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Pélautomat do klinowania zwlaszcza sznurkiem i zaciskania
zlobkéw wirnika

1

Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest
p6élautomat do klinowania sznurkiem wirnikéw
zZwlaszcza rozrusznikéw pojazdéw samochodowych.

Stan techniki. Znane ze stanu techniki urzadze-
nia do klinowania zlobkéw wirnik6éw, ktére zasto-
sowany maja naped mechaniczny, co znacznie kom-
plikuje ich budowe, a jednoczesnie nie pozwala na za-

‘trzymanie urzgdzenia widowolnym potozeniu, ponadto

w urzgdzeniach tych wystepujaq straty sznurka,
ktéry ciety jest w nich z odpadem. W urzadzeniach
tych  nie ma mozliwosci klinowania i zaciskania
pojedynczych zlobkow.

Znane jest ‘jeszcze klinowanie zlobkéw wirnika
drewnianymi klinami, ktére odbywa sie recznie

- lub w przyrzadzie. Jeszcze innym wurzadzeniem do
tego celu jest kliniarka, ktéra wprowadza Kkliny
z tworzywa sztucznego poosiowo, do pélotwartych
zlobk6w wirnika, wymaga ona jednak stosowania
specjalnych klinéw i wykonywania zlobkéw poélot-
wartych.

Istota wynalazku. Istota wynalazku jest pétauto-
mat do klinowania zwlaszcza sznurkiem i zaciska-
nia zlobkéw wirnika, skladajacy sie z zespoléw: na-
pedowego narzedzia klinujacego, mocowania wirni-
" ka, obrotu i blokady wirnika, podawania sznurka,
podtrzymywania wirnika podczas zaciskania, ukla-
du sterowania, zespoiu kontroli zamocowania wir-
nika, oraz zespolu odwijania sznurka.

Zesp6l odwijania sznurka zaopatrzony jest w
ramie z oczkiem obrotowo osadzone w gniezdzie
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ramienia. Zesp6! podawania sznurka zawiera staly
zacisk i teleskopowa prowadnice sznurka, natomia-
st zesp6l obrotu i blokady wirnika posiada co naj-
mniej dwa zaczepy wspoélpracujace z kolami zeba-
tymi sztywno osadzonymi na tulei. Korzystnie jest
jezeli ramie z oczkiem bedace w zespole podawa-
nia sznurka jest dluzsze od promienia spodu ko-
sza.

Korzystne skutki wynalazku. Zastosowanie urza-
dzenia zgodnego z wynalazkiem pozwala na bez-
odpadowe ciecie sznurka do klinowania, jest urza-
dzeniem o hniewielkich gabarytach, a ponadto mo-
zna na nim klinowaé pojedyncze ziobki w dowol-
nym miejscu na obwodzie wirnika, co jest szcze-
gblnie istotne przy naprawach wirnikéw z wadliwie
zaizolowanymi ziobkami. Sins .

Pélautomat do klinowania zwlaszeza sznurkiem
i zaciskania zlobk6w wirnika przedstawiony jest
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia widok
ogbélny pblautomatu wedlug wynalazku, fig. 2 —
zesp6t obrotu iblokady wimikaw widoku z boku,
fig. 3 — zesp6t obrotu i blokady wirnika w prze-

kroju poprzecznym, fig. 4 — zesp6! podawania
sznurka w. przekroju, fig. 5 — zesp6! odwijania
sznurka, w przekroju. .

Wykonanie pélautomatu wedlug wynalazku

przedstawione jest na rysunkach. Pélautomat zbu-
dowany jest nastepujaco: Na ramie z lewej strony
znajduje sie zesp6t odwijania sznurka 8. Pos$rodku
ramy od goéry znajdujq sig uklad sterowania 6, zes-
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p6t obrotu i ilokady wirnika 3, i zespét
mocowania wirnika 2. Z prawej strony na ra-
mie od gbéry znajdujg sie: zesp6! napedu narzedzia
klinujacego 1, zesp6l podawania sznurka 4, zespo6t
podtrzymywania wirnika podczas zaciskania 5 i
zesp6l kontroli zamoccwania wirnika 7.

Zesp6l obrotu i blokady wirnika 3 zbudowany
jest nastepujaco: na podstawie 9 osadzona jest ob-
rotowo za pomoca lozysk tocznych 20 i 29 tule-
ja 25. Wewnatrz tulei 25 znajduje sig¢ $ruba zacis-
kowa 12 ze spreiyng 27 polaczona gwintem z tu-
leja zaciskowa 31. Na $rubie zaciskowej 12 z jejle-
wej strony znajduje sie blokada sprezysta 14 ze
$§rubami mocujacymi 13, oraz pier§cien dystansowy
17 utozyskowaiiy na lozysku tocznym 16 w tulei
zewnétrznej 18 z gwintem. Na piericieniu zewne-
trznym 18 z gwintem znajduje sie¢ ramie 11 ustalo-
ne kotkiem. ustalajgcym 15, przy czym pierscien

zewnetrzny 18 z gwintem Srubowo polgczony jest-

z tilejd Zéewnetrzna 19 z gwintem. Na tulei 25 osa-
dzone sa na wpuscie 22 kola zgbate 23, 24 i za-
bezpieczone nakretka zabezpieczajacg 21, natomiast
z prawej strony tulei 25 znajduja sie: kolek pro-
wadzacy 28, pokrywa lozyskowa 30 i nakretka 32.
Cylinder 37 polaczony jest z suwakiem 42, do kto-
rego przegubem ramienia 38 przymocowana jest
diwignia 39, dystansowana w stosunku do suwaka
sprezyng dociskowa 40 i wkretem do.iskowym 41,
Z prawej strony diwigni 39 umocowane s za-
czepy 44, 46 wspélpracujgce z kolami zebatymi 23
i 24. Pomiedzy zaczepami 44 i 46 znajduje sie
krzywka 45 oraz kolek prcwadzacy 43 ocadzony w
korpusie 36, przy czym zardéwno cylinder pneuma-
tyczny 37 jak i korpus 36 znajduja si¢ na wspélnej
podstawie 35 ustalone na niej ko6tkami ustalajgcy-
mi 34. Na-suwaku 42 znajduje sie §ruba reguluja-
ca 33 do regulacji zakresu odchylen diwigni 39.

Zesp6t podawania sznurka 4 zbudowany jest nas-
tepujaco: na wsporniku mocujgcym 47 zainstalowa-
ny jest elektromagnes 60 z zaciskiem stalym 52 za-
opatrzonym w stopke docisku stalego 51. Z prawej
strony we wsporniku dociskowym 48 umieszczona
jest tuleja prowadzaco-tnaca 50 ze spreiyng 49 i
zabezpieczona wkretem dociskowym 48. Po lewej
stronie na wsporniku mocujgcym 47 znajduje sig
wylacznik krancowy 61, wspblpracujacy z krzywka
stercwniczg 59 zamocowana do stopki zacisku ru-
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chomego 56. W dolnej czesci stopki zacisku rucho-
mego znajduje sie zacisk ruchomy 55, wspélpracu-
jacy z elektromagnesem 58. Z prawej strony stop-
ki zacisku ruchomego 56 zamocowane jest tloczys-
ko cylindra pneumatycznego 57. Korpus cylindra
pneumatycznego 57 polgczony jest ze wspornikiem
mocujgcym 47 prowadnicg zacisku ruchomego 54
i prowadnica teleskopowsa 53.

Zesp6l odwijania sznurka 8 zbudowany “jest na-
stepujaco: Kosz 69 ustawiony jest na ramie. We-
wnatrz kosza 69 znajduje sie rdzen 64 i gniazdo
68, w ktérego gbrnej cze$ci miesci sie¢ sworzen 65
z lozyskami tlocznymi 66, 67 w obudowie, do kt6-
rej przymocowane jest ruchome ramie 63 zakofi-
czone oczkiem 62. W goérnej cze$ci zespolu odwija-
nia sznurka 8 zamocowany jest rurowy przwéd 71
zakonczony kielichem 70.

Pélautomat wedlug wynalazku dziala nastepuja-
co: sznurek w kregu umieszcza sie w koszu 69 po-
dajac odwinigty jego koniec poprzez kielich 70
rurowy przew6d 71 do zespolu podawania sznurka
4, ktéry podaje go do zespolu napedu narzedzia
klinujacego 1, oddzialujacego kazdorazowopo obro-
ceniu wirnika o dzialke przez zespd} obrotu i blo-
kady wirnika 3. Uklad sterowania 6 steruje praca
wszystki¢h zespoléw pélautomatu.

Zastrzezenia patentowe

1. Pélautomat do klinowania zwlaszcza sznur-
kiem i zaciskania zlobk6éw wirnika skladajgcy sie
z zespolu napedowego narzedzia klinujacego, zes-
polu mocowania wirnika, zespolu obrotu i bloka-
dy wirnika, zespolu podawania sznurka, zespolu
podtrzymywania wirnika podczas zaciskania, uk-
ladu sterowania, zespotu kontroli zamocowania wir-
nika, oraz zespolu odwijania sznurka, znamienny
tym, ze zespé! odwijania sznurka (8) zaopatrzony
jest w ramie (63) z oczkiem (62) osadzone obrotowo w
gniezdzie ramienia(68), natomiast zesp6! podawania
sznurka (4) zawiera zacisk staty (52) i prowadmce
teleskopows (53), a zeSfpol obrotu i blokady wirnika
(3) posiada co najmniej dwa zaczepy (44 i 46)
wspOlpracujace z kolami zgbatymi (23 i 24) osa-
dzonymi sztywno na tulei (25).

" P. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze ramie¢ (63) -z oczkiem (62) jest dluzsze niz diu-
gos¢ promienia spodu kosza (69).
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