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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie pozy-
ajonujace stuzgce do ustawiania w okreslonym po-
lozeniu katowym obrotowych elementéw, zwlasz-
cza wrzecion obrabiarek.

W obrabiarkach pracujacych w cyklu automaty-
cznym badZz sterowanych numerycznie niezbednie
konieczne jest automatyczne zatrzymanie wrzecio-
ha roboczego w okreSlonym potozeniu katowym,
co warunkuje na przyklad automatyczng wymiane
narzedzi lub wytaczanie bez rysy.

Znane s3 rozwigzania ryglowania w postaci tar-
czy z gniazdem osadzonej na wirujacym elemencie,
w ktére to gniazdo beZposrednio wsuwany jest ry-
giel lub w postaci plaskiej krzywki o ksztalcie ser-
c6wki napedzanej dwoma hydraulicznymi tlokami,
z ktérych jeden napedza krzywke, a drugi wytra-
ca urzadzenie z martwego polozenia.

Istota urzadzenmia wedlug wynalazku jest, ze po-
siada zaopatrzony w amortyzatory hydrauliczny
ttok polaczony z suwakiem zakonczonym Ttolkg o-
sadzonym suwliwie w kostce wyposazonej w mi-
krolgczniki i prowadnice dla wodzika zaopatrzone-
go w zderzaki i zwigzanego z suwakiem za po-
mocg sworznia, krzywke z przeciwwaga osadzo-
ng na watku polgczonym przekladniag zebata z
wrzecicnem obrabiarki . oraz czujnik indukcyjny
osadzony w obsadzie.

Przedmiot wynalazku jest przedstawicmy w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
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jest przekrojem wzdluznym urzadzenia, fig. 2 —
przekrojem wedlug A-A na fig. 1 i fig. 3 — prze-
krojem wediug B-B na fig. 1.

Urzgdzenie pozycjonujgce wedlug mwynalazku
sklada sie z tloka 1, ktéry jest wyposazony w a-
mortyzatcry 2 i 3 powodujace tagodne dochodze-
nie tloka 1 do skrajnych polozen oraz jest pola-
czony z suwakiem 4 zakonczonym rolkg 5. Su-
wak 4 jest osadzony suwliwie w kostce 6, ktéra
posiada prowadnice do osadzenia w nich wodzika
7 zaopatrzonego w zderzaki 8 i polgczonego z su-
wakiem 4 za pomocg sworznia 9. Kostka 6 jest
ponadto wyposazona w dwa mikrolagczniki 10. -

Rolka 5 wspélpracuje z krzywka 11 osadzong na
watku 12 polgczonym przekladniag zebata z wrze-
cionem 13 obrabiarki. Krzywka 11 moze réwmniez
byé osadzona bezposrednio na konhcoéwce wrzecio-
na 13. Celem wywazenia krzywka 11 jest zaopa-
trzona w przeciwwage 14. Krzywka 11 jest cylin-
dryczna i tak wykonana, ze posiada na obwodzie
jeden punkt najwyzszy, od ktéorego w obu kierumn-
kach zarys krzywki opada twomzac w koncowej
fazie wglebienie wykiorzystane jako gméazdo regu-
lujgce. W czasie pracy wrzeciona 13 rolka 5 wraz
z suwakiem 4 jest wycofana w g6me polozenie,
tak, ze krzywka 11 wirujac nie koliduje z rol-
ka 5. .

Pozycjonowanie wrzeciona 13 odbywa sie po wy-
taczeniu napedu i catkowitym, wyhamowaniu obro-
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téw. Hydrauliczny tlok 1 przesuwa suwak 4 i rolka
5 naciskajac na krzywke 11 powoduje obrét wal-
ka 12 do chwili gdy rolka 5 znajdzie si¢ w naj-
nizszym punkcie krzywki 11 co odpowiada zatrzy-
maniu jej obrotu w S$cifle okreSlonym poltozeniu
katowym. Krzywka 11 dazieki przetozeniu ko6l ze-
batych 1:1 ma obroty r6wne obrotom wrzeciona 13.
Zapozycjonowanie krzywki 11 jest réwnoznaczne
z zapozycjonowaniem wrzeciona 13,

Dla unikniecia zatrzymania krzywki 11 w tak
zwanym ,martwym punkcie” w obsadzie 15 za-
montowany jest czujnik indukcyjny 16, ktéry po-
_woduje .chwilowey wlaczenie obrotéw wrzeciona 13
celem: przestawienia go w inne polozenie katowe.
Czujnik indukeyiny 16 jest pobudzony tylko witedy
gdy wrzeciono 13}zatrzymuje sie w niekorzystnym
polozeniu. . :

Skrajne -polozenia mechanizmu ryglujacego w
pozycji ,zaryglowane” i ,jodryglowane” s3 sygna-
lizowane przez mikroigczniki 10 wilgczane zderza-

kami 8. ~
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Zastrzezenlia patentowe

1. Urzadzenie pozycjonujace stuzace do ustawia-
nia w okreSlonym potozeniu katowym obrotowych
elementoéw, zwlaszcza wrzecion obrabiarek, zna-
mienne tym, ze posiada zaopafrzony w amortyza-
tory (2) i 63) hydrauliczny tlok (1) polgczony z su-
wakiem (4) zakonczonym rolkg (5) osadzonym suw-
liwie w kostce (6) wyposazonej w mikrolgezniki (10)
i prowadnice dla wodzika (7) zaopatrzonego w zde-
rzaki (8) i zwigzanego z suwakiem (4) za pomo-
mocg sworznia (9), krzywke (11) z przeciwwaga (14)
osadzone na walku (12) polgczonym przekladnig
zebata z wrzecionem (13) obrabiarki oraz czujnik
indukeyjny (16) osadzony w obsadzie (15). ]

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne f;ym,
ze krzywka (11) jest cylindryczna i tak uksztaito-
wana, ze posiada na obwodzie jeden punkt naj-
'wyilszy, od ktérego w obu kierunkach zarys krzyw-
ki opada tworzac w koncowej fazie wglebienie stu-
zgce jako gniazdo ryglujace.
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Fig. 2.
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