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DISPOSITIVO PARA DETECCAO E PARA INDICAGAO DA POSIGAO
DE COMPONENTES DE ACOPLAMENTOS DE veicuLos

A invencdo refere-se a um dispositivo para detecgdo e
para indicagdo da posigdo de componentes de acoplamentos de
veiculos segundo o preambulo da reivindicagdo 1.

Da DE 102 41 904 Al é conhecido um dispositivo para
indicacdo do estado de fechamento de um acoplamento de
semi-reboque, sendo que um primeiro sensor estd disposto na
regido da abertura de alojamento do acoplamento de semi-
reboque e detecta o pino-rei, e um segundo sensor abrange
um sensor imd-sensivel, que coopera com um imd disposto em
uma alavanca de comando, sendo que ambos OS Sensores estdo
baseados em mecanismos de agdo distintos. Esses sensores
est3o conectados a uma unidade de indicagdo na cabine do
motorista da maquina de tragdo do semi-reboque.

A transmissdo de sinal bem como o suprimento de
energia dos sensores se da, via de regra, por jogos de
cabos e pela avaliagdo de sinal através de correspondentes
eletrénicas de controle. O dispéndio de instalagdao para
tais sistemas é grande e frequentemente tem uma relagdo
negativa com o efeito obtido, constituindo um obstaculo a
maior difusdo desse equipamento em si desejavel e a servigo
da seguranga.

Da US 6.736.420 B2 é conhecido um dispositivo de
deslocamento para acoplamentos de semi-reboques, dJque
apresenta dois trilhos de guia com barras dentadas, sobre
os quais estd montado deslocavel um carro que porta o
acoplamento do semi-reboque. No carro estd disposto um
dispositivo de travamento com pegas de Dbloqueio, due

engatam nas barras dentadas. Uma das pecgas de bloqueio esta
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unida com uma alavanca de abertura, que por sua vez pode
estar unida com um dispositivo de ativagdo, por exemplo,
uma alavanca de manipulo de tragdo, para ativagdo manual.
Também com esse dispositivo de deslocamento conhecido é
necessario que o motorista controle visualmente o
travamento regular do carro antes de partir.

Independentemente da presenga de dispositivos
indicadores na cabine do motorista, o motorista deve, antes
da marcha, executar uma inspecgdo visual do veiculo, do
acoplamento do semi-reboque, do dispositivo de fecho, etc..

Via de regra sdo empregadas indicag¢des de fechamento
mecédnicas, que, dependendo da execugdo e das condigdes de
luz, podem ser melhor ou pior identificadas. Isso pode
dificultar nitidamente a checagem do veiculo antes do
inicio da marcha e até mesmo conduzir, em caso extremo, a
acoplamentos defeituosos.

Constitui, portanto, objetivo da invencao
disponibilizar um dispositivo auténomo para comprovagdo e
para indica¢do da posigdo de componentes de acoplamentos de
veiculo, que facilite uma inspegdo  visual desses
componentes.

Esse objetivo é alcangado com um dispositivo
caracterizado pelo fato de que o dispositivo indicador pode
ser aplicado no ou préximo ao acoplamento do veiculo, sendo
que ao menos dois dispositivos sensores estdo presentes,
dos quais ao menos um dispositivo sensor esta disposto
espacialmente distante do dispositivo indicador.

A vantagem do dispositivo reside em que é
disponibilizado um dispositivo indicador, que pode ser

posicionado no préprio local da inspec¢do e ali também emite
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um sinal de preferéncia éptico ou acistico. Dispensa-se uma
dispendiosa cablagem dos dispositivos sensores com um
dispositivo indicador disposto na cabine do motorista. Por
conseguinte, é disponibilizado um dispositivo indicador a
baixo custo, que pode ser disposto sem problemas nas
proximidades dos pontos, em Jue devam ser realizada uma
inspecdo. Quando o acoplamento do veiculo & um acoplamento
de semi-reboque, o dispositivo indicador pode estar
disposto em um elemento de montagem do acoplamento de semi-
reboque para com O chassi, por exemplo, na placa de
montagem, ou no proprio chassi. A inspec¢do visual pode ser
feita pelo motorista de passagem, sem que ele precise de
meios auxiliares adicionais, como por exemplo, lanternas
portateis, etc., para por exemplo, inspecionar o estado de
fechamento de um acoplamento de semi-reboque ou a posigéao
de um dispositivo de deslocamento.

A prépria fonte de tensdo, que esta disposta de
preferéncia na caixa do dispositivo indicador, contribuindo
igualmente para a universal aplicabilidade do dispositivo
de acordo com a invencdo. Dispensa-se uma cablagem para o
suprimento de corrente do veiculo. Como fonte de tensdo
podem ser empregadas baterias, acumuladores ou, por
exemplo, geradores eletrocinemiaticos. De preferéncia, os
dispositivos sensores estdo unidos entre si de maneira
soltavel e/ou com o dispositivo indicador de maneira
soltavel, para que, por exemplo, seja possivel no caso de
manutencdo uma troca da fonte de tensdo de maneira simples,
sem que também tenham de ser desmontados os dispositivos

sensores.

De preferéncia o dispositivo sensor estd em
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comunicacdo com o dispositivo indicador sem fio ou através
de uma cablagem elétrica.

O dispositivo sensor apresenta, de preferéncia, um
sensor economizador de energia. Uma carga ou uma troca da
fonte de tensio sé se faz necessaria, se for o caso, apbs o
decurso de anos.

Os sensores podem ser comutadores mecanicos e/ou
comutadores magnéticos. De preferéncia, sdo comutadores
Reed.

Como sensores podem ser considerados ainda sensores
indutivos, sensores magnéticos, sensores de forgca ou
sensores de pressdo. De preferéncia, os sensores operam sem
contato, sendo preferidos sensores eletromagnéticos.

Dependendo do local de emprego, O dispositivo sensor
pode apresentar também um elemento de comutagao,
especialmente um elemento de comutagdo mecanico.

De preferéncia, ao menos dois dispositivos sensores
estdo ligados em série. Com isso ndo sb & simplificada a
cablagem, mas é igualmente reduzido por essa medida o
consumo de corrente, o que contudo ndo exclui que também
sejam possiveis ligagdes paralelas e combinagdes com
ligagdes em série.

O dispositivo indicador apresenta, de preferéncia, uma
unidade de avaliagdo eletrdnica. Com essa unidade de
avaliacdo ndo sé o sinal do sensor pode ser avaliado
indicando se ha ou ndo um estado de fechamento (sinal
sim/ndo), mas sim também essa unidade de avaliagao
possibilita avaliar o estado do suprimento de energia (por
exemplo, bateria recarregdvel ou bateria).

O dispositivo indicador apresenta, de preferéncia, ao
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menos um elemento indicador éptico disposto no alojamento.
Ele pode ser, por exemplo, uma ldmpada, especialmente um
indicador LED. E entdo preferido que esse elemento
indicador ©6ptico fique de tal maneira disposto no
alojamento que, em correspondéncia a posigdo do dispositivo
no veiculo, possa ser percebido sem problema pelo motorista
ao passar por ele.

A unidade indicadora pode apresentar, exclusivamente
ou adicionalmente, um elemento indicador acistico e/ou um
elemento indicador mecdnico. Como elementos indicadores
mecdnicos vém ao caso sinaleiros, pinos ou semelhantes. NoOs
elementos indicadores acisticos sdo preferidos “bipe” ou
vcampainha”. A indicagdo no elemento indicador pode ser
efetuada permanentemente, por exemplo por uma luz
permanente ou som permanente. Mas a indicagdo pode também
ser projetada ndo permanente e, Ppor exemplo, em forma de
uma luz piscante ou semelhante.

E especialmente previsto indicar o estado de
fechamento, por exemplo, de um acoplamento de semi-reboque
por um sinal &ptico ou aclGstico. Mas também é conveniente
indicar por sinal a posigdo aberta. A selecdo do tipo da
indicacdo depende do tipo da posigdo a ser detectada dos
componentes do veiculo e/ou de sua disposigdo no veiculo.

Quando o acoplamento do veiculo é um acoplamento de
semi-reboque, o dispositivo de acordo com a invengao
abrange ao menos dois dos seguintes dispositivos sensores
para manipulo de tragdo, pino-rei, semi-reboque, gancho de
fecho e ferrolho de fecho. E entdo preferivel que o sensor
de pino-rei apresente um pino magnético, que seja ativavel

pelo pino-rei.
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Com um dispositivo equipado com um sensor de semi -
rebogque €& possivel, por exemplo, inspecionar em um
acoplamento de semi-reboque a correta posigdo de um semi-
reboque sobre o acoplamento de semi-reboque. Com auxilio da
distancia determinada do dispositivo para com o 1lado
inferior do semi-reboque pode ser verificado, por exemplo,
se este se encontra na posigdo prescrita, em que O pino-rei
engata no dispositivo de fechamento do acoplamento de semi-
reboque.

Quando o acoplamento de semi-reboque estda disposto
sobre um carro de uma disposigdo de deslocamento, O
dispositivo de acordo com a invengdo abrange de preferéncia
ao menos dois dispositivos sensores seguintes para manipulo
de tracgdo, posigdo do carro e travamento do dispositivo de
deslocamento.

Quando o acoplamento do veiculo & um acoplamento de
pino, o dispositivo de acordo com a inveng¢do abrange o
dispositivo sensor do pino de acoplamento e da trave de
seguranga.

Formas de execucdo vantajosas da inveng¢do serao
explicadas a seguir mais detalhadamente com auxilio dos
desenhos.

Mostram:

Figura 1 - wuma figura de ligagdo de blocos do
dispositivo,

Figura 2 - a vista inferior de um acoplamento de semi-
reboque,

Figuras 3 + 4 - em representagdo esquemdtica o sensor
de pino-rei,

Figuras 5 + 6 - o sensor do pino de seguranga de um
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acoplamento de pino e

Figuras 7 + 8 - a vista do alto de um dispositivo de
deslocamento de um acoplamento de semi-reboque.

Na figura 1 estd representado um esquema de ligagdo de
blocos do dispositivo 1, que apresenta em um alojamento 10
comum um dispositivo indicador 2 com um elemento indicador
6 aclstico e um elemento indicador 7 &ptico, uma unidade de
avaliacdo 4 e uma fonte de tensdo 5 propria. Todos os
componentes eletrdnicos ou elétricos estdo unidos entre si.
Pela unidade de avaliacdo 4, através de cabos 11, 12 e 13
estdo ligados em série dois dispositivos sensores 3a e 3b
com sensores 30a e 30b. Os sensores podem ser por exemplo
um sensor de manipulo de tragdo 30a e um sensor de pino-rei
30b de um acoplamento de semi-reboque.

Se uma unidade de avaliacdo 4 ndo estiver presente ou
integrada no dispositivo indicador 2, os cabos 11 e 13
partem do dispositivo indicador 2.

Na figura 2 estd representada esguematicamente uma
vista inferior de um acoplamento de semi-reboque 20. A
placa de acoplamento & estrutura e possui uma parede
periférica 22 e inclusive um filete transversal 25. Na
abertura de acoplamento 24, quando do acoplamento do semi-
reboque a um veiculo trator, o pino-rei 23 fixado no semi-
reboque é introduzido na abertura de acoplamento 24. Depois
de o pino-rei 23 ter atingido sua posigdo extrema na
abertura 24, ocorre um travamento através de um gancho de
fecho ndo representado, sendo due esse travamento &
realizado via de regra por uma alavanca de manipula de
tracdo 21 e uma correspondente haste.

Junto a ou na parede 22 do acoplamento de semi-reboque
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20 estd disposto um dispositivo indicador 2, que apresenta
no lado externo um elemento indicador 7 ©&ptico. Esse
dispositivo indicador estd combinado com um dispositivo
sensor 3a, ao qual pertence um sensor de manipulo de tragdo
30a, que fica disposto sobre o manipulo de tragao 21.

Quando do travamento ou destravamento do pino-rei 23,
o manipulo de tragdo é movimento nas direg¢des indicadas
pela seta dupla, de modo que O sensor de manipulo de tragdo
30a é movido perto ou para longe do dispositivo indicador 2
e, com isso, do dispositivo sensor 3a, ©O que é
correspondentemente detectado pelo dispositivo sensor 3a.
Do dispositivo sensor 3a conduz um cabo 11 para O
dispositivo sensor 3b, ao gqual pertence o Sensor de pino-
rei 30D, que fica disposto deslocavel na nervura
transversal 25. O funcionamento do sensor de pino-rei 30b é
explicado em conexdo com as figuras 3 e 4.

Do dispositivo sensor 3b conduz um oOutro cabo 12 ao
dispositivo sensor 3c com O sSensor de semi-reboque 30c.
Dali conduz um cabo ndo representado de volta para O
dispositivo indicador 2.

Na figura 3 estd representado um sensor de pino-rei
30b como pino magnético, que & retido em sua posigao béasica
por meio de uma mola de pressdo 31. Nessa posigdo béasica, o
sensor de pino-rei 30b se projeta de tal maneira
relativamente ao filete transversal 25 que pode ser
deslocado por um pino-rei 23 movido em uma diregdo de seta.
No lado externo contraposto do filete transversal 25 esta
disposto o dispositivo sensor 3b, que pode conter por
exemplo um comutador Reed.

Na figura 4 estad representada a posigdo de fechamento,
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em gue o pino-rei 23 ativou o sensor de pino-rei 30b, de
modo que se contrapde ao dispositivo sensor 3b. O comutador
Reed do dispositivo sensor 3b €& assim fechado e um
correspondente sinal é enviado ao dispositivo indicador 2.

Nas figuras 5 e 6 estd esquematicamente representado
um acoplamento de pino 40 com um pino de acoplamento 41. A
figura 5 mostra a posigdo aberta do pino de acoplamento 41,
enquanto que a figura 6 mostra a posigdo fechada, em que ©
pino de acoplamento 41 esta deslocado relativamente ao pino
de seguranga 42, de modo que O pino de seguranga 42,
acionado pela mola de pressdo 43, engata em um rebaixo no
pino de acoplamento 41. O pino de seguranga 42 estd unido
no lado traseiro com um pino, que porta em sua extremidade
livre um elemento de contato 44, que forma o sensor 30d. O
elemento de contato 44 coopera com O dispositivo sensor 3d,
sendo que o dispositivo sensor 3d pode apresentar
igualmente, por exemplo, um comutador Reed. O elemento de
contato 44 seria, nesse caso, um elemento de contato
magnético.

Esse acoplamento de pino 40 pode também apresentar
outros sensores, PpPoOr exemplo, um sensor, que detecta a
presenga do pino de acoplamento, sendo que esse dispositivo
sensor opera em correspondéncia ao sensor de pino-rei.
Esses dois sensores estdo conectados, de modo semelhante ao
exemplo do acoplamento de semi-reboque, a um dispositivo
indicador que fica disposto no acoplamento de pino ou
vizinho ao acoplamento de pino em uma regido facilmente
visivel de fora.

Nas figuras 7 e 8 estd representado um dispositivo de

deslocamento 50 de um acoplamento de semi-reboque ndo
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representado. Sobre um veiculo trator (nio representado)
estio fixados trilhos de guia 54 dispostos paralelos entre
si com barras dentadas 51 e dentes 55. Os dentes 55 estédo
dispostos apontando para dentro e se encontram em um plano
comum.

Sobre os trilhos de guia 54 estd disposto deslocavel
um carro 70, cujo chassis ndo estd representado nas figura
7 e 8.

Sobre o carro 70 estd dispositivo um dispositivo de
travamento com peg¢as de bloqueio 52a, b, que estdo unidas
através de alavancas 53a, b com uma alavanca de manipulo de
tracdo 61. Por meio da alavanca de manipulo de tragao 61,
essas pegas de bloqueio 52a, b sao deslocadas de uma
posicdo destravada (figura 7) para uma posigdo travada
(figura 8) e vice-versa. Em um elemento de parede 58, que é
guiado pela alavanca de manipulo de tragdo 61, esta
disposto o dispositivo indicador 2 com um dispositivo
sensor 3a. No lado superior da alavanca de manipulo de
tracdo 61 estd disposto um elemento de contato, que forma o
sensor de manipulo de tragdo 30a. Na figura 7, que mostra a
posicdo destravada, a alavanca de manipulo de tragdo 61
esta fixada com seu recesso de encaixe 62 no elemento de
parede 58. O sensor de manipulo de tracdo 30a estad disposto
por fora do dispositivo sensor 3a, de modo que é detectada
a posigdo destravada.

Quando, como representado na figura 8, a alavanca de
manipulo de tragdo 61 & inserida e as pegas de bloqueio 52
a, b assumem sua posigdo de travamento, O sSensor de
manipulo de tragdo 30a €& movido sob © dispositivo sensor

3a, de modo que este pode detectar a posigdo de travamento.
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Através da indicacdo 7 éptica é indicado um correspondente
sinal. A alavanca de manipulo de tragdo 21 esta fixado por
meio de seu recesso de encaixe 63 no elemento de parede 58.

Nas figuras 7 e 8, além disso, na barra dentada 51
esta disposto um outro dispositivo sensor 3e, que apresenta
trés sensores de posigdo 30e situados internamente. Quando
do engate dos dentes 56 da pega de bloqueio 52a nas lacunas
entre os dentes 55 da Dbarra dentada 51, estes sao
detectados pelos sensores de posigdo 30e.

O dispositivo sensor 3e estia conectado através de um
cabo 11 ao dispositivo indicador 2. Além disso, outro cabo
12 conduz a um outro dispositivo sensor 3f na regido da
alavanca 53 a, b. Dali conduz um outro conduto 13 elétrico
de volta ao dispositivo indicador 2. A alavanca 53a esta
provida de wuma placa 30f magnética como Sensor de
travamento, que na posigdo mostrada na figura 8 se
contrapde ao dispositivo sensor 3f, que pode apresentar,
por exemplo, igualmente um comutador Reed.

LISTA DE REFERENCIAS

1 dispositivo

2 dispositivo indicador

3a, b, ¢, 4, e, £ dispositivo sensor

4 unidade de avaliagdo

5 fonte de tensao

6 elemento indicador actstico
7 elemento indicador &ptico

10 alojamento

11 cabo
12 cabo
13 cabo
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acoplamento de semi-reboque

alavanca de manipulo de tragdo

parede periférica

pino-rei

abertura de acoplamento
filete transversal

sensor de manipulo de tragao
sensor de pino-rei

sensor de semi-reboque
sensor de pino de seguranca
sensor de posigdo

sensor de travamento

mola de pressao
acoplamento de pino

pino de acoplamento

pino de seguranca

mola de pressédo

elemento de contato
dispositivo de deslocamento
barra dentada

b peca de bloqueio

b alavanca

trilho de guia

dente

dente

elemento de parede lateral de tampa

alavanca de manipulo de tragdo

recesso de encaixe
recesso de encaixe

carro
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REIVINDICAGOES
1. Dispositivo para detecgdo e para indicagao da
posigcdo de componentes de acoplamentos de veiculos (20, 40)
com um dispositivo indicador (2), com uma fonte de tensdo
(5) prépria e com dispositivos sensores (3 a-f), sendo que

o dispositivo indicador (2) pode ser aplicado no ou proéximo

ao acoplamento de veiculo (20, 40), caracterizado pelo fato
de que ao menos dois sensores (30 a-f) estdo presentes, dos
quais ao menos um dispositivo sensor (3 a-f) esta disposto
espacialmente distante do dispositivo indicador (2), e ao
menos dois dispositivos sensores (3 a-f) estdo ligados em
série.

2. Dispositivo, de acordo com a reivindicagao 1,

caracterizado pelo fato de que o dispositivo sensor € sem

fio ou esta ligado com o dispositivo indicador por meio de
uma cablagem elétrica.
3. Dispositivo, de acordo com reivindicag¢dao 1 ou 2,

caracterizado pelo fato de que o dispositivo sensor (3 a-f)

apresenta um sensor (30 a-f) economizador de energia.
4. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2 ou 3, caracterizado pelo fato de que O sensor (30 a-f)

& um comutador mecidnico e/ou um comutador magnético.
5. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2, 3 ou 4, caracterizado pelo fato de que o sensor (30

a-f) & um comutador Reed.
6. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2, 3, 4 ou 5, caracterizado pelo fato de que ao menos

dois dispositivos sensores (3 a-f) estédo ligados em série.
7. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicag¢des

1, 2, 3, 4, 5 ou 6, caracterizado pelo fato de que o
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dispositivo indicador (2) apresenta uma unidade de
avaliacd3o (4) eletrdnica.
8. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicac¢des

1, 2, 3, 4, 5, 6 ou 7, caracterizado pelo fato de que a

unidade indicadora (2) apresenta um elemento indicador (7)
éptico.
9. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicag¢des

1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 ou 8, caracterizado pelo fato de que o

dispositivo indicador (2) apresenta um elemento indicador
(6) actstico.
10. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8 ou 9, caracterizado pelo fato de que

o dispositivo indicador (2) apresenta um elemento indicador
mecadnico.
11. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9 ou 10, caracterizado pelo fato de

que os dispositivos sensores (3 a-f) estdo ligados entre si

de modo soltavel e/ou de modo soltdvel com o dispositivo
indicador (2).
12. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 ou 11, caracterizado pelo

fato de que o acoplamento de veiculo é um acoplamento de
semi-reboque (20), e por abranger ao menos dois dos
seguintes dispositivos sensores (3 a-f) para manipulo de
tracdo, pino-rei, semi-reboque, gancho de fecho e ferrolho
de fecho.

13. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11 ou 12, caracterizado pelo

fato de que o acoplamento de veiculo é um acoplamento de

semi-reboque (20), gque estd disposto sobre um carro (70) de
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um dispositivo de deslocamento (50), e por abranger ao
menos dois dos seguintes dispositivos sensores (3 a-f) para
manipulo de tragdo, posigdo do carro e aferrolhamento do
dispositivo de deslocamento (50).

14. Dispositivo, de acordo com uma das reivindicagdes

1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 ou 11, caracterizado pelo

fato de que o acoplamento de veiculo & um acoplamento de
pino (40), e por abranger OsS dispositivos sensores (3 a-f)

do pino de acoplamento (40) e do pino de seguranga (42) .
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DISPOSITIVO PARA DETECGCAO E PARA INDICAGAO DA POSIGAO DE
COMPONENTES DE ACOPLAMENTOS DE veicuLos

A invencdo refere-se a um dispositivo para detecgdo e
para indicagdo da posigdo de componentes de acoplamentos de
veiculos com um dispositivo indicador, com uma fonte de
tens3o prépria e com dispositivos sensores. O dispositivo
indicador (2) pode ser aplicado no ou préximo ao
acoplamento do veiculo, sendo que ao menos dois

dispositivos sensores (3a, b, ¢, 4, e, f) estédo presentes,

dos quais ao menos um dispositivo _sensor estd disposto

espacialmente distante do dispositivo indicador (2).
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