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Descrizione dello statn attuale dei motori

di produzione di energia elettrica

I motori attualmente utilizzati per la produzione di energia
elettrica presentanc grandi inconvenienti che sono consumo di
risorse naturali e problemi d'inquinamento, tra questi citiamo:
1) I motori a gasolio per produzione di energia elettrica han-
no grandi difettd sia dal punto di vista dei costi che dell'in-
quinamento atmosferico;

2} i motori alimentati a gas, hanno gli stessi problemi d'in-
quinamento e costo;

3) le centrali a carbone hanno sempre problemi d'inquinamen-
o e costo;

4) le centrali nucleari che costituiscono un grande pericolo di
radioattivita.

Ultimo ed importante problema per i motori ad energia nuclea-

re & la difficile soluzione dello smaltimento delle scorie, visto
i1 pericolo che costituiscono per la salute pubblica. -
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Da cid 1'esigenza di ideare un motore ad energia marina, funzio-
nante con il movimento alternato delle onde del mare, per la pro-
duzione di. energia elettrica mediante un generatore che evita lo
sfruttamento delle risorse naturali, riduce i costi e non inquina.
Le parti fondamentali del motore ad energia marina sono:

Basamento con piloni d'ancorare al fondo del mare, rotori, anch'es—
si montati sul basamento, dotati di volani che hanno il compito di
rendere piu regolare la rotazione del motore, dispositivo dentato
collocato ai rotori che permette lo svincolo del moto dei rotori
da quello delle aste di spinta durante il loro funzionamento, pro-—
vocato dalle onde del mare; trasformando il movimento statico in
continuo, ingranaggi per elevare il numero dei giri, aste di spin-
ta dotate alle due estremita di cremagliera e galleggianti colle-
gati verticalmente. I1 basamento & dotato di una serie di alloggi
per ricevere il montaggio delle guide con sistema di regolazione
per consentire al galleggianti delle aste di spinta un perfetto
assetto di funzionamento.

Le aste di spinta, che scorrono nelle guide, dotate di galleggian—
ti seguono il movimento alternato delle onde che trasmesso al di-
spositivo dentato, collegato ai rotori, trasforma 1'energia de;l.le
onde in moto rotorio che collegato ad un generatore producono e—
nergia elettrica.

I1 trovato e illustrato nelle tavole allegate:

TAV. 1 rappresenta 1l'assonametria A

TAV. 2 rappresenta la sezione A-A \Mﬁ %
&% /
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DESCRIZIONE TECNICA

Motore ad energia marina, funzionante con il movimento alternato
delle onde del mare, per la produzione di energia elettrica me-
diante un generatore. (Vedi Assonometria "A" e Sez. "A-A")

Con riferimento alla figura del disegno assonametrico A e Sez.
A-A esso & costituito: (1) & basamento del motore (vedi assono-
metria A), (2) & pilone d'ancorare al fondo del mare (vedi as—
sonametria A), (3) é rotore primario (vedi assonametria A), (4)
é volano del rotore (vedi assonametria A), (5) é calettattura
del rotore principale per accoppiamento di eventuali rotori di
potenziamento (vedi assonometria A), (6) & ingranaggio di accop-
piamento rotori vedi assonometria A), (7) & calettatura del roto-
re secondario per accoppiamnento (vedi assonametria A), (8) & in-

granaggio di accoppiamento rotori (vedi assonometria A), (9) &

ingranaggio (vedi assonametria A), (10) & asse del generatore e-
lettrico (vedi assonometria A), (11) & generatore elettrico (ve-
di assonametria A), (12) & asta di spinta con cremagliera e gal-
leggiante (vedi sez. A-A), (13) & rullo di guida asta bilanciere
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(vedi assonametria A), (14) é dispositivo dentato collocato al
rotore che permette lo svincolo del moto del rotore da quello del-
1l'asta di spinta durante il suo funzionamento provocato dalle on-—
de del mare (vedi sez. A-A), {(15) & guida mobile con dispositivo
di regolazione per consentire ai galleggianti un perfetto assetto
di funzionamento in funzione alla variazione del movimento alter-
nato delle onde (vedi sez. A-A), (16) & porta guida fissata al ba-
samento (vedi sez. A-A), (17) é supporto per rullo di guida delle
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aste a cremagliera (vedi assonametria A), (18) é supporto rotore
(vedi assonometria A), (19) & supporto principale rotore (vedi
assonametria A), (20) é stelo dell'asta per alloggiamento molla
di richiamo {(vedi assonometria A), (21) é molla di richiamo (ve-

di assonometria A), (22) é galleggiante {vedi assonametria A).
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FUNZIONAMENTQO

Motore ad energia marina, funzionante con il movimento alternato
delle onde del mare, per la produzione di energia elettrica me-
diante un generatore.

Le parti fondamentali del motore ad energia marina sono:

Basamento con piloni d'ancoraggio al fondo del mare, rotori alle
cui estremitd sono fissati ingranaggi di adatto diametro per il
loroc accoppiamento, aste di spinta corredate di galleggianti e
cremagliere accoppiate ad un dispositivo dentato, collocato sul
rotore, che durante il movimento di salita e di discesa delle a-
ste di spinta, provocato dal movimento alternato delle onde, svin-
cola il rotore per farlo girare liberamente, volano per accumulo
di energia e per rendere pill regolare la rotazione del motore, gui-

de con sistema di regolazione per consentire ai galleggianti del-
le aste di spinta un perfetto assetto di funzionamento in funzio- ..
ne alla variazione del movimento alternato delle onde del mare. \5’3
Durante il funzionamento del motore i galleggianti azionati dal
movimento alternato delle onde vengono spinti energicamente pro- -' ;
vocando un movimento di salita e di discesa delle aste a crema-
gliera che collegate al dispositivo dentato, per 1o svincolo del
rotore, costringono il rotore ad effettuare dei movimenti e con
altri movimenti successivi prodotti dalle onde si potra trasfor-
mare il movimento alternato in moto rotorio:

I1 rotore principale ed il generatore scno corredati 4'ingranaggi
di diverso diametro che permettono 1'aumento del numero dei giri
in modo tale di poter ottenere produzione di energia elegtrica.
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RIVENDICAZIONE

1) Motore ad energia marina, funzionante con il movimento alter—
nato delle onde del mare, per la produzione di energia elettrica
mediante un generatore;

2) motore ad energia marina come alla rivendicazione 1) caratte-
rizzato dal basamento (1) con piloni {(2) da ancorare al fondo del
mare,

3) motore ad enertgia marina come alla rivendicazione precedente
caratterizzato da rotore (3) dotato di dispositivo dentato (14)
per lo svincolo del suo movimento;

4) motore ad energia marina come alla rivendicazione precedente
caratterizzato da volano (4), collocato al rotore, che rende pin
regolare la rotazione del motore;

5) motore ad energia marina came alla rivendicazione precedente

caratterizzato da un dispositivo dentato (14) che pud svincolare §< .
e

11 moto del rotore (3) da quello delle aste di spinta (12) du-
rante il loro funzionamento; _
6) motore ad energia marina come alla rivendicazione precedente
caratterizzato da aste di spinta con cremagliera (12) e galleg-
gianti (22);
7} motore ad energia marina come alla rivendicazione precedente
caratterizzato una guida mobile (15) con dispositivo di regoiaa
zione per consentire alle aste di spinta con cremagliera (12) e
gallegginati (22) un perfetto assetto di funzionamento;
8) motore ad energia marina came alla rivendicazione precedente

caratterizzato da ingranaggi ((6-8) per 1'accoppiamento dei rotori;
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9motore ad energia marina come alla rivendicazione precedente

caratterizzato da un generatore di energia elettrica (11) accop-

piato ad ingranaggi (6-9) di diverso diametro. /Z&

.
PO R A Tl s T
ST ] 1 ; Lasd 4

)

>
ks el .o

]
At

Utficio Proy.



o~

A

. N AN N //
x X ///%

NN\

15

12

14

hﬂ -

U§ficlo Prov. L _,;_ L

SEZ. A-A




Toh . e « commos
o

= [ g opagyp

ASSONOMETRIA A

NN —
41—-—@‘ -~

QN

ATEAARLRRARRARNRAY =
ARBRRBINIINIIIIIIY).
)=

K

ANATINNINANNANNY +~ _,
(IO N A LI - _
N
X, 2

2

———



) /
YR H Y
3\341 4014 OIOILN

il

ASSOMOHETRIA A

N

SN —
Jﬁiu-w. -
Y

AN
\E:::ﬁ:::flﬁ

R

.fd/"f//dﬂrdd//!... =
iBRRRRARININIEINY)

——

-+

S

ARLRIAAMTENTANRNNN -
T IS LAY -
o

N

© N

AN

N/

W\




e ‘ . //
=/ \2no%:
& ) Epjevebns; p

8 CIZICUII0] BYI|SEDU] "ADLS ORI

1

Nied

X _ /// -
4 AAIAIEA ERNUTINARAR NN ARS RN | //
V. T === 72NN

nnx% //

[

7

12

7

14

%
§



	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - CLAIMS
	Page 8 - CLAIMS
	Page 9 - DRAWINGS
	Page 10 - DRAWINGS
	Page 11 - DRAWINGS
	Page 12 - DRAWINGS

