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URZADZENIE DO POMIARU NACIAGU LIN

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ciag¥ego pomiaru naciggu lin stosowane
zwiaszcza do pomiaru neciggu lin eksploatowenych w gérmictwie. W urzgdzeniach gdrniczych,
ze wzgleddéw bezpieczedstwa ruchu naczy’ w szybach wymaga si¢ okreslonege naciagu lin
nodnych i prowadniczo-nosnych, co pocigga koniecznosé okresowej lub ciggte] jego kontroli.

Do okreslenia naciggu lin znane sg metody posrednie i bezposdrednie, polegajace na
przykiad na pomiarze czestosci drgend poprzeczmych liny lub pomiarze czasu przebiegu fali
odksztalcers poprzecznych wzdiuz dtugos$ci liny 1 nastepnym ioch odpowiednim przeliczeniu.
Pomiaru dokonaé¢ mozna réwniez zs pomocg specjalnych urzgdzen pomiarowych wigczanych szere=-
gowo lub réwnolegle w uk?ad z ling. W plerwszym przypadku pomiar jest pracochionny, wymaga
zagtosowania specjalistycznej aparatury, & wyniki pomiardéw w znacznym stopniu uzaleznione
85 od wiasnoSci mechanicznych liny. W drugim przypadku,gdy urzgdzenia pomiarowe wigczone sg
szeregowo w uktad z ling,pomiar jest prosty, lecz konieczne jeat przemieszczenie urzgdzenia
wrez z koiicem liny. Dlatego wigkszosé znanych urzgdzeri pomisrowych to urzgdzenia wigczane
réwnolegle w uktad z ling. _

Urzgdzenia tego typu pracujs na zasadzie odginania podporg przesuwng odcinka liny
pomiedzy dwiema podporami statymi, przy czym mierzona jest majczesciej sita botrzebns do
ugiecia liny. Z rozkiadu sit dziaszajgcych na podpory przy danym ugieciu wnioskuje sie o
wielkodci naciggu liny.

Podpory majg postad segmentéw statych lub krg3kéw o profilu biezni dostosowanych do
érednicy badanej liny. Niedogodnofcig znanych urzadzer jest to, Zze lipa nie moze sie¢ podczas -
pomiaru przemieszczaé wzgledem urzgdzenia pomiarowego, a tym esamym brak jest mozliwosci po-
miaru neciggu liny w warunkach bezposredniej eksploatacji. Wynika to z wymaganego minimal-
nego stopnia prseginania liny /stosunku srednicy krazka do $rednicy liny/ na podporach
krqzkowych, Zachowanie wymaganego stosunku srednicy krgzka podpory do Srednicy badanej liny
przy powszechnie stosowanych éredricach 1lin jest praktycznie niemozliwe ze wzgledu ns gaba-
ryty 1 cietar takiego urzgdzenia.'Z tych wzgledéw pomiar naciggu 1in tgq metodg Jest ograni-
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czony do pomiaréw okresowych, bez mozliwosci sprawdzenia naciggu liny bedgcej w ruchu.

Celem wynalazku jest usunigcie niedogodnoscli w znanych metodach i urzgdzeniach po-
przez opracowanie nowej konstrukcji urzgdzenia zapewniajgcego beztarciowe przemieszczanie
liny'wzglgdem przyrzadu z zachowaniem wymaganego stopnia przegiecie liny na podporach.

Cel ten osiggnieto poprzez opracowanie konstrukcji urzgdzenia,ktdérego trzy podpory
lezgce w jednej piaszczyznie majq ksztatt owall a ich bieinie sq opasane zamknietymi
}aricuchami segmentdéw tocznych, ktére w czynnej czeSci obwodu podpory stykaja sie z line,
przy czym w tej czesci podpér zachowany jest wymagany ksztait zapewniajgcy optymalny sto=-
pien przegiecia liny.

Urzgdzenie wedlug wynalazku umozliwia beztarciowe przemieszczanie liny wzgledem pod-
pér przy zachowaniu optymalnego stopnie przegiecia liny z jednoczesnym zmniejszeniem ciezaru
i gabarytéw catego urzadzenia, '

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przykiadzie wykonania na rysunku,gdzie fig. 1
przedstawia widok urzadzenia w ptaszcgyZnie przegiecias liny,a fig. 2 - przekrdéj poprzeczny
podpory stazej.

W korpusie 1 umocowane sq'dwie podpory state 2 oraz podpora przesuwna 3 majgce ksztalt
owali. Podpora przesuwna 3 mocowana jest do prowadnika 4, ktdry moze przesuwaé sie¢ wzgledem
korpusu 1 w kierunku prostopad¥*ym do osi 2gczacej podpory 2. Podpory staze 2 i podpora prze=-
suwna 3 lezq w jedne] pZeszczyZnie. Podpores przesuwna 3 mocowana jJest do prowadnika 4-$bprzez
glowice 5 za posrednictwem sprezyn talerzowych 6, Prowadnik 4 przesuwany Jest wraz z podporg
3 wzgledem korpusu 1 w czasie montazu srubg regulacyjng 7. Ustalenie poXoZenia prowadnikas 4
dokonuje sie¢ Srubg ustalajgcag 8. Podpory 2 1 3 wyposazone sg w zamkniete Zarncuchy segmentdw
tocznych 10 mogacych przemieszczaé sig bez poslizgu po biezniach podpdér. Segmenty toczne 10 1g-
czone sa w laricuch za pomocg sworzni 11 stanowigcych réwnoczesnie osie utozyskowanych krazkéw 13
toczgcych sig po biezniach podpdér 2 i 3. Kontrolowana lina 9 przemieszczona jest w rowkach
gegmentdw tocznych 10 miedzy podporami 2 i 3, przy oczym wielkosé przesuwu podpory 3 1 ugie=-
cie aprezyn talerzowych 6 jest funkcja naciggu liny 9 odczytywanego na przyrzgdzie pomia=-
rowym 12 sprzezonym g podporg 3.

Zastrzez2enie patentowe

Urzgdzenie do pomiaru naciggu 1in skladajace sig z dwéch podpdér statych i Jednej pod-
pory przesuwne] mocowanych do wspélnego korpusu, gdzie kontrolowana lina przemieszczona
jest miedzy tymi podporami a wielkos$é przesunigcia podpory przesuwnej Jest funkcja naciggu
liny, znemienne tym, %e podpory state /2/ 1 podpora przesuwna /3/ leigca w jedne]
plaszczyinie majg ksztait owali a ich bieZnie sg opasane zamknigtymi 2aricuchami segmentdw
tocznych /10/, ktére w czynnej czesci obwodu podpér astykajg sie z kontrolowang ling /9/.
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Fig. 2



	PL132871B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


