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Mechanizm zegara elekiromagnetycznego z napedem symetrycznym

Patent trwa od dnia 27 kwietnia 1960 r.

W zegarach poruszanych za pomocg elektro-
magnesu stalg amplitude wahan wrzeciona na-
pedzajgcego czgSé mechaniczng zapewnia wsp6i-
praca elektromagnesu i zwory magnetycznej
osadzonej na osi wrzeciona, ktére raz wprawio-
ne w ruch, samoczynnie wlacza pragd w odpo-
wiednich momentach. Zegary tego typu nie roz-
powszechnily sie, zaré6wno z powodu trudnosci
podzielenia zegara na elektrycznie izolowann
od siebie zespoly, jak i ze wzgledu na zwigza-
ne z tym skomplikowane ksztalty wielu czesci
skladowych. Poniewaz wlgczanie prgdu musi
odbywaé sie w takt wahan regulatora, przeto
w istniejacych konstrukcjach jest on uzyty jako
element nie tylko sterujacy, ale i jako przewo-
dzacy prad.

Mechanizm wedlug wynalazku jest opracowa-
niem nowym pod wzgledem konstrukcyjnym
i koncepcyjnym, o ile chodzi o sterowanie prg-
dem wzbudzajgcym elektromagnes. MyS$la prze-
wodnig tej konstrukeji jest zapewnienie takiego
obiegu pradu. aby zadna cze$¢ ruchoma prze-

ktadni licznikowej (wrzeciono, kotwiczka, kétka
zebate) nie byla przewodnikiem prgdu. Dla osig-
gniécia tego celu mechanizm sklada sie z ze-
spolu mechanicznego sterujgcego i zespolu elek-
tromagnetycznego sterowanego. Na rysunku fig.
1 przedstawia podstawowa piyte mechanizmu I
ze zmontowanym zespolem elektromagnetycznym
i wrzecionem 2, z osig ktérego obracasie plyt-
ka okragla 3 z dwoma kolteczkami 4 i 5. Kole-
czek 4 przekazuje ruch przekladni licznikowej
i wskazéwek, a koleczek 5 odchyla elektryczny
styk' ruchomy 6 w prawo lub w. lewo, zalezZnie
od chwilowego obrotu wrzeciona 2. Poniewaz
kat obrotu wrzeciona wynosi 220° do 230°,
a kotki 4 i 5 s3 rozmieszczone co 180°, musza
sie one obracaé w réinych plaszczyznach; ko-
teczek 4 wystaje wiec z plytki 3 w gore, a ko-
teczek 5 — w dék ' A

Styk ruchomy 6 jest zmontowany na oddziel-
nej ptytce 8, przykreconej do plyty mechaniz-
mu, lecz odizolowany elektirycznie przez pod-
kladke fibrowg i dwie tulejki 9. Jedno ramie



tego styku zaopatrzone jest w kolek izolacyjny
10, a drugle ramie stanowia widelki 11, w ra-
mlong rych wchodzi zakoriczenie plaskiej
spra2y 1 12, umoc watfej ‘na plycie mechaniz-
mu 1 i stanuwmoej kontaktowy element zwie-
rajacy obwod elektryczny.

Miedzy widetkami 11 i zakonczeniem plaskiej

sprezynki 12 tworza sie po obu jej stronach -

szczeliny 13. Wielko$§é tych szezelin warunkuje
moment zwarcia styk6w po przej$ciu polozenia
Zerowego przez wrzeciono 2, co ma znaczenie
dla jego wspélpracy z elektromagnesem,

W czasie pracy mechanizmu obracajgce sie
wrzeciono 2 uderza koleczkiem 5 w izolacyjny
kolek 10 styku ruchomego i obraca go o pewien
‘kat, co powoduje zetknigcie si¢ widelek 11 z pla-
ska sprezynkg 12 i wlgczenie pradu elektrycz-
nego wzbudzajqcego elektromagnes. Poniewaz
wigczanie to nastepuje przy obu kierunkach
obrotu wahajgcego sie¢ wrzeciona, mechanizm

posiada naped . symetryczny. Po kazdorazowym -

odchyleniu styk ruchomy 6 wraca do polozenia
poczatkowego, dzieki sprezynce spiralnej 7 umo=
cowanej do jego piastki.

" Uruchomienie mechanizmu bedacego W SpO-

czynku wykonywa sie przez reczne wilgczenie

pradu wzbudzajgcego elektromagnes.

Fig. 2 przedstawia w schematycznym przekro-
ju fragment zegara, umozliwiajgcego jego roz-
ruch dzieki sprezynce 18 i stykajgcej sie nig

tulejce z komierzykiem 17, umocowanej na po-
kretle wskazéwek 15. Tulejka 17 i blaszka 18
sg pod napieciem réznych biegunéw zrédia pra-
du i stykaja si¢ przy przesunieciu pokretia
w kierunku strzatki. Caly schemat elektryczny
zegara przedstawiono na fig. 3.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm zegara elektromagnetycznego z na-
pedem symetrycznym, znamienny tym, ze na .
wrzecionie (2) s3 umocowane dwa koleczki,
z ktérych koleczek (4) stuzy do przekazywa-
nia ruchu przekladni licznikowej, a kole-
-czek (5) obraca sie w innej plaszezyznie i stu-
zy do odchylania elektrycznego styku rucho-
mego (6).

2. Mechanizm zegara wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze koniec styku ruchomego (6) jest
rozwidlony i podczas wahadlowego ruchu
wrzeciona styk ten wlgcza prad przy wy-
chyleniach w obie strony, uginajgc sprezy-
nujacy styk (12), dzieki czemu zadna cze$é
przekladni licznikowej nie jest uzyta jako
element przewodzacy prad w obwodzie elek-
tromagnesu.

3. Mechanizm zegara wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienny tym, ze pokretlo wskazéwek (15) slu-
zy jako elektryczny kontakt wilaczajacy prad

. w obwdd elektromagnesu.
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