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Uk+tad do regulacji sity i czestosci drgan
zwlaszcza wibratora elektromagnetycznego -

Przedmlotem wynalazku jest uktad do regulacji sity i czestodci drgan zwlaszcza wibratora elektromagne-
tycznego. '

Znane s3 uktady wibratoréw elektromagnetycznych z autotransformatorem, transduktorem lub tyrystorem
niesymetrycznym.

Wada i niedogodnoscig znanych uktadéw jest to, Ze nie pozwalajg w prosty sposéb na jednoczesna zmiang
czestosdci drgan zwory skokowo z 2w na w i odwrotnie.

Celem wynalazku jest usunigcie znanych wad przez opracowanie nowego uktadu do regulacji sity i czes-
tosci drgan wibratora elektromagnetycznego.

Istota wynalazku polega na tym, Ze w obwdd cewki wiaczony jest symistor (tyrystor symetryczny) ze
sterownikiem pozwalajacy na regulacj¢ kata zalaczania oraz na wyzwalanie poczatkéw impulséw sterujacych co w
lub 2.

Zalety techniczno-uzyteczna uktadu weditug wynalazku jest to, ze pozwala na zmniejszenie do jednego
elementu pétprzewodnikowego z jednym sterownikiem tyrystorowym bez koniecznosci stosowania innych urza-
dzer komutacyjnych w obwodzie gtéwnym zasilania cewki wibratora oraz- da]e mozliwos¢ regulacji sity wymu-
szajacej wibratora i skoku czestosci drgan z 2w na w.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1. przedsta-
wia schemat ukiadu do regulacji sily iczesto$ci drgari wibratora elektromagnetycznego, fig. 2. przedstawia
wykres przebiegu napigcia na wejsciu i na cewce U, przy czestosci drgan 2w, a fig. 3 przedstawia wykres prze-
tiegu napigcia na cewce 2 przy czestosci drgan c.

Wtiaczenie tyrystora symetrycznego 1 do obwodu cewki 2 wibratora elektromagnetycznego 3 pozwala na
regulacj¢ napigcia U; zasilajacego cewke 2 iskokowa regulacje czestosci drgan zwory 4. Sita wymuszajgca
wibratora zalezy od napigcia w jednym okresie drgaf zwory 4 wibratora, za§ warto§é napigcia jest regulowana
katem zaplonu o, nastawionym na sterowniku 6.

Czgstosé drgani zwory 4 dla przypadku jak na fig. 2 wynosi 2w, jeZeli w jest pulsacja pradu sieci zasilajacej
wibratora.
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Aby zmieni¢ czgsto$¢ drgan zwory 4 nalezy nastawi¢ sterownik 6 tak, aby impulsy pradu bramki tyrystora
symetrycznego 1 byly przesunigte o kat 2w, za$ przebieg napigcia na cewce 2 byt taki jak pokazano na fig. 3,
wtedy zwora 4 bedzie drgata z czestoscia w, przy czym zmieni si¢ amplituda drgan.

Zastrzezenie patentowe
Uktad do regulacji sity i czestesci drgari zwlaszcza wibratora elektromagnetycznego, znamienny tym, Ze

w obwdéd cewki (2) wiaczony jest tyrystor symetryczny (symistor) (1) ze sterownikiem (6) pozwalajacy na
regulacje kata zataczania oraz na wyzwalanie poczatkédw impulséw sterujacych co m lub 27.
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