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(57) Anotace:
Svétlomet sestava z t&lesa (3), v némz jsou na kulovych nebo
valcovych uloZenich samostatné zav&Seny optické jednotky (1,
2), tvofené parabolickymi nebo elipticko-dioptrickymi
projek&nimi systémy, pficemz kazda z téchto jednotek (1, 2) je
samostatné nastavitelna do zakladni polohy pomoci
regulaénich Sroubtt (5) uloZenych v t&lese (3) svétlometu a k
synchronnimu sefizovani optickych jednotek (1, 2) ve svislém
sméru je pouZit vysuvny elektricky, hydraulicky nebo
mechanicky ovladag (11), kde tahlo (10) ovladage (11),
upevnéného na télese (3) svétlometu je spojeno s posuvnym
jezdcem (8), jehoZ soudasti jsou pfima ozubeni, ktera zasahuji
do ozubeni segmentt (12), (13), uloZenych vykyvné v télese
(3), pfitemz segmenty (12), (13) jsou opatieny vidlicemi nebo
ovalnymi otvory (14), do nichz zapadaji konce svislych ¢epii
(6) optickych jednotek (1), (2).
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Svétlomet pro motorova vozidla

Oblast techniky

Vynélez se tyka uspotadani soudasti pro sefizovani polohy optickych jednotek svétlometu pro
motorova vozidla.

Dosavadni stav techniky

Jako osvétlovaci systém hlavnich svétlometl pro motorova vozidla se pfevazné pouZiva svételny
zdroj umistény uvnitt parabolického zrcadla nebo elipticko-dioptrické projekéni jednotky. Tato
opticka soustava musi byt nastavitelna ve vodorovné i svislé roviné z diivodu montaznich odchy-
lek karoserie a ve svislém sméru pti zmé&né vyvolané riiznym zatizenim vozidla. Pro tuto korekci
se nejdastéji pouziva elektricky nebo hydraulicky posuvny ovlada¢, upevnény v t€lese svétlome-
tu, ktery pohybuje optickou soustavou svétlometu ve svislé€ roving.

V piipadg, Ze opticka soustava svétlometu obsahuje dvé nebo vice samostatnych jednotek pro
tlumené, dalkové, eventuelné mlhové svétlo, pohyblivych kolem spole¢né vodorovné osy a tyto
jednotky jsou z diivodu tvaru karoserie umistény odstuptiovang za sebou, je jejich spolecné sefi-
zovéani komplikované tim, Ze potfebny rozsah pohybu optické soustavy je tak velky, Ze negativné
ovlivituje celkové rozméry svétlometu. Konstrukce musi byt proto feSena tak, Ze se korekce
svislého nastaveni v zéavislosti na zatiZeni vozidla provadi pouze u tlumeného svétla, nebo jsou
optické jednotky vzdjemn& propojeny soustavou pék a tahel, niro¢nych na pfesnost rozméri
a uloZeni v télese svétlometu.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody jsou do znaéné miry odstrangny u svétlometu, jehoZ kazda opticka jednotka
je zavéSena samostatné na dvou kulovych nebo vélcovych uloZenich, umoziujicich svislé vychy-
lovani kolem vodorovné osy. Pohyb optickych jednotek ve svislém sméru je odvozen z posuvu
jezdce, uloZeného v drazce télesa svétlometu. Jezdec je opatien lizkem pro uchyceni konce tahla
ovladace.

Svétlomet se dvéma nebo vice optickymi funkcemi, sestava z télesa, v némz jsou na kulovych
nebo valcovych ulozenich samostatné zavéseny optické jednotky, tvofené parabolickymi nebo
elipticko-dioptrickymi projekénimi systémy, pfi¢emz kazdd z téchto jednotek je samostatné
nastavitelna do zakladni polohy pomoci regulagnich $roubii uloZenych v télese svétlometu a k
synchronnimu sefizovani optickych jednotek ve svislém sméru je pouZit vysuvny elektricky,
hydraulicky nebo mechanicky ovladag, kde tahlo ovladace, upevnéného na télese svétlometu je
spojeno s posuvnym jezdcem, jehoZ sougasti jsou vidlice, do nichZ zapadaji zaoblené konce svis-
lych &ep, které jsou souasti optickych jednotek.

V ptipadech, kdy je nutno redukovat rozsah natoceni, eventuelné smér pohybu optickych jedno-
tek vzhledem ke konstantnimu sméru a délce posuvu ovladace, je posuvny jezdec opatien pfi-
mym ozubenim, zapadajicim do ozubeni vykyvnych segmenti tak, Ze tahlo ovladace, upevnéné-
ho na t&lese svétlometu je spojeno s posuvnym jezdcem, jehoZz soucasti jsou pfima ozubeni, ktera
zasahuji do ozubeni segmenti, uloZenych vykyvna v télese, pfiCemZ segmenty jsou opatieny
vidlicemi nebo ovalnymi otvory, do nichZ zapadaji konce svislych ¢epii optickych jednotek.

K zakladnimu nastaveni optickych jednotek jsou v zadni sténé télesa svétlometu umistény upev-
fiovaci a regulaéni $rouby, na jejichz kulovych ukongenich jsou zavéSeny optické jednotky.
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Pomoci téchto Sroubti je dosaZeno nastaveni zakladni polohy optickych jednotek ve vodorovném
1 svislém sméru. Provedenim sefizovacich prvki svétlometu dle vynalezu se dosahuje nového
a vy38iho a¢inku v tom, Ze kazdéa opticka jednotka je sefizovana kolem vlastniho stfedu otaCeni,
&imZ se podstatné zmen3uji naroky na vnitfni prostor svétlometu potiebny pro sefizovani pti
zabezpedeni synchronniho pohybu optickych jednotek ve svislém sméru.

Piehled obrazki na vvkresech

Konkrétni provedeni vynalezu je schematicky znazornéno na pfipojenych vykresech. Na obr. 1
a2 je narys a pidorys svétlometu s jezdcem opatfenym dvéma vidlicemi pro vychylovani optic-
kych jednotek, na obr. 3 je provedeni s ozubenym jezdcem a vykyvnymi segmenty.

Piiklad provedeni vynalezu

Optické jednotky 1 a 2 svétlometu, tvofené parabolickym reflektorem, jsou zavéSeny uvniti téle-
sa 3 na kulovych &epech 4, pfi¢emZ spojnice jejich stfedd definuje osu svislého vychylovani.
Nejméné jeden z téchto &epi 4 u kazdé optické jednotky 1 a 2 je soucasti regula¢niho $roubu 5
pro vodorovné nastaveni. Optické jednotky 1 a 2 jsou ve spodni ¢asti opatieny zaoblenym ¢epem
6, ktery zasahuje do vidlice 7 jezdce 8, ulozeného posuvné v drazce 9 télesa 3. Jezdec 8 je spojen
s koncem pohyblivého tahla 10 ovladade 11, upevnéného ke sténé télesa 3 svétlometu.

.V alternativnim provedeni podle obr. 3 je pfevod mezi jezdcem 8 a zaoblenymi ¢epy 6 optickych

jednotek 1 a 2 uskuteCnén pomoci segmentu 12 a 13. Kazdy segment 12, 13 je vykyvna ulozen
a opatifen ozubenim zapadajicim do ozubeni na jezdci 8. Soucasti segmentu 12, 13 je vidlice
nebo ovalny otvor 14, v némz je uloZen svisly zaobleny ¢ep 6 optickych jednotek 1, 2.

Primyslova vyuZitelnost

Svétlomet pro motorova vozidla dle vynalezu je uréen pro osvétleni vozidel zejména tam, kde
tvar karoserie vozidla nedovoluje pouZit spole¢nou optickou jednotku dalkového a tlumeného
svétla, kde je potfebné synchronni sefizovani samostatnych optickych jednotek.
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PATENTOVE NAROKY

1. Svétlomet pro motorova vozidla se dvéma nebo vice optickymi funkcemi, sestavajici z téle-
sa, v némz jsou na kulovych nebo valcovych uloZenich samostatné zavéSeny optické jednotky,
tvofené parabolickymi nebo eliptickodioptrickymi projekEnimi systémy, pfi¢emz kazda z téchto
Jednotek je samostatné nastavitelna do zakladni polohy pomoci regulaénich $roubd ulozenych
v télese svétlometu a k synchronnimu sefizovani optickych jednotek ve svislém sméru je pouzit
vysuvny elektricky, hydraulicky nebo mechanicky ovladaé, vyznaéujici se tim, ze
tahlo (10) ovladace (11), upevnéného na télese (3) svétlometu je spojeno s posuvnym jezdcem
(8), jehoZ soucasti jsou vidlice (7), do nichZ zapadaji zaoblené konce svislych ¢epti (6), které
Jsou soucasti optickych jednotek (1) a (2).

2. Svétlomet pro motorova vozidla se dvéma nebo vice optickymi funkcemi, sestavajici z t&le-
sa, v némz jsou na kulovych nebo valcovych uloZenich samostatné zav€Seny optické jednotky,
tvofené parabolickymi nebo eliptickodioptrickymi projek&nimi systémy, pfi¢emz kazda z t&chto
jednotek je samostatné nastavitelna do zakladni polohy pomoci reguladnich $roubd uloZenych
v t€lese svétlometu a k synchronnimu sefizovani optickych jednotek ve svislém sméru je pouzit
vysuvny elektricky, hydraulicky nebo mechanicky ovladag, vyznadujici se tim, Ze
tahlo (10) ovladade (11), upevnéného na télese (3) svétlometu je spojeno s posuvnym jezdcem
(8), jehoZz soudasti jsou p¥ima ozubeni, ktera zasahuji do ozubeni segmentii (12), (13), uloZenych

- vykyvné v télese (3), pfiCemz segmenty (12), (13) Jsou opatfeny vidlicemi nebo ovalnymi otvory
- (14), do nichz zapadaji konce svislych Cept (6) optickych jednotek (1), (2).
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