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(54) Zphsob méfeni polohy $tdrbiny magnetické hlavy vzhledem k ose vélcové
plochy magnetické hlavy a zaffzeni k provadéni tohoto zptisobu

Vynédlez se tykd m&feni polohy St&rbiny
magnetické hlavy vzhledem k ose vdlcové
plochy této hlavy ¥isté& optickym zplisobem
a zatizeni, které toto m&fenf umoZnuje bez
nutnosti pouZiti dotykovych &idel.

Pfi vyrob& magnetickych hlav se pfesné
zbrousi styiné plochy obou polovin jéddra
hlavy a pomoci sklené&né nebo jiné nemagne-
tické pdjky se spoji. Tim vznikne v mist&
styku Bt¥rbina., V mist& této Stdrbiny se
hlava zbrousi tak, aby mé&la tvar védlcové
plochy. Je nutné, aby smér osy 3té&rbiny
byl shodny se sm&rem osy vybrouSené vilco-
vé plochy, a tim i se smdrem povrchovych
pfimek vdlcové plochy. U vyrobené nemagne-
tické hlavy je nutné zjistit p¥ipadnou
odchylku sm&rd obou té&chto os.

Doposud se maximdlni moZnd odchylka za-
jisEovala tak, Ze se pFi brouSeni &ela
hlavy hlava opFfela o svou zdkladnu a brusnym
kotoudem se &elo zbrousilo kolmo k zdklad-
nd s takovou pfesnosti, s jakou byla masta-

.vena kolmost brusného kotoule vzhledem k
zdkladn& magnetické hlavy. Smér osy Stérbi-
ny viak p¥i této operaci nebylo moZno
nastavit s pofadovanou pfesnosti. Kontrola
se provddé&la tak, Ze se pod mikroskopem
zjistil a nastavil smé&r $t&rbiny a potom
se pomoci dotykovych &idel uréovala orienta=-
ce vdlcové plochy.

Tato kontrolni metoda je mdlo pfesnd,
‘nebot jsou do ni zavdd&ny chyby ode&iténi
smdru povrchovych pFimek dotykovymi &idly.
Krom& toho je tato metoda zdlouhavd, nd-
roénd na obsluhu a je nutné zdvérelné ma-
tematické vyhodnoceni. Je zde také nebez-

195243

peli, Ze kontrolovand hlava bude dotykovymi
€idly po3kozena.

Vyse uvedené nedostatky odstranuJe zpl-
sob m&feni polohy Zt&rbiny magnetické hla-
vy a zafizeni k provédd&ni tohoto zpidsobu
podle vyndlezu. Podstatou m&feni je, Ze v
jedné fdzi m&feni prochdzeji paprsky odra-
Zené od polopropustného zrcadla vyklopnou
planparalelni deskou a ryska zdm&rné desky
méficiho okuldru se ztotoZni s virtudlnim
obrazem vldkna zdroje své&tla. Tato poloha
rysky je vychozi polohou méfeni. Ve druhé
fdzi m&feni, kdy je vyklopnd planparalelni
deska z optické soustavy vyfazena, se ryska
zdm&rné desky ztotoini s redlnym obrazem
povrchu 3t&rbiny, &imZ je nastavena do
koneéné polohy mé&feni.

Rozdil vychozi a kone&né polohy nasta-
veni rysky, uddvajici dhlovou odchylku
§térbiny magnetické hlavy vzhledem k ose
vdlcové plochy této hlavy, se odelte na
mikrometru méficiho okuldru. NezdleZi na

tom, kterou fdzi mE¥eni provedeme jako prvni.

Zatizeni, kterym se kontroluje poloha St&r-
biny magnetické hlavy, md zafazenou mezi
povrchem této hlavy a objektivem planpara-
lelni vyklopnou desku pro pfeostfovini v
obou fdzich mé&feni. Tato vyklopnd deska mi
nastavitelnou tlou$tku.

Jeden p¥iklad provedeni zatizeni pro
mé¥eni polohy ¥t&rbiny magnetické hlavy je
schematicky uveden na vykrese.

Za¥izeni se skl4d4d ze svdtelného zdroje
1, za nimZ je umist®n kondenzor 13 a po-
lopropustné zrcadlo 2. Za polopropustnym
zrcadlem 2, ve sméru §ifeni proSlého svazku
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paprskd, je kontrolovatelni magnetickd hla-
va a ve smdru §itfeni odrafeného svazku
paprskd je za¥azena vyklopnd planparalelni
sklen&nd deska 11 s nastavitelnou tlou3fkou.
Za ni je umist¥n objektiv 7 a ddle pak z4-
udrnd deska 8 a m¥fici okuldr 10. Zim&rnd
deska 8 miZe mit jednu rysku 9 nebo celou
soustavu rysek. ) -

Ze svételného zdroje 1 prochdzi svazek
paprskd p¥es kondenzor 13 a polopropustné
zrcadlo 2 a dopadd na povrch vdlcové plo-
chy 3 kontrolované magnetické hlavy. Svazek
paprskld se od povrchu vdlcové plochy 3
-magnetické.hlavy odrd%¥i, odrdZi se dile na
polopropustném zrcadle 2 a prochézi p¥es
vyklopnou planparalelni desku 11 a ptes
objektiv 7 do m&¥iciho okulédru 10 mikro-
skopu. Mikroskopem se pozoruje kontrolova-
nd magnetickd hlava., V prvni fdzi md¥ent
je do optické soustavy zaFazena vyklopnd
planparalelni deska 11, &im¥ je soustava
zaostfena do ohniskové roviny 6, kterd pro-
chdzi ohniskem v4lcové plochy 3 a kde se
zobrazuje virtudlni obraz 5 svEtelného
zdroje 1. Pozorovateli se tento virtudlni
obraz 5 jevi jako p¥imka, rovnob&ind s po-
vrchovou pfimkou vdlcové plochy 3 magnetic~.
ké hlavy a tedy i s osou vilcové plochy.
Rysku 9 zdmérné desky 8 mé¥iciho okulédru
10 ztotoinime s virtudinim obrazem 5 vldkna
zdroje svétla 1,

Ve druhé f4zi m&¥eni vyfadime z optické
soustavy vyklopnou planparalelni désku 11,

PREDMET

1. Zplsob m&feni polohy ¥térbiny magne-
tické hlavy vzhledem k ose vidlcové plochy
magnetické hlavy, kde ze zdroje sv&tla pro-
chdzi svazek paprskd polopropustnym zrcadlem
a dopadd na povrch vdlcové plochy magnetické
hlavy, kde se odrd%i a po odraze od polo-
propustného zrcadla prochédzi pfes vyklopnou
planparalelni desku a pfes objektiv do m&-
ficiho okuldru mikroskopu, vyznaleny tim,

Ze v jedné fdzi mEfeni, kdy paprsky odra¥ené
od polopropustného zrcadla prochdzeji vy~
klopnou planparalelni deskou, se ryska zd-
m&rné desky m&ficiho okuldru ztotoZni s vir-
tudlnim obrazem vldkna zdroje svdtla, &im}
je nastavena do po¥dte¥ni polohy m¥eni,

ve druhé fdzi méfeni, kdy je z optické

"

&imZ je zaostfeno-do pracovni roviny 12,

ve které le¥i obraz povrchu ¥t¥rbiny 4.
Rysku 9 zdm&rné desky 8 mEFiciho okuldru

10 nyni 2totoZnime s timto obrazem povrchu
térbiny 4. Rozdil poloh nastaveni rysky

9 pfi' mé&¥eni se zaFazenou planparalelni
deskou 11 a.bez ni, ktery odelteme na mikro-
metru mz?iciho,okuliru_lg, uddvd p¥imo
dhlovou odchylku ¥tErbiny magnetické hlavy
vzhledem k ose vdlcové plochy této hlavy.

Nezdle?i na tom, kterou fdzi m&Ffeni
provddime jako prvni.

Pokud by se zm&nil polom&r &ela kontro-
lované magnetické hlavy, zm&nime tloulfku
vyklopné planparalelni desky 11 tak, aby
pfi jejim zafazeni do optické soustavy bylo
zaost¥eno do ohniskové roviny 6, kde lefi
virtudlni obraz 5. K tomuto d¥elu je plan-
paralelni deska 11 tvofena dv&ma kliny,
jejichZ vzdjemnou polohou je .ddna vyslednd
pofadovand tlou¥ika desky. C

Na popsaném zatizeni a popsanym zpdsobem
lze tedy m&¥it s nezbytnou pFesnosti a
rychle poZadovanou odchylku povrchu kontro-
lované hlavy a Xt&rbiny, aniZ by se plocha
podkodila dotykovymi &idly,

Tento zplsob mé&Feni lze vyuZit viude,
kde je t¥eba zji¥fovat smér povrchové p¥im-
ky vdlcové plochy, i kdy# jde pouze o &ést
védlcové plochy a s vyhodou je mo¥né tuto
metodu vyuZit v p¥fipad&, kdy hrozi podkoze-
ni vdlcové plochy.

VYNALEZU

soustavy vyklopnd planparalelni deska vy~
Fazena, se ryska ztotoZnf{ s redlnym obrazem
povrchu Stérbiny, &im% je nastavena do ko-
neéné polohy mEfeni a rozdil poldte¥ni a ko-
nedné polohy nastaveni rysky, uddvajici
tiblovou odchylku 3t&rbiny magnetické hlavy
vzhledem k ose vdlcové plochy této hlavy,
se odelte na pikrometru méficiho okuléru,
ptidemZ fdze m&feni, resp. jejich pofadi
lze zaménit.

. 2. Zafizeni k provdd&ni zpdsobu mZfent
podle bodu 1, vyznalené tim, %e mezi povrch
kontrolované magnetické hlavy a objektiv
/7/ je zaFazena vyklopnd planparalelni des-
ka /11/ s nastavitelnou tlouZtkou.

—————

1 list vykresd
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