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Description 

La  présente  invention  est  du  domaine  des  méca- 
nismes  à  ressort  moteur  et  concerne  plus  particuliè- 
rement  une  installation  de  remontage  automatique 
d'une  pièce  d'horlogerie  à  ressort  moteur. 

L'invention  vise  à  permettre  le  remontage  auto- 
matique  de  mécanismes  à  ressort  moteur,  ce  qui  est 
particulièrement  avantageux  pour  les  pièces  d'horlo- 
gerie  comportant  de  nombreuses  fonctions,  afin 
d'éviter  le  travail  fastidieux  de  réglage  de  l'heure,  du 
quantième  et  des  phases  de  lune,  etc.  lorsque  la  mon- 
tre  n'est  pas  remontée  régulièrement  chaque  jour. 

Dans  le  brevet  suisse  CH-16.114  est  décrite  une 
machine  dont  la  rotation  est  commandée  manuelle- 
ment  lorsque  le  remontoir  d'une  montre  est  mis  au 
contact  d'un  tasseau  rotatif.  Le  brevet  CH-11  8.494 
propose  une  montre  composée  de  plusieurs  mouve- 
ments  et  un  dispositif  permettant  de  les  remonter  si- 
multanément. 

On  a  déjà  proposé  dans  le  brevet  US-2.658.329 
un  dispositif  de  remontage  agissant  toutes  les  24  heu- 
res  sur  une  pièce  d'horlogerie  disposée  dans  un  boî- 
tier  étanche  et  comportant  des  pièces  supplémentai- 
res,  intercalées  dans  l'engrenage,  permettant  son  re- 
montage  et  sa  mise  à  l'heure  automatiques,  malgré 
l'absence  de  toute  couronne. 

On  connaît  également,  par  le  brevet  US- 
2.638.024  une  installation  de  remontage  avec  des 
moyens  d'entraînement  en  rotation  actionnés  périodi- 
quement,  des  moyens  de  liaison  à  l'organe  de  remon- 
tage  de  la  montre  et  un  dispositif  de  couplage  disposé 
entre  les  moyens  d'entraînement  et  l'organe  de  re- 
montage.  Le  remontage  s'effectue  automatiquement 
dès  que  le  couple  de  remontage  est  inférieur  à  une  va- 
leur  prédéterminée. 

La  présente  invention  vise  à  simplifier  ce  type 
d'installation.  Elle  a  pour  objet  une  installation  auto- 
matique  de  remontage  d'une  pièce  d'horlogerie  à  res- 
sort  moteur  comportant  un  organe  de  remontage, 
l'installation  présentant  : 

-  au  moins  un  poste  de  remontage, 
-  des  moyens  d'entraînement  en  rotation,  action- 

nés  périodiquement, 
-  un  dispositif  de  couplage  disposé  entre  les 

moyens  d'entraînement  et  l'organe  de  remon- 
tage,  et 

-  des  moyens  de  liaison  à  l'organe  de  remontage 
de  la  pièce  d'horlogerie. 

Elle  est  caractérisée  en  ce  que  les  moyens  d'en- 
traînement  en  rotation  sont  commandés  périodique- 
ment,  de  manière  prédéterminée,  par  un  garde-temps 
disposé  dans  un  boîtier  de  commande  qui  est  relié  à 
un  dispositif  de  contrôle  de  la  rotation, 
ledit  dispositif  de  contrôle  de  la  rotation  étant  consti- 
tué  par  un  disque  présentant  des  ouvertures  aptes  à 
coopérer  avec  des  moyens  de  mesure, 
et  en  ce  que  la  pièce  d'horlogerie  est  disposée  sur  un 

posage. 
En  outre,  on  peut  prévoir  d'entraîner  plusieurs 

boutons  ou  couronnes  avec  des  dispositifs  compor- 
tant  une  installation  commune  de  commande,  ce  qui 

5  est  particulièrement  avantageux  pour  les  magasins 
présentant  à  la  fois  différentes  pièces  d'horlogerie. 

Le  dessin  annexé  représente,  à  titre  d'exemple 
non  limitatif,  une  forme  d'exécution  de  la  présente  in- 
vention. 

10  La  figure  1  est  une  vue  de  dessus  schématique 
des  principaux  constituants  d'une  installation  de  re- 
montage  automatique. 

La  figure  2  est  une  vue  latérale,  avec  coupe  par- 
tielle,  de  certains  éléments  représentés  à  la  figure  1. 

15  La  figure  3  représente  une  variante  de  la  partie 
d'entraînement. 

A  la  figure  1  sont  représentés  les  principaux 
constituants  de  l'installation  de  remontage  selon  l'in- 
vention,  à  savoir  un  boîtier  1  0,  un  engrenage  20  et  un 

20  support  30  dans  lequel  sont  disposés  un  dispositif  de 
couplage  40,  un  dispositif  de  contrôle  50  et  des 
moyens  de  liaison  60  à  un  adaptateur  spécifique  pour 
chaque  type  de  montre.  La  pièce  d'horlogerie  à  re- 
monter  est  schématisée  par  une  montre-bracelet  70, 

25  disposée  sur  un  posage  80.  En  outre  l'installation 
peut  comporter  une  horloge  de  contrôle  90. 

A  l'intérieur  du  boîtier  10  sont  disposés  une  élec- 
tronique  de  commande  11  comportant  un  garde- 
temps  et  un  moteur  d'entraînement  en  rotation  d'un 

30  arbre  12.  Le  boîtier  10  comporte  une  prise  d'alimen- 
tation  13,  destinée  à  être  raccordée  au  réseau.  Sur  la 
face  supérieure  14  du  boîtier  sont  disposés  les  élé- 
ments  mécaniques  d'entraînement  en  rotation  du  re- 
montoir,  qui  sont  protégés  par  un  couvercle  15  repré- 

35  senté  en  traitillés  au  dessin.  Le  boîtier  10  comporte 
en  outre  des  poussoirs  16,  17  permettant  respective- 
ment  la  mise  à  l'heure  de  l'horloge  90  et  le  contrôle 
du  mouvement  d'entraînement  en  rotation  de  la  pièce 
d'horlogerie. 

40  En  se  référant  à  la  figure  2,  on  retrouve  les  cons- 
tituants  principaux  déjà  mentionnés  en  regard  de  la  fi- 
gure  1.  Le  moteur  électrique  12  entraîne  un  engrena- 
ge  20  constitué  par  deux  roues  coniques  21  et  22 
conférant  à  un  arbre  23  un  mouvement  de  rotation 

45  unidirectionnel. 
Sur  la  face  supérieure  14  du  boîtier,  on  a  repré- 

senté  un  support  30,  destiné  d'une  part  à  la  fixation 
du  couvercle  1  5  de  protection  et  d'autre  part  au  main- 
tien  des  éléments  mécaniques  entraînés  en  rotation. 

50  A  cet  effet,  le  support  30  a  une  section  en  "U"  dont  les 
deux  ailes  parallèles  31  et  32  présentent  chacune  une 
ouverture  33  et  34  pour  le  passage  des  arbres  rota- 
tifs.  Il  va  sans  dire  que  chaque  ouverture  33  ou  34 
peut  recevoir  un  palier,  non  représenté  au  dessin. 

55  Le  dispositif  de  couplage  40  est  constitué,  dans 
la  forme  d'exécution  figurant  au  dessin,  par  un  cou- 
plage  d'entraînement  à  friction,  à  couple  fixe  ou  régla- 
ble,  comportant  deux  disques  41  et  42.  Il  est  à  noter 
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que  dans  la  variante  représentée  la  position  relative 
du  dispositif  de  couplage  40  par  rapport  à  l'arbre  cen- 
tral  43  peut  être  réglée,  grâce  au  filetage  44  prévu  en 
bout  de  l'arbre  43  et  destiné  à  coopérer  avec  un  ta- 
raudage  prévu  dans  le  moyeu  45  du  disque  42.  L'ex-  5 
trémité  46  de  l'arbre  43  opposée  au  filetage  44  coo- 
père  avec  un  ressort  47  pour  permettre  le  réglage  de 
la  longueur  de  l'ensemble  et  comporte  un  outre  un  pi- 
ton  radial  48,  dont  l'utilité  sera  mentionnée  plus  loin. 

L'arbre  central  43  entraîne  en  rotation  le  disque  10 
51  faisant  partie  du  dispositif  de  contrôle  50.  Le  dis- 
que  51  comporte  une  série  d'ouvertures  52  dispo- 
sées  en  couronne  et  destinées  au  passage  de  rayons 
lumineux  pouvant  être  captés  par  une  cellule  photo- 
électrique,  schématisée  en  53.  15 

Les  moyens  de  liaison  60  sont  constitués  par  une 
pièce  tubulaire  61  destinée  à  tourner  dans  l'ouverture 
34.  La  pièce  61  comporte  à  une  extrémité  un  déga- 
gement  central  62  permettant  de  loger  le  ressort  47 
ainsi  qu'une  fente  longitudinale  63  pour  le  passage  du  20 
piton  48  destiné  à  conférer  à  la  pièce  61  le  mouve- 
ment  rotatif  de  l'arbre  43.  A  l'autre  extrémité  de  la  piè- 
ce  61  est  prévu  un  dégagement  64  dans  lequel  est 
fixé  un  adaptateur  65  destiné  à  coopérer  avec  la  cou- 
ronne  de  remontoir  71  de  la  montre  70.  La  pièce  tu-  25 
bulaire  de  liaison  61  est  représentée  au  dessin  en  une 
pièce,  mais  on  peut  la  remplacer  par  plusieurs  élé- 
ments  assurant  les  mêmes  fonctions,  sans  sortir  du 
cadre  de  l'invention. 

On  a  schématisé  au  dessin  une  montre-bracelet,  30 
mais  il  va  sans  dire  que  l'installation  selon  l'invention 
s'étend  également  au  remontage  de  pièces  de  diffé- 
rentes  dimensions,  par  exemple  des  montres  de  po- 
ches  ou  tout  autre  type  de  mécanisme  à  ressort  mo- 
teur,  le  mouvement  relatif  de  la  pièce  tubulaire  61  par  35 
rapport  à  l'arbre  central  43  permettant  d'adapter  l'ins- 
tallation  à  différents  diamètres  de  pièces  d'horloge- 
rie. 

L'adaptateur  65  peut  être  réalisé  en  matériau 
élastomère,  destiné  à  entraîner  la  couronne  de  re-  40 
montoir  par  friction  en  appuyant  sur  la  face  extérieure 
de  celle-ci.  Comme  représenté  dans  la  variante  de  la 
figure  3,  on  peut  prévoir  également  un  adaptateur  66 
comportant  une  molette  67  destinée  à  entraîner  une 
couronne  de  remontoir  72  en  s'appuyant  sur  le  pour-  45 
tour  de  celle-ci,  cette  variante  étant  plus  précisément 
utilisée  pour  les  pièces  d'horlogerie  dont  le  remontoir 
est  partiellement  noyé  dans  la  carure.  En  variante  on 
peut  également  prévoir  un  adaptateur  épousant  la  for- 
me  de  la  couronne.  50 

La  pièce  d'horlogerie  70  à  remonter  est  disposée 
sur  un  posage  80  présentant  vers  le  haut  un  dégage- 
ment  circulaire  81  et  comportant  au  moins  un  pied  82 
autorisant  le  réglage  de  la  hauteur  selon  la  flèche  83, 
en  fonction  de  l'épaisseur  de  la  montre  et  de  la  posi-  55 
tion  de  la  couronne  de  remontoir.  Au  niveau  de  la 
montre  70,  le  posage  comporte  un  élément  élastique, 
par  exemple  un  ressort  84  autorisant  une  mise  en  pla- 

ce  aisée  de  la  montre. 
De  manière  générale,  il  est  suffisant  de  remonter 

une  pièce  d'horlogerie  pendant  quelques  minutes 
toutes  les  24  heures.  Acet  effet,  la  partie  électronique 
1  1  disposée  dans  le  boîtier  1  0  comporte  des  éléments 
connus  de  l'homme  de  métier,  tels  que  : 

a)  un  garde-temps  électrique  ou  électronique,  au- 
torisant  l'affichage  de  l'heure  au  moyen  de 
l'horloge  de  contrôle  90, 
b)  des  moyens  de  mise  à  l'heure,  commandés  par 
les  poussoirs  16, 
c)  une  pile  d'alimentation  du  garde-temps,  en  cas 
de  coupure  de  réseau  d'alimentation, 
d)  des  moyens  de  mise  sous  tension  du  moteur 
d'entraînement,  commandés  par  le  garde-temps, 
e)  des  moyens  de  réglage  de  la  période  de  mise 
sous  tension  du  moteur  d'entraînement, 
f)  des  moyens  d'analyse  des  impulsions  reçues 
par  la  cellule  photo-électrique  53, 
g)  des  moyens  pour  déconnecter  le  moteur  avant 
la  fin  prédéterminée  de  la  période  de  mise  sous 
tension  définie  en  e),  selon  les  indications  don- 
nées  par  les  moyens  d'analyse  f), 
h)  des  moyens  de  mise  sous  tension  du  moteur 
d'entraînement  avec  le  poussoir  17,  afin  de  véri- 
fier  le  fonctionnement  mécanique  de  l'ensemble 
en  dehors  des  période  pré-déterminées  d'entraî- 
nement. 
Comme  on  l'a  déjà  mentionné,  l'ensemble  de  re- 

montage  selon  l'invention  fonctionnera  en  principe 
une  fois  par  jour,  pendant  quatre  à  cinq  minutes.  Dès 
que  les  moyens  de  protection  prévenant  la  surtension 
du  ressort  agissent  en  bloquant  le  remontoir,  les  dis- 
ques  41  et  42  du  dispositif  de  couplage  à  friction  40 
se  désolidarisent.  Le  disque  42  et  parconséquent  l'ar- 
bre  central  43  restent  immobiles,  de  même  que  le  dis- 
que  de  contrôle  51.  La  cellule  photo-électrique  53  ne 
captant  plus  les  signaux  traversant  les  ouvertures  52, 
l'électronique  11  cesse  d'alimenter  le  moteur  d'entraî- 
nement  12. 

D'un  point  de  vue  pratique,  chaque  installation 
sera  réglée  pour  une  pièce  d'horlogerie,  en  choisis- 
sant  l'adaptateur  65  ou  66  adéquat  pour  agir  sur  le  re- 
montoir.  Le  positionnement  relatif  du  disque  d'entraî- 
nement  42  par  rapport  à  l'arbre  central  43  sera  réglé 
de  manière  à  ce  que  la  force  de  friction  entre  les  dis- 
ques  41  et  42  soit  telle  que,  lorsque  le  remontage  du 
ressort  moteur  est  effectué,  les  moyens  de  protection 
prévenant  la  surtension  prévus  dans  la  pièce  d'horlo- 
gerie  exercent  une  force  supérieure  à  celle  de  friction 
entre  les  disques. 

Comme  on  l'a  déjà  mentionné,  il  est  également 
possible  de  régler,  pour  chaque  mécanisme  à  ressort 
moteur,  la  période  pendant  laquelle  le  moteur  12  est 
mis  sous  tension  et  entraîne  les  engrenages  20. 

On  peut  prévoir  de  réaliser  le  boîtier  10  et  son 
couvercle,  ainsi  que  le  posage  de  manière  décorati- 
ve,  de  telle  manière  que  l'installation  selon  l'invention 
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constitue  en  outre  un  présentoir  permettant  la  mise 
en  valeur  de  la  pièce  d'horlogerie.  A  cet  effet,  les  par- 
ties  visibles  seront  par  exemple  en  bois  ou  en  cuir. 

Sans  sortir  du  cadre  de  la  présente  invention,  il 
est  possible  également  d'utiliser  la  même  électroni- 
que  de  commande  pour  l'entraînement  de  plusieurs 
moteurs  correspondant  à  différentes  pièces  d'horlo- 
gerie,  variante  qui  sera  adoptée  de  préférence  dans 
les  magasins  présentant  à  la  fois  différentes  pièces 
d'horlogerie. 

Il  est  aussi  possible  d'utiliser  l'installation  pour 
des  pièces  d'horlogerie  à  remontage  automatique. 

Revendications 

1.  Installation  automatique  de  remontage  d'une  piè- 
ce  d'horlogerie  à  ressort  moteur  (70)  comportant 
un  organe  de  remontage,  l'installation  présen- 
tant  : 

-  au  moins  un  poste  de  remontage, 
-  des  moyens  (20)  d'entraînement  en  rota- 

tion,  actionnés  périodiquement, 
-  un  dispositif  de  couplage  (40)  disposé  entre 

les  moyens  (20)  d'entraînement  et  l'organe 
de  remontage  (71,72),  et 

-  des  moyens  de  liaison  (60)  à  l'organe  de  re- 
montage  (71,72)  de  la  pièce  d'horlogerie 
(70), 

caractérisée  en  ce  que 
les  moyens  (20)  d'entraînement  en  rotation  sont 
commandés  périodiquement,  de  manière  prédé- 
terminée,  par  un  garde-temps  disposé  dans  un 
boîtier  de  commande  (10)  qui  est  relié  à  un  dis- 
positif  (50)  de  contrôle  de  la  rotation,  ledit  dispo- 
sitif  (50)  de  contrôle  de  la  rotation  étant  constitué 
par  un  disque  (51)  présentant  des  ouvertures  ap- 
tes  à  coopérer  avec  des  moyens  de  mesure  (53), 
et  en  ce  que  la  pièce  d'horlogerie  est  disposée 
sur  un  posage  (80). 

2.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 
1  ,  caractérisée  par  une  commande  manuelle  (1  7) 
apte  à  permettre  l'entraînement  en  rotation,  à  un 
instant  librement  choisi,  en  dehors  des  périodes 
prédéterminées  de  fonctionnement. 

3.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 
1  ou  2,  caractérisée  en  ce  que  lesdits  moyens 
(20)  d'entraînement  comportent  un  engrenage 
conique  (21  ,22),  soumis  à  l'action  d'un  moteur  ro- 
tatif  (12). 

4.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 
1  ou  2,  caractérisée  en  ce  que  ledit  dispositif  de 
couplage  (40)  comporte  deux  disques  (41,42)  à 
friction. 

5.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 
4,  caractérisée  en  ce  que  l'un  au  moins  des  dis- 
ques  (41,42)  est  solidaire  de  moyens  (44,45)  de 
réglage  de  la  force  de  friction. 

5 
6.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 

1  ou  2,  caractérisée  en  ce  que  ledit  dispositif  (50) 
de  contrôle  de  la  rotation  est  apte  à  générer  des 
signaux  au  boîtier  de  commande  (1  0),  afin  d'arrê- 

10  ter  les  moyens  (20)  d'entraînement  en  rotation 
avant  la  fin  prédéterminée  de  la  période  d'entrai- 
nement. 

7.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 
15  1  ou  2,  caractérisée  en  ce  que  lesdits  moyens  de 

liaison  (60)  sont  constitués  par  un  adaptateur 
(65)  apte  à  coopérer  avec  la  face  extérieure  de 
l'organe  de  remontage  (71,72). 

20  8.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 
1  ou  2,  caractérisée  en  ce  que  lesdits  moyens  de 
liaison  (60)  sont  constitués  par  un  adaptateur 
(66)  apte  à  coopérer  avec  le  pourtour  de  l'organe 
de  remontage  (72). 

25 
9.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 

8,  caractérisée  en  ce  que  ledit  adaptateur  (66) 
comporte  une  molette  (67). 

30  10.  Installation  de  remontage  selon  la  revendication 
7,  8  ou  9,  caractérisée  en  ce  que  l'adaptateur  (65, 
66)  est  en  matière  élastomère. 

11.  Installation  de  remontage  selon  les  revendica- 
35  tions  1  à  10,  caractérisée  en  ce  que  le  boîtier  de 

commande  (1  0)  est  apte  à  agir  simultanément  sur 
plusieurs  postes  de  remontage. 

40  Patentansprùche 

1.  Automatische  Anlage  zum  Aufziehen  einer  Uhr 
mit  Gangfeder  (70),  mit  einem  Aufziehelement, 
wobei  die  Anlage  zeigt: 

45  -  wenigstens  eine  Aufziehstelle, 
-  Drehantriebseinrichtungen  (20),  die  perio- 

disch  betrieben  werden, 
-  eine  Kopplungsvorrichtung  (40),  die  zwi- 

schen  den  Antriebseinrichtungen  (20)  und 
50  dem  Aufziehelement  (71,  72)  angeordnet 

ist,  und 
-  Einrichtungen  (60)  fur  die  Verbindung  der 

Uhr  (70)  mit  dem  Aufziehelement  (71,  72), 
dadurch  gekennzeichnet,  dali 

55  die  Drehantriebseinrichtungen  (20)  periodisch 
gesteuert  sind,  auf  vorbestimmte  Weise,  durch 
einen  Pràzisionszeitmesser,  der  in  einem  Steuer- 
gehàuse  (10)  untergebracht  ist,  welches  mit  ei- 

4 
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nem  Vorrichtung  (50)  zum  Steuern  der  Drehung 
verbunden  ist,  wobei  die  Vorrichtung  (50)  zum 
Steuern  der  Drehung  aus  einer  Scheibe  (51)  ge- 
bildet  ist,  die  Ôffnung  zeigt,  welche  zum  Zusam- 
menwirken  mit  Melieinrichtungen  (53)  ausgelegt 
sind,  und  dali  die  Uhr  auf  einem  Gestell  (80)  an- 
geordnet  ist. 

2.  Einrichtung  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  1  ,  ge- 
kennzeichnet  durch  eine  manuelle  Steuerung 
(17),  die  zum  Ermôglichen  des  Drehantreibens 
ausgelegt  ist,  zu  einem  freigewâhlten  Zeitpunkt 
aulierhalb  dervorbestimmten  Arbeitszeitdauern. 

3.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  1  oder  2, 
dadurch  gekennzeichnet,  dali  die  Antriebsein- 
richtungen  (20)  ein  konisches  Ràderwerk  (21, 
22)  aufweisen,  das  der  Wirkung  eines  Drehmo- 
tors  (12)  unterworfen  ist. 

4.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  1  oder  2, 
dadurch  gekennzeichnet,  dali  die  Kopplungsvor- 
richtung  (40)  zwei  Reibscheiben  (41,  42)  umfalit. 

5.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  4,  dadurch 
gekennzeichnet,  dali  wenigstens  eine  der  Schei- 
ben  (41  ,  42)  einstùckig  mit  Einrichtungen  (44,  45) 
zum  Einstellen  der  Reibungskraft  ist. 

6.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  1  oder  2, 
dadurch  gekennzeichnet,  dali  die  Vorrichtung 
(50)  zum  Steuern  der  Drehung  dazu  ausgelegt 
ist,  Signale  fur  das  Steuergehàuse  (1  0)  zu  erzeu- 
gen,  um  die  Drehantriebseinrichtungen  (20)  vor 
dem  vorbestimmten  Ende  der  Antriebszeitdauer 
anzuhalten. 

7.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  1  oder  2, 
dadurch  gekennzeichnet,  dali  die  Verwindungs- 
einrichtungen  (60)  durch  einen  Adapter  (65)  ge- 
bildetsind,  derzumZusammenwirken  mit  der  Au- 
lienf  lâche  des  Aufziehelementes  (71  ,  72)  ausge- 
legt  ist. 

8.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  1  oder  2, 
dadurch  gekennzeichnet,  dali  die  Verbindungs- 
einrichtungen  (60)  durch  einen  Adapter  (66)  ge- 
bildet  sind,  der  zum  Zusammenwirken  mit  dem 
Aulienumfang  des  Aufziehelementes  (72)  ausge- 
legt  ist. 

9.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  8,  dadurch 
gekennzeichnet,  dali  der  Adapter  (66)  ein  Ràn- 
delrad  (67)  umfalit. 

10.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  Anspruch  7,  8  oder 
9,  dadurch  gekennzeichnet,  dali  der  Adapter  (65, 
66)  aus  elastomerem  Material  ist. 

11.  Anlage  zum  Aufziehen  nach  den  Ansprùchen  1 
bis  10,  dadurch  gekennzeichnet,  dali  das  Steuer- 
gehàuse  (10)  dazu  ausgelegt  ist,  gleichzeitig  auf 
mehrere  Aufziehstellen  zu  wirken. 

5 

Claims 

1.  Automatic  installation  forwinding  up  a  time-piece 
10  with  a  drive  spring  (70)  comprising  a  winding-up 

member,  the  installation  having: 
-  at  least  one  winding-up  station, 
-  rotational  driving  means  (20)  actuated  per- 

iodically, 
15  -  a  coupling  device  (40)  arranged  between 

the  drive  means  (20)  and  the  winding-up 
member  (71,  72)  and 

-  means  (60)  forlinking  the  time-piece  (70)  to 
the  winding-up  member  (71  ,  72), 

20  characterised  in  that  the  rotational  driving  means 
(20)  are  actuated  periodically  in  a  predetermined 
manner  by  a  time-keeper  arranged  in  a  control 
casing  (1  0)  which  is  connected  to  a  device  (50)  for 
monitoring  the  rotation,  the  said  device  (50)  for 

25  monitoring  the  rotation  consisting  of  a  dise  (51) 
having  openings  able  to  interact  with  measure- 
ment  means  (53),  and  in  that  the  time-piece  is  ar- 
ranged  on  a  setting  (80). 

30  2.  Winding-up  installation  according  to  Claim  1, 
characterised  by  a  manual  command  (17)  able  to 
allow  rotational  driving,  at  a  freely  chosen  mo- 
ment,  outside  of  the  predetermined  operational 
periods. 

35 
3.  Winding-up  installation  according  to  Claim  1  or  2, 

characterised  in  that  the  said  drive  means  (20) 
comprise  a  bevel  gear  (21,  22)  subjected  to  the 
action  of  a  rotary  motor  (12). 

40 
4.  Winding-up  installation  according  to  Claim  1  or  2, 

characterised  in  that  the  said  coupling  device 
(40)  comprises  two  friction  dises  (41,  42). 

45  5.  Winding-up  installation  according  to  Claim  4, 
characterised  in  that  at  least  one  of  the  dises  (41  , 
42)  is  securely  fastened  to  means  (44,  45)  for  ad- 
justing  the  frictional  force. 

50  6.  Winding-up  installation  according  to  Claim  1  or  2, 
characterised  in  that  the  said  device  (50)  for  mon- 
itoring  the  rotation  is  able  to  generate  signais  at 
the  control  casing  (1  0),  so  as  to  stop  the  rotation- 
al  drive  means  (20)  before  the  predetermined 

55  end  of  the  drive  period. 

7.  Winding-up  installation  according  to  Claim  1  or  2, 
characterised  in  that  the  said  linking  means  (60) 

5 
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consist  of  an  adaptor(65)  able  to  interact  with  the 
external  face  of  the  winding-up  member  (71,  72). 

8.  Winding-up  installation  according  to  Claim  1  or  2, 
characterised  in  that  the  said  linking  means  (60)  5 
consist  of  an  adaptor(66)  able  to  interact  with  the 
perimeter  of  the  winding-up  member  (72). 

9.  Winding-up  installation  according  to  Claim  8, 
characterised  in  that  the  said  adaptor  (66)  corn-  10 
prises  a  knurled  knob  (67). 

1  0.  Winding-up  installation  according  to  Claim  7,  8  or 
9,  characterised  in  that  the  adaptor  (65,  66)  is 
made  from  an  elastomeric  material.  15 

11.  Winding-up  installation  according  to  Claims  1  to 
10,  characterised  in  that  the  control  casing  (10) 
is  able  to  act  simultaneously  on  several  winding- 
up  stations.  20 
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