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Anotace:

Elektrokolo je opatieno nejméné jednim elektromotorem
(2), pomoci které¢ho lze alespon podpofit pohyb
elektrokola (1), nejméné jednim akumulatorem (3)
elektrické energie pro napajeni elektromotoru (2)
elektrickou energii a fidicim zafizenim (4) pro fizeni
elektromotoru (2) v zavislosti od nejméné jednoho
signalu prenositelného do fidiciho zafizeni (4). Sedak (5)
elektrokola (1) a fidici ustroji (6) elektrokola (1) jsou
relativné viici sobé pohyblivé. Nejméné jeden signal je
zavisly od vzajemné relativni polohy sedéku (5) a
fidiciho ustroji (6). Elektrokolo (1) je déle opatieno
nejméné jednim potenciometrem k poskytnuti nejméné
jednoho signalu a senzorem délky vidlice k poskytovani
nejméne jednoho signalu zavislého na délce vidlice.
Vytesen je také zpisob pohanéni tohoto elektrokola (1).
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Elektrokolo a zpusob pohanéni tohoto elektrokola

Oblast techniky

Vynalez se tyka eclektrokola s nejméné jednim elektromotorem, pomoci kterého lze alespon
podpofit pohyb elektrokola, s nejméné jednim akumulatorem elektrické energie pro napajeni
elektromotoru elektrickou energii a s fidicim zafizenim pro fizeni elektromotoru v zavislosti od
nejméné jednoho signalu pienositelného do fidicich zafizeni. Vynalez se dale tyka zpusobu
pohanéni takového elektrokola.

Dosavadni stav techniky

V soucasnosti dostupna kola mizou byt pohanéna jednak ¢isté mechanicky, tim Ze fidi¢ Slapanim
do pedalu zajistuje pohyb kola. V pripad¢ elektrokola je mozné tento pohyb podpofit nejméné
jednim elektromotorem. Pfitom se muze definovat, Ze elektromotor se pfipoji, aby usnadnil
Slapani do pedali. V pripadé clektrokola muze byt dale definovan ¢isté elektricky pohon, pii
kterém fidi¢ pomoci oto¢né rukojeti na fidicim ustroji elektrokola zada pozadovanou rychlost
Jizdy.

Dokument DE 102011077903 A1 popisuje, Ze pro zapnuti nebo fizeni elektromotoru elektrokola
pomoci signalu snimace sily je mozné méfit naptiklad silu nebo tocivy moment na pedalech, na
klice pedali, na fetézu nebo na kole. Rychlost Slapani je mozné dale zjisStovat pomoci signalu
snimace otaCek. Takové mérici signaly se pak dale zpracovavaji napiiklad elektronicky, aby se
elektromotor zapnul a vypnul, nebo se plynule reguloval na zaklad¢ fidici funkce.

Za nevyhodnou je tfeba pfitom povazovat okolnost, ze hnaci mechanika navrzena k zajisténi
pohybu takového kola nebo eclektrokola zpusobuje relativné vyssi hmotnost kola nebo
elektrokola. Pro pohlceni privadénych sil jsou dale nutna vyztuzovaci opatfeni, ktera vyzaduji
zvySeny pocet vyztuhovych prvki na kole nebo elektrokole. Zrychleni a zpomaleni elektrokola
pomoci elektromotoru navic neprobiha intuitivng.

Podstata vynalezu

Ukolem piedlozeného vynalezu proto je, vytvofit elektrokolo podle typu uvedeného v uvodu,
u kterého lze zvlast’ intuitivnim zpusobem realizovat zrychleni, a uvést prislusny postup k
pohanéni elektrokola.

Elektrokolo podle vynalezu zahmuje nejméné jeden elektromotor, pomoci kterého lze alespon
podportit pohyb elektrokola. Pohyb elektrokola vSak muze byt dosazen také jenom pomoci
nejméné jednoho elektromotoru. Elektrokolo obsahuje nejméné jeden akumulator elektricke
energie pro napajeni alesponi jednoho elektromotoru elektrickou energii. Ridici zafizeni
clektrokola slouzi k fizeni alespon jednoho elektromotoru. Rizeni probiha v zavislosti od
nejméné jednoho signalu prenositelného do fidiciho zafizeni. Sedak elektrokola je vzhledem
k fidicimu ustroji elektrokola pohyblivy. Elektrokolo zahmuje nejméné jeden potenciometr k
poskytovani nejméné jednoho signalu, pfi¢emz poloha kluzného kontaktu potenciometru
relativné k odporovému prvku potenciometru je zavisla od vzajemné relativni polohy sedaku a
rfidiciho ustroji, a dale zahrnuje senzor délky vidlice k poskytovani nejméné jednoho signalu
zavislého na délce vidlice, pri¢emz signaly z potenciometru a senzoru délky vidlice jsou
preneseny do fidiciho =zafizeni, pficemz fidici zafizeni zvy$i nebo snizi hnaci prikon
elektromotoru elektrokola. Poloha fidiciho ustroji relativné k ramu elektrokola mize byt fixni a
meénit se muze poloha sedaku relativné k ramu. Navic nebo alternativné muze byt poloha sedaku
relativné k ramu elektrokola fixni a ménit se muze poloha fidiciho ustroji relativné k ramu.
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Zméni-li se podle predlozeného feSeni napiiklad poloha sedaku relativné k fidicimu ustroji
a/nebo fidiciho ustroji relativné k sedaku, tak se zméni také signal prenositelny do fidiciho
zafizeni. Poté se¢ zm¢ni také fizeni elektromotoru fidicim zafizenim.

Zménou vzajemné relativni polohy sedaku a fidiciho ustroji tak lze zménit hnaci pfikon
poskytovany elektromotorem k pohybu elektrokola nebo k podpofe pohybu elektrokola. Timto se
da zvlast intuitivnim zpusobem realizovat zrychleni elektrokola. Ridi¢ totiz miZe zménou
vzajemné relativni polohy sedaku a ridiciho ustroji dosahnout rizeni elektromotoru.

Presunutim zatizeni sedaku smérem dopfedu je mozné dosahnout vyhodné zrychleni elektrokola.
Dodate¢né nebo alterativné lze pritom presunutim zatizeni sedaku smérem dozadu dosahnout
vyhodné zpomaleni elektrokola. Takové ovlivnéni rychlosti jizdy elektrokola pfesunutim vahy
fidice sediciho na sedaku elektrokola je velmi intuitivni. Ridi& totiz muze vyvolat zrychleni tim,
ze presune homni casti téla dopredu. U vyse popsaného elektrokola se tim totiz dosahne toho, Ze
se zméni poloha sedaku relativné k fidicimu ustroji resp. fidiciho ustroji relativné k sedaku. Ridi¢
dle toho muze vzpfimenim homi ¢asti téla vyhodné snizit podporu pohybu elektrokola pomoci
elektromotoru, takze vzpfimenim horni ¢asti t¢la je mozné dosahnout zpomaleni elektrokola.

Zpomaleni elektrokola mize byt podminéno zejména tim, Ze se snizi hnaci pfikon elektromotoru
poskytovany k pohybu nebo k podpofe pohybu elektrokola.

Preferované je sedak relativné k ramu elektrokola oto¢ny kolem osy otaceni. Nejméné jeden
signal je pritom zavisly od rotacni polohy sedaku vici ose otaceni. Spodni konstrukce sedaku
muze byt napfiklad otocna kolem osy otaceni zhruba jako sedlovka, ktera mize byt vytvorena
napiiklad v ramové trubce elektrokola, zejména v horni trubce rozprostirajici se v podélném
sméru. Zména fizeni elektromotoru dosazitelna pooto¢enim sedaku kolem osy otaceni vede ke
zvlast’ intuitivnimu prevedeni pohybu fidice sediciho na sedaku elektrokola na fizeni
elektromotoru.

Jako dale vyhodné se ukazalo, kdyZ je spodni konstrukce sedaku neoto¢né spojena se zavésem
kola elektrokola, pfi¢emz na zavésu kola je uchyceno zadni kolo elektrokola. Pootocenim sedaku
kolem osy otaceni se¢ pfitom da zménit vzdalenost mezi osou zadniho kola a osou pfedniho kola
elektrokola. Zvlast vyhodné pfitom je, Zze pootocenim sedaku a s tim spojenou zménou
vzdalenosti mezi osou zadniho kola a osou predniho kola se pak da zménit stabilita elektrokola
na vozovce. Vyska té€zisté fidice elektrokola nad silnici se totiz se zménou vzdalenosti mezi osou
zadniho kola a osou predniho kola také zméni. Zejména se timto da zajistit, aby pfi vysokém
zrychleni elektrokola, které je dosazitelné elektromotorem, byla 1 pozice fidi¢e na zaklad€ nizsi
pohyb elektrokola s ohledem na vzdy omezené mnozstvi elektrické energie, ktera je k dispozici
prostfednictvim nejméné jednoho akumulatoru elektrické energie.

Dodatecné nebo alterativné muze byt sedak podél trubky ramu elektrokola posuvny v podélném
sméru elektrokola. Nejméné jeden signal je pak zavisly od polohy sedaku podél trubky. Pii
takovém fizeni elektromotoru lze také dobre zajistit, aby pfi aerodynamicky vhodné poloze
sezeni, ve které je sedak posunuty dale od ridiciho ustroji elektrokola, poskytoval elektromotor
mimoradné vysoky hnaci prikon. Také toto prispiva k intuitivnimu zrychleni a/nebo zpomaleni
elektrokola.

Pokud je ramova trubka, podél které je mozné posouvat sedak, naklonéna k vozovce, po které
elektrokolo jede, zméni se pfi posunuti sedaku podél trubky v podélném sméru elektrokola
soucasn¢ 1 vzdalenost sedaku od vozovky. Ramova trubka, pod¢l které 1ze posouvat sedak, muze
byt dale vytvorena alespori usekové se zahnutim. Také toto muze mit ten efekt, Ze pfi posunuti
sedaku podél trubky v podélném sméru elektrokola se soucasné zméni 1 vzdalenost sedaku od
vozovky.
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Trubka muze byt vytvorfena jako profilovany dil s prvnim postrannim ramenem a druhym
postrannim ramenem. V postrannich ramenech jsou pfitom vytvoreny pfislusné vodici prvky,
podél kterych lze posouvat spodni konstrukci sedaku. Vodicimi prvky miazou byt vytvoreny
napiiklad jako drazky nebo podélné otvory vytvofené v postrannich ramenech. Vystupky vedené
v drazkach nebo kolik prochazejici skrze oba podélné otvory nebo néco podobného mize byt pak
spojeno se¢ spodni konstrukci sedaku. Timto zptisobem je mozné dosahnout dobfe definovany
pohyb sedaku podél trubky a soucasn¢ zvlast’ robustni usporadani sedaku na trubce.

Jako vyhodné se dale ukazalo, kdyz se da ménit délka vidlice spojené s fidicim ustrojim
elektrokola. Alespon jeden signal je pfitom zavisly od délky vidlice. Napfiklad v pfipad¢, kdyz se
fidi¢ velkou silou opfe o ridici ustroji a délka vidlice se dle toho velmi vyrazné zkrati, muze
signal zplsobit poskytnuti mimoradné velkého hnaciho pfikonu elektromotoru. Sedi-li naopak
fidi¢ relativné vzpfimené a opira se pouze malou silou o fidici ustroji, je délka vidlice zkracena
méné vyrazn¢. Mlze to pak zpulsobit poskytnuti mensiho hnaciho pfikonu elektromotoru za
ucelem pohybu elektrokola nebo alespon podpory pohybu elektrokola. Vidlice je v tomto
provedeni vytvorena vyhodné jako odpruzena vidlice, ktera se na zakladé vratné sily nejméné
jednoho pruzného prvku odpruzené vidlice vraci do vychoziho stavu nebo zakladni polohy, ve
které vykazuje vidlice svou maximalni délku.

Ridici zafizeni je u tohoto provedeni, pii kterém je nejméné jeden signal zavisly od délky vidlice,
vytvoreno vyhodné¢ k tomu, aby rozli§ilo kratkodobé zmény délky vidlice, jak se muzou
vyskytnout pfi najeti na obrubnik na zaklad¢ narazu pusobiciho na vidlici, od déle trvajiciho
zkraceni délky vidlice. Mize to probihat zejména tak, ze v preddefinovaném casovém useku
prekracujicim dobu trvani narazu se muze ridicim zafizenim vyhodnotit priméma délka vidlice
jako nejméng jeden signal. Pfeddefinovany ¢asovy usek muze Cinit zejména asi 1 az 2 sekundy,
pficemz prudké a narazem zpusobené zkraceni vidlice projevujici se v ramci tohoto casového
useku se pfi urCovani pruimémé délky vidlice nezohledni.

Vyhodné¢ vykazuje elektrokolo nejméné jeden potenciometr k poskytovani alespori jednoho
signalu. Poloha kluzného kontaktu potenciometru relativné k odporovému prvku potenciometru
je prfitom zavisla od vzajemné relativni polohy sedaku a fidiciho ustroji. Takovym
potenciometrem lze mimofadné jednoduchym a spolehlivym zpusobem poskytnout signal
vyhodnotitelny fidicim zafizenim.

Ramova trubka elektrokola muze v prufezu vykazovat profil otevieny smérem doli. Nejméné
jeden elektricky akumulator je pfitom vlozen zespoda do trubky a U-profil je v oblasti nejméné
jednoho elektrického akumulatoru uzavien vikem rozpojitelné spojenym s trubkou. Elektricky
akumulator je tedy mozné jednoduse vyménit tak, ze se viko vratné uvolni z U-profilu. Tvarem U
trubky je nejméné jeden elektricky akumulator zvlast’ dobfe chranén. Viko muze byt spojeno s
trubkou rozpojiteln¢ zejména pomoci Sroubt.

Vyhodné je na vrchni stran¢ ramové trubky elektrokola usporadan drzak pro mobilni koncovy
pfistroj. Jako koncovy mobilni pfistroj se mize na drzak upevnit napriklad chytry telefon.
Usporadanim napftiklad chytrého telefonu na homi strané¢ ramové trubky jsou obsahy zobrazené
na mobilnim koncovém pristroji pro fidi¢e zvlast dobfe vnimatelné. Plati to zejména tehdy, kdyz
s¢ u trubky jedna o trubku probihajici hlavn¢ v podélném sméru elektrokola, ktera saha
predevsim v podstaté v podélném sméru elektrokola od sedaku az k fidicimu ustroji.

Zejména v oblasti nejméné jednoho elektrického akumulatoru muaze homni strana trubky
vykazovat zvlast’ velkou Sirku, pokud je neyméné jeden elektricky akumulator uspofadan na
trubce nebo v ukladacim prostoru trubky. Drzak pro mobilni koncovy pfistroj je proto vyhodné
usporadan v oblasti nejmén¢ jednoho elektrického akumulatoru na horni stran¢ trubky.

Pri zptsobu pohanéni elektrokola podle vynalezu se nejméné jednim elektromotorem alespon
podporuje pohyb elektrokola. Nejméné jeden akumulator elektrické energie napdji elektromotor
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elektrickou energii. Ridicimu zafizeni elektrokola, které je vytvofeno pro fizeni elektromotoru, se
predava alespori jeden signal. Sedak elektrokola a ridici ustroji elektrokola jsou pfitom pohyblivé
relativné vici sobé a neyméné jeden signal je zavisly od vzajemné relativni polohy sedaku a
rfidiciho ustroji. Signal se tudiz méni zménou vzajemné relativni polohy fidiciho ustroji a sedaku.
To zpusobuje zase fizeni elektromotoru v zavislosti od této relativni polohy, takze tento
poskytuje hnaci prikon pro pohyb elektrokola nebo alesponi pro podporu pohybu elektrokola.
Takovym postupem se da zvlast’ intuitivnim zptisobem realizovat zrychleni elektrokola.

K vynalezu patfi také dalsi rozvinuti zptisobu podle vynalezu, ktera vykazuji vyznaky popsany jiz
v souvislosti s dalSimi rozvinutimi elektrokola podle vynalezu. Z toho duvodu se zde prislusna

dalsi rozvinuti postupu podle vynalezu znovu nepopisuji.

Vynalez zahrnuje také kombinace vyznaku popsanych typu provedeni.

Objasnéni vvkresu

Dale budou popsany priklady uskutecnéni vynalezu za pouziti pfipojenych vykresu, ve kterych
zobrazuje:

obr. 1 schematicky elektrokolo, u kterého je mozné dosahnout zrychleni presunutim vahy téla
fidice elektrokola;

obr. 2 velmi schematicky polohu sezeni fidi¢e na elektrokole podle obr. 1, pficemz elektrokolo
zrychlyje, kdyz se fidi¢ svou homi ¢éasti té€la nakloni dopfedu a elektrokolo zpomaluje,

kdyz se ridi¢ svou homi ¢asti téla vzpfimi;

obr. 3 schematicky usporadani sedaku nebo sedla na ramu elektrokola, pficemz pootocenim
sedaku kolem osy otaceni je mozn¢ dosahnout zrychleni nebo zpomaleni elektrokola;

obr. 4 variantu elektrokola, u které se muze spolu se sedakem pootocit také zaves kola pro zadni
kolo elektrokola, takze je mozné zvétsit nebo zmensSit vzdalenost mezi osou zadniho kola

a osou predniho kola;

obr. 5 schematicky posunuti sedaku podél homi ramov¢ trubky elektrokola, pri¢emz na zaklad¢
tohoto posunuti 1ze dosahnout zrychleni nebo zpomaleni elektrokola;

obr. 6 trubku v fezu podle pfimky VI-VI na obr. 5;

obr. 7 trubku v fezu podle pfimky VII-VII na obr. 5;

obr. 8 schematicky pohled shora na elektrokolo;

obr. 9 fez podle pfimky IX-IX na obr. 8;

obr. 10 pohled shora na horni ramovou trubku elektrokola v oblasti zobrazeni na obr. 9;
obr. 11 variantu elektrokola, u které lze ménit délku odpruzené vidlice; a

obr. 12 souvislosti mezi délkou odpruzené vidlice a rychlosti jizdy elektrokola.
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Priklady uskuteénéni vynalezu

U typu provedeni vysvétleného dale se jedna o preferovany typ provedeni vynalezu. U priklada
provedeni predstavuji popisované komponenty typu provedeni vzdy jednotlivé, na sobé nezavislé
uvazovan¢ znaky vynalezu, které¢ vynalez dale rozvijeji vzdy také nezavisle na sobé. Zverejnény
vynalez ma proto zahmovat 1 jin¢ nez prezentované kombinace znaku typu provedeni. Popsané
typy provedeni lze dale doplnit také o dalsi jiz popsané znaky.

Na obrazcich oznacuji stejné vztahové znacky vzdy funkéné stejné prvky.

Na obr. 1 je schematicky zobrazeno elektrokolo 1, které obsahuje alespon jeden elektromotor 2.
Nejméné jeden elektromotor 2 muze zahrnovat motor predniho kola a/nebo motor zadniho kola
a/nebo motor uprostfed. Na obr. 1 je elektromotor 2 znazomén schematicky jako motor zadniho
kola, tedy jako elektromotor 2 k pohanéni zadniho kola 20 elektrokola 1. Pro napajeni
elektromotoru 2 elektrickou energii vykazuje elektrokolo 1 nejméné jeden akumulator 3
elektrické energie zhruba v podobé baterie. Ridici zafizeni 4 elektrokola 1, které je na obr. 1
naznaceno schematicky, fidi elektromotor 2, aby se prostfednictvim elektromotoru 2 dosahlo
pohybu elektrokola 1 nebo se jeho pohyb alespori podporil. Elektromotor 2 muze podle toho
pohanét elektrokolo 1 sam, nebo se elektromotorem 2 mize podpofit pohyb elektrokola 1, ktery
Jje zpusoben Slapanim do pedalu elektrokola 1.

Muze byt definovano, Ze fidici zafizeni 4 vypne elektromotor 2, pokud elektrokolo 1 dosahne
vétsi rychlosti nez 25 kilometra za hodinu. Muze byt ale také definovano, Ze elektromotor 2 ma
zpusobit dosazeni rychlosti jizdy elektrokola 1 vétsi nez 25 kilometri za hodinu nebo ma pfi
takové rychlosti jizdy podpofit pohyb elektrokola 1.

V predloZzeném feSeni je zrychleni a zpomaleni elektrokola 1 zptsobované hnacim prikonem
elektromotoru 2 zavislym od vzajemné relativni polohy sedaku 5 nebo sedla elektrokola 1
a rfidiciho ustroji 6, napft. fiditek. Tento princip bude nejprve nazorn€ vysvétlen v navaznosti na
obr. 2. V homim znazoméni na obr. 2 je tak zobrazen fidi¢ 7 ve vzpfimené sedici poloze.
Vzdalenost a mezi bodem 11 sezeni a vertikalni referencni pfimkou 12, ktera se nachazi ve
vysi fidiciho ustroji 6, je mensi nez ve spodnim znazoméni na obr. 2. U tohoto bodu 11 sezeni
muze elektromotor 2 poskytovat podle vzdalenosti a hnaci pfikon, ktery pohybuje elektrokolo 1
rychlosti vo.

Nakloni-li nyni fidi€ 7 v souladu se spodnim znazoménim na obr. 2 svou horni ¢ast 8 téla
vyrazngji dopfedu, tak se muze definovat, ze vzdalenost b mezi bodem 11 sezeni a referencni
pfimkou 12 bude vétsi. Elektromotor 2 pak podle toho poskytuje hnaci prikon, ktery vede k vétsi
rychlosti jizdy elektrokola 1 o ¢len x. Pfislusnou rychlost jizdy elektrokola 1 dosaZitelnou
pohanénim elektromotorem 2 lze pfitom urcit podle vzorce b — a = vo + x.

U clektrokola 1 zobrazeného na obr. 1 muze zejména ridi¢ 7 (srovnej obr. 2) naklonit svou horni
¢ast 8 t€la vyrazn¢ dopredu. Tento pohyb horni ¢asti 8 téla je na obr. 1 znazornén prvni Sipkou 9
a zpusobuje, ze fidici zafizeni 4 fidi elektromotor 2 tak, Ze tento poskytuje vétsi hnaci piikon
k pohybu elektrokola 1, nez kdyZz je homi ¢ast t¢la 8 naklonéna dopfedu méné vyrazné. Kdyz
fidi¢ 7 naopak vyrazn¢ vzprimi svou horni ¢ast 8 téla, poskytuje elektromotor 2 v dasledku fizeni
elektromotoru 2 pomoci fidiciho zafizeni 4 niZsi, respektive zadny hnaci prikon. Toto vyrazné
vzpfimeni homi ¢asti 8 téla je na obr. 1 znazoméno druhou Sipkou 10.

Obdobné muze fidi¢ 7 presunutim vahy dopfedu dosahnout zrychleni elektrokola 1. Ridi¢ 7 k
tomu potrebuje pouze naklonit svou horni ¢ast 8 t€la dopredu, jak je to schematicky znazoméno
na obr. 2. Naopak, kdyZ fidi¢ 7 vyrazné€ vzpiimi svou homi ¢ast téla, elektrokolo 1 se zpomali.
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Neni vSak nutné, aby se poloha sedaku 5 relativné k fidicimu ustroji 6 zménila natolik, aby se
vzdalenosti a, b mezi bodem sezeni 11 a referenéni pfimkou 12 zvétSovala nebo zmensSovala.
Spise jsou mozné také jin¢ zmeny polohy sezeni 3 relativné k fidicimu ustroji 6 a jejich prevedeni
na prislusny signal, zejména méfici signal, ktery se pak prenasi do fidiciho zarizeni 4, aby se
vhodn¢ fidil elektromotor 2.

Nazom¢ to bude nejprve vysvétleno v navaznosti na obr. 3 a obr. 4. Podle toho muze byt
definovano, ze sedak 3 je relativné k ramu 13 elektrokola 1 (srovnej obr. 1), ze kterého je na
obr. 3 zobrazena Castecné pouze homi trubka 14, otocny kolem osy 15 otaceni. Osa 15 otaceni
probiha pfitom vyhodné v pfiéném sméru elektrokola 1 skrze trubku 14. Je-li pii této varianté
elektrokola 1 sedak 5 nebo sedlo natoceny kolem osy 15 otaceni napiiklad dopifedu, jak tomu je v
pfipad¢ naklonéni horni ¢asti t¢la 8 fidicem 7, tak mize pomoci hnaciho pfikonu poskytovaného
elektromotorem 2 zpusobit zrychleni elektrokola 1.

Dle uvedeného lze natoenim sedaku 5 kolem osy 15 otadeni dozadu v podélném sméru
elektrokola 1 dosahnout brzdéni, respektive zpomaleni elektrokola 1. Pri zpomaleni elektrokola 1
s¢ muze definovat, Ze elektromotor 2 bude poskytovat nizs§i hnaci vykon. Muze se vSak také
definovat, Ze elektromotor 2 bude pro zpomaleni elektrokola 1 pohanén jako generator. Brzdéni,
respektive zrychleni elektrokola 1, dosazitelné napfiklad pootofenim sedaku 5 kolem vykyvné
osy nebo osy 15 otaceni, je na obr. 3 znazoméno obousmémou Sipkou 16.

Pro snimani rotac¢ni polohy sedaku 5 kolem osy 15 otaceni nebo ve vztahu k ose 15 otaceni muze
elektrokolo 1 vykazovat potenciometr 17, ktery je na obr. 3 znazomén schematicky. Znamym
zpusobem pritom muze byt kluzny kontakt potenciometru 17 posuvny relativné k odporovému
prvku potenciometru 17. Potenciometr 17 pak v zavislosti od polohy kluzn¢ho kontaktu relativné
k odporovému prvku poskytuje signal, napriklad v podobé¢ elektrického napéti, ktery muze byt
vyhodnocen fidicim zafizenim 4.

Na obr. 4 je zobrazena dalsi varianta elektrokola 1, pfi které je mozné sedak 5 pootocit relativné
k ramu 13 kolem osy 15 otaceni. Spodni konstrukce 18 sedaku 5 je pfitom neotoéné spojena se
zavésem 19 kola. Spodni konstrukce 18 muze byt vytvorena napriklad jako sedlovka sedaku 3.
Na zavésu 19 kola je uchyceno zadni kolo 20 elektrokola 1. Kdyz se nyni sedak 5 natoci kolem
osy 15 otaceni dopredu, zpusobi to odpovidajici otoény pohyb zaveésu 19 kolem osy 15 otaceni ve
smyslu hodinovych rucicek. To zase zpusobi zvétseni vzdalenosti 21 mezi osou 22 zadniho kola
20 amezi osou 23 predniho kola 24 elektrokola 1. Vzdalenost 21 mezi osou 22 zadniho kola 20 a
osou 23 predniho kola 24 se naopak zmensi, kdyz fidi¢ 7 vyrazné vzpfimi svou horni ¢ast 8 téla a
sedak 5 a zavés 19 kola se tak pootoci kolem osy 15 otaceni proti sméru hodinovych rucicek. Na
obr. 4 je potenciometr 17 pro snimani rota¢ni polohy sedaku 5 zobrazen rovnéz schematicky.

Podle varianty elektrokola 1 zobrazené na obr. 5 se muze sedak 5 posunout podél homi trubky 14
v podélném sméru 25 elektrokola 1, coZ je na obr. 5 naznaCeno schematicky Sipkou. Pfitom se
muze definovat, Ze homi trubka 14 je vytvofena jako profil nebo profilovy dil s prvnim
postrannim ramenem 26 a druhym postrannim ramenem 27 (srovnej obr. 7). V postrannich
ramenech 26, 27 mazou byt vytvoreny vodici prvky napfiklad ve tvaru drazek nebo podélnych
otvori 28. Podél téchto podélnych otvort 28 je mozné posouvat ¢ep 29 ulozeni (srovnej obr. 7),
ktery slouzi k uloZeni sedaku 3 na trubce 14 (srovnej obr. 5). Posuv ¢epu 29 ulozeni v podélnych
otvorech 28 muze byt sniman pomoci potenciometru 17, ktery je na obr. 7 znazomén pouze
schematicky.

Podle obousmérné Sipky 30 zobrazené na obr. 5 je mozné dosahnout maximalni rychlosti Vmax
elektrokola 1, kdyz se sedak 5 posune podél trubky 14 v podélném sméru 25 maximalné dozadu,
tedy do maximalni vzdalenosti od hlavové trubky 31, kterd umoziuje rotani pohyb fidiciho
ustroji 6 pro rizeni predniho kola 24. Je-li naopak sedak 5 posunuty podél podélnych otvora 28
v podélném sméru 25 maximaln¢ dopredu, sedi-li tedy fidi¢ 7 zvlast’ vzpfimené (srovnej obr. 2),
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tak rychlost jizdy elektrokola 1 dosazitelna poskytovanym hnacim prikonem elektromotoru 2
odpovida rychlosti vo.

Ze souhrnného nahledu na obr. 5 a obr. 6 je dale zfejmé, jaky tvar mize mit trubka 14 v oblasti
mezi hlavovou trubkou 31 a podélnymi otvory 28. Dle uveden¢ho muze trubka 14 vykazovat také
v této oblasti profilovy prufez ve tvaru U otevieny smérem doli, respektive schrankovity profil
otevieny smérem dold. Uvnitf trubky 14 je tim vytvofeny ulozny prostor 32, ktery ma podle
predloZeného feSeni napfiklad pravouhly prufez. Tento ulozny prostor 32, ktery je po stranach
vymezeny obéma postrannimi rameny 26, 27, nabizi misto pro uloZzeni akumulatoru 3.
Akumulator 3 se tedy muze vlozit zespoda do ulozného prostoru 32 a tim do trubky 14. Trubce
14 sec maze dat tvar zobrazeny na obr. 6 zejména tvafenim vnitinim pretlakem (IHU). Trubku 14
je vSak mozné vyrobit také skofepinovym zpusobem, Ze se napiiklad dva dily nebo skofepiny
vzajemné spoji materialovym spojem, zejména svafovanim.

Na obr. 8 je elektrokolo 1 zobrazeno v pohledu seshora. Pitom je zfejmé, Ze na horni stran¢ 33
(srovnej obr. 9) trubky 14 muze byt usporfadan drzak 34 pro koncové mobilni zafizeni 37, jako
napfiklad chytry telefon (srovnej obr. 10). Drzak 34 muZe byt navrzen zejména v té oblasti
trubky 14, ve které je usporadana akumulator 3.

Z obr. 9 ohledné toho dale vyplyva, Ze ulozny prostor 32 pro akumulator 3 otevieny smérem dola
s¢ muze uzaviit pomoci vika 35. Pouzit s¢ muzou napfiklad Sroubovaci Cepy 36, aby se
rozpojitelné spojilo viko 35 s trubkou 14. Po odSroubovani vika 35 z trubky 14 tak lze vyjmout
akumulator 3 z tlozného prostoru 32.

Na obr. 10 je schematicky znazornéno, jak je mozné na trubce 14 uchytit koncové mobilni
zafizeni 37, napriklad v podob¢ chytrého telefonu.

Na zéklad¢ obr. 11 a obr. 12 se ma znazomit dal§i moznost, jak lze fidicimu zafizeni 4
poskytnout signal zavisly od relativni polohy sedaku 5 k fidicimu ustroji 6. Vidlice 38
elektrokola 1 muze byt vytvorena napfiklad jako odpruzena vidlice, jejiz délka je ménitelna ve
vertikalnim sméru elektrokola 1, respektive ve sméru osy otaceni fidiciho ustroji 6. Zméni-li se
délka vidlice 38, tak se méni také poloha sedaku 35 relativné k fidicimu ustroji 6 spojenym s
vidlici 38. Zkrati-li se totiz délka vidlice 38 napriklad na zaklad¢ sily, kterou na ni pusobi fidi¢ 7
seshora, tak se zméni také poloha fidiciho ustroji 6 relativné k sedaku 6 (nezobrazeném na
obr. 11). Sila F, kterou puisobi ridi¢ 7 seshora na fidici ustroji 6 a zpusobuje tim zmenseni délky
vidlice 38, je znazoména na obr. 11 Sipkou.

Na obr. 12 jsou schematicky zobrazen¢ rizné délky ¢, d vidlice 38. Vykazuje-li vidlice 38 v¢tsi
délku c, ktera nastane tehdy, kdyz ridi¢ 7 pusobi na fidici ustroji 6 seshora pouze malou silou F,
tak hnaci pfikon poskytovany elektromotorem 2 muze zajistit rychlost jizdy vo elektrokola 1,
ktera je dosahovana fizenim elektromotoru 2 prostfednictvim fidiciho zafizeni 4. Vykazuje-li
vidlice 38 naopak men$i délku d, tak rychlost jizdy elektrokola 1 dosazitelna fizenim
elektromotoru 2 muze Cinit vo +x. Dle uvedeného lze méfenim drahy odpruzeni, respektive
zménou délky ¢, d vidlice 38, zménit rychlost jizdy elektrokola 1, ktera je poskytovana
elektromotorem 2 v dusledku jeho fizeni pomoci Fidiciho zafizeni 4.

Tato varianta elektrokola 1 vychazi z poznatku, Ze fidi¢ 7 poté, co nakloni horni Cast téla 8 dale
dopfedu (srovnej obr. 2), pasobi na vidlici 38 vétsi silou F nez pii vzprimené sedici poloze. Dle
uvedenc¢ho muze fidi¢ 7 také ve variant¢ elektrokola 1 popsané v navaznosti na obr. 11 a obr. 12
dosahnout zrychleni elektrokola 1 a zpomaleni elektrokola 1 pfesunutim vahy.



10

15

20

25

30

35

40

45

CZ 310264 B6

PATENTOVE NAROKY

1. Elektrokolo (1), zahmujici sedak (5), fidici ustroji (6), pedaly, ram (13) kola, predni kolo (24)
opatfen¢ vidlici (38) s ménitelnou délkou (c, d), zadni kolo (20) a dale nejméné jeden elektromotor
(2), pomoci kterého lze alespon podpofit pohyb elektrokola (1), nejméné jeden akumulator (3)
elektrické energie pro napajeni elektromotoru (2) elektrickou energii a fidici zafizeni (4) pro fizeni
hnaciho pfikonu elektromotoru (2) v zavislosti od nejmén¢ jednoho signalu prenositelného do
rfidiciho zarizeni (4), vyznaé€ujici se tim, ze sedak (5) elektrokola (1) je vzhledem k fidicimu ustroji
(6) pohyblivy, pficemz elektrokolo (1) zahrnuje nejméné jeden potenciometr (17) k poskytovani
nejméné jednoho signalu, pricemz poloha kluzného kontaktu potenciometru (17) relativné k
odporovému prvku potenciometru (17) je zavisla od vzajemné polohy sedaku (5) a fidiciho ustroji
(6), a dale zahrmuje senzor délky vidlice (38) k poskytovani nejmén¢ jednoho signalu zavislého na
délce (c, d) vidlice (38), pficemz signaly z potenciometru (17) a senzoru délky vidlice (38 jsou
pfeneseny do fidiciho zafizeni (4), pricemz fidici zafizeni (4) zvySi nebo snizi hnaci pfikon
elektromotoru (2) elektrokola (1).

2. Elektrokolo (1) podle naroku 1, vyznalujici se tim, Z¢ pfesunutim zatiZzeni sedaku (5)
elektrokola (1) dopredu vznikne signal z potenciometru (17), ktery je pfenesen do fidiciho zafizeni
(4), pricemz fidici zafizeni (4) zvysi prikon elektromotoru pro dosazeni zrychleni elektrokola (1),
nebo presunutim zatizeni sedaku (5) dozadu vznikne signal z potenciometru (17), ktery je pfenesen
do fidiciho zafizeni (4), pfiemz fidici zafizeni (4) snizi prfikon elektromotoru pro dosazeni
zpomaleni elektrokola (1).

3. Elektrokolo podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, ze sedak (5) je relativné k ramu (13)
elektrokola (1) oto¢ny kolem osy (15) otaceni, pficemz nejméné jeden signal je zavisly od rotacni
polohy sedaku (5) kolem osy (15) otaceni.

4. Elektrokolo (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Zze spodni konstrukce (18) sedaku (5) je
neotocné spojena se zavésem (19) kola elektrokola (1), na kterém je uchyceno zadni kolo (20)
elektrokola (1), pricemz pootocenim sedaku (5) kolem osy (15) otaceni lze ménit vzdalenost (21)
mezi osou (22) zadniho kola (20) a osou (23) pfedniho kola (24) elektrokola (1).

5. Elektrokolo (1) podle naroku 1 az 3, vyznacujici se tim, Ze sedak (5) je posuvny podél trubky
(14) ramu (13) elektrokola (1) v podélném sméru (25) elektrokola (1), pfi¢emz nejméné jeden signal
je zavisly od polohy sedaku (5) podél trubky (14).

6. Elektrokolo (1) podle naroku 1 az 5, vyznacujici se tim, ze trubka (14) ramu (13) elektrokola
(1) vykazuje v prufezu profil ve tvaru U otevieny smérem dolu, pfi¢emz nejméné jeden akumulator
(3) elektrické energie je zespoda vlozeny do trubky (14) a profil ve tvaru U je v oblasti nejméné
jednoho akumulatoru (3) elektrické energie uzavien vikem (35) rozpojitelné€ spojenym s trubkou
(14).

7. Elektrokolo (1) podle naroka 1 az 6, vyznacujici se tim, Ze na horni stran¢ (33) trubky (14)
ramu (13) elektrokola (1), zejména v oblasti nejméné jednoho akumulatoru (3) elektrické energie,
je usporadan drzak (34) pro koncové mobilni zafizeni (37).

8. Zpusob pohanéni elektrokola (1) podle naroku 1 az 7, vyznacujici se tim, Ze nejmén¢ jeden
elektromotor (2) alespon podporuje pohyb elektrokola (1), pti kterém nejméné jeden akumulator
(3) elektrické energie napdji elektromotor (2) elektrickou energii a pii kterém se fidicimu zafrizeni
(4) k fizeni elektromotoru (2) pfedava nejmén¢ jeden signal,

vyznacujici se tim, ze

sedak (5) elektrokola (1) je pohyblivy kolem horizontalni osy (15) otaceni kolmé ke sméru jizdy
elektrokola a pfesunutim zatizeni sedaku (5) elektrokola (1) dopfedu vznikne signal z

-8-
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potenciometru (17), ktery je pfenesen do fidiciho zafizeni (4), pficemz fidici zarizeni (4) zvysi
pfikon elektromotoru pro dosazeni zrychleni elektrokola (1), nebo pfesunutim vahy fidice (7)

dozadu vznikne signal z potenciometru (17), ktery je pfenesen do fidiciho zafizeni (4), pficemz
fidici zafizeni (4) snizi pfikon elektromotoru pro dosazeni zpomaleni elektrokola (1).

5 vykresu

Seznam vztahovych znacek:

1 elektrokolo
2 elektromotor
3 baterie, akumulator
4 fidici zafizeni
5 sedak
6 fiditka
7 fidi¢
8 homi cast téla
9 Ssipka
10 Sipka
11 bod sezeni
12 referencni pfimka
13 ram
14 trubka
15 osa otaceni

16 obousméma Sipka

17 potenciometr

18 spodni konstrukce

19 zavés kola

20  zadni kolo

21 vzdalenost

22 osa zadniho kola

23 osa predniho kola

24  predni kolo

25 podélny smér

26  prvni postranni rameno
27 druhé postranni rameno
28 podélny otvor

29 cCep ulozeni

30 obousméma Sipka

31 hlavova trubka

32 ulozny prostor

33 homni strana

34 drzak

35 viko

36 Sroubovaci Cep

37 chytry telefon, koncovy pfistroj
38  wvidlice

a  vzdalenost

b  vzdalenost

¢ vétsi délka vidlice

d  mensi délka vidlice

F sila
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Obr. 6
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Obr. 11

%
../
el
LA
I
Q/A
('
)
<
'(;-J'-
-4



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings

