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Ototny polohovac{ stil se satelitnimi
otognymi délicimi stoly

Oto&ny polohovaci stdl se satelitni-
mi otoénymi d&licimi stoly je urgen pre-
dev&im pro vicestranné obrdbgni souddasti 2]
na specidlnich obréb&cich strojich a au- &éh
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tomatickych vyrobnich linkdch. Otocny
polohovaci -stul se satelitnimi otoénymi
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délicimi stoly sa skladd z nejméné dvou
otocnych délicich stold, které jsou za-
budovédny do kluzné plochy oto&né tasti
otogného polohovaciho stolu. Otodné sto-
ly maji vlastni ndhon od ptimocarého hy-
dromotoru. pfes zubovou spojku. Oto&ng
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tdst ototného polohovaciho stolu je vy~ B
bavena odpruZenymi indexy a zpevnovacimi : S%
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Vynalez se tyké oto&ného polohovaciho stolu se satelitnimi
otolnymi d&licimi stoly, urdeného zejména pro jednoGEelové obré-
béci stroje a automatické vyrobni linky.

OtoZné polohovaci stoly, pouZivané u obré&b&cich stroja,
jsou znémé, Jednotlivé konstrukce se od sebe 1li¥i zejména zpusobenm
pohonu oto&né &asti piXi polohovéni, zplsobem zajisténi piresnosti
nastavené polohy a rozvodem pracovniho média k jednotlivym upi-
natim, Piesnost zapolohovéni oto&né &asti v pracovnich polohéch
se zajiéfuje'pﬁevéiné zasunutim indexovaciho &epu do polohovaci
vlozky nebo dotladenim polohovacich kostek na oto&né &&sti proti
vysunutému dndexovacimu Cepu. Jiné refeni vyuZivaji pro naté&dent
otolné Casti primolary hydraulicky valec s ozubenym hi*ebenem,
.zabirajicim do pastorku, spojeného s oto&nou deskou stolu, Piesné
- poloha se zajiéfuje vzéjemnym zasunutim presného Celniho ozubeni,
upraveného jak na oto&né, tak i na pevné &asti oto&ného stolu
u v8ech popsanych provedeni sc na otodnou &ast polohovaciho stolu
pFipevﬁuji upinace obrobkl, které postupnd prochédzeji jednotli=-
vymi pracovnimi polohami,

Oto&né polohovaci stoly uvedenych koncepct umoiﬁuji obrébé-~
ni soutasti, upnutych v upinacich, rezmist&nych v rlizném poctu
na ototné desce polohovaciho stolu,pouze ze dvou stran, zpravidla
v radidlnim sméru k desce stolu a ve sméru axisdlnim.

Jsou rovnéZ znéma konstruk&ni provedeni oto&nych stoli, na
kterych jsou umist&ny dalS$i oto&né stoly, které se piripadné pie-
té¢eji do jiné polohy v zévislosti na ota&eni otoiné &asti polo-
hovaciho stolu. V jednotlivych pracovnich polohach viak nelze
jejich natoleni mé&nit, tak’e obrobek lze rovn&% ohr&bét v ka¥dé
stanici pouze ze dwou stran, podobn& jako je tomu u oto&nych
stold s pevnymi upinadi,
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vyde uvedené nevyhody odstranu;e oto&ny polohovaci stil

se satelitnimi otodnymi d&€licimi stoly, proveden9 podle vynalezu,
jehoZ podstata spolivé v tom, Ze ho tvori nejmén& dva otolné
délici stoly, zabudavané do kluzné plochy oto&né Zasti otolného
pabhovaciho stolu, napojené prostiednictvim sti*edového hitidele
pi‘es spojku na vysuvny natéfeci hi'idel, ktery je uloZen v naté-
gecim pouzdru, nachézejicim se v z&b&ru s primodarym hydromotorem,
a ktery je opatien vysouvacim ozubenym kolem, napojenym na hydrau=-
lické vysouvaci zaifizeni, pFifemZ oto&né &éast oto&ného polohova-
ciho stolu je vybavena odpruZenymi indexy a zpevnovacimi vélci

v poétu, odpovidajicim nejmén& poltu pracovnich stanic.

Oto&ny polohovaci stdl se satelitnimi oto&nymi. d€licimi
stoly umo¥nuje natéfeni d&licich stoll v libovolné poloze poloho~
vaciho stolu v libovolném Ghlovém rozsahu. To umoZnuje obréb&t
upnutou soudést v kaZzdé poloze postupn& z n&kolika stran v zé-
vislosti na piedepsané technologii. Samostatny né&hon kaZdého
déliciho stolu umoZnuje riizné natofeni v kaZdé poloze, nezévisle
na natd&eni polohovaciho stolu nebo ostatnich dé&licich stold,

Prikladné provedeni oto&ného polohovaciho stolu se satelit-
nimi oto&nymi d&licimi stoly je schematicky znézorn&no na pfipo-
jenych vykresech, kde na obr. 1 je jeho celkové uspoiradéni v né-
ryse a na obr, 2 v pGdoryse, obr. 3 pFedstavuje satelitni dé&lici
stll v nérysném Fezu a na obr. 4 je schema zapojeni pFimoéarého
hydromotoru pro néhon satelitniho d&liciho stolu.

Oto&ny polohovaci stil mé ve své oto¥né &asti 1 zabudované
oto&né d&lici stoly 2, z nichZ kaZdy je radidlné& uloZen ve dvou=-
Fadém véletkovém loZisku 25 a axiéln€ na kluzné plo¥e 9 a axidl-
nim loZisku 10, zaji¥t&ném pies krouZek 11 matici 12 na stiedo-
vém hitideli 13, ktery je pomoci Zroubt 14 jednim &elem pevné
spojen s oto&nou deskou 8 a na druhém Cele mé vytvoifenu hnanou
géast zubové spojky 5 do niZ zapadé hnaci Cést, umist&néd na &ele
“hitidele 18, ktery je uloZen v kulidkovém loZisku 19 a prochézi
sti‘edem naté&eciho pouzdra 16 a je pomoci hydraulického vysou-
vaciho zafizeni 26 a vysuvného ozubeného kola 3 vysunovan a
zasouvén do z&b&ru, Nat&¥eci pouzdro 16 je v trvalém zébé&ru s
primodarym hydromotorem 4, jehoZ naréikové ty¢ 24 je vyvedena
na obvod zékladniho t&lesa 17, kde jsou.@bé ]eho krajni polohy
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kontrolovény pomoci koncovych spinadd 18. Polet poloh a jejich
pifesnost uréuji indexovact vloZky 20 piipevn&né na oto&né desce
kterd je opatiena na svém obvodé kruhovym nalitkem 21, j nému¥

foo
~

priléhaji svymi krat$imi rameny paky 22 zpevﬁovacich-vélcﬁlz a

tim pritladuji oto&nou desku 8 k otoéné casti 1. B&hem pracovni
operace jsou indexovaci vloZky 20 dotlaCovany pitimo&arym hydro-
motorem 4 na odpruZeny index 6. Uté&snéni proti vnikéni chladici
kapaliny je provedeno pomoci plechd. 23. Nat&&eni oto&né desky 8
d&liciho stolu 2 lze provést bud ihned po ukon&eni pracovni ope-
race, nebo pied jejim zapoletim. Vv prvém pitipadé pracovni jednotka
dé impuls k vysunuti hnané &4&sti zubové spojky 5 ze zé&b&ru pomoci
‘hydraulického vysouvaciho zaiizeni 26 a piestaveni elektromagne-
tického rozvadé&de 28, ktery provede p?esunuti primofarého hydro-
motoru 4 do vychozi polohy, kde koncovy spina& 18 dé& impuls k
zasunuti hnané S4sti zubové spojky 5 do z&bé&ru, Po sepnuti spojky
3 nezakresleny rozvad&& provede uvoln&ni zpeviiovacich vélcd 7,

a elektromagneticky rozvad&d 27 po prestaveni umoZni pomoci hydrow
motoru 4, pies naté&dect 16 natodeni oto&né desky 8 do dal3i pra-
covni polohy. OdpruZeny index 6 zaskoCi a na konci zdvihu druhy
koncovy spinaé 18 prestavi rozvad&é 27 a piimodary hydromotor 4
dotladi indexovaci vlo¥ku 20 na odpruZeny index 6. Dalsi koncovy
spina 18 da impuls pites nezakresleny elektromagneticky rozvadég

a Casové spinaci relé ke zpevnéni oto&né desky 8 a vyjeti pra-

covnich jednotek. '

V pifipadé, Ze natodeni otoéné'desky 8 je provéadéno pired za-
podetim pracovni operace, d& nezakresleny koncovy spina& do zpev=
ﬁovaciho vélce délicihhy stolu impuls k piestaveni elektromag.
rozvadéce 27, ktery umoZni pomoci primo&arého hydromotoru 4 naté-
¢eni oto&né desky 8. Navaznost ostatnich funkci je stejna, jako
pri naté&eni ihned po ukon&eni pracovni operace, jak bylo popsé-
no vyse, '
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Oto&ny polohovaci stdl se satelitnimi oto&nymi d&licimi
stoly, zejména pro jednoa&elové obrabdci stroje a automatické
vyrobni linky,vyznaéujici se tim, e ho tvoii nejmén& dva otodné
délici stoly (2), zabudované do kluzné plochy (9) oto&né dasti (1)
oto&ného polohovaciho stolu, napojené prost¥ednictvim stifedového
hi*idele (13) pres spojku (5) na vysuvny naté&feci hitidel (15),
ktery je ulo¥en v naté&ecim pouzdru (16), nachadzejicim se v zébéru
s p¥imogarym hydromotorem (4), a ktery je opatifen vysouvacim ozu-
benym kolem (3), napojenym na hydraulické vysouvaci zatizeni (26),
ptitem# oto&nd &ast (1) oto&ného polohovaciho stolu je vybavena
odpruzenymi indexy (6) a zpevnovacimi valci (7) v potu, odpovi-
dajicim nejmén& poltu pracovnich stanic.

4 vykresy
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Obr. 1
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