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Zariadenie sa tyka limitovanej registrédcie
prevadzkového fasu a je urfené pre samo-
ginné sledovania obsadenia samoobsluZnej
iischovne a signalizovanie dosiahnutia sta-
noveného Sasového limitu. Zariadenie pozo-
stdva z programadtora, ku ktorému su cez
jeho operafni jednotku a rozvédzatovd
spiitaciu jednotku pripojené fasovy strojcek
a nulovacia jednotka. Obvod signalizacie
so signalizaciou limitu a energetickym zdro-
jom je vedeny cez operatni jednotku pro-
graméatora. Zariadenie moZno pouZit pre sa-
mcéinné sledovanie asovo limitovanych ja-
voch, ktoré sa opakujd, avSak ich vznik a
{rvanie je z hladiska kontrolnej obsluhy ne-
predvidatelné, sledovanie si vyZaduje signa-
lizovanie dosiahnutia stanoveného €asového
limitu a zaroveil je pre sledovanie najvhod-
nejia minimdlna, respektivne Ziadna pri-
tomnost kontrolnej obsluhy pri sledovanom
objekte.
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Vynélez sa tyka zariadenia pre sledovanie
prevadzky samoobsluZznych dschovni pri ich
jednotlivom obsadeni. )

Doteraz zndme spdsoby sledovania pre-
vadzky samoobsluZnych tschovni sa usku-
to€ituji bud polepovanim batoZiny ddtumov-
kami po ndhradnom otvoreni obsadenej u-
schovne, alebo prelepovanim dvierok obsa-
denej tuschovne, alebo sledovanim zmeny
¢iselného stavu dodateCne nain$talovanych
poditadiel, pripojenych na zdmky tdschovni
a ovladanych sledovanou obsluhou. Vo viet-
kych pripadoch sa zisteny stav zaznamendava
kontrolnou obsluhou. Pre poStové, panciero-
vé, tischovné a iné schranky nie si zname
Zladne signalizatné a oznamovacie zariade-
nia, ktoré by mohli byt pouZité pre to sle-
dovanie. Zndme zapojenie pre registriciu
prevadzkového fasu spotrebifov podla des-
koslovenského AO ¢. 193 191 umoZiiuje sle-
dovat iba jeho okamZitd hodnotu. Vystup-
nym kontrolnym prvkom je kotidové nume-
rické poclitadlo bez vystupu pre obvod
signalizdcie limitu.SpGStad nulovacieho me-
chanizmu poditadla je ovlddany len kontrol-
nou obsluhou. Zapojenie je pripojené do na-
pajacieho obvodu sledovaného spotrebida,
bez moZnosti samostatného odpojenia od ob-
vodu po dosiahnuti kone¢ného stavu svojho
prevddzkového cyklu.

Vys§ie uvedené nedostaky odstraiiuje za-
riadenie pre sledovanie prevddzky samoob-
sluZnych tschovni podla vyndlezu, vyznatu-
juci sa tym, Ze €asovy strojéek je pripojeny
na druhy vstup rozvadzadovej spustacej jed-
notky cez operatni jednotku programaétora,
dalej nulovacia jednotka je pripojend na pr-
vy vstup rozvddzafovej spiustacej jednotky
cez operalni jednotku programétora, pricom
rozvadzacovd spusfacia jednotka je pripoje-
néd na vstup programdtora a zdroj je pripo-
jeny na vstup signalizacie limitu cez operac-
nu jednotku programaéafora.

Zariadenim pre sledovanie prevadzky sa-
moobsluZnych tschovni podla vynédlezu sa
docieli v€asné a presné odhalenie prekro-
denia stanoveného ¢asového limitu kontrol-
nou obsluhou a tym aj zvySenie trZieb.Zapo-
jenie jednotlivych prvkov zariadenia a pri-
pojenia k funkénym d&astiam iischovne za-
bezpefuje jeho samodinnost. Odpada potreba
pravidelnych kontrol a zaznamendvania ich
vysledkov. Vyluduje sa ndhradné otvaranie
tischovni pre kontrolu pred uplynuiim sta-
noveného c¢asového limitu. Kontrola sa vy-
konéva z jedného miesta vizudlnym sledova-
nim signdlnej Ziarovky na signalizadnom
table pri p6vodnej pracovnej ¢innosti.

Na pripojenom obr. 1 je znédzornend blo-
kova schéma zapojenia jednotlivich prvkov
zariadenia. Na druhom vykrese, obr. 2 je
zndzornend schéma prikladu zapojenia jed-
notlivych prvkov zariadenia a jeho pripo-
jenie na Casti tischovne.

Zariadenie pre sledovanie prevddzky sa-
moobsluznych tschovni podla obr. 1 pozo-
stdva z programétora P s opera&nou jednot-
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kou 3, nulovacej jednotky N, ¢asového stroj-
teka €S, rozvadzafovej spustacej jednotky
S, signalizdcie limitu 8, energetického zdro-
ja Z. Jednotlivé obvody moZu byt elektrické,
pneumatické, hydraulické. Zariadenie tieZ
pozostdva z prvého vstupu 1 a druhého vstu-
pu 2 rozvadzalovej spii§facej jednotky S,
vstupu 3 programétora P a vstupu 4 signa-
lizacie limitu 8.

Zariadenie pre sledovanie prevadzky sa-
moobsluZnych tschovni podla obr. 2 pozo-
stdva zo zdkladného krokovacieho relé D,
pridavného krokovacieho relé G s nasade-
nymi programovacimi kotifmi E a F, s pro-
gramovacimi kolikmi K, L ovladajice kon-
takty kontaktovych skupin, navrtového pre-
ruSovafa R, spinafov elektrickych obvodov
A, B, C, elektrickych hodin H, dverného
zdmku DZ, energetického zdroja Z, Ziarivky
Z na table T. Z&kladné a pridavné krokova-
cie relé sd zapojené paralelne a si zaradené
do spoloéného elektrického obvodu s nédvra-
tovymi preruSovalmi R. Zakladné i pridavné
krokovacie relé maji samostatné napédjacie
obvody pre Casové posuvy. Navratovy pre-
ruSovat R tvori kontaktovy spoj, ktory je
preruSovany kolikom na kotve krokova-
cieho relé.

Preklopenim dvojpolohového dverného
zdmku DZ do uzavretej polohy a spojenim
kontaktov 21, 22 sa uzatvara ovladaci elek-
tricky obvod spinafa A a pritiahnutim jeho
kotvitky sa uzatvlra elektricky obvod pre
¢asové posuvy zdkladného krokovacieho
relé. Elektrickd ¢innost elektrickych hodin
H sa prendSa na svorky 1 a 2 cievky zédklad-
ného krokovacieho relé D. Pohybom kotvié-
ky zdkladného krokovacieho relé D je ovla-
dany pohyb programovacieho Kkotica E.
Po prekrokovani celej kruhovej drahy spéja
proramovaci kolik K kontakty 7, 8, ¢im sa
uzatvori elektricky obvod pre ¢asové posuvy
pridavného krokovacieho relé G. Pohyb kot-
tvitky pridavného krokovacieho relé G po-
sunie programovaci koti& F o jeden krok.
Cinnost programatora sa pravidelne opakuje
az do ukontenia jeho &innosti. Ukon&enie
¢innosti programétora nastdva bud uvolne-
nim tdschovne pred dosiahnutim stanovené-
ho Gasového limitu, alebo dosiahnutim sta-
noveného tasového limitu, a to v oboch pri-
padoch preruSenim ovlddacieho elektrické-
ho obvodu spinafa A -a néaslednym preruse-
nim elektrického obvodu pre €asové posuvy

- zé8kladuého Kkrokovacieho relé D. V prvom

pripade preklopenim dvojpolohového dver-
ného zadmku DZ do otvorenej polohy a roz-
pojenim kontaktov 21, 22. Prepojenim kon-
taktov 20, 22 sa uzatvdra ovlddaci elektricky
obvod spinafa C a pritiahnutim jeho kotvig-
ky sa rozpdja elektricky obvod pre &asové
posuvy pridavného krokovacieho relé G.
V druhom pripade programovaci kolik L roz-
pédja kontakty 11, 12 kontaktovej skupiny,
ktord je v polohe stanoveného &asového li-
mitu a zopnutim kontaktov 12, 13 sa uzatva-
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ra elektricky obvod napdjania signdlnej Zia-
rovky Z. Uvolnenim dschovne a preklopenim
dvojpolohového dverného zamku DZ do otvo-
renej polohy pred alebo po uplynuti stano-
veného €asového limitu sa uzatvédra elektric-
ky obvod s névratovymi preruSovatmi R.
Zrychlenym krokovanim v désledku ¢innosti
navratového preruSovata R sa programova-
cie kotace E, F vracajia do vychodzej polohy.
Vo vychodzej polohe programovaci kolik K
rozpdja kontakty 5, 6 a spdja kontakty 9, 10,
programovaci kolik L rozpdja kontakty 14,
15 a spdja kontakty 16, 17. Po spolo¢nom
zopnuti kontaktov 9, 10, 16, 17 sa uzatvara
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ovladaci elektricky obvod spinafa B. Pritiah-
nutim kotvicky spinaca B sa rozpdjaji kon-
takty 35, 36, 37, 38 a elektricky obvod s na-
vratovymi preruSovacmi R.

Zariadenie podla vynédiezu moZno poufZit
pre samoc¢inné asovo limitovanych javov,
ktoré sa opakujt, aviak ich vznik a trvanie
je z hladiska kontrolnej obsluhy nepredvi-
dateiné, sledovanie si vyZaduje signalizova-

nie dosadnutia stanoveného ¢asového limitu

a zéarovell je pre sledovanie najvhodnejSia
minimélna, respektivne Ziadna pritomnost
kontrolnej obsluhy pri sledovanom objekte
pri maximdalnej presnosti sledovania.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre sledovanie prevadzky sa-
moobsluZnych tschovni pozostavajice z Ca-
sového strojCeka, programétora s operac-
nou jednotkou, rozvadzacovej spustacej jed-
notky, nulovacej jednotky, signalizdcie limi-
tu, energetického zdroja, sa vyznaluje tym,
7e tasovy strojéek (CS) je pripojeny na dru-
hy vstup {2) rozvadzatovej spastacej jed-
notky (S) cez operadnu jednotku (O) pro-

graméatora (P), dalej nulovacia jednotka (N) ,
je pripojend na prvy vstup (1) rozvadzado-
vej spastacej jednotky (S) cez operadnt
jednotku (O) programétora (P}, priom roz-
vddzagova spustacia jednotko (S] je pripo-
jend na vstup (3) programaéatora (P) a ener-
geticky zdroj (Z) je pripojeny na vstup (4)
signalizacie limitu (S) cez operaénu jednot-
ku (O) programadtora (P).

2 listy vikresov
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