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zwlaszcza do karuzelowek ze sterowaniem recznym

Patent trwa od dnia 14 marca 1962 r.

Przedmictem niniejszego Wynalazku jest glo-
wica rewolwerown, zwlaszcza ze sterowaniem
recznym, wyposazona w mechanizm zaciskajg-
cy z krzywkami kxulkowymi, w mechanizm ob-
rotowy z przekladniag obiegowg (planetarng)
oraz w sprzezony z nim mechanizm dZwignio-
wy wistepnego indekscwania, przy czym wszyis-
tkie te mechanizmy sg poruszane jedng dzwig-
nig sterujacg.

Znane dotychczas glowice rewolwerowe
7z dwoma dzwigniami, z ktéorych jedna stuzy do
jej obracania, a druga do indeksowania i zaci-
skania, sg niedogodne i pracochlonne w obslu-
dze. Znane sg takze glowice z jedna diwignig
sterujaca, sprzezong z mechanizmem mimoéro-
dowym, jednak ze wzgledu na niezbedng znacz-
na sile zacisku (okolo 5 ton) wymagaja one
znacznego wysilku przy obstudze. Ponadto wa-

*) Wlasciciel paténtu oswiadczyl, ze tworcg
wynalazku jest mgr inz. Mikolaj Filipowicz.
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dg tych glowic jest trudnosé ich ustawienia
w polozeniu roboczym, zwigzana z ‘koniecznoé-_
cig nastawiania dzwigni w polozenie odpowia-
dajgce zgdanej pozycji.

Powyzszych wad i niedogodno$ci nie ma glo-
wica rewolwerowa wedlug wynalazku zaopa-
trzona w mechanizm obrotowy 2z przekladniag
obiegowsg, sprzezony z mechanizmem dzwignio-
wym do wstepnege indeksowania glowicy oraz
w mechanizm z krzywkami kulkowymi do jej
zaciskania w ustawionym poloz'eniu, przy czym
wszystkie te mechanizmy sg poruszane za po-
mocg jednej dzwigni, dzieki czemu uzyskuje
s1e atwosé i szybkosé obslugi, a ponadto znacz-
nie zmniejszenie sily niezbednej dla uzyskania
zadanego zaciskania glowicy.

Glowica wedlug wynalazku posiada takze w
poréwnaniu do znanych glowic znacznie pro-
stsza konstrukcie i w powaznym stopniu obni-
za koszty wykonania obrabiarki.

Wynalazek jest wyjasniony na rysunku, na



ktorym fig. 1 przedstawm glowice rewolwero-
wa osadzona na suwaku obtrabw,rkl — W prze-
krclju podlulznym fig. 2 — rozmeeme krzywki
czolowej glowicy w stanie zwolnionym, a fig.
3 — rozwinigcie tej krzywki w stanie zabloko-
wanym. ' o

Glowica wedlug wynalazku sklada sie z ka-
dluba 2 osadzonego obrotowo na cylindrycz-
nym wystepie 1 suwaka S i zaopatrzonego na
obwodzie w cylindryczne gniazda 3, sluzgce do
mocowania narzedzi, z mechanizmu obracajace-
go ten kadlub, mechanizmu wstepnego indek-
sowania oraz z mechanizmu zaciskajgcego (mo-
cujacego) glowice.

"Mechanizm obracajacy sklada sie z osadzo-
nej obrotowo na walku 5 tulei 4, zaklinowanej
zlozone] z meruchomego kola 9 o uzebieniu
wewnetrznym, podwéjnego kola obiegowego 10,
8 zaz¢b1aJacego si¢ z kolem 9 oraz z kolem 7
polaczonym z tulﬂja, 4 oraz z obracanej przez
kolo obiegowe tarczy 11, zwigzanej z kadilubem
2.

Mechanizm indeksujgcy glowicy sklada sie
ze 7nanego koia korocnowego 13, osadzonego w
.suwaku S i kola koronowego 16 przymocowa-
nego do kadiuba 2 glowicy, sluzacych do doklad-
nego ustalania jej polozun-a ar;az z dzwxgm
dwuramiennej 12 osadzonej na walku 5 i zatrza-
sku 13 wchodzacego w odpowiedni ofwér 14
kadluba, do wstepnego indeksowania. Do prze-
suwama walka 5 <luzy tuleja 4, kpoxa w tym
Celu ]est zaopatrzona w zebatkq 17 oraz wycl-
nek zebaty 1§ qszgm sterujq,cej 19, a qo jego
ruchu powrotnego — sprezyna 2p

Mechanizm zaciskowy glowicy sklada sie
z tulei 21 csadzonej przesuwnie na waiku 5 o-
raz z idwoch zespolow kulkowokrzywkowych.
Jeden z tych z_espoléw sklada sig z tulei 22, po-
obrotu za pomocq kolka 28 i polaczone; z cy-
hmdry'czmym wystepem 1 suwaka S oraz z z ku-
lek 24 umieszczonych mnedzy cml-owyrn zgba-
tyml pocw1errzchn1am1 tych tulei (fig. 2 i 3). Pru-
gi z zespolow klrzyw&mwwch jest utworwny
przez zgbata powlerzchme czotowsa koImerza 25
tulej 21 i zebata pow1erzchn;a, czo*owa plasty 26
nieruchomego kola - quarteQO 9 oraz z um1e|sz-
czonych mlqdzy tym1 pOW1erzchn1am1 kulek 27,
P(ow1erzchn1e czolowe tu1e1 4 oraz tu1e1 21
sg pomadbo zaonpatrzone w Ildly tworza;ce sprzqg-
lo klowe 30.

Do sterowama opisanych mechanizméw stu-

zy dawignia 19, osadzona obrotowo na osi 29
w nasadzie 6. )
Dzialanie glowicy wedlug wynalazku opisa-
no ponizej. Przed przestawieniem glowicy w no-
we polozenie robocze nalezy jg zwolni¢ i od-
blokowaé. W tym celu obraca si¢ dzwigni¢ 19
oraz polgczong z nig nasade 6, wokol walka 5
o kgt ckoto 90°, powodujac zwolnienie zespotu
krzywkowego 22, 23 i 24 (fig. 2), a rOGwnoczesnie
zablokowanie drugiego zespolu krzywkowego 25,
26 i 27 (fig. 3). Wskutek tego macisku przez kul-
ki 27 piasta 26 kola zebatego 9 przesuwa tarcze
11 i polgczony z nig kadilub 2 glowicy na lewo,
powodujgc wyzebienie kol koronowych 15 i 16.
Nastepnie odchyla sie dzwignie sierujaca 19
w kierunku do kadluba glowicy, przy czym
zwigzany z nig wycinek zebaty 18 powoduje
przesuniecie zebatlki 17, tulei 4 i polaczonego
z nig walka 5 na lewo, a réwnocze$nie wysu-
niecie polgczonegs> z walkiem 5, za posrednic-
twem dzwigni 12, zatrzasku 13, z otworu inde-
ksujgcego 14 kadluba 2 glowicy. W tym poloze-
niu glowica ;’gst odblokowana. v
Obrét glowicy w nowe . polozenie robocze
nastepuje przez obrot dzwigni sterujgcej 19,
igcznie z nasada 6 wokol osi walka 5, wskutek
czego kolo zebate 7 zaklinowanej wewnatrz tej
nasady 6 tulei 4 powoduje obrét zazebiajacegn
sie z nieruchomym wiencem zebatym 9 kola
oblegowego 8, 10 oraz rownoczesnie obrot osi
tego kola 8, 10 i pOl-:lCZO‘neJ z nim tarczy 11
wraz z kadlubem 2 glowicy wokél watka 5.
Przetozenie przekladni obiegowej 7, 8, 9, 10
jest przy tym tak dobrane, ze jednemu pelnemu
obrotowi nasady 6 odpowiada obrét kadiuba 2
glowxcy o kat sradkowy kolema pozcha ro-bo-
cza, w ktérym sprezyna 20, naclskajaca na wa-
tek 5, powoduje wejscie zaﬂ:rzms-ku 13, w odpo-
vuadajacy tej pozycji otwér 14, a rownoc_zesme
odcinylenie dzwigni sterujarej 19 w polozenie
wyjéciowe przedstawione na fig. 1. W poloze-
niu tym nastepuje réwnoczesne samoczynne
wyzebienie kolta zebatego 7 i 8 przekladni obie-
gowej oraz polgczenie tulei 4 i 21 przez sprze-
glo kiowe 30. '
W celu zacisniecia (zamocowania) glowicy
w nastawionym pclozZeniu, obraca si¢ dzwignie
19 wraz z nasauda o kat okolo 90" powodujac
obrét polaczonej z tule]a 4 za pomoca sprzegla
klowego 30, tulei 21 i zwolnienie zespotu krzyw—
kowego 25, 26 2/, a trow'noczesme przesumeme
przez drug1 zespol krzywkowy 22 23 24 tulei
21 wraz z polaczo')ym z nig za posred:mctwem
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lozyska tocznego 31 kola zebatego 9 i dociska-
nego przez nie kadluba 2 glowicy — w kie-
runku na prawo, wskutek czego nastepuje zaze-
bienie i zacisniecie kél koronowych 15 i 16,
a tym samym zamocowanie glowicy na suwaku.

Glowica rewolwerowa wedlug wynalazku
jest przystosowana zwlaszcza do karuzelowek
ze sterowaniem recznym, jednak moze znaleZé
zastosowanie roéwniez do innych obrabiarek.

ZastrzeZenia patentowe

1. Glowica rewolwerowa zwiaszcza do karuze-
lowek ze sterowaniem recznym, osadzona
obrotowo na suwaku i wyposazona W me-
chanizm zaciskowy z ukladem dwoch kot ko-
ronowych, znamienna tym, Ze jest wyposa-
zona w mechanizm obrotowy, zaopatrzony
w przekladnig¢ obiegowa (planetarng), zlozong
z nieruchomego wienca zgbatego (9), osadzo-
nego przesuwnie w cylindrycz.ym wystepie
(1) suwaka (S), z podwdéjnego kola obiego-
wego (10, 8), ulozyskowanego w obrotowej
tarczy (11) polaczonej kadlubem (2) glowicy
i zazebiajgcegn sie z wiencem (9) oraz z ko~
lem zebatym (7); polaczonym za posrednic-
twem tulei (4) z obrotowsg nasada (6) glowicy,
przy czym przelozenie tej przekladni obie-
gowej jest tak dobrane, ze jednemu pelre-
mu cbrotowi nasady (6) odpowiada obrét
kadluba (2) giowicy w jej kolejng pozycje ro-
boczg oraz w sprzezony z tym mechanizmem

obrotowym mechanizm dzwigniowy wstep-
nego indeksowania zlozony z walka (5), po-
lgczonego z jednej strony z tulejg 4), a z
drugiej za pos$rednictwem dzawigni Jdwura-
miennej (12) z zatrzaskiem (13), wchodzgcym
w otwory (14) kadiuba (2) odpowiadajgce po-
zycjom roboczym glowicy, przy czym mecha-
nizm zaciskowy, obrotowy i indeksujgcy sq
sterowane za pomocg jednej dzwigni (19).

. Glowica wedlug zastrz. 1, znamienna tym,

ze jej mechanizm zaciskowy jest zaopatrzo-
ny w zespoly krzywkowo-kulkowe (fig. 2 i 3),
z ktorych jeden zlozony z czolowych powierz-
chni zebatych tarcz (22 i 23) oraz kulek (24)
sluzy do mocowania glowicy, a drugi zlo-
zony z czolowych powierzchni zebatych kol-
nierza (25) tulei (21) i piasty (26) kola (9)
oraz z kulek (27) — do zwalniahia glowicy,
przy czym blokowanie i zwalnianie obydwu
zespol6w mastepuje przez obrét tulei (21), za-
zebiajgcej Sie za pomocg sprzeggla klowego
(30) z tulejg (4) w jej polozeniu zwolnionym,
w ktorym kolo zebate (7) jest w stanie wy-
zebionym w stosunku do kola obiegoweko
(8, 10).
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Zasteoca: inz. Zbigniew Kaminski
rzecznik patentowy
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