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Do dokladnego zatrzymywania posuwu St-
portu w obrabiarkach uzywa sig¢ znanego urza-
dzenia, wylaczajacego samoczynnie - mechanizm
napedowy. Urzadzenie to dziala w ten sposodb, ze
posuw suportu’ zostaje zatrzymany za pomocy

zderzaka, osadzonego przesuwnie na lozu maszy-

ny. Suport lyb cze$é stale z nim zespolona ude-
rza o ten zderzak, a powstajacy opdr powoduje
wzrost momentu obrotowego narzgdu napgdowe-
go ponad dopuszczalng granice, wyznaczong przez
napiecie odpowiedniej sprezyny i odpowiadajacg
maksymalnemu o6porowi skrawania na narzedziu.
‘Powstajace wskutek tego przecigzenie powoduje
przerwanie przeniesier}‘ia ruchu pomiedzy nane-
dzajacg i napedzang cze$cig I‘ne‘chwa.nwﬂzmu-

Wada tego sposobu wylgczania posuwu polega
na tym, iz dla wylgczenia mechanizmu potrzeba
stosunkowo duzej sity, odpowiednio do ktére}
musi byé dobrany i umocowany zderzak. Znacz-

na sila uzyta przy wylaczeniu powoduje spre-
ryste odksztalcenia narzadu napedzajacego, za-
nik za$ tej sily po wylaczeniu mechanizmu wy-
woluje odskok lub obrécenie sie suportu z pier-
wotnego polozenia nadanego mu przez zderzak,
co wplywa niekorzystnie na jako$¢ i na doklaa-
nos¢ wymiaréw obrabianej powierzchni.

Poniewaz przy obrabianiu. skomplikowanych
czeSci posuw suportu trzeba wielokrotnie ogra-
niczaé za pomocg zderzaka w celu uzyskania’
r6znych dlugo$ci skrawania, uzywa sie w tym
celu zazwyczaj kilku zderzakéw, osadzonych na
jednym bebnie i przez obracanie tego bebna na-
stawia sie kazdorazowo odpowiedni zderzak dla
poszczegdinych operacji. Ze wzgledu na duze si-
ty, dzialajagce na beben, wykonanie takiego be-
bna obrotowego i umocowanie zderzakéw na-
strecza trudnesci konstrukcyjne. Trudno$ci te po-
wiekszajg sie jeszcze bardziej, gdy chodzi o diuz- -
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sze' drogi skrawania, wymagajace dtugach be-

bn6éw; ktére w jeszcze wyzszym stopniu ulegaja
odksztalcemom .Wspomhiane odksztalcenia
zmﬁiejsza]a gokl&ln ép obrobki; przy tym ilosé
‘zde;zak& kfore-¢mozga pomiekcié na obwodzie
.bébna, jest bardzo ograniczona.

wP:zed}motem niniejszego wynalazku jest urvz\a-
_dzenie, ktére umozliwia wylaézanie przy ‘stosun-
kowo malej sile na zderzaku, tak iz nie powsta-
ja odksztalcenia mechanizmu napedowego ani
‘zwigzane z tym odskoki i skrecania suportu; po-
za tym ureadzenie wedlug wynalazku umozliwia
‘stosowanie wigkszej iloSci zderzakéw o mniej-
szych niz dotad rozmiarach przy znacznje wie-
kszej dokladno$ci wylaczania.
v Na rysunku pizedstawiono przedmiot wyna-
lazku tytulem przykladu. Fig. 1 — 4 przedsta-
wiaja schematycznie mechaniz\m pPOSUWOWY - ob-
rabiarki, przy czym fig. 1 przedstawia narzady
skrzyni suportu w przekroju podiuznym, a fia.
2 — w przekroju poprzecznym;. fig. 8 przedsta-
wia cze$Sciowy przekroj wzdluz linii A—B na fig.
2, fig. 4 przedstawia odmian¢ wykonania urzgdze-
nia do uruchomiania drgzka ograniczajgcego.

Skrzynia 1 syportu, do ktdérej przytwierdzone

sg sahki 2 suportu jest napedzana przez wal po-

ciagowy 3, za posrednictwem, §limaka "4, osadzq-
nego obrotowo w skrzym suportu i sprzezonego
z walem pociggowym,

Slimak 4 zazébia sie z kotem -élli'makowym

5, osadzonym obrotowo .na wale 6 (fig.2).Kolo"

§limakowe 5 posiada wieniec sprzegia kilowego
o sko$nych zebach, ktére zazgbiaja si¢ z druga
czeScia sprzegla ?, osadzong przesuwnie na wa-
le 6. Ta cze§¢ sprzegla posiada pier§cieniowe wy-

Zlobienie 8, z ki6rym, za poSrednictwem \czopow :

prowadniczym 9, sa sprzezone widetki rozrzad-
"cze 10, osadzone obrotowo w lozysku na wspor-
niku 11 skrzyni suportu.-Do widelek 10 jest przy-
twierdzone ramie 12, ktérego koniec tworzy dwie
skosne powierzchnie, wspétdziatajace z rolka 13.
Rolka 18 jest osadzona obrotowo na jednym z ra-
‘mion dwuramiennej dzwigni 1% osadzonej wa-
hliwie w loZzysku réwniez na wsporniku '11. Do
drugiego konca dzwigni 14 jest przytwierdzona
sprezyna 15, zaczepiona drugim. konicem na $cian-
_ce skrzyni 1 suportu. Na wale 6 jest zamocowane
kolo zebate 16 wspoélpracujace z kolem zgbatym
1?7. Z kolem zebatym 17, osadzonym obrotowo na
czopie 18, jest zazebione kolo zebate 19, wspol-
dzialajace z kolem zebatym 20, osadzonym na
wale 21, Na wale 21 jest osadzone kolo 22, za-

. zgbiajace si¢ z zgbatkg 23, przytwierdzong do.

toza maszyny. Kolo zebate 17 napedza k(}lo-ze-
bate 24, zamocowane pa wale 25. Na wale 25
jest rOwniez zamocowane kolo' §limakowe 24,

wspo!dzlalajace Ze éllmaklem 27, éllmak 27 jest
zamocowany na wale 28, osadzony w skrzyni su-

.portu,- Na wale 28 jest przesuwnie osadzona tar-

cza hamulcowa 29; powiemzchnie czolowe tej tar-
czy tworzg powierzchnie cierne, wispotdziatajgce
z powierzchniamj ,ciernymi korpusu 30, osadzo-
negd w skrzyni suportu, przy czym pomiedzy
tarcza hamulcowg 29 a powierzchniami cierny-

.mi korpusu 380 pozostawiony jest pewien: uz

osiowy. W skrzyni suportu jest osadzony prze-

,suwnie .drazek 81, ktérego konce, wystajace z

obydwu stron tej skrzyni, wspoéldziataja zderza-
kami 32, 33, osadzonymi nastawialnie w lozu
maszyny. Drazek 81 posiada wycigcie 84, w kté-

‘te wchodzi krawedz obwodowa tarczy hamulcp-
“wej 29. -

Na fig. 4 przedstawmno odmiane wykonanla
wynalazku, wedlug ktérej drazek hamulcowy $1
jest uruchomiany - po$rednio za. pomocg obroto-
wego bebna zaczepowego 37. Beben ten jest osa-
dzony obrotowo i przesuwnie na czopie 38, sla-
nowigcym czesé przytwierdzonego do skrzyni su-

- portu korpusu 30. Na obwodzie bebna 387 s3 osa-

dzone nastawiane $ruby zderzakowe 89, z kto-
rych kazda wsp6ldziala z jednym zderzakiem 32,
osadzonym w !ozu maszyny. Beben 87 jest pola-
czony z drazkiem 81 w ten sposéb, ze kolnierz 47
bebna zaczepla o wyciecie 34 drazka 31.

Beben ustala sie w zadanym polozeniu za po-

' mocy zapadki !,1 Pmleszczone] w korpusie be-

bna. Zapadka ta znajduje si¢ pod naciskiem spre-

‘zyny, na czopie za$ 38 wykonane sg odpowiedni2

wyciecia.
Spos6b dzialania urzadzenia jest opisany po-

‘nizej,

"‘Wal' pociagowy 8 napedzany jest w znany
spos6b za poSrednictwem przekladni, przez wrze-
ciono - robocze maszyny nad skrzynig posuwow:
lub przez oddzielne ZzZrédio sily. Kolo zebate £2

jest napedzane za podrednictwem §limaka 4, ko-

la Slimakowego 5 i k6t zebatych 16, 17, 19, 20.
Kolo zebate 22 zazebia sig z zgbatky 28, wskutek

' czego.nastepuje posuw suportu 2, np. w . kierun-

ku strzatki A. Sprzegto 7 jest przy tym wlaczone
i pmytrzymywahe przez sprezyne 15. Sprezyna
ta dziala za posrednictwem' dwuramiennej dzwi-
gni 14, ktéra za pomoca rolki 18 naciska jedna
ze sko$nych powierzchni, uksztaltowanych na ra-
mieniu_!12 widelek rozrzadczych 10 i w ten spo-.

'séb utrzymuje w sprzeieniu oba wienice zebate

sprzegla. Sila sprezyny 15 jest tak dobrana, aby
o-dspowiadala maksymalnemu .oporowi skrawania
na narzedziu. Posuw suportu trwa tak dlugo, az
lewa: powuerzchnla czolowa konca. drazka 371
uderzy o zderzak $2.Gdy tylko drazek 81 dotknie
zderzaka 82 drazek zatrzyma sie¢ w stosunku do



posuwu sdportu a jego wyciecie 84 spowoduje o,
ze suport dociska wieniec tarczy hamulcowej 29
do prawej powierzchni ciernej kérpusu 30, przy
~czym wskutek powstajaceéo tarcia ruch obroto-

‘wy tarczy hamulcowej zostaje wstriymany. Przez

przektadnie ztozona z k6t §limakowych 27, 26 i
ko6t zebatych 24, 17 i 16, zostaje wstrzymany

té6wniez ruch obrotowy walu 6 i przesuwnej cze-

Aci sprzegla 7. Jednakze kolo §limakowe 5 obra-
ca sig daléj pod dzialaniem S$limaka 4, napedza-
nego w dalszym ciagu przez wal pociagowy 3.
‘Wskutek tego pod wplywem sko$nych zebow
sprzegla nastepuje os1owe przesunigcie czesci 7
sprzegta w prawo, widelki rozrzadcze 10 z ra-
mieniem 12 obracaja sie¢ okolo czopa 36, przy
czym lewa sko$na powierzchnia ramienia 12 po-
rusza sie po rolce 13, napinajgc przy tym spre-
Zyne 15. Koniec ramienia 12 przekracza potoze-
nie réwnowagi i dalszy nacisk rolki 13 na jeg>
prawa skoS$ng powierzchnig przytrzymuje cofnie-
ta cze$¢ 7 sprzegta w jej prawym skrajnym po-
lozeniu. Zeby sprzegla zostaja wskutek tego ‘toz-
sprzegnigte i .polgczenie pomigdzy napedzang i
napedzajaca czeScia mechanizmu zostaje przer-
wane. Kolo §limakowe 5 obraca sie dalej luZno
ma wale 6. '

Sprzeglo 7 mozna na nowo wlaczyé za pomoca
recznej dzwigni 35. Dzwignia ta dziala na czop
obrotowy 36 sprzegla, co powoduje dalszy po-
suw suportu.’ Urzadzenie do rozsprzegania- sprze-
gla dzidla przy obu kierunkach posuwu. W ra-
zie gdy suport posuwa sie wkierunku strzatki B,
(fig. 1), drazek wylaczajacy 31 wspéldziata ze
zderzakiem 33, przy czym sposOb dzialania jest
podobny do wyzej op‘isénego.

Istota wynalazku polega wiec na tym, ze pod-
«<zas. gdy w- ;nanych' ﬁrzadzeniach T0ZSprzegnig-
cie sprzegta nastepuje wskutek zatrzymania cze-
$ci napedzanej mechanizmu posuwowego calg si-

~ 1a posuwu przez zatrzymanie wzglednego ruchu

pomiedzy zebatka 28 a trybem 22, to wylaczanie

" wedlug wynalazku odbywa sie przy uzyciu znacz-
nie mniejszej sily dzieki zastosowaniu pomocni-
czego’ urzgdzenia hamujgcego i odpowiednio dob-
ranej, dodatkowej przekladni pdmiedzy osia kolg

z¢batego 22 a osia” tarczy hamulcowej 29. Je§li

przéktadnia ta wynosi np. 1:80, to przy wspot-
czynniku tarcia pomiedzy powierzchniami hamul-
<cowymi wynoszacym 0,11iprzy podwéjnych po-
wierzchniach hamulcowych, przy ktérych powie-
rzchnia - czolowa wyciedia 84 i powierzchnia
cierna korpusu 80 zaciskaja  z obu ‘

_puls, majgcy na celu

stron - po-

wierzchnie ‘czolowg tarczy 29, sila na zderzaku
maleje w ' stosunku - )
- 1111
r 01 80 2 16
Np. przy toczeniu stali o wytrzymaloéa 60
kg/mm? przy maksymalnym przekroju poprzecz-
nym wiéra 12 mm? silta posuwu wynosi okolo
800 kg. Zderzak 32 w urzadzenmiu wedlug wyne-
lazku - bedzie obcigzony sita 16 razy mniejszg, to

"znaczy sila tylko 50 kg, wobec 800 kg, ktére mu-

sialby. wytrzymaé zderzak w znanych przadze_

mach

Urzadzenie wylaczamce wedhug wynalazku,
mozna zastosowa¢é¢ takze przy innym ukladzie na-
rzadorw wylaczajqcych anizeli w wyzej cnpllsanym“
przykla.dme Spos6b dmalama jest zupelnie po-

dobny,. jezeli np. za.mlast sprzedla klowego za- .-

stosuje sig¢ S$limacznice.” Urzadzenie mozna zastc-'
sowaé nie tylko przy mechaniZmie posuwowym
obrabiarek, ale réwniez przy kazdym ‘mechani?-
mie, w ktérym uderzenie o zderzak' wywolije im-
samoczynne przerwanie
przeniesienia ruchu pomiedzy . caeéc'la napedzajg-
cg i napedzang tego mechanizmu, przy czym jest
rzecza zupelnie obojetna, czy w gre wchodzi ruch
posuwisty lub inny, albo czy porusza sie sam
zderzak. ' ' C ‘

Zastrzezenia patent‘owe

1. Urzadzenie do samoczynnego wylaczania me-
chanizmu. do ‘posuwu suportu obrabiarek pad
) wplywem uderzenia o zdelrzak, znamienne tym,
ze posxada wbudowana w mechanizm przekla-
dnie dpdatkowa (24, 26, 27) z ukladem cier-
nym (29), na ktéry dziala nacisk zderzaka,
wskutek czego sita uderzenia o zderzak moze
‘byé dowolnie zmniejszana w stosunku do
przenoszonego momentu -obrotowego.

2. Urzadzeme wedlug zastrz, 1, znamienne tyrh
ze uklad cierny sklada sie z tarczy hamulco-
wej (29), ktéra obraca si¢ pod - dzialaniem
’gléwnego_ mechanizmu i na ktérg dziata tar-

cie wywolywane przez mnacisk zderzaka.

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze osiowo p'rzesuwna tarcza hamulcowa
(29) posiada dwie czotowe povnerzchme cier-
ne,, wskutek czego - pod dziataniem zderzaka
tarcza hamulcowa jest obustronnie zaciskana
pomiedzy powitrzchnig czolowa wyciecia. (Sﬁ)v
drazka wylaczajacego a pow1erzchma korbu- ‘
su hamulcowego



4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3, znamienne
tym, ze drazek wylaczajacy (31) posiada wy-
kréj o dwoch powierzchniach czolowych, wy-
stajgcych ze skrzyni suportu, do uruchomiania
tarczy hamulcowej (29) i wspoéldziala na prze:
mian, bezpo$rednio lub poSrednio, ze zderza-
kami (32, 33), powodujac przerwanie rucha

*pomiedzy napedzanymi i napedzajacymi czeScia-

mi mechanizmu w obydwu kierunkach ruchu me-
chanizmu wzglednie zderzakow.
Spojené tovaray

na obrabeéci stroije,
ndrodni podnik
Vliadimir Nouzdk
Zastepca: dr S. Bollaad
adwokat
Fig. 2
2 g
33 3

Yy 20

N

Y @
NI

N

— JITH

——

32

27 % A
% %

N

2% \ 78
1 | 1 %5
6 = - =15
A
3 5 ) 14
3 O
4 o By

10

%21)

/4

l:‘%
(]

7 N
J
N

Bltk. nr 1 — 150 zam. 1034—16.3-51 T-2-11221—24.X- 51



	PL34253B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


