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sebou s medzerou

1 ]

Uchopovacie zariadenie je urfené k ucho-
peniu materidlu hranolovitého tvaru, ako
ocelovych plechov a z nich vytvorenych
zviazanych alebo nezviazanych zvizkov, po-
kial sa tento stohuje s medzerami nad se-
bou. Rozmery hranolov mdZzu byt rbzne, ale
do jedného stohu musia byt uloZené hrano-
ly rovnakych Sirok. Pristup k uchopované-
mu hranolu je zhora. Zariadenie umoZiiuje
dialkovo ovlddany alebo automatizovany
spOsob manipulécie. ‘
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Vyndlez rieSi uchopenie materialu hrano-
lovitého tvaru rdznej hribky, 8irky a dizky
uloZeného nad sebou s medzerou, ktord me-
dzera je vytvorend prekladom.

Uchopenie materidlu hranolovitého tvaru
roznej vySky, napriklad plechov rdznej
hrabky, 3irky a diZky a z nich vytvorenych
zviazanych alebo nezviazanych zvézkov, sa
v sufasnosti prevddza prevd’Zne ruéne aj
vtedy, ked su tieto hranoly na vySku odde-
lené medzerou vytvorenou prekladmi. Me-
chanizaciu uchopenia umoZiiuje préca na
spdsob zakladata, ked hranol je prenaSany
na vidliciach. Pristup a odstup je rieSeny
z boku, ¢o si vyZaduje volny priestor Sirsi
ako je Sirka hranolu. Medzera medzi hranol-
mi na vySku je zdvisld na rozmeroch vidli-
ce. Tieto okolnosti zniZuji vyuZitie sklado-
vyjch priestorov. S ohladom na rézne vys-
kové rozmery hranolov ani vySka medzier
‘nie je od zakladnej roviny rovnaka. Z tych-
to dbévodov sa prendSanie na spbsob zakla-
daca v skladoch ocelovych plechov bez po-
uZitia regdlov neosveddil. Mechanizdcia a
automatizdcia uchopovacieho tkonu s hor-
nym pristupom na hranol nard?a na pro-
blém spolahlivo identifikovat medzeru me-
dzi hranolmi tak, aby sa uchopil hruby hra-
nol, priCom aj vy3Ska aj Sirka hranolu sa mb-
"¥e menit v zmatnoni-rozsahu. '

Tieto nedostatky odstrafiuje zariadenie
podla vynélezu, ktorého podstatu tvori roz-
delenie nosnika na hlavny nosnik, ktory je
zaveseny stabilizovane na manipulatnom Ze-
riave a je opatreny podstavcom ktorym do-
sadd na uchopovany hrano! zhora, a na po-
mocny nosnik, ktory je vybaveny tak, aby
mohol pri réznych 3irkach a vyskach hrano-
lu identifikovat zhora prvi medzeru a u-
chopit horny hranol.

Za tymto telom je pomocny nosnik zvis-
le vedeny v hlavnom nosniku a vykondva
vzhladom na hlavny nosnik zvisly mechani-
zovany pohyb. Tento pohyb umoZiuje po-
mocnému nosniku prispdsobit sa vyske u-
chopovaného hranola. Na pomocnom nosni-
ku je v zavislosti na diZke a tuhosti ucho-
povaného hranola, aspoii jeden prietnik. Na
kaZdom prieéniku st symetricky a v priec-
nom smere mechanicky pohybované ¢eluste.
Tento pohyb umoZiiuje prisposobit sa Sirke
uchopovaného hranolu. Na zvislych rame-
nach céelusti su otoéne uloZené drdpy. Drép
mdZe byt zaisteny mechanicky ovlddanou
poistkou. V odistenom stave sa moZe drap
nésledkom sily vychylit v oboch smeroch,
ale pOsobenim ststavy dvoch pruZin sa vréa-
ti po zédniku vychylujicej sily do rovnovaz-
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nej polohy. Zaisteny drdp sa moéZe vychylit
len smerom nahor a tieZ sa vracia samodin-
ne do rovnovéZnej polohy. RovnovéZna po-
loha drdpu je identifikovand snimadom. U-
lohou drépu je pofas zvislého pohybu po-
mocného nosnika zaistovat medzeru tym, Ze
do nej zapadne, a po jej identifikicii v za-
istenom stave podopierat hranol pocas je-
ho prenédSania. Za téelom lepSieho vyuZitia
skladovej plochy, v pripade, Ze sa usklad-
fluji hranoly velmi rozdielnych 3irok, je G-
felné prieéniky pomocného nosnika vyba-
vit symetricky umiestnenymi odpruZenymi
prekdZkami zasahujicimi do cesty &elusti.
Prekondvanie prekdZok ¢elustami si vyZadu-
je zvySenie sily od pohonov, €o sa vyuZije
na zoradenie Celusti na tychto prekdZkach.
To umoZiluje pristipit zhora k uchopeniu
hranola s rozovretymi ¢elustami na dve pri-
padne aj viac Sirok.

Uchopovacie zariadenie podla vynélezu
umoZnuje mechanizdciu uchopenia materié-
lu hranolovitého tvaru s tUplnym vylifenim
Iudského ¢&initela pri tomto tkone a pri za-
chovani sufasného vyuZitia skladovych
pléch. Uchopenie sa prevddza s hornym pri-
stupom k materidlu, tymto sa umoZiiuje
namédhavej a nebezpednej ludskej ¢innosti.
VyrieSenim mechanizédcie uchopenia plechov
alebo zvézkov plechov sa prekonéd najvéz-
nejsia prekdZka pre automatizdciu sklado-
vania plechov.

Na vykrese obr. 1 je zndzorneny axono-
metricky obraz uchopovacieho zariadenia
podla vynédlezu s dvomi prieénikmi a s moZ-
nostou nastavenia Celust{ na dve vychodzie
§irky. '

Hlavny nosnik 1 je lanami 2 stabilizovane
zaveseny na manipulatnom Zeriave a je o-
patreny podstavcom 3 a zvislym vedenim
pre pomocny nosnik 4. Pomocny nosnik 4
je pripevneny ku hlavnému nosniku 1 poho-
nom 5 a ich vzdjomny pohyb je vymedzeny
dorazmi 7. K pomocnému nosniku st pri-
pevnené stlpy 6 s prieSnikmi 8. Prie¢niky
8 st vybavené stimerne umiestnenou sista-
vou odklopnych prekdZok 9, ktorych predo-
pnutie zaistuje pruZina 10 a odklopenie i-
dentifikuje snima€, a stimerne umiestnenou
stistavou dorazov 11. Po priefniku 8 sa po-
hybuji stimerne umiestnené eluste 12, kto-
rych pohyb je zaisteny pohonmi 13. Na zvis-
1ych ramenédch Celusti 12 st otofné dréapy
14 opatrené vratnymi pruZinami 15, mecha-
nicky ovlddanymi poistkami 16 a snimami
rovnovaznej polohy 17.
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PREDMET VYNALEZU

1. Uchopovacie zariadenie pre material
hranolovitého tvaru uloZeny nad sebou s
medzerou, vyznacujice sa tym, Ze je tvore-
né v hlavnom nosniku (1), zavesenom na
manipulatnom Zeriave, zvislo vedenym a s
nim pomocou zvislych pohonov (5) spoje-
nym pomocnym nosnikom (4), na ktorom
je aspoil jeden prie¢nik (8), priCom na kaZz-
dom prie¢niku (8) si dve stmerne uloZené
a pomocou pohonov (13) ovladdané Celuste
(12) a pritom na zvislych ramendch Celusti
(12) si ototné, do rovnovazZnej polohy pru-

Zinami (15) vracané drépy (14), ktoré su
opatrené mechanicky ovladanou poistkou
(16) a snimafom (17) rovnovdZnej polohy
drapu (14). '

2. Uchopovacie zariadenie pre materidl
hranolovitého tvaru uloZeny nad sebou s
medzerou podla bodu 1 vyznaCujice sa
tym, Ze prieniky (8) su vybavené do dra-
hy ¢&elusti (12) zasahujucimi odpruZenymi
prekdZkami (9), pritldafanymi o Celuste (12)
predopnutymi pruZinami (10) a opatrenymi
snimafmi odklopenia.

1 list vykresov
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