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Zapojeni oviddaci jednotky strojniho
zafizeni

{57) Anotace:

Zapojeni sestava z jednodipového mikropotitate
(1), spojeného s resetovacim obvodem (2), se
zdrojem (3) hodinového signélu a s blokem (4)
oddélovacich obvodil. Prvnf bréna (19) mikro-
potitage (1) je prvni sbérnicf obousmérné spo-
jené s prvnim vstupem (28) bloku (5) vstupné
-v¢stupnich obvodt, nult4 brana (20) mikropo-
¢tade (1) je druhou sbérnicf obousmérné spoje-
na s prvnim vstupem (31) fadie (6), nulty vys-

tup (21) druhé brany mikropo&itace (1) je spo- -

jen s druhym vstupem (32) fadiée (6), prvni
vystup (22) druhé brany mikropotitate (1) je

"spojen s tfetim vstupem (33) fadite (6), druhy

vystup (23) druhé b-4ny mikropoéitate (1) aZ
sedmy vystup (24) druhé brany mikropoéitace

- {1) jsou obousmérné spojeny s vybérovymi

vstupy (30) bloku (5) vstupné-vystupnich ob-
voddl, &tecf vystup (25) mikropotitace (1) je
spojen s &tvrtym vstupem (34) fadice (6), zapi-
sovy vystup (26) mikropotitace (1) je spojen s
patym vstupem (35) fadie (6) a Easovaci vystup
(27) mikropotitade (1) je spojen s Sestym vstu-
pem (36) radice (6).
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Vyndlez se tykad zapojeni ovladaci jednotky strojniho zarize-
ni, jejiz zadkladni soudasti de jednocipovy mikropoc&ita&, spojeny
s resetovacim obvodem, se zdrojem hodinového signdlu a s blokenm
oddélovacich obvodu.

Celd fada strojnich zafizeni vyZaduje relativné maly pocet
jednoduchych ovladdacich funkci, které mohou byt reseny, kromé
ru¢niho ovlddédni lidskou obsluhou, pomoci vhodného .elektronického
fidiciho systému. Dosud znamé Fidici systémy, pouZivané napriklad
v NC strojich, jsou viak pro pouziti u strojnich zarizeni s malym
po¢tem ovlddacich funkci nevhodné, zejména pro svou vysokou cenu,
kterd je nelimérnd danému Géelu a pro nadbytec¢nou sloZitost, ktera
ve vysledku sniZuje dosaZitelnou hodnotu spolehlivosti strojniho
zafizeni. Kromé toho maji znamé ridici systémy vysoké ndroky na
Gudrzbu a provoz a pri jejich pouziti je obtiZné, nékdy i nemozné,
provést inovaci jimi #izenych strojnich zarizeni, zaloZenou na
- zméné jejich funkénich vlastnosti pomoci elektronického #idiciho
systému. ‘

Uvedené nevyhody jsou odstranény zapojenim ovladaci jednotky
podle vynadlezu, jehoZ podstata spodivd v tom, 2Ze prvni bréana
mikropocitac¢e je prvni sbérnici obousmérné spojena s prvnim vstu-
pem bloku vstupné-vystupnich obvodd, nultid brana mikropoc¢itade ije
druhou sbérnici obousmérné spojena s prvninm vstupem fadice, nulty
vystup druhé brany mikropo&itade je spojen s druhym vstupem Fadi-
Ce, prvni vystup druhé brany mikropoc¢itace je spojen s tfetim
vstupem fadice, druhy vystup druhé brany mikropoéitace az sedmy
vystup druhé brany mikropo¢itade 3jsou obousmérné spojeny s vybé-
rovymi vstupy bloku vstupné-vystupnich obvodi, é&teci vystup
mikropo¢itace je spojen s &tvrtym vstupem fadice, zdpisovy vystup
mikropoditace je spojen s patym vstupem fadiCe a Casovaci vystup
mikropo¢itace je spojen s Sestym vstupem fadice, pridemz. prvni
vystup fadice je spojen s prvnim pferugovacim vstupem mikropod&i-
tace, k sloupcovému vstupu radide a k Fadkovému vstupu radice je
tfeti a &étvrtou sbérnici pripojena matice spinacd a k druhému
vystupu Fadide je patou sbérnici pfipojen ovlddaci vstup zobrazo-
vace. :

Hlavni vyhody ovladaci jednotky zapojené podle vynalezu
spo¢ivaji v tom, Ze jeji ovladaci funkce, vcetné obsluhy kritic-
kych stavi strojniho zarizeni, jsou <rizeny a mohou byt ménény
programem, vloZenym v ovladaci jednotce, ktera umozZniuje jedno-
duchou a spolehlivou komunikaci s obsluhou strojniho za*izeni.
Dalsi podstatnou vyhodou je nizka cena ovlaidaci jednotky, vyply-
vajici z jeji jednoduchosti, malych rozmérd a z moZnosti hromadné
vyroby pro $iroky okruh ritznych typd strojniho zarizeni, a dale
nizké néklady na jeji provoz a udribu. Vyhodou zapojeni podle
vynalezu je také to, zZe umozZnuje konstruovat ovladaci jednotky
- jako soulist strojniho zarfizeni nebo Jako jeho pridavné vybaveni,
CoZ vytvari predpoklady pro Sirokou variabilitu inovaci pri dosa-
Zeni priznivého poméru k cené strojniho zarizeni.

Na pfipojeném vykrese je schematicky zndzornén priklad zapo-
jeni ovladaci jednotky podle vynalezu.

Zakladni souc¢dsti zapojeni 'podle vynadlezu je jedno&ipovy
mikropoc¢itaé 1. K resetovacimu vstupu 12 mikropoc¢itade 1 je p¥i-
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pojen resetovaci obvod 2. K prvnimu hodinovému vstupu 13 mikropo-
¢itace 1 Jje pripojen prvni vystup zdroje 3 hodinového signalu,
jehoZ druhy vystup je spojen s druhym hodinovym vstupem 14 mikro-
poc¢itade 1. K druhému prerusSovacimu vstupu 17 mikropoditade 1 je
pripojen prvni vystup bloku 4 oddélovacich obvodi, jehoZ druhy
vystup Jje spojen s ¢&itacim vstupem 16 mikropoc¢itade 1. Prvni
brana 19 mikropocitace 1 je prvni sbérnici obousmérné spojena
s prvnim vstupem 28 bloku 5 vstupné-vystupnich obvodd a nulta
brdna 20 mikropocitacde 1 je druhou sbérnici obousmérné spojena
s prvnim vstupem 31 radice 6. Nulty vystup 21 druhé brédny mikro-
pocitacde 1 je spojen s druhym vstupem 32 fadide 6 a prvni vystup
22 druhé brany mikropocitace 1 je spojen s tfetim vstupem 33
'~ fadice 6. Druhy vystup 23 druhé brany mikropoc¢itace 1 aZ sedmy
vystup 24 druhé bréany mikropoc¢itace 1 jsou obousmérné spojeny
s vybérovymi vstupy 30 bloku 5 vstupné-vystupnich obvodia. Cteci
vystup 25 mikropoc¢itace 1 je spojen s &tvrtym vstupem 34 radicde
6 a zapisovy vystup 26 mikropoc¢itace 1 je spojen s patym vstupem
35 radice 6. Casovaci vystup 27 mikropoé¢itade 1 Jje spojen
s Sestym vstupem 36 radice 6 a prvni vystup 37 fadice 6 je spojen
s prvnim prerusovacim vstupem 15 mikropoéitade 1. K sloupcovym
vstupim 38 radice 6 je treti sbérnici pfipojen prvni vystup mati-
ce 8 spinac¢l, jejiz druhy vystup je d&tvrtou sbérnici pripojen
k radkovym vstuplm 39 rfadice 6. Druhy vystup 41 radide 6 je patou
sbérnici spojen s ovladacim vstupem 43 zobrazovace 7. Napidjeci
vstup 10 resetovaciho obvodu 2, napdjeci vstup 11 bloku 4 oddélo-
vacich obvodl, napdjeci vstup 18 mikropocitace 1, napdjeci vstup
29 bloku 5 vstupné-vystupnich obvodd, napdjeci vstup 40 radicde
6 a napdjeci vstup 42 zobrazovacde 7 jsou spojeny s vystupém napa-
jeciho zdroje 9.

Cinnost ovlidaci jednotky zapojené podle vynadlezu je ¥izena
jednoc¢ipovym mikropocitacem 1 rady 8051 nebo 8052, a to prostred-
nictvim programu uloZeného v jeho vnit#¥ni paméti typu ROM. V tom-
to programu Jje také uloZen zpuisob komunikace obsluhy s ovladaci
jednotkou, zadavani dat, povell a podobné, pomoci matice 8 spina-
¢, tvorené dvourozmérnym maticovym kldvesovym polem jednopdlo-
vych tlac¢itkovych spinacid,-jejichZ maximdlni pocet je 64, pricem3
jednotlivé radky a sloupce klavesového pole jsou pripojeny
k fadiéi 6. Vkladana data, spolu s prislusnymi odezvami ovladaci
jednotky, napriklad nédpovédné znaky, chybovd hlaseni, kontrolni
data probihajici ¢innosti ovlddaného strojniho zarizeni a podob-
né, se objevuji na zobrazovaci 7, tvofeném nezakreslenymi sedmi
segmentovymi LED zobrazovac¢i, kterych miZe byt maximalné 32
a které jsou pripojeny k radicéi 6 zobrazovace 7 a matice 8 spina-
¢i. Radi¢ 6, ktery je tvofen standardizovanym a doporudovanym
zapojenim, uvadénym nap¥iklad v katalogovych 1listech fy Intel,
obsahuje nezakresleny integrovany obvod typu 8279, doplnény
selektorem radkl a sloupch klavesového pole a vybéru zobrazovadl
a jejich jednotlivych segmentd typu 74154, a dale nezakreslené
oddélovaci obvody, tvorené polem spinacich tranzistoru typu PNP.
Integrovany obvod radic¢e 6 je Xk mikropocé¢itadi 1 pripojen tak, 3zZe
data jsou privadéna na nultou branu 20 mikropocéitade 1, signal
resetu radic¢e 6 je k nému privadén z nultého vystupu 21 druhé
brany mikropocitade 1, - signdl aktivace *adidée 6 je privadén
z prvniho vystupu druhé brany mikropoditade 1, &teci signdl e
privadén z c¢teciho vystupu 25 mikropocitace 1, zdpisovy signdl je
privadén ze zépisového vystupu 26 mikropoéitade 1, &asovaci
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signdl Jje privdadén =z casovaciho vystupu 27 mikropo&itade 1
a signal preruseni od integrovaného obvodu je pr¥ivadén na prvni
prerusovaci vstup 15 mikropocitace 1. Nezakreslené strojni zari-
zeni se pripojuje k osmibitové prvni brané 19 mikropo&itace 1
pfes adresovatelné rozhrani, tvorené blokem 5 vstupné-vystupnich
obvodl a nezakreslenymi optocleny. Smér toku je volen prislusnymi
propojkami. Pro roz€ifeni vstupl/vystupu nad osm je pouZito adre-
sovani jednotlivych moduld rozhrani pomoci Sestibitové sbérnice,
- vytvorené druhym vystupem 23 aZ sedmym vystupem 24 druhé brany
mikropo¢ita¢e 1. Pomoci téchto dvoustavovych vstupd/vystupl se
ovladaji vykonové jednotky Tizeného strojniho zarizeni, kontrolu-
je se Jjeho stav atd. Ke sledovani stavu strojniho zarizeni,
napriklad kritickych situaci a podobné, muZe byt pouZito dvou
vstupl, galvanicky oddélenych pomoci bloku 4 oddélovacich obvodl
mikropocitace 1, a tvorenych ¢itacim vstupem 16 mikropoéitace
1 a druhym prerusSovacim vstupem 17 mikropoc¢itade 1. Vychozi stav
mikropocitace 1 se nastavuje standardizovanym resetovacim obvodem
2, napriklad rady 8051, 8052. 2droj 3 hodinového signdlu je
tvofen Kkrystalem s kmitoc¢tem 1,2 aZ 12 MHz. Napdjeci zdroj 9,
ktery dodava napéti 5 V, miZe byt soucdsti konstrukce ovlédaci
jednotky nebo tvorit samostatny celek. Celé zapojeni ovladaci
jednotky podle vyndlezu tvori konstrukéné samostatny celek, ktery
maZe byt pripevnén v tésné blizkosti ovlddaného strojniho zarize-
ni nebo miZe byt zahrnut do jeho konstrukce.

Zapojeni ovladdaci Jjednotky podle vyndlezu je vyuZitelné ve
vSech strojnich za¥izenich s malym poétem ovlddacich funkci, pro
jejichZ fizeni vyhovi vlastnosti pouZitého jednocipového mikropo-
¢itace a pocet jeho vstupu. '

PATENTOVE NAROKY

Zapojeni ovladaci jednotky strojniho zafizeni, sestdvajici
z jedno¢ipového mikropoéitace, spojeného s resetovacim obvodem,
se zdrojem hodinového signdlu s blokem oddélovacich obvodu,
vyznacujici se tim, Ze prvni brédna (19) mikropoéitade (1) Jje
prvni sbérnici obousmérné spojena s prvnim vstupem (28) bloku
(5) vstupné-vystupnich obvodd, nultd brana (20) mikropoditace
(1) je druhou sbérnici obousmérné spojena s prvnim vstupem (31)
fadic¢e (6), nulty vystup (21) druhé brany mikropoditade (1) je
spojen s druhym vstupem (32) fadice (6), prvni vystup (22) druhé
brany mikropoc¢itace (1) je spojen s tfetim vstupem (33) fadice
(6), druhy vystup (23) druhé brany mikropocitade (1) aZ sedmy
vystup (24) druhé brany mikropocditace (1) jsou obousmérné spojeny
s vybérovymi vstupy (30) bloku (5) vstupné-vystupnich obvodu,
Cteci vystup (25) mikropo&itace (1) je spojen s &tvrtym vstupem
(34) radice (6), zapisovy vystup (26) mikropo&itade (1) je spojen
S patym vstupem (35) Fadice (6) a &asovaci vystup (27) mikropodi-
tace (1) je spojen s Sestym vstupem (36) Fadice (6), pridem2
prvni vystup (37) radice (6) Jje spojen s prvnim prerusovacim
vstupem (15) mikropoc¢itace (1), k sloupcovému vstupu (38) radice
{6) a k radkovému vstupu (39) fadie (6) je tfeti a &tvrtou sbér-
nici pfipojena matice (8) spinadd a k druhému vystupu (41) radice
(6) je péatou sbérnici pr¥ipojen ovladaci vstup (43) zobrazovace
(7). :

1 vykres
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