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Cyfrowe urzadzenie do ograniczenia skoszenia zwlaszcza mostu
przeladunkowego lub suwnicy

1

Przedmiotem wynalazku jest cyfrowe urzgdzenie
do ograniczenia skoszenia zwilaszcza przetadunko-
wego mostu lub suwnicy.

Dotychczas sbosowane urzgdzenia do ogramicze-
nia skoszenia dzialajg na zasadzie pomiaru kata
skoszenia pomiedzy osig podiuzng dzwigara giow -
nego mostu, a prosta prostopadla do osi toru pod-
suwnicowego, po ktérym poruszajg sie kola pod-
pory wahliwej lub na zasadzie pomiaru przebytej
drogi przez podpory stalg i wahliwg, przy czym
pomiary drogi przebytej po obu torach dokony-
wane s3 przez rolki pomianowe ‘toczace sie po
obu jezdniach podsuwmnicowych.

Zname sg réwniez urzgdzenia dzialajace na za-
sadzie diwighi jedno — lub dwuramiennych obej-
mujacych z obu stron giéwke szyny podsuwnicowej
i wylaczajgcych wylaczniki dZwigniowe po przesu-
nigeciu sie kola jezdnego mostu w skrajne zewne.-
trzne potozenie wzgledem osi toru podsuwmnico-
wego. -

Takie rozwigzania komstrukcyjne posiadaja sze-
reg wad i niedogodnosci, kiére polegajg na tym,
ze s§ malo dokiadne, malo czute i zawodne w dzia-
laniu i nie utrzymuja mostu w optymalnym s$rod-
kowym polozeniu, lecz wrecz przeciwnie wymuszaja
wahadlowy ruch osi podiuinej mostu od jednego
skrajnego skoszenia do drugiego o przeciwnym
znaku,

Zmane urzgdzenia zabezpieczajjce most przela-
dunkowy lub suwnice przed nadmiernym skosze-
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niem maja tendencje do latwego rozregulowenia,
wystepujacego szczegblnie w miare zuzycia ele-
mentéw pomiarowych tych urzgdzefi

Celem wynalazku jest usunigcie wymiemionych
wad i niedogodnosci dotychczasowych urzadzefi po-
przez opracowanie takiego urzgdzemia, ktére nie-
zawodnie naprowadzi na wlasciwe polozenie gléw-
ny diwigar, utrzymujgc of symetrii tego diwigara
w optymalnym potozeniu prostopadiym do osi jez-
dni podsuwnicowych oraz umogliwi samonaprowa-
dzanie dzwigara na optymalne polozenie w przy-
padku jakiegokolwiek zewnetrznego lub wewnet-
rznego zaklocenia. Cel temn zostal osiggniety przez
przeznaczenie do pomiaru drogi przebytej przez
obie podpory mostu przeladunkowego po jednym
kole — jezdnym nienapedzanym pod kaida z pod-
por i przez zliczanie tej drogi za pomocg licz-
nikébw cyfrowych, poréwnywanie na drodze elek-
trycznej réznicy wskazafn obu licznikéw, oraz wy-
prowadzeniu poprzez wzmacniacz korygujgcego
sygnatu elekirycznego do silnikéw elektrycznych
powodujac poprzez przekaZnik lagodng regulacje
predkosci jazdy podpory mostu po stronie preys-
pieszajacej, az do =zatrzymania mostu wigcznie.

Przez zastosowanie wazdiuz jezdni podsuwmnicowej

bezstykowych identyfikatoréw wzajemnego poloze-
nia podpér realizuje sie stalg kontrole polozenia-
mostu oraz samonaprowadzanie osi dZwigara giéw-
nego mostu do optymailnego Srodkowego polozenia,
wzgledem prostej prostopadlej do osi jezdni pod-
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suwnicowe] niezaleznie od przyczyny zaklécenia ru-
chu. Kontrola polozenia mostu zapobiega nadmier-
nemu jego skoszenia, spowodowanemu réznicg Sred-
nic jezdnych kél, czego wyrazem jest odchylenie od
osi  glowmego déwigara prostej, poprowadzone]j
.przez o$ obrotu wahliwej podpory do osi pod-
suwnicowej jezdni.

Cyfrowe urzgdzenie ma jezdne kolo nienapedza-
ne na stale polgczone z wienicem zebatym, nape-
dzajgcym zebnik i sprzeZony z nim poprzez sprze-
glo lub walek impulsator obrotéw, podaczony
z licznikiem, zainstalowane oo niajmmniej po jed-

nym na jezdniach pcdsuwmicowych, przy czym kaz-.

da z nich ma w jednakowych odleghosciach bez-
stykowe elementy, wspoéipracujace z magnetycz-
nymi - lgeznikami, - umieszczonymi na podporach
stalej i wahliwe],

{ Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyk-
ladzie wykonania ne rysunkach, na ktorych fig. 1
przedstawia schemat urzadzenia na moscie prze-
tadunkowym, fig. 2 i fig. 3 zabudowe impuilsato-
réw na pomiarowym wahaczu napedowym mecha-
nizmu jazdy mostu oraz fig. 4 przedstawia uktad
blokowy urzadzenia.

Urzadzenie ma jezdne kolo 1 nienapedzane na
stale polaczone z wiencem 2 zebatym w pomiaro-
wym wahaczu 3, zebnik 4 i sprzezony z nim pop-
rzez sprzeglo 6, impulsator 5 obrotéw najlepiej
magnetyczny, zainstalowane co0 najmniej po jed-
nym na jezdniach 8 podsuwmnicowych, przy czym
kazda z nich ma zabudowane przy glowce 9
w jednakowych odleglosciach 10 bezstykowe ele-
menty 11 najlepiej sterujgce magnesy, ktére we
wspétdziataniu z magnetycznymi !acznikami 12
zamontowanymi na statej podporze 13 i wahliwe]
podporze 14 zapewniajg biezacg kontrole wzajem-
nego poloZenia tych podpdr, utrzymujgc tym sa-
mym giéwny dZwigar 15 w optymalnym polozeniu.

W odmianie wahacz 3 ma jezdne kolo 1 nie-
napedzane polaczone na stale z walkiem 7, sprze-
zonym poprzez sprzegio (6) z impulsatorem (5).
Wkkazania licznikéow 16 najlepiej cyfrowych prze-
kazywanych w postaci sygnatéw 1E od impulsato-
row 5, mierzacych droge przebyla przez podpory
13 i 14 sg ze sobg poréwnywane w odejmujgcym
ukladzie 17 w ktérym zostaje wypracowany syg-
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nat 2E, réinicy potozenia wahliwej podpory 14
wzgledem staltej podpory 13, ktéry przekazywany
jest do komparatora 18- a w postaci sygnaiu 3SE
do wzmacniacza 19 najlepiej - tranzystorowego
i przekaznika 20, najlepiej elektromagnetycznego,
powodujac regulacje ukiladu 21, zasilajacego silnik
22 elektrycznego mechanizimu 23 jazdy mostu.
Liczniki 16 sg dodatkowio polaczone z pamiecig 24
najlepiej p6iprzewodnikows, zasilang ze Zrédla pra-
du 25 elekirochemicznego, polaczonego z kodujg-
cym uktadem 26 buforowym. W przypadku za-
niku zasilania, wskazania licznikéw 16 sa prze-
chowywane w pamieci 24 i przy powrocie zasilania
sq przekazywane z pownotem do licznikéw 16,

Zastrzezenia patentowe

1. Cyfrowe urzgdzenie do ograniczenia skoszenia
zwlaszcza mostu przeladunkowego lub suwnicy,
znamienne tym, ze ma jezdne kolo (1) nienapedza-
ne na stale polgczone z wienicem (2) zgbatym, w po-
miarowym wahaczu (3), zebn'k (4) i sprzezony
z nim poprzez sprzeglo (6) impulsator (5) obrotéw,
zainstalowane co najmniej po jednym na jeadniach
(8) podsuwnicowych, przy czym kazda z nich ma
w jednakowych odlegloéciach (10) bezstykowe ele-
menty (11), a wspélpracujace z nimi magnetyczne
tgczniki (12) umieszczone s3 .na podporach (13)
i (14), natomiast impulsatory (5) obrotéw polaczone
sg z licznikami (16), przy czym sygnal (1E)
z impulsator6w (5) przekazywany jest poprzez
liczniki (16) do odejmujacego ukiadu (17) nastepnie
sygnalu (2E) do komparatora (18),
a w postaci sygnatu (3E) do. wzmacniacza (19), prze-
kainika (20), ukiadu (21) i do silnika (22).

2. Cyfrowe wurzgdzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze wahacz (3) ma jezdne kolo (1)
nienapgdzane polgczone na stale, z walkiem (7),
SPTZQZONym pOprzez sprzeglo (6) z impulsatorem (5).

3. Cyfrowe urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-

mienne tym, ze liczniki (16) polgczone s3 z pa-
migeig (24).

4. Cyfrowe urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-
mienne tym, ze pamieé (24) zasilana jest ze #rédia
pradu (25), polaczonego z ladujacym ukladem (26)
buforowym.
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