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Urzadzenie
do rozpierania chodnikowych stacji kotwiacych

" Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do rozpierania chodnikowych przesuwnych stacji kotwiacych.
Zadaniem takiego urzadzenia jest rozparcie stacji w chodniku kopalnianym oraz korekta poprzecznego potozenia
stropnicy wzgledem osi chodnika. ’

Znane s3 rozwiazania przeznaczone do rozpierania stacji kotwigcych przesuwanych w chodniku. Sktadaja
sie one z trzech lub dwdch stropnic, przy czym stropnice te zawsze rozpierane s3 dwoma stojakami. Korekta
poprzecznego potozenia stropnic wzgledem osi chodnika jest dokonywana hydraulicznie za pomoca dodatko-
wych sitownikéw pomiedzy stropnicami. Sitowniki te zwiekszaja rozstaw stropnic. Jedna ze stropnic jest
rozpierana w miejscu taczenia tukéw obudowy. Wada tego urzadzenia jest utrudnione roztaczenie tukéw
obudowy wymagane dla kroczenia stacji wraz z przenosnikiem. Sitowniki pomigdzy stropnicami, ze wzgledu na
nieréwnos¢ stropu, ulegaja czestemu zniszczeniu. .

Celem wynalazku jest usunigcie dotychczasowych niedogodnosci. Cel ten zostat zrealizowany przez
zastosowanie dwdch stropnic, o zblizonej dtugosci, z ktérych krotsza jest rozpierana dwoma stojakami zamoco-
wanymi do podstawy $rodkowej stacji, natomiast dfuzsza jest rozpierana za pomoca czterech stojakéw
hydraulis:znych opartych parami na dwodch sztywnych podstawach potaczonych belka. Dwa stojaki wraz
z podstawa tworzg uktad tréjkatny przegubowy. Zmiana dtugosci jednego ze stojakéw powoduje poprzeczny
ruch wierzchotka tréjkata w stosunku do osi chodnika, na ktérym jest oparta stropnica.

Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje si¢ matg iloscia elementéw hydraulicznych, prostota
obstugi, niezawodnoscig dziatania, moze by¢ stosowane w.chodnikach o sredniej powierzchni przekroju w obu-
dowie tukowej jak i w prostokatne;j.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia widok urzadzenia w ptaszczyznie poprzecznej do osi chodnika, a fig. 2 to samo urzadzenie w ptaszczyzZnie
réwnolegtej do osi chodnika.

Urzadzenie sktada si¢ z dwdch stropnic 1 i2 zamocowar;ych za pomocg hydraulicznych stojakéw do
podstaw stacji. Stropnica 1 jest zamocowana przegubowo do dwéch hydraulicznych stojakéw 3 i 4 umieszczo-
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nych na srodkowej podstawie 5, natomiast stropnica 2 zamocowana jest do czterech hydraulicznych stojakéw 6,
7, 8 i 9 umieszczonych po dwa na dwu skrajnych podstawach 10. Stojaki 6, 7 i 8, 9 wraz z podstawa 10 tworzg
ukfad przegubowy tréjkatny. Zmiana dtugosci jednego ze stojakéw powoduje poprzeczny ruch wierzchotka
tréjkata w stosunku do osi chodnika. Kroczenie stacji rozpoczyna si¢ od opuszczenia stropnicy 2, przesunigcia jej
wraz z podstawa 10 az do wyrdwnania sie stropnic po stronie przeciwnej do kierunku kroczenia i ponownego
rozparcia. Nastepnie opuszcza sie stropnice 1 i przesuwa wraz z podstawq 5 do wyréwnania si¢ stropnic po
stronie zgodnej z kierunkiem kroczenia i ponownie rozpiera. Czynnosci te stanowia jeden cykl kroczenia stacji.
Podczas przesuwania stropnicy 1 stropnica 2 stanowi dla niej wymuszone prowadzenie.

ZastrzeZenie patentowe

Urzadzenie do rozpierania chodnikowych stacji kotwiacych przesuwnych, znamienne tym, Zze ma dwie
stropnice (1. i 2) o zblizonej dtugosci, gdzie stropnica (1) jest zamocowana przegubowo do dwéch hydraulicz
nych stojakéw (3 i 4) umieszczonych na $rodkowej podstawie (5), a stropnica (2) zamocowana jest do czterech
hydraulicznych stojakéw (6, 7, 8 i9) umieszczonych parami na dwu skrajnych podstawach (10), przy czym
hydrauliczne stojaki (6, 7, 8 i9) wraz z podstawg (10) tworzg przegubowy uktad trojkatny, umozllwuajqcy
poprzeczny ruch stropnicy w stosunku do osi chodnika.
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