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(54) Zapojenie na ¢asové spinanie

Vynilez sa tyka zapojenia na &asové spinanie so
zndzornenim vysledku elektromagnetickym poéi-
tatom impulzov s predvolbou.

Spinanie elektrickych okruhov sa doposial vyko-
ndva Casovymi spinaé¢mi. Ich nevyhody spoéivaji
v obtaZznom nastavovani kratkych ¢asovych inter-
valov, nepresnost spinania najméi kratkych &aso-
vych intervalov, nemozZno nimi spinat dlh$ie éasové
intervaly ako 24 hodin. Okrem toho s tieto Sasové
spinace z4vislé na rozvodnej sieti a sliZia vyhradne
. len pre &asové spinanie.

Spominané nevyhody odstrafiuje zapojenie na
Casové spinanie elektromechanickym pod&itaéom
impulzov s predvolbou podla vynilezu.

Podstata vynalezu spoliva v tom, Ze vyvody
potitacich systémov mechanickych poéitatov im-
pulzov sii pripojené k prvému prepinaciemu kon-
taktu prvého dielu prepinada, privod jedného
poditacieho systému mechanického po&itada im-
pulzov je pripojeny k prvému prepinaciemu kon-
taktu druhého dielu prepinada, privod druhého
pocitacicho systému mechanického poéitada im-
pulzov je pripojeny k prvému prepinaciemu kon-
taktu treticho dielu prepinada, jeden pdl zdroja
¢asovych impulzov je pripojeny na treti, Stvrty,
piaty a deviaty spinaci kontakt prvého dielu prepi-
naca, druhy p6l tohto zdroja je cez spina¢ pripoje-
ny na treti, piaty, Siesty, Osmy, deviaty a desiaty
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spinaci kontakt druhého dielu prepinaca a k §tvrté-
mu, piatemu a siedmemu spinaciemu kontaktu
treticho dielu prepinaa, ako aj prepinaciemu
kontaktu jedného mechanického po&itada impul-
zov i k rozpinaciemu kontaktu druhého mechanic-
kého pocitaca impulzov, jedna privodovd svorka je
cez spinac pripojena k Siestemu, siedmemu, 6sme-
mu a desiatemu spinaciemu kontaktu prvého dielu
prepinaca, druhd privodova svorka je pripojena
k vyvodovému kontaktu spinaca, tretia privodové
svorka je pripojend k 6smemu spinaciemu kontak-
tu treticho dielu prepinada a spinaci kontakt
jedného mechanického poéitada je pripojeny k de-
viatemu i desiatemu spinaciemu kontaktu tretiecho
dielu prepinaca. '

Vyhodou navrhovaného zapojenia je jednodu-
chd obsluha, nastavovanie &asovych intervalov
trvajicich dlhSie ako 24 hodin s presnostou a

~ jedne;j tisiciny hodiny.

Celkové zapojenie na ¢asové spinanie s elektro-
mechanickymi po¢itami impulzov s predvolbou je
zndzornené na priloZzenom vykrese.

Zapojenie pozostava z jedného mechanického
pocitaca impulzov s predvolbou A, ktorého vyvod
potitacieho systému C je pripojeny k prepinaciemu
kontaktu 1 prvého dielu I prepinada E a privod
tohoto systému C k prepinaciemu kontaktu 1 dru-
hého dielu II prepinaca E a prepinaci kontakt 11 je
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pripojeny k vyvodu spinaZa G i spinacf kontakt 13
je pripojeny k spinacim kontaktom 9 a 10 treticho
dielu I prepinata E; druhého mechanického

- poditata impulzov s predvolbou B, ktorého vyvod

potitacieho systému D je pripojeny k prepinacie-

" mu kontaktu 1 prvého dielu I prepinada E a privod

. tohoto systému D k prepinaciemu kontaktu 1 tre-

" tieho dielu I prepina¢a E; funk&ného prepinata -
. E, jeho prepinaci kontakt 1 prvého dielu I je

pripojeny k' vyvodom politacich systémov

. C a Daspinacie kontakty 3,4, § a9 k jednému pélu

zdroja Casovych impulzov F i dalSie spmacne
kontakty 6, 7, 8 a 10 k vyvodu spina¢a J, prepinaci
kontakt 1 druhého dielu I je pripojeny k privodu
potitacieho systému C a jeho spinacie kontakty 3,
5, 6, 9 a 10 k vyvodu spinaa G i prepinaciemu

“kontaktu 11 potitata A i rozpinaciemu kontaktu

18 potitata B, prepinaci kontakt 1 tretieho dielu

I pripojeny k privodu potitacieho systému D a je-

ho spinacie kontakty 4, § a 7 k vyvodu spinata

G i jeho spinaci kontakt 8 je pripojeny na
privodovii svorku L, ako aj jeho spinaci kontakt

- 9 a 10 je pripojeny k spinaciemu kontaktu 13
| poéitada A; zdroja &asovych impulzov F, pripoje-

ného jednym pélom ku kontaktom 3,4, 5 a9 prvé-
ho dielu I prepinada E a druhym pélom k spina¢u
G; spinata G pripojeny privodnym kontaktom
k zdroju &asovych impulzov F a v§vodnym kontak-

* tom k privodnej svorke K i k spfnacfm kontaktom
- 3, 8, 6,9 a 10 druhého dielu prepinada E i k spina-
. cim kontaktom 4, § a 7 tretieho dielu III prepinaca
' E, ako aj k prepinaciemu kontaktu 11 poéitaca
' A akrozpinaciemu kontaktu 15 potitata B; jedne;j

privodnej svorky H pre pripojenie impulzov z dial-
kového vysielada, pripojenej na privodny kontakt
spina¢a J; spinaca J pre spinanie impulzov z dialko-

- vého vysielata, pripojeného medzi privodovii svor-
. ku H a spinacie kontakty 6, 7, 8 a 10 prvého dielu

I prepinada E; druhej privodovej svorky K pre
pripojenie impulzov dialkového vysiela¢a, pripoje-
nej na vyvodny kontakt spina¢a G a tretej privodo-

- vej svorky L pre ovlddanie potitada impulzov zo

. zabudovaného i dialkového vysielata, pripojenej
'k spinaciemu kontaktu 8 tretieho dielu Il prepina-
i taE.

Zapojenie podl'a vynélezu pracuje podla nasta-

venia funk&ného prepinaéa E nasledovne: ‘
"V prvej polohe funkéného prepinada E je celé
' zariadenie v kludovej polohe V druhej polohe
. funk&ného prepinata E je jeden pdl &asového
! zdroja F pripojeny cez spojené kontakty 1 a3 prvé-
- | hodielul prepfnada E priamo na v§vod potitacieho
* systému C, druhy pél tohoto zdroja F je po zapnuti
| spinada G pripojeny cez spojené kontakty.
1 a 3 druhého dielu II prepinata E na privod
. poéitacieho systému C. Potitaci systém po&itaa
| A zaznamendva vysielané Easové impulzy z Casové-
.. ho zdroja F a po dosiahnuti nastavenej hodnoty
. predvolby rozpojf sa v kontaktoch 11 a 12 elektric-
'+ ky okruh a v spojenych kontaktoch 11 a13samébze
. druhy elektricky okruh zapojit. V tretej polohe
funkdného prepinata E je jeden pél Casového -

zdroja F pripojeny cez spojené kontakty 1 a 4 prvé-
ho dielu I prepinada E priamo na vyvod poéitacieho
systému D, drnhy pol tohto zdroja F je po zapnuti
spinada G pripojeny cez spojené kontakty ladtre-
tieho dielu I prepinada F na privod poéitacieho
systému D. Poé{taci systém pocitaa B zaznamené-
va vysielané &asové impulzy z &asového zdroja
F a po dosiahnuti nastavenej hodnoty predvolby
rozpoji sa v kontaktoch 14 a 15 elektricky okruh
a v spojenych kontaktoch 14 a 16 sa méZe druhy
okruh zapojit.

Vo $tvrtej polohe funkiného prepinata E je
jeden pél Easového zdroja F pripojeny cez spojené
kontakty 1 a § prvého dielu I prepinaéa E priamo
na oba vyvody poéitacich systémov C a D, druhy
pél tohto zdroja F je po zapnuti spinata G pripoje-
ny cez spojené kontakty 1 a § druhého dielu II
prepina&a E na privod poéitacieho systému C ako
aj cez spojené kontakty 1 a § treticho dielu HI
prepinada E na privod potitaciecho systému D.
Potitacie systémy C a D oboch politatov A a Bza-
znamendvaju vysielané &asové impulzy z &asového
zdroja F a po dosiahnut{ nastavenych hodnét
predvolby na jednotlivych po&itadoch sa uZ popisa-
nym spdsobom spinajii jednotlivé elektrické okru-
hy pripojené ku kontaktom 11 aZ 16 pogitafov
A a B. Napriklad ak ku kontaktu 14 poéitaa
B pripojime privod elektrického okruhu a rozpina-
cf kontakt 15 spojime s kontaktom 11 a ku
spinaciemu kontaktu 13 pripojime privod tohoto
elektrického . okruhu, moZno takto elektricky
okruh v poZadovanom &ase predvolenom na poti-
tadi A zapnif a v pofadovanom &ase predvolenom
na po&itati B vypniit. Pritom sa predvolend hodno-
ta &asu po&itada B nastavi dlhiia ako potitaa Aato

o dobu, po ktori mé byt elektricky okruh zapojeny.

Rovnako méZu potitale spinat dva samostatné
elektrické okruhy uZ popisané.

V piatej polohe funk&ného prepinaca E je jeden
p6l od iného vysielada impulzov privedeny k svorke
H a pripojeny cez spina¢ J i zopnuté kontakty
1 a 6 prvého dielu I prepinata E na vyvod
potitacieho systému C, druhy pél iného vysielata
impulzov privedeny k svorke K je pripojeny cez
spojné kontakty 1 a 6 druhého dielu II prepinaca
E na privod potitacieho systému C. Potitat A za-
znamendva podet impulzov, ktoré moZno kedykol-

_ vek dsekovym spinatom J preruit.

"~V &iestej polohe funkéného prepinada E je jeden
p6l od iného vysielada impulzov privedeny k svorke
H a pripojeny cez spina¢ J i zopnuté kontakty
1 a 7 prvého dielu I prepinata E na vyvod
poéitacieho systému D, druhy pél iného vysiclada
impulzov privedeny k svorke K je pripojeny cez
spojené kontakty 1 a 7 tretieho dielu Il prepinaca
E na privod po&itacieho systému D. Podital B za-
znamengva podet impulzov, ktoré moZno kedykol-
vek tsekovym spina&om J prerusit.

V siedmej polohe funkéného prepinata E je
jeden p6l od iného vysielata impulzov privedeny
k svorke H a pripojeny cez spina¢ J i zopnuté
kontakty 1 a 8 prvého dielu I prepinaa E na



vyvody poéitacich systémov C a D, druhy pél
vysiela¢a impulzov privedeny k svorke K je pripo-
jeny cez spojené kontakty 1 a 8 druhého dielu II
prepinaa E na privod potitacieho systému C,
ktory zaznamendva ako uZ bolo uvedené. V tejto
polohe moZno z toho istého vysielata impulzov
ovlddat aj druhy po&itag B a to prepojenim svoriek
K a L. Privod k poéijtaciemu systému D je
privedeny od svorky K cez svorku L a zapnuté
kontakty 1 a 8 tretieho dielu Il prepinada E, ktory
zaznamendva ako uZ bolo uvedené. Rovnako
mo#no v tejto polohe ovlidat pocitaé¢ B i od
dalSieho vysielata impulzov, ktorého jeden pél
privedeny k svorke H a pripojeny cez spinaé
J i spinacie kontakty 1 a 8 prvého dielu I prepinaca
E na vyvod pocitacieho systému D, druhy pél tohto
vysielaga impulzov privedeny k svorke L je pripo-
‘jeny cez spojné kontakty 1 a 8 treticho dielu I
prepinata E na privod potitacieho systému D,
ktory zaznamenéva, ako uZ bolo uvedené. V dsmej
polohe funk&ného prepinada E je jeden pél Easové-
" ho zdroja F pripojeny cez spojné kontakty 1a 9 pr-
vého dielu I prepinaca E na oba vyvody poditacich
syst¢émov C a D, druhy pdl tohto zdroja F je po
zapnuti spinaa G pripojeny cez spojné kontakty
1 a 9 druhého dielu II prepinada E na privod
potitacieho systému C ako aj ku prepinaciemu
kontaktu 11. Potitaé A podita a po dosiahnuti
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nastavenej predvolby spojenim kontaktov 11213
pocitata A sa privedie druhy pol Easového zdroja
F cez spojené kontakty 1 a 9 treticho dielu III
prepina¢a E na privod pocitaciecho systému D,
ktory pokracuje v potitani dalSieho &asu, priom
kontakty 14, 15, 16 mdZu ovladat elektrické
okruhy, resp. vypniit éasovanie.

V deviatej polohe funkéného prepina¢a E je
jeden pél od iného vysielata impulzov privedeny
k svorke H a pripojeny cez spina¢ J i zopnuté
kontakty 1 a 10 prvého dielu I prepinaca E na oba
vyvody pocitacich systémov C a D, druhy pél
tohoto iného zdroja privedeny k svorke K je
pripojeny cez spojené kontakty 1 a 10 druhého
dielu I prepinaca E na privod poéitacieho systému
C, ako aj ku prepinaciemu kontaktu 11. Pogitad
A potita a po dosiahnuti nastavenej predvolby
spojenim kontaktov 11 a 13 poéitala A sa privedie
druhy pél od vysielata impulzov cez spojené
kontakty 1 a 10 treticho dielu na privod podéitacie-
ho systému D, ktory pokraduje v po&itani dalsich
impulzov, prifom kontakty 14, 15, 16 moZu
ovlidat elektrické okruhy, resp. vypniit odpoéet
impulzov. '

Zapojenie moZno pouZit na &asové spinanie
beznych elektrickych okruhov, ako aj na &selné
stanovenie vysledku réznych dejov prenesenych na
elektricky impulz.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie na ¢asové spinanie, vyznadujtice sa
tym, Ze vyvody poditacich systémov (C a D)
mechanickych pocitatov impulzov (A a B) si
pripojené k prvému prepinaciemu kontaktu (1)
prvého dielu (I) prepinada (E), privod jedného
poditacieho systému (C) mechanického pocitaca
impulzov (A) je pripojeny k prvému prepinaciemu
kontaktu (1) druhého dielu (II) prepinada (E),
privod druhého pocitacieho systému (D) mecha-
nického poéitata impulzov (B) je pripojeny k prvé-
mu prepinaciemu kontaktu (1) tretieho dielu (III)
prepinaéa (E), jeden pdl zdroja &asovych impulzov
(F) je pripojeny na treti (3), $tvrty (4), piaty (5)
a deviaty (9) spinaci kontakt prvého dielu (I)
prepinaca (E), druhy pél tohto zdroja (F) je cez
spina¢ (G) pripojeny na treti (3), piaty (5), Siesty
(6), dsmy (8), deviaty (9) a desiaty (10) spinaci
kontakt druhého dielu (II) prepinada (E) a k §tvrté-

mu (4), piatemu (5) a siedmemu (7) spinaciemu
kontaktu tretieho dielu (III) prepinada (E), ako aj
k prepinaciemu kontaktu (11) jedného mechanic-
kého potitata impulzov (A) i k rozpinaciemu
kontaktu (14) druhého mechanického poéitaca
impulzov (B).

2. Zapojenie na ¢asové spinanie podla bodu 1,
vyznaujlice sa tym, Ze jedna privodové svorka (H)
je cez spina¢ (J) pripojena k Siestemu (6), siedme-
mu (7), 6smemu (8) a desiatemu (10) spinaciemu
kontaktu prvého dielu (I) prepinaéa (E), druh4
privodovd svorka (K) je pripojend k vjvodovému
kontaktu spina¢a (G), tretia privodova svorka (L)
je pripojena k 6smemu (8) spinaciemu kontaktu
tretieho dielu (IIT) prepinada (E) a spinaci kontakt
(13) jedného mechanického potitada (A) je pripo-
jeny k deviatemu (9) i desiatemu (10) spinaciemu
kontaktu tretieho dielu (IIT) prepinada (E).

1 vykres
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