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(54) Zapojeni pro regulaci otatek

Zapojeni pro regulaci otacek, zejména asyn-
chronnich motorl, sestdvajici z usmériiovact,
tachodynama a reguldtorl. Na kaZdou fazi asyn-
chronniho motoru je zapojen samostatny usmeér-
flova. Napéti z tachodynama se poroviava v re-
gulatoru rychlosti s napstim umérnym Zadané
hodnotd ze zdroje Zadané hodnoty rychlosti.
Vystupni signédl z reguldtoru rychlosti, jenZ. je
amérny regulacni odchylce jednak urcuje kmi-
totet generdtoru stfidavého napéti, z néhoZ
jsou pres regulator amplitudy a pies fdzovaci
¢len Fizeny jednotlivé usm&riiovace a jednak jde
do reguldtoru amplitudy st¥idavého napgti. Ten-
to reguldtor zabezpetuje vyhovujici priibéh ‘mo-
mentové charakteristiky tak, aby v zdvislosti na
proménném kmito&tu byl pomér napdjeciho na-
p&ti motoru a kmitoftu konstantni. Vyhodou je,
Ye je napéjena kaZda faze motoru a tim se do-
sdhne velkého rozméru zmén otacivé rychlosti.
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Vynélez se tyké zapojeni pro regulaci otadek,
zejména = asynchronnich motort, sestévajici
z usmériiovall tachodynama a reguldtord.

Pro regulaci ot4¢ivé rychlosti asynchronnich
motord s pomoci polovodidovych m&niél je ui-
véana Yada zapojeni, kterd vyuZivaji tyristord
bud k ¥izeni napdjeciho napéti nebo napijectho
kmito¢tu a tim i zndmym zpfisobem k ¥izeni ota-
tlvé rychlosti. Tato zapojeni neumoZiiuji dosa-
Zeni velkého rozsahu zmé&n otadivé rychlosti,
ktera je napfiklad pot¥ebnd pro obrébé&ci stroje.

Uvedené nedostatky v podstats odstratiuje
predloZeny vynélez, jeho¥ podstata spoéiva
v tom, Ze tachodynamo, umist¥né na hiideli
asynchronniho motoru, je zapojené na regula-
tor rychlosti, ktery je zapojen jednak na fazo-
vaci ¢len pFes reguldtor amplitudy a jednak na
reguldator amplitudy pfes reguldtor kmitottu a
generéator stfidavého nap#ti. Zdroj ¥4dané hod-
noty rychlosti je zapojen na reguldtor rychlosti.
Vystupy fézovaciho &lenu jsou zapojeny para-
leln& na prvni, druhy a t¥eti usmériiovad. Vy-
stupy usmé&ritovatii jsou zapojeny na jednotlivé
faze asynchronniho motoru.

Na kaZdou f4zi asynchronnfho motoru M je
zapojen samostatny usmériiovaé Ul, U2, U3. Tyto
usmériiovade jsou napéjeny ze st¥idavé trifazo-
vé sitd. Usmérliovade jsou zapojeny na vystupy
fdzovaciho ¢€lenu F. Na regulator rychlosti R
je zapojeno tachodynamo D, které je na hiideli
asynchronniho motoru M, a zdroj H ¥4dané hod-
noty rychlosti. Regulédtor rychlosti R je zapojen
na féazovaci €len F pFes reguldtor amplitudy A.
Déle je reguldtor rychlosti R zapojen na regu-

ldtor amplitudy A p¥es t regulator kmitodtu K
a generator G st¥idavého napéti.

K napéjeni ka%dé z fazi asynchronniho mo-
toru M se uZivd usm¥riiovade Ul resp. U2 resp.
U3 s takovym prib&hem frekvenéni charakteris-
tiky, Ze je moZné kaid¢ z usméritovadi povaZo-
vat za dolnopasmovou propus. Takovy &len pak
sleduje vnuceny kmitotet aZ do frekvence zlo-
mu na frekvenéni{ charakteristice. Ka¥dy z u-
smériiovadt Ul, U2, U3 je tedy Fizen st¥idavym
nap&tim o prom#&nném kmitottu. PF¥itom fazovy
posuv mezi t&mito nap&timi je 120° el. a je vy-
tvoFen fézovacim &lenem F. Servomechanismus
pracuje v uzaviené regulaéni smy&ce. Nap#ti
z tachodynama D je Um&rné ot&divé rychlosti
a porovnava se v reguldtoru rychlosti R ‘s na-
pétim dmérnym #Z4dané hodnot¥ ze zdroje H
zadané hodnoty rychlosti. Vystupni signdl z re-
guldtoru rychlosti R, jenZ je amd&rny regula&ni
odchylce, jednak urduje kmitodet generdatoru G
stfidavého napéti, z ns8hoZ jsou p¥es reguldtor
amplitudy A a pfes fdzovaci ¢len F Fizeny jed-
notlivé usmériiovade Ul, U2, U3 a jednak jde
do reguldtoru amplitudy A stfidavého napéti.
Tento regulator amplitudy A zabezpefuje vyho-
vujici priib8h momentové charakteristiky rych-
lostniho servomechanismu tak, aby v zvislosti
na proménném kmito&tu byl pom&r napédjectho

8)
napéti U motoru ke kmitoétu tj. § — konst.

Je tim tedy zéroveri regulovdna velikost oka-
mZ#ité hodnoty napéti U z jednotlivfch usmér-
novadéa U1, U2, U3,

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro regulaci otddek, zejména asyn-
chronnich motortl, sestdvajici z usmé&riiovad,
tachodynama a reguldtorli vyznadené tim, Ze
tachodynamo (D), umistdné na hfideli asyn-
chronniho motoru (M), je zapojené na regulé-
tor rychlosti (R}, ktery je zapojen jednak na
fazovaci ¢len (F) pfes reguldtor amplitudy (A)
a jednak na regulator amplitudy (A) pFes regu-

lator kmito€tu (K) a generator stfidavého na-
p&ti (G), kde zdroj Z¥4dané hodnoty rychlosti
(H) je zapojen na reguldtor rychlosti {R), p¥i-
¢emZ vystupy fdzovaciho &lenu (F) jsou zapo-
jeny paraleln& na prvni, druhy a tfeti usmsr-
Hova¢ (U1, U2, U3), zatimco vystupy usmriio-
vatd (U1, U2, U3) jsou zapojeny na jednotlivé
faze asynchronniho motoru (M),
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