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DESCRIPCION
Dispositivo de cierre con miembro de bloqueo, pestillo y miembro de control
CAMPO TECNICO

La presente invencion se refiere a un dispositivo de cierre adecuado para permitir o restringir el acceso a un area o
espacio.

TECNICA ANTERIOR

Los dispositivos de cierre para restringir el acceso a un area o espacio son conocidos en la técnica. Los dispositivos
de cierre comprenden habitualmente uno o mas elementos de cierre, tal como un perno, una barra o similar, para
impedir la apertura de un elemento de enclavamiento que impida una entrada en la zona, como una puerta, tapa,
ventana, trampilla o similar. Las posiciones de los pernos o barras se controlan mediante el accionamiento de una
cerradura que requiere una llave, cédigo de llave, sefial de llave o similar para ser operado. En general, un dispositivo
de cierre comprende una cadena de eslabones mecanicos dispuestos entre la cerradura y el elemento de cierre, cuyos
eslabones mecanicos estan dispuestos para permitir o impedir el movimiento y/o controlar la extension o retraccion
del elemento de cierre y, por lo tanto, el cierre del elemento de enclavamiento, en funcién del estado de la cerradura.

Un ejemplo de un dispositivo de cierre y cierre se muestra en el documento de patente US 5.605.066 en el que el
dispositivo de cierre comprende un perno de seguridad extensible en un hueco en una jamba de puerta para mantener
una puerta cerrada. El dispositivo de cierre comprende ademas un motor eléctrico dispuesto para controlar la posicion
de dos bolas de acero, cuyas bolas de acero estan dispuestas para moverse dentro y fuera de una posicién detras del
perno de seguridad para evitar el movimiento del perno de seguridad en su posicion sobresaliente. Al retraer el perno
de seguridad, el motor eléctrico mueve primero las bolas de acero a posiciones de no prevencion, después de lo cual
el perno de seguridad se retrae girando un cilindro de cerradura.

Otro ejemplo de un dispositivo de cierre se muestra en el documento de patente US 5.484.180, en el que el dispositivo
de cierre esta destinado a estar dispuesto dentro de una jamba de puerta. En este ejemplo, el dispositivo de cierre es
una placa de impacto que comprende un hueco para recibir un perno de cierre extendido para bloquear la puerta. El
dispositivo de cierre comprende ademas una leva dispuesta para, en un estado no giratorio, mantener el perno
extendido en el hueco y para, en un estado giratorio, permitir que el perno de cierre pase la leva giratoria y salga del
hueco. La leva se mantiene en su estado no giratorio mediante el uso de un gancho. El documento de patente US
4.056.277 muestra un dispositivo similar en el que la leva se mantiene en su estado no giratorio mediante el uso de
una bola de metal. Al abrir el dispositivo de cierre, primero se retrae el gancho o la bola de metal, después de lo cual
el perno hace girar la leva presionando y girando la leva.

Los documentos de patente ES 2 299 303 y WO 2009/109970 muestran otros ejemplos de dispositivos de cierre con
mecanismos de bloqueo.

SUMARIO DE LA INVENCION

Un objetivo de la presente invencion es indicar un mecanismo de cierre que proporcione alta seguridad y funcionalidad
con un disefio compacto y confiable.

Segun la invencion, este objetivo se consigue con el dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion
independiente 1.

El dispositivo de cierre indicado comprende un miembro de bloqueo para bloquear el movimiento de un elemento de
cierre, y un pestillo dispuesto para, en un primer estado, acoplar el miembro de bloqueo en su primera posicion de
bloqueo con el fin de mantener inmovil el miembro de bloqueo, y en un segundo estado, para permitir el movimiento
del miembro de bloqueo a su estado de no bloqueo. El dispositivo de cierre esta provisto ademas de un miembro de
control dispuesto para controlar tanto el estado del pestillo utilizado para inmovilizar el miembro de bloqueo como para
controlar el movimiento real del miembro de bloqueo. Por tanto, el dispositivo de cierre puede disefiarse de manera
mas compacta, ya que tanto el miembro de bloqueo como el pestillo del miembro de bloqueo pueden moverse y/o
controlarse con el mismo miembro de control.

El pestillo esta dispuesto para inmovilizar el miembro de bloqueo acoplando una o mas porciones o caracteristicas
estructurales del miembro de bloqueo. Cuando el pestillo acopla e inmoviliza el miembro de bloqueo, se impide que el
miembro de bloqueo sea empujado hacia atras desde una posicion en la que el miembro de bloqueo ayuda a restringir
el acceso. Por tanto, se consigue un dispositivo de cierre mas seguro, ya que el elemento de cierre esta bloqueado
por el miembro de bloqueo, que a su vez esta inmovilizado por el pestillo, para restringir la manipulacién. Por tanto, el
elemento de cierre no puede ser manipulado por un intruso sin antes manipular también tanto el miembro de bloqueo
como el pestillo, lo que aumenta la seguridad del dispositivo de cierre. Preferentemente, el pestillo esta dispuesto él
mismo para evitar la transferencia de cualquier movimiento al miembro de bloqueo, en el que la funcion del pestillo
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puede garantizarse mas facilmente. Por lo tanto, para mover el miembro de bloqueo, el pestillo debe estar en su
segundo estado no inmovilizador. Controlando el estado del pestillo con el mismo miembro que mueve el miembro de
bloqueo, hay menos dificultad para coordinar el mecanismo del dispositivo de cierre, lo que conduce a un dispositivo
de cierre mas fiable. El disefio de acuerdo con la invencién también requiere un nimero menor de miembros moviles,
en el que puede haber menos desgaste y una menor posibilidad de fallo. Basandose en el nimero reducido de
elementos, el mecanismo también puede disefiarse de forma ain mas compacta para reducir la necesidad de espacio
para el dispositivo.

El miembro de control estd dispuesto para controlar el estado del pestillo y del miembro de bloqueo en base a su
posicién. Preferentemente, el miembro de control esta dispuesto para controlar el estado del pestillo y del miembro de
bloqueo sobre una base puramente mecénica. EI miembro de control es moévil y esta dispuesto para controlar los
cambios de estado del pestillo y la posicién del miembro de bloqueo mediante su movimiento o posicion, de modo que
la posicion del pestillo y el miembro de bloqueo cambie con el movimiento o la posicion del miembro de control. De
acuerdo con la invencion, el miembro de control también esta dispuesto para moverse y/o transferir movimiento al
pestillo y al miembro de bloqueo.

Preferentemente, el miembro de bloqueo y/o el pestillo estan conformados de modo que una fuerza externa que actua
sobre el miembro de bloqueo para presionar el miembro de bloqueo a su estado de no bloqueo se transfiera y presione
el pestillo en una direccion mas hacia su primer estado. Por tanto, sera mas dificil sacar el pestillo de su estado de
inmovilizacién si alguien presiona o manipula el miembro de bloqueo. Esto se puede lograr disefiando el pestillo y el
miembro de bloqueo de modo que el pestillo se presione contra el miembro de bloqueo para crear fuerzas de friccion
que retengan el pestillo aun mas fuerte en su primer estado.

Preferentemente, el miembro de control en si mismo comprende un solo elemento, dispuesto para transferir
movimiento al miembro de bloqueo y para cambiar el estado del pestillo. Sin embargo, el miembro de control puede,
a su vez, estar conectado con una cerradura a través de enlaces, elementos o elementos adicionales dentro del
mecanismo de cierre, para generar o transferir movimiento al miembro de control. En otro modo de realizacion, el
miembro de control puede comprender en cambio un accionamiento eléctrico para mover el pestillo y el miembro de
bloqueo. Preferentemente, el miembro de control es una parte integrada del dispositivo de cierre. Por lo tanto, no se
pretende incluir una llave o similar en la definicion del miembro de control. En un modo de realizacion, elemento de
cierre también puede ser movido por el mismo miembro de control que mueve el miembro de bloqueo y el pestillo. Sin
embargo, el mecanismo de cierre también puede comprender otros enlaces o elementos, distintos del miembro de
control, para lograr el movimiento del elemento de cierre.

Un dispositivo de cierre puede comprender cualquier nimero de enlaces y elementos moviles y estacionarios
necesarios para restringir o permitir el acceso al area o espacio. El dispositivo de cierre puede estar dispuesto para
cooperar con uno o mas dispositivos de cierre adicionales de un tipo similar, mutuamente correspondiente o de un tipo
diferente, y uno o mas elementos de cierre dispuestos para cerrar una abertura, como una puerta, trampilla, portén,
etc. El elemento de enclavamiento normalmente se bloquea impidiendo que el elemento de enclavamiento se mueva
en una posicién en la que cubre la abertura mediante el uso de uno o mas dispositivos de cierre.

Un miembro de bloqueo puede ser cualquier elemento dispuesto para inmovilizarse al menos parcialmente en su
posicion de bloqueo, preferentemente por el pestillo y posiblemente también en parte por el miembro de control. El
miembro de bloqueo esta dispuesto preferentemente para bloquear el movimiento del elemento de cierre directamente,
pero también puede estar dispuesto para bloquear el elemento de cierre indirectamente al estar dispuesto para
bloquear una cadena de miembros y/o elementos para mover el elemento de cierre. Preferentemente, el miembro de
bloqueo esta dispuesto para bloquear directa o indirectamente el elemento de cierre ocupando un espacio en el que
el elemento de cierre necesita moverse para abrirse o desbloquearse. El miembro de bloqueo también se puede mover
a una segunda posicion en la que el elemento de bloqueo esta dispuesto para permitir el movimiento del elemento de
cierre y permitir dicho acceso al area o espacio.

Segun un modo de realizacion, el pestillo esta dispuesto para inmovilizar el miembro de bloqueo formando una
conexion mecanica fija entre el miembro de bloqueo y un miembro de acoplamiento de pestillo fijo, en el primer estado
del pestillo. EI miembro de acoplamiento fijo es preferentemente estacionario con respecto a una carcasa del
dispositivo de cierre. En un modo de realizacion, el miembro de acoplamiento fijo es una porcién de pared del
dispositivo de cierre. En un modo de realizacién, el miembro de acoplamiento fijo esta unido de forma fija a la carcasa
del dispositivo de cierre.

El pestillo puede comprender una disposicién de disefio de gancho, en la que un gancho u otra forma de elemento o
estructura de agarre agarra o se acopla a una contraparte de acoplamiento, tal como un pasador o muesca, para
inmovilizar el miembro de bloqueo. Sin embargo, preferentemente, el pestillo comprende un cuerpo sélido dispuesto
para atravesar una distancia entre el miembro de bloqueo y un miembro de acoplamiento fijo, y que esta alojado y
retenido al menos parcialmente tanto en el miembro de acoplamiento fijo como en el miembro de bloqueo. Por tanto,
el miembro de bloqueo queda anclado al miembro de acoplamiento fijo. Preferentemente, el miembro de acoplamiento
fijo y el elemento de bloqueo son adyacentes, y mas preferentemente colindan entre si, en el que la distancia es
pequefia o cercana a cero. Preferentemente, el pestillo comprende solo un elemento o cuerpo. Preferentemente, el
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cuerpo se puede mover entre un primer estado, en el que el cuerpo esta alojado simultaneamente dentro de la primera
cavidad de pestillo en el miembro de bloqueo y dentro de una segunda cavidad de pestillo en el miembro de
acoplamiento fijo para inmovilizar el miembro de bloqueo, y un segundo estado, en el que el pestillo se ha movido
fuera de al menos una de las cavidades para desconectar el miembro de bloqueo y el miembro de acoplamiento fijo
entre si. Preferentemente, al menos la mayor parte del pestillo se aloja entonces solo en una de las cavidades de
pestillo.

Segun un modo de realizacién, el miembro de control esta dispuesto para moverse a lo largo de una trayectoria de
movimiento, en el que el miembro de control esta adaptado para mover principalmente el miembro de bloqueo mientras
se mueve a lo largo de una primera parte de la trayectoria y para controlar principalmente el estado del pestillo mientras
se mueve a lo largo de una segunda parte del recorrido del movimiento. El mecanismo de cierre, y en particular el
miembro de control, se disefian preferentemente de modo que al menos una parte importante de la primera y segunda
partes, respectivamente, estén separadas. Preferentemente, la primera y segunda partes de la trayectoria de
movimiento estan completamente separadas. Sin embargo, el mecanismo de cierre, y en particular el miembro de
control, puede disefiarse de modo que la primera y la segunda partes de las trayectorias de movimiento coincidan
parcialmente. Dado que es necesario mover el pestillo al segundo estado antes de que se permita el movimiento del
miembro de bloqueo, es ventajoso que el miembro de control al menos hasta cierto punto controle el pestillo y el
miembro de bloqueo a lo largo de partes separadas de su trayectoria de movimiento. En otro modo de realizacién, la
velocidad de movimiento del pestillo y el miembro de bloqueo, respectivamente, puede diferir en magnitud entre una
primera y una segunda parte de la trayectoria de movimiento del miembro de control. Alternativamente, el pestillo
puede disefarse con un juego entre el pestillo y el miembro de bloqueo, de modo que el movimiento del miembro de
bloqueo pueda comenzar antes de que el pestillo haya alcanzado su segundo estado.

Preferentemente, el miembro de control esta dispuesto para controlar el estado del pestillo hacia un extremo de la
trayectoria de movimiento. Preferentemente, el miembro de control esta dispuesto para controlar el estado del pestillo
hacia el final de la trayectoria de movimiento hacia la que se mueve cuando mueve el miembro de bloqueo hacia su
posicion de bloqueo. Por lo tanto, el pestillo se deslizara en su lugar después de que el miembro de bloqueo alcance
su posicion de bloqueo y también se quitara antes de que se mueva el miembro de bloqueo. Preferentemente, el
miembro de control también esta dispuesto para mover el miembro de bloqueo hacia el extremo opuesto de la
trayectoria de movimiento.

Segun un modo de realizacién, el miembro de control comprende una superficie biselada adaptada para ejercer una
fuerza que actua sobre el pestillo en una direccion hacia su primer estado y para mover el pestillo en una direccion
diferente de la direccion de movimiento del miembro de control y/o de la direccion de movimiento del miembro de
bloqueo. Preferentemente, la superficie biselada del miembro de control ejerce una fuerza que actua para mover el
pestillo en una direccién en un angulo de entre 30 - 150° desde la direccion de movimiento del miembro de control y/o
la direccion de movimiento del miembro de bloqueo, mas preferentemente en un angulo de entre 45 - 135°, mas
preferentemente entre 60 - 120°. Preferentemente, la superficie esta adaptada para ejercer una fuerza que actua para
mover el pestillo en una direcciéon perpendicular a la direccién de movimiento del miembro de control. Por tanto, el
miembro de control movera el pestillo en una direccion alejada de la trayectoria de movimiento del miembro de control,
de modo que el pestillo no obstruya el movimiento del miembro de control. Preferentemente, el pestillo esta dispuesto
para apoyarse y mantenerse en posicion por la superficie biselada en su primer estado. Preferentemente, el pestillo
esta ademas predispuesto para retroceder hacia su segundo estado cuando se retira el miembro de control. Por tanto,
no es necesario que el miembro de control opere sobre el pestillo con fuerza al soltar el pestillo. Preferentemente, el
pestillo se adapta entonces para deslizarse a lo largo y sobre la superficie biselada cuando vuelve a su segundo
estado. Debido a que la superficie esta biselada, la fuerza de friccidon que actua sobre el pestillo sera pequeia, para
permitir el movimiento sin que el pestillo se atasque.

Segun un modo de realizacion, el pestillo comprende un cuerpo que tiene una superficie biselada con respecto a la
direccion de movimiento del pestillo y cuya superficie biselada del cuerpo esta dispuesta para descansar sobre la
superficie biselada del miembro de control. Al disponer una superficie biselada en el cuerpo del pestillo, se facilita el
movimiento del pestillo. Preferentemente, el pestillo también comprende una superficie biselada dispuesta para hacer
contacto con una superficie en una cavidad de pestillo. Por tanto, el pestillo puede insertarse y retirarse mas facilmente
dentro y fuera de la cavidad del pestillo. Preferentemente, el cuerpo tiene la forma de una bola, en la que el movimiento
del cuerpo se simplifica ain mas.

Segun un modo de realizacién, el miembro de bloqueo comprende una superficie de bloqueo dispuesta para bloquear
el movimiento del elemento de cierre con el fin de restringir el acceso al area o espacio. Preferentemente, ni el miembro
de bloqueo ni el pestillo estan dispuestos por si mismos para transferir ningiin movimiento hacia o hacia el elemento
de cierre, ya sea directa o indirectamente. La superficie de bloqueo esta preferentemente biselada en relacién con la
direccion de movimiento del miembro de bloqueo. Por lo tanto, se reduce la fuerza de friccién cuando se mueve el
miembro de bloqueo dentro o fuera de su posicion de bloqueo. Preferentemente, la superficie de bloqueo también esta
biselada en relacion con la direccion de movimiento del elemento de cierre. Preferentemente, la superficie biselada
forma un angulo para mirar en una direccién que se aleja de la direccién de movimiento del miembro de bloqueo
cuando se retrae el miembro de bloqueo. Por tanto, cuando el elemento de cierre es presionado contra el miembro de
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bloqueo por fuerzas externas, es mas facil retraer el miembro de bloqueo debido a las superficies biseladas y las
fuerzas de friccién correspondientemente reducidas.

De acuerdo con un modo de realizacion, el dispositivo de cierre comprende una combinacién de una superficie biselada
dispuesta en el miembro de bloqueo para bloquear un elemento de cierre, una superficie biselada dispuesta en el
pestillo para apoyarse contra el miembro de control, y una superficie biselada dispuesta en el miembro de control para
soportar contra el pestillo. Por tanto, se proporciona un total de al menos tres superficies biseladas en el mecanismo
que controla el elemento de cierre. Esto proporciona una friccion mucho menor al soltar o abrir un elemento de cierre
que actualmente se encuentra bajo tension.

Segun un modo de realizacién, el miembro de bloqueo comprende un canal del miembro de control dispuesto para
alojar al menos parcialmente el miembro de control dentro del miembro de bloqueo. Por tanto, el miembro de control
puede controlar el movimiento, y por tanto el estado, del miembro de bloqueo desde dentro del miembro de bloqueo,
lo que conduce a un dispositivo de cierre mas compacto.

Segun un modo de realizacién, el miembro de bloqueo y/o el miembro de control comprende una ranura de una longitud
limitada, y el otro miembro de bloqueo y/o el miembro de control comprende un elemento deslizante dispuesto para
deslizarse dentro y a lo largo de dicha ranura. En un modo de realizacion preferente, el miembro de bloqueo comprende
la ranura y el miembro de control comprende el elemento deslizante. La ranura y el elemento deslizante estan
dispuestos ademds para permitir una transferencia de movimiento entre el miembro de control y el miembro de
bloqueo, y también para guiar el movimiento del miembro de control y el miembro de bloqueo entre si. Cuando el
elemento deslizante alcanza una seccion final de la ranura, el movimiento puede ser transferido entre el miembro de
control y el miembro de bloqueo mediante el elemento deslizante que actua sobre la seccion de pared terminal de la
ranura. Sin embargo, cuando el elemento deslizante se desliza a lo largo de la ranura, no se transfiere ningun
movimiento, lo que permite el movimiento del miembro de control sin ninguna transferencia de movimiento al miembro
de bloqueo. En caso de que el miembro de control esté dispuesto dentro de un canal del miembro de control dentro
del miembro de bloqueo, el canal del miembro de control y la ranura se disponen preferentemente en conexion entre
si.

Segun un modo de realizacion, el elemento de cierre puede ser un perno dispuesto para extenderse en un hueco en
una jamba de puerta o placa de impacto, en el que el elemento de bloqueo esta dispuesto para bloquear el movimiento
del perno. El dispositivo de cierre es entonces preferentemente una cerradura de embutir dispuesta dentro de la hoja
de una puerta.

Segun otro modo de realizacion, el elemento de cierre comprende una leva movil dispuesta en una jamba que recubre
una abertura en el area o espacio, dicha leva esta dispuesta para sujetar o soltar un perno adaptado para, en una
primera posicion de cierre, cerrar un elemento de enclavamiento en una posicion en el que cubre la abertura y, en una
segunda posicién de no cierre, permite la apertura del elemento de enclavamiento. Ademas, la leva esta dispuesta
para que se pueda mover en un estado abierto para permitir el paso del elemento de cierre fuera de (y en) acoplamiento
con la leva. El miembro de bloqueo se dispone entonces para bloquear el movimiento de la leva en el primer estado
del miembro de bloqueo, con el fin de obligar a la leva a acoplarse con el elemento de cierre. Preferentemente, el
dispositivo de cierre comprende una placa de impacto que comprende una leva giratoria dispuesta en conexion con
un hueco para recibir el elemento de cierre, dicha placa de impacto comprende ademas el elemento de bloqueo, el
pestillo y el miembro de control. Preferentemente, el dispositivo de cierre es ademas una placa de impacto eléctrica,
en la que el estado de la leva y el movimiento del elemento de bloqueo por parte del miembro de control se controlan
y accionan eléctricamente.

A continuacion, se describe otro ejemplo de realizacién que no forma parte de la presente invencion.

El dispositivo de cierre comprende al menos un elemento de cierre, tal como un perno o leva, moévil entre una primera
posicion de cierre, en la que el elemento de cierre esta dispuesto para mantenerse inmaovil con el fin de restringir dicho
acceso, y una segunda posicion, en la que el elemento de cierre esta abierto y un pestillo dispuesto para, en un primer
estado, inmoviliza el elemento de cierre en su primera posicion de cierre, y para, en un segundo estado, permitir el
movimiento del elemento de cierre fuera de su primer estado. El dispositivo de cierre comprende ademas un miembro
de control movil dispuesto para controlar tanto el estado del pestillo como el movimiento del elemento de cierre. Por
tanto, el elemento de cierre quedara inmovilizado de forma mas segura por el pestillo en su posicion de cierre, mientras
que el dispositivo de cierre puede disefiarse de forma compacta y controlarse facilmente mediante el miembro de
control.

Este dispositivo de cierre comparte muchas de las ventajas con el dispositivo de cierre descrito anteriormente segun
la invencion y, de hecho, el presente elemento de cierre puede disefiarse para incluir caracteristicas similares a las
del miembro de bloqueo descrito anteriormente. Preferentemente, el elemento de cierre tiene entonces la forma de un
perno de cierre recto que se mueve con un movimiento lineal. El miembro de control esta dispuesto para mover tanto
el perno como para cambiar el estado actual del pestillo.
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Segun esta realizacion, que no forma parte de la invencion, el miembro de control es giratorio y el elemento de cierre
estd unido de manera giratoria al miembro de control para el movimiento entre su primera y segunda posiciones.
Preferentemente, tanto el elemento de cierre como el miembro de control son pivotantes y estan dispuestos para
moverse conjuntamente. Preferentemente, el pestillo comprende un cuerpo sélido dispuesto para bloquear el miembro
de control y el elemento de cierre para que no giren entre si. Dado que el movimiento tanto del elemento de cierre
como del miembro de control esta restringido en otros puntos, el cierre de la rotacion relativa inmoviliza eficazmente
tanto el elemento de cierre como el miembro de control de la manipulacién.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS ADJUNTOS

La invencion se describira ahora como una serie de ejemplos no limitantes de la invencién con referencia a los dibujos
adjuntos.

Las figuras 1a-d muestra un dispositivo de cierre en forma de placa de impacto que comprende un elemento de cierre
en forma de leva, y que comprende un miembro de bloqueo y un pestillo segun un ejemplo de la invencion.

La figura 2 muestra un segundo ejemplo de dispositivo de cierre, que no forma parte de la invencién, que comprende
un elemento de cierre, un pestillo y un miembro de control para controlar el estado del pestillo y el movimiento del
elemento de cierre.

DESCRIPCION DETALLADA

En la figura 1a se muestra un dispositivo de cierre 1 en forma de placa de impacto segun un ejemplo de la invencién.
En las figuras, solo se muestran las partes que tienen soporte de la invencion con el fin de aumentar la legibilidad y la
visibilidad. Sin embargo, las partes omitidas son bien conocidas en la técnica y se pueden encontrar en la bibliografia
sobre placas de impacto eléctricas.

En este ejemplo, el dispositivo de cierre es una placa de impacto adaptada para estar dispuesta fijamente dentro de
una jamba de puerta o similar. El dispositivo de cierre esta dispuesto para bloquear la apertura de un elemento de
enclavamiento, cuyo elemento de enclavamiento esta adaptado para cubrir una apertura en un area o espacio, y puede
ser una puerta, trampilla, tapa o similar. El elemento de enclavamiento esta provisto de un correspondiente dispositivo
de cierre propio, que en este ejemplo comprende un perno de cierre 3 dispuesto para extenderse en un primer estado
cerrado, como se muestra en la figura 1a, y para retraerse en un segundo estado abierto.

El dispositivo de cierre comprende una carcasa 5 que encierra el mecanismo de cierre y forma un hueco adaptado
para recibir el perno de cierre en el estado extendido del perno. El dispositivo de cierre también comprende una leva
7 dispuesta en conexion con el hueco y adaptada para sujetar el perno de cierre 3 dentro del hueco. La leva 7 esta
entonces dispuesta para, en un primer estado cerrado, impedir que el perno de cierre extendido se mueva fuera del
hueco en la direccion de apertura del elemento de enclavamiento y, en un segundo estado abierto, pueda girar para
permitir que el perno de cierre salga del hueco para permitir la apertura del elemento de enclavamiento. Por lo tanto,
el elemento de enclavamiento se puede abrir retrayendo el perno de cierre y/o dejando que la leva gire y, en
consecuencia, el elemento de enclavamiento se bloquea mediante la combinacion de bloquear la rotacién de la leva
y extender el perno de cierre en el hueco.

El dispositivo de cierre 1 comprende ademas un miembro de bloqueo 9 dispuesto para, en un primer estado de
bloqueo, bloquear la rotaciéon de la leva 7. EI miembro de bloqueo 9 se dispone entonces para colocarse en la
trayectoria de movimiento de la leva con el fin de bloquear la rotacion de la leva, en el que el miembro de bloqueo esta
dispuesto para ocupar un espacio en el que la leva necesita moverse para poder girar. EI miembro de bloqueo
comprende una superficie de bloqueo 11, que esta adaptada para hacer contacto con una superficie 41 mutuamente
correspondiente proporcionada en la leva para bloquear la rotacion de la leva. El miembro de bloqueo se puede mover
ademas a una segunda posicion de desbloqueo, en la que la trayectoria de movimiento de la leva se deja sin
obstrucciones para que la leva pueda girar.

Una persona no autorizada puede intentar abrir la cerradura aplicando una gran fuerza sobre la leva 7, con el fin de
obligar a la leva a girar y dejar que el perno de cierre salga de la placa de impacto para abrir el elemento de
enclavamiento. Para mejorar la seguridad del dispositivo de cierre, el dispositivo de cierre comprende por tanto un
pestillo 13 dispuesto para inmovilizar el miembro de bloqueo 9 del movimiento cuando el miembro de bloqueo esta en
su posicion de bloqueo y cuando el pestillo esta en un primer estado. El pestillo 13 esta dispuesto ademas para permitir
el movimiento del miembro de bloqueo en un segundo estado del pestillo. En caso de que se aplique una fuerza sobre
la leva, ya sea presionando sobre la leva o golpeando, el pestillo evita asi que el miembro de bloqueo se mueva.

El dispositivo de cierre comprende ademas un miembro de control 15 adaptado tanto para mover el miembro de
bloqueo entre sus posiciones de bloqueo y no bloqueo, como para controlar el estado del pestillo 13. En este ejemplo,
el miembro de control 15 es mévil y esta dispuesto para mover el pestillo entre sus estados cambiando la posicion del
pestillo. Disponiendo un miembro de control comun 15 para controlar tanto la posicién del miembro de bloqueo 9 como
el estado del pestillo 13, se puede lograr un dispositivo de cierre de disefio mas compacto. Ademas, la fiabilidad
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aumenta ya que hay menos riesgo de que solo se mueva uno de los miembros de bloqueo o pestillo, como seria el
caso si se hubieran operado por separado, o que el miembro de bloqueo 9 se accione para moverse antes de retirar
el pestillo.

El dispositivo de cierre comprende un miembro de acoplamiento de pestillo 17, que esta fijo con relacién a la carcasa
del dispositivo de cierre, y dispuesto para proporcionar al menos una superficie u otra caracteristica que proporciona
un refuerzo y se acopla con el pestillo. En este ejemplo, el miembro de acoplamiento 17 esta fijado de forma fija a una
porcion de pared de la carcasa 5 del dispositivo de cierre. El pestillo, a su vez, esta dispuesto para acoplarse tanto
con el miembro de acoplamiento del pestillo 17 como con el miembro de bloqueo 9 en el primer estado del pestillo,
con el fin de inmovilizar el miembro de bloqueo. En este ejemplo, el pestillo 13 comprende un cuerpo sélido dispuesto
para atravesar la distancia, y para formar una conexién mecanica, entre el miembro de bloqueo y el miembro de
acoplamiento para asegurar de forma fija el miembro de bloqueo. Con este fin, el pestillo esta adaptado para apoyarse
contra una o mas superficies tanto en el miembro de bloqueo como en el miembro de acoplamiento, y para transferir
fuerzas desde el miembro de bloqueo al miembro de acoplamiento para mantener el miembro de bloqueo en su lugar.
En el segundo estado del pestillo, el pestillo esta dispuesto para liberar el miembro de bloqueo para su movimiento
evitando formar cualquier conexion mecanica entre el miembro de bloqueo y el miembro de acoplamiento.

En este ejemplo, el miembro de acoplamiento 17 comprende una cavidad de pestillo 19 dispuesta para acomodar al
menos parcialmente el pestillo dentro de la cavidad en el primer estado del pestillo. La cavidad del pestillo 19 también
esta dispuesta para sujetar el pestillo 13 firmemente dentro de la cavidad en el primer estado por las superficies de la
cavidad que se apoyan firmemente contra el pestillo. Por tanto, el pestillo puede transferir fuerzas en un gran nimero
de direcciones y/o angulos al miembro de acoplamiento en su primer estado. El miembro de bloqueo 9 comprende de
manera similar una cavidad de pestillo 21 para acomodar al menos parcialmente y sujetar firmemente el pestillo 13
dentro de la cavidad en el primer estado del pestillo, similar al miembro de acoplamiento. Ademas, el pestillo es sélido
y rigido y, por tanto, transfiere las fuerzas que se originan en el movimiento del miembro de bloqueo 9 desde el
miembro de bloqueo al miembro de acoplamiento 17. En el segundo estado, el pestillo esta adaptado para colocarse
fuera de al menos una de las cavidades del pestillo 19, 21 del miembro de acoplamiento o del miembro de bloqueo,
en el que el pestillo no puede transferir ninguna fuerza al miembro de acoplamiento desde el miembro de bloqueo vy,
por lo tanto, también permite el movimiento del miembro de bloqueo.

El dispositivo de cierre comprende ademas un resorte 23 dispuesto dentro de una de las cavidades de pestillo, en este
ejemplo en la cavidad de pestillo 19 del miembro de acoplamiento, cuyo resorte esta dispuesto para empujar la pestillo
fuera de la cavidad. EI miembro de control 15 a su vez comprende una superficie biselada 15 dispuesta para empujar
el pestillo dentro de la cavidad del pestillo contra la fuerza del resorte y hacia el primer estado del pestillo. Por tanto,
moviendo el miembro de control, el estado del pestillo puede controlarse empujando o dejando que el pestillo entre o
salga de la cavidad del pestillo. Por tanto, el miembro de control controla el estado del pestillo en cooperacion con el
resorte.

En este ejemplo, el miembro de bloqueo 9 comprende un canal 27 adaptado para alojar al menos parcialmente el
miembro de control 15 dentro del canal. El canal esta provisto ademas de una superficie 29 en el extremo del canal, y
el miembro de control esta adaptado para mover el miembro de bloqueo presionando sobre la superficie. El canal esta
provisto ademas de superficies laterales que guian la direccion de movimiento del miembro de control dentro del canal.
En este ejemplo, el canal esta rodeado por, y casi completamente contenido en su interior, el miembro de bloqueo,
pero en otro ejemplo, el canal también podria estar previsto en la superficie del miembro de bloqueo. El canal 27 esta
provisto ademas de una abertura de canal 31 para permitir que el miembro de control entre y salga del canal. Ademas,
el espacio del canal esta conectado con el hueco de la cavidad de pestillo 21, de modo que el miembro de control 15
puede controlar el estado del pestillo desde dentro del canal. En este ejemplo, el miembro de control 15 comprende
un pistén dispuesto de forma deslizante dentro del canal. El extremo del pistén dispuesto mas adentro del canal esta
provisto de la superficie biselada 25 dispuesta para soportar y controlar el estado del pestillo.

El miembro de bloqueo 9 esta provisto ademas de una ranura 33, que esta dispuesta para correr a lo largo de una
longitud limitada del canal. El miembro de control esta provisto de un elemento deslizante 35, en este ejemplo en forma
de pasador, que esta dispuesto para entrar y deslizarse a lo largo de la ranura. En este ejemplo, el elemento deslizante
se fija al cuerpo del pistdon. La combinacion del elemento deslizante 35 y la ranura 33 ejerce asi un control del
movimiento relativo entre el miembro de bloqueo y el miembro de control, y también ayuda a transferir el movimiento
y las fuerzas entre los miembros. En particular, el elemento deslizante 35 puede transferir movimiento desde el
miembro de control 15 al miembro de bloqueo 9 para mover y cambiar la posicién del miembro de bloqueo al alcanzar
y presionar sobre una superficie final terminal de la ranura 33, mientras se abstiene de mover el miembro de bloqueo
mientras el elemento deslizante se desliza a lo largo de la ranura. Naturalmente, la ranura se podria proporcionar en
cambio en el miembro de control y el elemento deslizante en el miembro de bloqueo.

El dispositivo de cierre comprende ademas un solenoide 37 dispuesto para proporcionar movimiento al miembro de
control y, por lo tanto, para mover el miembro de bloqueo y el pestillo. En este ejemplo, el solenoide 37 esta dispuesto
para mover el piston del miembro de control mediante la acciéon de un campo magnético o eléctrico generado en el
solenoide. El funcionamiento del solenoide esta controlado a su vez por un circuito légico o eléctrico (no mostrado),
que esta dispuesto para recibir sefiales de entrada de un usuario cuando el usuario gira una llave, opera un control
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remoto o cualquier otra forma de actuador de cerradura. Por tanto, el movimiento tanto del miembro de bloqueo como
del pestillo se origina en la misma fuente y se transfiere a través del mismo miembro de control.

A continuacion, se muestra el funcionamiento del dispositivo de cierre con referencia a las figuras 1b-d. En la figura
1b, el dispositivo de cierre 1 se muestra en un estado abierto. El miembro de bloqueo 9 se coloca en una posiciéon de
no bloqueo, en la que el miembro de bloqueo se situa asi al lado de la leva, de modo que la leva pueda girar sin
obstéaculos. El pestillo 13 esta alojado dentro de la cavidad del pestillo 21 del miembro de bloqueo y también se
proyecta hacia abajo en el canal 27 para descansar sobre la superficie biselada 25 del miembro de control 15. El
miembro de acoplamiento 17 comprende una superficie de depresion del pestillo 39 dispuesta por encima y al nivel
de la abertura en la cavidad del pestillo 21 del miembro de bloqueo, para asegurar que el pestillo permanece dentro
de la cavidad.

Pasando de la figura 1b hacia la figura 1c, el miembro de control 15 se empuja hacia la izquierda en la figura, para
mover el miembro de bloqueo 9 hacia su primer estado de bloqueo. La superficie de presion del pestillo 39 continda
reteniendo el pestillo dentro de la cavidad del pestillo del miembro de bloqueo 9 vy, por lo tanto, a lo largo de una
primera parte de la trayectoria de movimiento del miembro de control, el miembro de control 15 mueve el miembro de
bloqueo sin afectar el estado del pestillo 13. La fuerza desde el miembro de control al miembro de bloqueo puede
transferirse a través de uno o ambos del pestillo que presiona contra una superficie de pared de la cavidad del pestillo
y/o el elemento deslizante que presiona contra una superficie de extremo de la ranura.

En lafigura 1c, el pestillo 13 ha alcanzado la abertura de la cavidad del pestillo 19 en el miembro de acoplamiento 17,
en el que el pestillo es empujado dentro de la cavidad de cierre del miembro de acoplamiento por la superficie biselada
25 del miembro de control. Por tanto, el estado del pestillo se controla a lo largo de una segunda parte, y mas atrasada,
de la trayectoria de movimiento del miembro de control 15. El pestillo se presiona en la cavidad del pestillo del miembro
de acoplamiento, como se muestra en la figura Id, para atravesar la distancia y formar una conexion mecanica entre
el miembro de bloqueo y el miembro de acoplamiento para inmovilizar el miembro de bloqueo 9. Simultaneamente, el
miembro de bloqueo se desliza en su lugar debajo de la leva 7, para ocupar un espacio en la trayectoria de movimiento
de la leva, en el que la leva esta cerrada para que no gire. La leva evita asi que el perno de cierre 3 salga del hueco
detras de la leva, de modo que el elemento de enclavamiento queda cerrado.

Al abrir la leva 7, el miembro de control 15 se retrae a lo largo de una primera parte de su trayectoria de movimiento,
de modo que el pestillo 13 se presiona de nuevo en la cavidad del miembro de bloqueo (yendo hacia atras de la figura
1d a la figura 1c) por el resorte 23. Entonces, el miembro de bloqueo ya no esta inmovilizado por el pestillo. El miembro
de control evita transferir cualquier movimiento al miembro de bloqueo durante esta "segunda" parte de la trayectoria
del movimiento. Simultaneamente con la liberacion del pestillo, el elemento deslizante 35 alcanza el extremo trasero
de la ranura vy, por lo tanto, comienza a transferir movimiento desde el miembro de control al miembro de bloqueo 9
para quitar el miembro de bloqueo del bloqueo de la leva.

Un posible inconveniente de bloquear la leva 7 con un miembro de bloqueo 9 es que si la leva se carga con una fuerza,
por ejemplo, del perno, la leva se presionara hacia el miembro de bloqueo, lo que provocara una mayor friccion, lo que
puede evitar que el miembro de bloqueo se retraiga e impida que el elemento de enclavamiento se desbloquee. Para
aliviar este problema, el miembro de bloqueo 9 esta provisto de una superficie de bloqueo biselada 11 dispuesta para
hacer contacto con la leva 7, lo que reduce drasticamente las fuerzas de friccion experimentadas por el miembro de
bloqueo cuando la leva esta cargada. Sin embargo, la inclinacién de la superficie de bloqueo 11 puede llevar a que la
fuerza que carga la leva aplique simultaneamente una fuerza que presiona el miembro de bloqueo hacia su estado de
no bloqueo. Este efecto perjudicial es en gran parte negado por la inclusién de dicho pestillo 13.

En este ejemplo, el pestillo 13 tiene forma de bola y, por lo tanto, esta provisto de manera similar con una superficie
biselada 43 que se apoya contra el miembro de bloqueo, y la superficie del miembro de control que esta en contacto
con el pestillo también esta biselada, lo que lleva el nimero superficies hasta tres. Por tanto, se reducen las fuerzas
de friccion que podrian contribuir a que una parte o partes del mecanismo de cierre se atasquen. En este ejemplo, las
tres superficies biseladas 11, 25, 43 estan en angulo de manera que se enfrenten en direcciones que estén en angulo
con las direcciones de movimiento de los tres miembros de bloqueo, el miembro de control y el pestillo, para reducir
las fuerzas de friccion en todos estos casos.

Aunque esta invencion se ha descrito como un modo de realizacién preferente en forma de placa de impacto, el
mecanismo de un miembro de control de la articulacion tanto para un miembro de bloqueo como para un pestillo puede
ser igualmente aplicable a otros casos también, como un miembro de bloqueo proporcionado para bloquear el
movimiento de un elemento de cierre en forma de perno de cierre.

En la figura 2a-b se muestra otro ejemplo de un dispositivo de cierre 51 no segun la invencion. En este ejemplo, el
dispositivo de cierre es una cerradura que comprende un elemento de cierre 53 en forma de perno de cierre, y que
esta adaptado para unirse con un elemento de enclavamiento 55 dispuesto para cubrir una abertura en un area o
espacio para restringir el acceso al area o espacio. El perno de cierre 53 comprende una parte de bloqueo 57 dispuesta
para extenderse a una parte de acoplamiento hueca o similar ubicada en una jamba u otro elemento de enclavamiento,
para mantener cerrado el elemento de enclavamiento.
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El dispositivo de cierre 51 comprende un pestillo 59 dispuesto para inmovilizar el elemento de cierre 53 de forma muy
similar a como el pestillo 13 del ejemplo anterior inmovilizaba el miembro de bloqueo 9. El dispositivo de cierre 51
comprende ademas un miembro de control 61 dispuesto para controlar tanto el movimiento y la posicion del elemento
de cierre 53 como el estado del pestillo 59 en respuesta al accionamiento de un cilindro de cerradura con una llave,
sefiales de un control remoto u otro formas de entrada del usuario.

El dispositivo de cierre comprende ademas un miembro de acoplamiento de pestillo 63 provisto de una cavidad de
pestillo 65. En este ejemplo, el pestillo 59 es esférico y la cavidad del pestillo tiene forma de cupula. La superficie
interior de la cavidad del pestillo 65 esta ligeramente inclinada, de modo que cuando se empuja el pestillo hacia la
superficie, por ejemplo al retraer el elemento de cierre, se aplica una fuerza sobre el pestillo 59 que empuja el pestillo
fuera de la cavidad del pestillo 65. Por lo tanto, no hay necesidad de un resorte. Dado que el angulo de la superficie
en forma de cupula es muy poco profundo en la abertura de la cavidad 65, la fuerza de empuje es pequefia e
insuficiente para empujar el pestillo para desplazar el miembro de control en caso de que alguien aplique una fuerte
fuerza de presién sobre el elemento de cierre.

En la figura 2b, el dispositivo de cierre se muestra en un estado en el que el elemento de cierre se retrae. El miembro
de control se ha movido hacia la izquierda en la figura, y el pasador hace contacto con el extremo mas a la izquierda
de la ranura, para transferir el movimiento desde el miembro de control al elemento de cierre. El pestillo también ha
caido en el canal formado dentro del elemento de cierre, ya sea por gravedad o, como aqui, debido a la superficie
biselada de la cavidad del pestillo.

En la mayoria de los demas aspectos, el dispositivo de cierre 51 de la figura 2 esta disefiado de una manera
correspondiente, e incluye las caracteristicas del dispositivo de cierre como se muestra en relacién con las figuras
1a-d, excluyendo sin embargo la leva y sustituyendo el miembro de bloqueo por el elemento de cierre.

La invencion no esta limitada a los modos de realizacién descritos pero puede variarse libremente dentro del ambito
de las reivindicaciones a continuacion.

En particular, las formas del elemento de cierre, el miembro de bloqueo, el pestillo y el miembro de control pueden
seleccionarse arbitrariamente siempre que sean capaces de realizar su funcion pretendida. Ademas, los tamanios,
posiciones y orientaciones de los diferentes elementos y miembros pueden cambiarse arbitrariamente para adaptarse
a la geometria de un dispositivo de cierre especifico. Aunque las trayectorias de movimiento de los miembros y
elementos se representan principalmente como lineales, cualquiera de ellos, o todos ellos, pueden disefiarse para
moverse a lo largo de una trayectoria giratoria o curvilinea. Uno o ambos del miembro de bloqueo y el pestillo también
podrian disefiarse en forma de ganchos en lugar de cuerpos solidos, y el miembro de control se puede operar a través
de mecanicos en lugar de a través de un dispositivo eléctrico. Finalmente, las caracteristicas mostradas para el
dispositivo en las figuras 1a-d también podria implementarse con el dispositivo de la figura 2 y viceversa.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de cierre adecuado para permitir o restringir el acceso a un area o espacio, comprendiendo el
dispositivo de cierre al menos un elemento de cierre (7), tal como un perno o una leva, movil entre una primera posicion
de bloqueo, en la que el elemento de cierre (7) esta dispuesto para mantenerse inmavil con el fin de restringir dicho
acceso, Y una segunda posicion, en la que el elemento de cierre (7) esta abierto, y un miembro de bloqueo (9) mévil
entre una primera posicion de bloqueo, en la que el miembro de bloqueo (9) esta dispuesto para bloquear el
movimiento del elemento de cierre (7), y una segunda posicién de no bloqueo, en la que el dispositivo de cierre
comprende ademas un pestillo (13) dispuesto para, en un primer estado, inmovilizar el miembro de bloqueo (9) en su
primera posiciéon de bloqueo y, en un segundo estado, para permitir el movimiento del miembro de bloqueo (9) fuera
de su primer estado, y un miembro de control mévil (15) dispuesto para controlar tanto el estado del pestillo (13) y el
movimiento del miembro de bloqueo (9), y en el que el miembro de bloqueo (9) comprende una cavidad de pestillo
(19) dispuesta para alojar al menos parcialmente el pestillo (13) dentro del miembro de bloqueo (9), caracterizado por
que el miembro de control movil (15) esta dispuesto para controlar el movimiento del miembro de bloqueo (9) mediante
una transferencia de movimiento al miembro de bloqueo (9) durante una parte de una trayectoria de movimiento desde
la posicion de no bloqueo a la posicién de bloqueo y desde la posicion de bloqueo a la posicion de no bloqueo.

2. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que el miembro de control (15) esta
dispuesto para moverse a lo largo de una trayectoria de movimiento, en el que el miembro de control (15) esta
adaptado para mover el miembro de bloqueo (9) mientras se mueve a lo largo de una primera parte de la trayectoria
y para controlar el estado del pestillo (13) mientras se mueve por una segunda parte de la trayectoria.

3. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 2, caracterizado por que el miembro de control (15) esta
dispuesto para controlar el estado del pestillo (13) hacia un extremo de la trayectoria de movimiento.

4. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que el miembro de control (15)
comprende una superficie biselada adaptada para ejercer una fuerza que actua sobre el pestillo (13) en una direccion
diferente a la direccién de movimiento del miembro de control (15) y/o el miembro de bloqueo (9).

5. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que el dispositivo de cierre comprende
un miembro de acoplamiento de pestillo (17) fijado con relacion al dispositivo de cierre, y el pestillo (13) comprende
un cuerpo solido dispuesto para acoplarse con ambos elementos de bloqueo (9) y el miembro de acoplamiento del
pestillo (17) en el primer estado del pestillo (13).

6. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 1 y 5, caracterizado por que el cuerpo macizo del pestillo
(13) esta dispuesto para ser alojado al menos parcialmente y retenido dentro de una cavidad tanto en el miembro de
bloqueo (9) como en el miembro de acoplamiento fijo en el primer estado del pestillo (13).

7. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que el miembro de bloqueo (9)
comprende un canal del miembro de control (15) dispuesto para alojar al menos parcialmente el miembro de control
(15) dentro del miembro de bloqueo (9).

8. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que el miembro de bloqueo (9)
comprende una ranura de longitud limitada dispuesta en conexion con el canal, y porque el miembro de control (15)
comprende un elemento deslizante dispuesto para deslizarse dentro y a lo largo de dicha ranura.

9. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 8, caracterizado por que el elemento deslizante esta
dispuesto para transferir movimiento desde el miembro de control (15) al miembro de bloqueo (9).

10. Un dispositivo de cierre de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que el elemento de cierre (7)
comprende una leva dispuesta en una jamba que recubre una abertura en la zona o espacio, cuya leva esta dispuesta
para sujetar o soltar un permo de cierre adaptado a, de una posicion de bloqueo, bloquear un elemento de
enclavamiento en una posicion en la que cubre la abertura y, en una segunda posiciéon de no bloqueo, permitir la
apertura del elemento de enclavamiento.

11. Un dispositivo de cierre de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-8, caracterizado por que el elemento

de blogueo (9) comprende una superficie biselada dispuesta para bloquear el movimiento del elemento de bloqueo
().
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