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Resent se tykd zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupétek (1,2) u
vozidla na odvoz odpadk, které umoZiuje zjistit, zda jsou
stupatka (1, 2) zatiZena pracovnikem provadgjicim nakladani
odpadkii p¥i pojizdéni vozidla i v tom pfipadé, kdy bylo
stupatko (1, 2) imyslnou manipulaci odleh&eno. Zatizeni pro
kontrolu zatiZenf je opatfeno pfistrojem (20) pro zjistovéni
zatiZeni, obsahujicim ¢idla reagujici na pohyby supéatek (1, 2)
a/nebo drzakad (10) alespoti ve dvou smérech. Jako &idla
mohou byt pouZity tenzometry (21a-d) nebo elektrické tlakové
spinage (30, 31).
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Zavizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek

Oblast techniky

Vyndlez se tyka zafizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek uspofadanych na
vozidle pomoci drZaku, zejména na zadni strané vozidla pro odvoz odpadki, s
pfistrojem pro zji$t'ovéani zatiZeni stupatka, ktery je funk&né spojen s nékterymi
dastmi vozidla, napfiklad s motorem, se zapalovanim nebo se zatizenim pro fa-

zeni pievodovych stuprid.

Dosavadni stav techniky

Na zadni strané vozli na odvoz odpadki jsou usporéddéana stupatka, na kte-
rych mohou pracovnici nakladajici odpadky stat pii pojiZzdéni vozu. Viz na od-
véaZeni odpadu v3ak nesmi couvat, pokud obsluhujici pracovnici stoji na stupat-
kéach. Je znamo opatfovat stupatka &idly, kterd napiiklad mohou byt spojena se
zpétnym chodem vozu tak, Ze blokuji jeho zafazeni, pokud jsou stupatka zatiZe-

na.

Ze spisu DE 41 21 720 Al je zndm viiz na odvoz odpadki, u né¢hoZ jsou
stupatka opatiena kontaktnimi spina¢i. Pro umoZnéni couvani nebo jizdy do-
predu zvysenou rychlosti, musi byt stupatka vyklopena do nepouZitelné polohy.
Pokud se stupatka nevyklopi, automaticky se pomoci pneumatického ventilu
aktivuje brzda kol vozu nebo zat{zeni blokujici jizdu a viiz tak nebude schopny
jizdy nebo se zabrzdi. K aktivaci pneumatického ventilu dochazi prostfednic-
tvim relé, které je jednak ovladano kontaktnimi spinaci pevné€ spojenymi se stu-
patky mezi jejich nosnym drzdkem a sklopnym, popifpadé vykyvnym stupat-
kem, a pokud relé neni pod proudem, vytvaii spojeni mezi svétlem signalizuji-
cim jizdu zpét a pneumatickym ventilem. Kontaktni spina¢ mé sice byt bezpec-

ny proti nezadouci manipulaci, nikoliv vSak stupétko. Pfitom nelze vyloudit, Ze




obsluhujici pracovnik odlehéi stupatko tak, Ze pfi nastoupeni na stupatko se tyto
kontaktni spina¢e neuvedou do ¢innosti. Tak jsou umoZnény 1 jizdy na stupatku,

které by nemély byt mozné vzhledem k uvedenému bezpe¢nostnimu zafizeni.

Ze spisu DE 39 18 971 C2 je znam viiz na odvoz odpadkil se zafizenim
pro omezeni po¢tu otacek, které se pfi nastoupeni pracovnika na dvoustopé vy-
tvofené stupatko prostrednictvim kontaktu automaticky aktivuje. Za timto uce-
lem jsou na stupatkach uspofadany napiiklad piiblizovaci spinace, které vSak
mohou byt jednodu$e zmanipulovany. U jiného provedeni jsou navrZena drZa-
dla, ktera p¥i dotyku spinaji signal. I v tomto pfipadé vSak mohou pracovnici

zajistujici odvoz odpadkd vhodnou izolaci zabranit vyvolani tohoto signalu.

Ze spisu DE-OS 37 29 107 C2 je znam viiz na sbér odpadki se stupatky,
ktera pfi zatiZeni uvedou do ¢innosti kontaktni spinal, kterym je napfiklad vy-
konovy spina¢ spojujici signalizaéni svétlo pro couvani a piisluSné relé. Toto
relé zpiisobi, Ze pfi couvani se zatiZzenym stupatkem se zastavi chod motoru, kte-
ry miiZe byt spustén teprve po odstranéni zatiZeni stupatka.

Ve spisu DE-OS 25 47 959 je popséno spinaci zafizeni zavisl¢ na zatize-
ni, které je uréeno zejména pro zajisténi pohyblivych stupétek vozidel.

Viechna zndmé zafizeni pro zaji§téni stupatek mohou byt zmanipulovana
tak, Ze se jejich zamy§len4 bezpecnostni funkce vyfadi z Cinnosti a couvani vozu
pro odvoz odpadkd je mozné i v piipadé, kdy obsluhujici pracovnici stoji na stu-

patku.

Podstata vynalezu

Ukolem tohoto vynalezu je proto vytvofit zafizeni pro kontrolu zatiZeni
stupatek, u nichZ bude moZno jejich zatiZeni pracovnikem obsluhy zjistit i v pii-

padg, kdy stupatko bylo n&jakou manipulaci znaén& odlehceno.
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Podstatou feSeni tohoto Ukolu je, Ze zafizeni pro zjiStovani zatiZeni stu-
patek je opatieno pristrojem obsahujicim €idla pro zjiStovani pohybu stupatek

a/nebo jejich drzaku alesponi ve dvou smérech.

Toto feSeni spociva na poznatku, Ze pfistroj pro zjiStovani zatizeni musi
byt citlivy nejen na pohyby v jednom sméru, totiz ve sméru zatiZeni pfi stoup-
nuti pracovnika obsluhy na stupatko, ale také alespoii v jednom dalSim sméru,
aby bylo moZno zjistit jeho zatiZeni i v pfipad€, kdy doSlo k manipulaci na bez-

pecnostnim zafizeni stupatka.

Tak p¥i manipulaénim odlehéeni stupatka, naptiklad pfi jeho pfipevnéni
do nezatiZené polohy, jsou pfi stoupnuti obsluhujiciho pracovnika na stupatko v
kazdém piipadé na stupatko a/nebo na pfidrZovaci prostfedek vyvozovany sily,
které maji za nasledek ohyb nebo Eastenou deformaci konstruk¢nich Casti.
Svisly pohyb smérem dold bude v diisledku manipulace znané omezen. Misto
toho dojde ke zvyenému vyvijeni ohybovych momenti, které je mozno zachytit

pomoci jednoho nebo nékolika Cidel.

S vyhodou je zafizeni pro kontrolu zatiZeni opatfeno Cidly pro zjistovani
alespoii jednoho ohybového momentu a alespofi jednoho svislého pohybu.
Vzhledem k tomu, Ze jsou s takovou manipulaci spojeny jen malé pohyby a niz-
ké sily, musi byt za¥izeni pro zji§tovani zatiZeni zvlasté citlive.

Pro dalsi zlepSeni a dosaZeni lepsi kontroly pohybu stupatek jsou pomoci
&idel s vyhodou zachycovany nejen linearni, ale také klopné nebo otacivé pohy-
by. Optimalni kontroly stupatek je moZno dosahnout tim, Ze se pro kontrolu
vech Sesti stupiit mozného uvolfiovani pouziji Cidla, jimiz je napiiklad take
mozZno zjistit ota&ivé pohyby stupatka. Pro tento el neni nezbytné tfeba, aby
zavdieni stupatka umoZziiovalo pohyb ve viech téchto smérech. Manipulaci je
moZno pohyby stupétka pfi zatizeni ménit, takZe mohou vznikat nejen pfidavné
ohybaci sily, ale také pohyby ve svislém nebo vodorovném sméru nebo otacivé

pohyby, které se prevazné pfenaseji na piidrzovaci prostfedky stupatka. Druh a




pocet ¢idel, jakoZz 1 jejich misto uspofadani, zavisi na konstrukci stupétka a jeho

upevneéni.

Je vyhodné, jsou-li ¢idla uspofadana na drzéku nebo v drziku stupatka.
Nejcitlivéj$im mistem je oblast drzéku v sousedstvi bodu jeho upevnéni na vo-

zidle.

Cidla jsou s vyhodou provedena jako tenzometry reagujici jiz i na malé
prodlouZeni konstrukéniho prvku, na kterém jsou upevnény. Usporadéni tenzo-
metri na drzéku stupatka je nutno volit tak, aby jim byly zjistitelné sméry, v

nichz se stupatko miZe pohybovat, byt zatiZeno nebo deformovano.

Je vyhodné, jsou-li v jednom ¢idle uspofadany Ctyfi tenzometry, pfiCemz
se zde zafizeni, které je obsahuje, oznacuje jako pfistroj. Tento piistroj s Cidly

miZe rovnéZ vyhodné byt uspotadan v bo¢ni stran€ drzéku stupétka.

S vyhodou také muiZe byt zafizeni obsahujici Cidla spolu s tenzometry
integrovano do o sob& zndmého Wheatstoneova mistkového zabojeni, za Uce-
lem detekce i malych zmén odporu v tenzometrech. Wheatstoneliv mistek mize
byt vytvofen jako poloviéni nebo plny miistek podle toho, zda jsou na né€j napo-
jeny dva nebo &tyfi tenzometry. Pednosti plného miistku je, Ze je mozno prova-
dét i kompenzaci teploty, takZe je zabranéno tomu, Ze by dochéazelo k nespravné

interpretaci pokud jde o zatiZeni stupatka.

U jiného provedeni jsou uspofadany elektrické tlakové spinale, pficemZ
je vyhodné, je-li zejména na drzéku stupatka upevnén vlastni tlakovy spinac pro

kazdy smér pohybu, ktery je tfeba zachytit.

Zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek je s vyhodou opatfeno ovladacim
zafizenim, které je jednak spojeno s &idly, jednak s dily vozidla, aby vozidlo
mohlo reagovat na zjisténé zatiZeni stupatka. To miZe napiiklad byt provedeno
tak, Ze se v kabiné tidi¢e aktivuje zaFizeni pro akustickou nebo optickou signali-

zaci, Ovladaci zafizeni miZe napfiklad mit vliv na rychlost jizdy nebo na do-
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ptedny nebo zpétny chod vozidla, aby nedoslo k ohroZeni obsluhy stojici na stu-
patku. Které soucasti vozidla se spoji s ovladacim zafizenim, zalezi na pozadav-
ku provozovatele. Tak miiZze byt ovladaci zafizeni také spojeno se stlaovacim
zafizenim odpadkd ve sbérné skiini a/nebo se zafizenim na vsypani odpadki. Je
vyhodné, je-li pfi zatiZeni stupétka zastaveno nebo vypnuto stla¢ovaci zafizeni
a/nebo se toto zafizeni pfed zastavenim innosti zasune do bezpecné polohy.
Bezpetnou polohou pro zafizeni na sypani odpadki je napfiklad vyska umoZsiu-
jici dali pojizdéni vozidla, coZ je poloha umoZitujici dalsi bezpe¢nou jizdu.
Ovladaci zatizeni je také s vyhodou dimenzovano pro piejimani a zpra-
covani udaji vozidla. Tak napfiklad mohou méfici signdly vyhodnocovat rych-
lost vozidla. Vzhledem k vysoké citlivosti ¢idel by se naptiklad mohlo stat, Ze se
pfi nezatizeném stupatku pii rychlé jizdé pfes vymol na silnici kratkodobé pro-
jevi svisle dolii pisobici sila, kterd by mohla piisobit na ztlumeni rychlosti. Pfi-
tom mize napfiklad v zavislosti na parametrech vozidla byt ucelné uspofadat na

zafizeni okénka, v nichZ se signaly ¢idel vyhodnoti nebo nevyhodnoti.

Prehled obrazka na vvkresech

Piikladn4 provedeni vyndlezu jsou znazorn€na na vykresech a dale po-
drobnéji popsana. Na obr. 1 je pohled zezadu na zadni ¢4st vozidla pro odvoz
odpadkt se dvéma dolii vyklopenymi stupatky, na obr. 2a-c je perspektivng, v
boénim pohledu a pohledu shora znazornéno stupatko s ¢idly podle prvniho pro-
vedeni, na obr. 3a-d je stupatko s ¢idly podle druhého provedeni znazornéné v
perspektivnim pohledu, v bo¢nim pohledu a v pohledu shora, jakoZ i jeho zave-
Seni v pongkud zvétSeném zndzornéni a na obr. 4 je schéma zapojeni zafizeni

pro kontrolu zatiZeni stupatek.




Priklady provedeni vvnalezu

Na obr. 1 je perspektivné znazorn€na zadni ¢ast vozidla 40 na odvoz od-
padki, s otvorem 41 pro sypani odpadkd. Na rdému 42 vozidla 40 je na kazdé
strané uspofadano vyklopné stupatko 1, 2, které je prostfednictvim drziku 10

stupatka 1, 2 spojeno s ramem 42.

Na obr. 2a je takové stupatko 1 perspektivné zndzornéno i s pfisluSnymi
drzaky 10 a 17. Stupatko 1 je vétSinou provedeno jako t€leso tvaru L, které je
vykyvné uloZeno na horizontalni ose 16 drzaku 10 stupatka 1. Stupatko 1 tak 1ze

z pracovni polohy zndzornéné na obr. 2a a 2b sklopit vzhiru do klidove polohy.
Stupatko 1 je pomoci drzakd upevnéno na vozidle (neznizornéno), pfi-
gemz drzaky tvoil v pravém Uhlu uspofadané rameno drzéku 10 stupatka 1 a

upeviiovaci plech 17.

Rameno drzaku 10 je upevnéno na vozidle pomoci upevitovaciho plechu
17, takZe se zatiZeni stupatka 1 projevuje jako ohybaci sila na ramenu drzaku 10
stupatka 1. Pokud ptisobi na stupatko 1 zatiZeni F,, vznikaji na ramenu drzaku
10 ohybaci momenty, které vedou k prodlouZeni horni strany 11 materialu ra-

mena drzaku 10 stupatka 1.

U znazornéného provedeni je v bo¢ni strané 12 proveden otvor 18 pro
piistroj 20 obsahujici idla. Pfistroj 20 sestava z vélcovitého zékladniho télesa,
na kterém jsou uspotfadany Ctyfi tenzometry 21a-d. Tyto tenzometry 21a-d jsou
navzajem uspotadany proti sob& ve dvojicich, pfi¢emz kazdy z tenzometra je
uspoiadan tak, Ze vzhledem ke svislici svira Ghel 45°. Tim se dosahuje toho, Ze
jsou tenzometry 21a-d zachycovény jak svislé, tak i vodorovné sily. Usporadani
ve dvojicich ma tu vyhodu, Ze je moZnd vzijemnd kompenzace tenzometrt,
¢imz se vylucuji chyby.

Tenzometry 21a-d jsou pro vyhodnocovani zjisténych prodlouZeni mate-

rialu napojeny na Wheatstonetiv mistek pro vyhodnocovani prodlouZeni. Uspo-
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fadani podle obr. 2a az 2¢ predstavuje stupatko pohyblivé ve svislém sméru jak
vzhiiru tak dolil a popiipadé€ i ve zkrutu, pfiCemz se tyto pohyby mohou projevit
jak ve zménach prodlouZeni nebo v momentech ohybu ramena drzaku 10 stu-

patka 1.

Na obr. 3a je znazornéno dalsi provedeni, které se od provedeni podle
obr. 2a az 2c li8i tim, Ze misto tenzometri jsou v oblasti upevitovaciho plechu 17
usporadany tlakové spinace 30, 31 a Ze nosné rameno drzaku 10 je uloZeno po-
suvné ve svislém sméru. Dalsi upeviiovaci prostiedky, jako jsou dorazy a po-

dobné, nejsou pro lepsi prehlednost na obrazku znazornény.

Tlakovy spina¢ 30 je uspofadan svisle a hrotem svého Cidla doléha na
dolni stranu 13 nosného ramena 10, takZe je ovladan zatizenim ve svislém smé-
ru. Za timto udelem je rameno drzaku 10 stupatka 1 s nejméné dvéma volnymi
stupni ve sméru krouticich momentl a pfi¢nych sil pohyblivé uloZeno v kloubu
19, jak je to znazornéno na obr. 3d. Ohybaci prvky nosn€ho ramena drzaku 10
jsou sledovany tlakovym spinaem 31, ktery je uspofddin horizontaln€ a doléha

na zadni stranu 14 ramena drzaku 10 stupétka 1.

Na obr. 4 je schematicky znazornéno celé zaiizeni, z néhoz je ziejmé

propojeni zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek se sou¢astmi vozidla.

Obé stupatka 1, 2 jsou napojena na baterii, s vyhodou na baterii 7 vozidla.
Elektrickym spojovacim vedenim 8 a 9 jsou ob€ stupatka 1 a 2 napojena na
ovladaci zatfizeni 3, které zpracovava uidaje dodavané ¢idly a pievadi je na sig-
naly pro piislusné &asti vozidla. Za timto G¢elem je ovladaci zafizeni 3 prostied-
nictvim vedeni 50, 51 a 52 spojeno s pfevodovkou 6 a s motorem 3. Tato vedeni
50, 51 a 52 jsou také provedena tak, Ze prostfednictvim Casti vozidla, tedy moto-
ru 5 a ptevodovky 6, pfedavaji informace na ovladaci zafizeni 3, které tak mo-
hou byt brany v ivahu p¥i vyhodnocovani signall ¢idel. U zde znazorn€ného
provedeni je jesSté zapojeno indikacni zafizeni 4, které je instalovano v kabing

fidi¢e a prediva mu tak informace o zatizeni stupétka 1 nebo stupatek 1, 2.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek uspofadanych na vozidle po-
moci drzaku, zejména na zadni stran€ vozidla pro odvoz odpadkd, s pfistrojem
pro zjiStovani zatizeni stupétka, ktery je funkéné spojen s nékterymi Castmi
vozidla, naptiklad s motorem, se zapalovénim nebo se zafizenim pro fazeni
pfevodovych stupnil, vyznacujici se tim, Ze pfistroj (20) pro zjs-
tovani zatizeni obsahuje ¢idla pro zjistovani pohybu stupétka (1, 2) a/nebo je-

jich drzékd (10, 17) alespoii ve dvou smérech.

2. Zafizeni pro kontrolu zatizeni stupatek podle naroku 1, vyznacu -
jici se tim, Ze zafizeni pro zjiStovani zatiZeni obsahuje Cidla pro zjisto-

vani alespoti jednoho ohybového momentu a alespoii jednoho svislého pohybu.

3. Zafizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek podle niroku 1 nebo 2, vy -
znadujici se tim, Ze zafizeni pro zjiStovani zatizeni obsahuje Cidla

pro zjidtovéni alespon jednoho linedrniho a alesponi jednoho otacivého pohybu.

4. Zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek podle n€kterého z naroki 1 az
3, vyznafujici se tim, Ze zafizeni pro zjiStovani zatizeni obsahuje

gidla pro zjistovani svislych nebo vodorovnych pohybil.

5. Zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek podle nékterého z naroki 1 az
4, vyznadujici se tim, Ze jsou ¢idla uspofadana na drzéku (10) stu-

patka (1, 2).
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6. Zatizeni pro kontrolu zatizeni stupatek podle naroku 5, vyznadu-
jici se tim, Ze jsou ¢idlo nebo Cidla uspotradana v sousedstvi bodu upev-

néni drzakd (10) na vozidle.

7. Zafizeni pro kontrolu zatiZzeni stupatek podle n€kterého z naroku 1 az

6, vyznafujici se tim, Ze ¢idlajsou tenzometry (21a-d).

8. Zafizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek podle naroku 7, vyznacu-
jici se tim, Ze tenzometry (2la-d) jsou uloZeny ve spole¢ném pfistroji

(20).

9. Zafizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek podle ndroku 7 nebo 8, vy -
znadujici se tim, Ze piistroj (20) je integrovan ve Wheatstoneove

miustkovém zapojeni.

10. Zatizeni pro kontrolu zatiZen{ stupatek podle naroku 8 nebo 9, vy -
znadujici se tim, Ze pfistroj (20) je uspofddan v bolni stran€ (12)

drzaku (10) stupatka (1, 2).

11. Zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek podle n€kterého z néroki 1 aZ
6, vyznadujici se tim, Ze ¢idla jsou elektricke tlakové spinace (30,

31).

12. Zatizeni pro kontrolu zatiZeni stupatek podle n€kterého z naroki 1 az

8, vyznadujici se tim, Ze zafizeni pro zjiStovani zatizeni obsahuje
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ovladaci zafizeni (3), které je spojeno jednak s Cidly, jednak se soucastmi vozi-
dla.
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