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URZADZENIE DO ODGLAWIANIA RYB

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do odgtawiania ryb, transportowanych poprzecz-
nie do ich osi wzdiuznej, lezacych na boku w nieckach tadmy nieckowej, za pomocg narzedzia
odgtawilajgcego umieszczonego tuz przy kodcu niecek, zlozonego z dwdch tworzgcych pomiedzy
soba kat, napedzanych obrotowo nozy krazkowych, ustawionych swgq plaszozyzng symetrii
w przyblizZeniu réwnolegle do plaszczyzny powierzchni dennej niecek, oraz z dwéch szyn
czujnikowych umieszczonych symetrycznie wzgledem plaszczyzny symetrii no2y krazkowych
i rozpychanych synchronicznie przez rybg wbrew sile dzialtania spre¢zyny.

Tego rodzaju urzadzenie odglawiajace znane jest z opisu patentowego RFN nr 1 128 617.
W urzadzeniu tym koordynacja plaszczyzn symetrii ryb, szyn czujnikowych nazwanych prowad-
nicami skrzelowymi i no2y odgtawiajacych przeprowadzana jest niezaleznie od grubos$ci ryby
tak, 2e przynajmmiej mmiejsze na skutek synchronizacji prowadnic skrzelowych przy ustawia-
niu ich ptaszczyzny symetrii w plaszczyznle symetril no2y odglawiajqocych sg w obszarze
wykonywanego clecia odgtawiajgcego zde jmowane ze swej podpory za pomocg dolnej prowadnicy
skrzeloweJ. Kazda niecka jest przy tym wyposazona w ramie transportowe, ktére wsplera
rybe przy grzbiecie 1 jest do niej dopasowane, Przy ustalaniu polozenia ryby za pomocs
prowadnic skrzelowych, ryba dzieki oporom tarcia przy krawedziach prowadzgcych i po
wejSciu nozy odgiawiajgocych dodatkowo na skutek opordw ociecla jest dociskana do ramienia
prowadzgcego 1 na skutek jego pryzmatycznego ksztaltu zostaje ustalona w pionie,

Dziekl takiemu unieruchamianiu grzbietu ryba w trakcie jej ustawlania na tendencje
do przekrgocania sig, przy czym jej linia grzbiletowa tworzy o$é obrotu. Ponadto przytrzymywa-
nie ryby tylko w prowadnicach skrzelowych powoduje to, 2Ze reszta clala ryby zwisa do doiu.
Doktadnie symetryczne prowadzenie klinowego clgcia odgtawiajgcego w zwilgzku z tym, dla
wiekszo$cl obrabilanych ryb nie jest osiagane ze wzgledu na ich zréznicowane wielkos$ci.
Jest to Jednak warunkiem oszczednego cigcia, przy ktérym musi byé zapewnione, ze niepo-
2gdane cze¢scl, takie jak resztkil oéci, ktére moglyby przeszkadzaé dalszej obrdébce mecha-
nicznej, lub ktérych usunicole wymagaloby dodatkowych nakladdw praéy, bedg odcinane

wraz z tbem,
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Z duhskiego opisu patentowego nr 128 669 znane jest urzadziale odglawiajace,
w ktérym ryby uchwycone poprzeoznie do swej osi wzdituznej, za pi¢moca zabierakéw przesu=-
waja sile po powie}zchni podporowej. W obszarze mnozy odglawiajqcfch z cleciem klinowym
ryba przechodzi pomiedzy dwiema zsynchronizowanymi prowadnicam:. iba, przy czym z dolna
prowadnica polaczone sg elementy wsporcze stykajace si¢ z powisczchnig podporowa, co
powoduje, Ze ryba Jest ustawiona swa plaszczyzng symetril do néZy odgtawia jacych z cig-
ciem klinowym odpowiednio do ustawienia prowadnic 1ba w za132n$éci od gruboséci ryby.

Dziekl temu uniknieto wprawdzie szkodliwego zwisania ciala 'ryby, ale pozostale wady
znanych urzgdzen wystecpuja réwniez w tym urzadzeniu, .

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia do odglawiania pyb, pozbawionego wyze]j
wymieniomych niedogodnos$ci.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie konstrukcji urzadzenia do odgtawiania ryb, ktoére
umozliwia klinowe ciecie odgtawilajace przebiegajace dokiadnie symetrycznie wzgledem
plaszczyzny symetrii ryby i dzieki temu najoszczedniejsze,

Zadanie to zostalo wedlug wynalazku rozwigzane przez to, %e narzedzie odgtawiajace
Jest zamocowane przestawnie w pionie odnoé$nie polozenia plaszczyzny symetrii swych nozy
kra2kowych uzglgdem ptaszczyzny powlerzchni dennych niecek.

Dzieki temu w prosty sposéb udaje sie doprowadzié plaszczyzne symetrii ryby do pokrye-
cia z plaszczyzng symetril narzedzia odgtawilajacego przynajmmiej w miejscu ciecia, to
znaezy udaje sile uzyskaé klinowe cigcie odgtawiajgce dokladnie po $rodku ryby bez zmiany
potozenia ryby w niecce. ‘

Wediug korzystnego rozwigzania urzgdzenia wedlug wynalazku narzedzie odgtawiajgce
Jest ulozyskouaﬁe przechylnie wok6: osi obrotu obudowy nozy krazkowych, przy czym o$ ta
Jest usytuowana w przybliZeniu w plaszczyZnie symetrii no2y krgzkowych i w przyblizeniu
réwnolegle do ich piaszczyzn, Umozliwia to automatyczne dostosowywanie narzedzia odgta-
wiajacego do wielko$cl danej ryby przy bardzo niewielkim obciazeniu ciata ryby przez
sity wywierane przez parg¢ szyn czujnikowych,

W celu zapewnienia w wysokim stopniu symetrycznego przebiegu klinowego cilecia odgia-
wiajgcego poprzez caly przekrdj ryby korzystne jest takie wykonanie powierzchni dennych
niecek, aby wznosity sie one pochylo wzgledem plaszczyzny transportu urzadzenia przenoj-
nikowego.

Poprzez mozliwosé regulacji odsteopu pomiedzy narzedziem odglawiajacym a koricem niecek,
oprécz mozliwodci ustawiania urzadzenia na optymalng wydajno$é, umozliwiono réwniez
wedlug 2zyczenia na przyklad pozostawianie ko$ci szyjnych przy tulowiu, lub odcinanie ich
z lbem,

Wynalazek jest dokladniej opisany na podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schematycznie urzadzenie w widoku aksonometrycznym, a fig. 2 przedstawia schematycznie
urzadzenie w przekro ju poprzez narz¢dzie odglawiajace.

W nie pokazanym korpusie maszyny umieszczona jest napg¢dzana obiegowo tas$ma nieckowa 1
o obiegu zamknietym zlo2ona z poszczegdélaych niecek 2 i siuzaca do transportowania ryb
poprzecznie do ich osi wzdiuznej. Nieckl 2 majg ramiona zabierakowe 3, ktdre odstaja od
powierzchni dennej 4 i maja w przekroju poprzecznym ksztatt pryzmatyczny skierowany
w bok niecki 2, ktérego otwarcie jest mmie jsze, Niecki 2 sg koficaml 5 prowadzone przy
narzedziu odglawlajacym 6, ktére zloZone Jjest z dwdch usytuowanych pod kgtem wzgledem
siebie 1 stykajgcych sie ze soba nozy erZROﬁ&ch 7. Koniec ramienia zabierakowego 3 dos~
tosowany jest do otwartego ku nieckom kata pomiedzy no2ami krazkowymi 7. Noze krazkowe 7
ulozyskowane sa w obudowie 8 i sa nap¢dzane obrotowo przeciwsobnie, przy czym obudowa 8
Jest ulozyskowana obrotowo wokél osi obrotu 9 umieszczonej réwnolegle do kierunku ruchu
niecek 2 1 w przyblizeniu w ptaszczyZnie ich powierzchni dennych 4, Na obudowie 8 znajdu=-
Je si¢ para plozowych szyn szujnikowych 10, ktére sz ulozyskowane przechylnie bezpoérednio
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przy oddalonych od niecek 2 powierzchniach no2y kraz2kowych 7, przechylnie w ich plaszczyz=
nach z przeciwsobng synchronizacjg woké:t osi 11 1 12 réwnoleglych do osi obrotu 9, przy
czym szyny te sq zbliZzane ku sobie za pomocsg sprezyny rozcigganej 13, Odstep nozy krgzko=-
wych 7 od zwréconych do nich koricéw ramion zablerakowych 3 jest regulowany poprzez odpo=-
wiednie zamocowanie tozysk 14 wspierajgcych oé obrotu 9, Nieckom 2 po stronie zwrbconej

do narzedzia odglawiajgcego 6 przyporzqdkowany jest laficuch ostrzy 15, ktérych odstep
wzajJemny odpowiada podziatce tasmy nieckowe] 1 i ktére maja za zadanie unieruchamianie
obrabianej ryby poprzez otwdr oczny.,.

Ryba umieszczona na powierzchni dennej 4 niecki 2 tasdmy nieckowej 1, unieruchomiona
poprzez otwér oczny grzbiletem ku ramieniu zablerakowemu 3 doprowadzana Jjest do narzedzia
odglawiajqcego 6. Na krétko przed dojSciem do tego narzedzia ryba przechodzi pomigdzy
dwiema plozowyml szynami czujnikowymi 10, ktdére sq rozpychane przez cialo ryby, Dziegki
utozyskowaniu szyn czujnikowych 10 i wzajemneJ synchronizacji obudowa 8 wspierajqca
noze krazkowe 7 narzedzia odglawiajacego 6 zostaje przechylona w zaleznoéci od gruboéci
ryby tak,2e miejsce styku no2y krazkowych 7 usytuowane jest zawsze w plaszczyinie symetrii
ryby 1 klinowe ciecie odgiawiajace przebiega dokladnie w tej plaszczyZnie,

Ostrza 15 moga byé w znany sposdb zamocowane na oddzielnym laricuchu 1 w celu uzyske-
nia migsa z karku przebiegaja z opéinieniem wzgledem tasmy nieckowej 1, ale moga réwniez
poruszaé sie¢ synchronicznie z pewnym przestawieniem, tak ze juz przy nakiadaniu ryby jeJ
leb unieruchamiany jest w polozeniu grzbietowym. Podparcie ryby jest realizowane dziecki
umieszczeniu w ka2dej niecce zamocowania 16, ktére jest sterowane przez nieruchome
prowadnice tukowe, osadzone poniz2ej toru niecki, w temn sposéb, Ze podczas odglawiania
korpus ryby mocuje sie pomiedzy zamocowaniem 16 a ramieniem zabierakowym niecki 2,

W dalszym przykiadzie wykonania odstep kazdego ostrza 15 od narzedzia odglawiajacego 6
moze byé sterowany przez kazde ustawienie szyn czujnikowych 10, Szyny te moga byé wtedy
uto2yskowane réwnie2z tak, by ich plaszczyzna obrotu przeblegalta prostopadle do plaszczyze
ny symetrii narzedzia odgtawiajgcego 6.

Zastrze2enia patentowe

1, Urzagdzenie do odgtawiania ryb, transportowanych poprzecznie do ich osi wzdtuznej,
lezgcych na boku w nieckach tadmy nieckowej za pomocag narzedzia odgiawiajscego umieszczo=-
nego tuz przy koricu niecek, zloZonmego z dwéch tworzacych pomiedzy sobag kgt, napedzanych
obrotowo no2y krazkowych ustawionych swa plaszczyzna symetrii w przyblizZzeniu réwnolegle
do ptaszczyzny powlerzchni dennych niecek oraz z dwéch szyn czujnikowych 'mieszczonych
symetrycznie wzgledem ptaszczyzny symetrii no2y krazkowych i rozpychanych crzez rybe
synchronicznie wbrew sile dziatanina sprrez2yry, znamilenne t y m, 2e narzedzie
odgtawiajace /6/ odnosnie potozenia plaszczyzny symetrii swych nozy krazkowych /7/ wzgle-
dem plaszczyzny powilerzchni dennych /4/ niecek /2/ jest zamocowane przestawnie pionowo,

2, Urzgqdzenle wedtug zastrz. 1, znamienmne t y my 2e narze¢dzie odglawlajg-
ce /6/ jest ulozyskowane przechylnis wol:6t osi obrotu /9/ obudowy /8/ nozy krazkowych /7/,
przy czym o /9/ jest usytuowana w przyblizeniu w plaszczyinie symetrii no2zy krazkowych/7/
1 w przyblizeniu réwnolegle do ich ptaszczyzn, )

3. Urzadzenle wediug zastrz, 1, znamienne tym 2 powlerzchrie denmne /li/
niecek /2/ wznosza sie pochylo w stosunku do plaszczyzny transportu urzadzenia przenoéni-

kowego,
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