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(54) T¥epalka s plynulou zm&nou pohybd stolu

TFfepalka upravend podle tohoto Fedeni
umoZnuje ménit za chodu pohyb stolu. Tre-
palka obsahuje pevny rém s elektromoto-
rem & s kluzn& uloZenymi podélnymi a
pF{&nymi tyfemi pro uloZen{ stolu. Pod-
stata FeSenl spodfvd v tom, Ze pod podél-
nfmi a pFi&nymi ty¥emi, jsou v pevném
rému nlo¥eny sané&, ria jejich¥ jedné stra-
n& je stav&ci 3roud a na jejich druhé
strand je Zep pro ovldddni kulisy oto¥n¥
spojené na jedné stran® prost¥ednictim
excentrického &epu s mechanismem pro
zm¥nu excentricity a pevn& spojené na
horni{ stran& &epem oto¥n& uloZeném v
pFepédZce spojujici podélné tyde.
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Vynalez se tykd tFepalky s plynule mé&nitelnou dréhou pohybt

stolu bez pFerudeni provozu.

Nejroz3ifendj&i znamé trenalky umoznuji pouze pohyb rotaéni
$ pevné nastavenym pdlomérem tfepdni, t.j. excentrictou E. Jiné
tfepatky umoznuiji vzajemnou 2aménitelnost pohybu rotaéniho za DO~
hyb pFimotary a naopak, rovnéZ s pevné stanovenou excentricitou a
pPFi pPferuleném chodu trepadky.

V posledni dobé byla vyvinuta tfepaéka s moZnosti volby ro-
taéniho nebo pfimo&arého pohybu. Zaménitelnost pohybu Llze uskuteénit
pouze za klidu tFepatky o¥i aretaci pohybového mechanismu, ale bé~
hem rota&niho pohybu je mozno plynule nastavovat excentricitu, kte-
rou Lze plynule mé&nit v celém rozsahu a to za pohybu mechanismu.
Konstrukce umodnujici zménu excentricity &epu, ktery pohybuje sto-
Lem tFepalky, spoéiva v tom, %e na hrideli pohanéném elektromoto~
rem, je posuvné uloZeno hlavni ozubené kolo. Kroutici moment je
z hfidele na hlavni ozubené kolo pitenasen pomoci dvou protilehlych
per. Polohu hlzvniho ozubeného kola Lze nastavovat pomoci paky,
kterd je jednim koncem vyvedena vné pristroje & svym druhym koncem
zapada do drazky vytvofené po obvodu hlavniho ozubeného kola. Pas-
torek, na jeho? hiideli je upevn&no rameno excentrického tepu, tvori
s hlavnim vzubenym kolem soukoli se S§ikmymi zuby. Délka ramene
excentrického fepu je rovna osové vzdalenosti soukoli. V horni
tasti hifidele hlavniho ozubeného kola je pevné nalisovan kruhovy
kotou¢, kterym prochadzi hifidel pastorku. Hlavni ozubeneé kolo a
pastorek s excentrickym Eepem tedy, spolu jako celek rotuji v pouz-
dru tiepaéky. Konstrukce,umoznu31/€%enu rotaéniho pohybu v pifimo-
tary,je realizovana pomoci voziku, ktery je veden mezi dvéma pra-
vitky, pevné spojenymi s ramem nesoucim stil. Polohu voziku mezi
pravitky lze aretovat a tak vytvorit pohyb rotaéni, nebo lze vo-
ziku umoinit pohyb, &imz vznikd pohyb primoary.
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Nevyhodou tohoto zakizeni pro zménu excentricity je oouziti

ozubeného soukoli se Sikmymi zuby. Mezi zuby soukoli je vidy uréi-
ta vile, kterd zplsobuje u rotaéniho, a zvlasdté nak u primoéarého
pohybu znaéné razy, které se nasobi se zvétdovadnim volené excentri-
city. Dale jsou patrny nevyvaienosti zplisobené nesymetrii celého
zatizeni vzhleden k ose rotace. NevyvdZenosti se rovnéZz zvétsuji

s rostoucim nastavenim excentricity. Ma-Li se zménit tvar drahy
excentrického &epu, napfiklad zmé&nit drahu rotadéni v primolarou,

je nutno mechanismus tfepalky vidy zastavit.

Vyde u%s&?gisnedostatky odstranuje tfepatka s plynulou zmé-
nou pohybﬂd%?ETﬁa’é%gﬁﬁuje nevny ram s elektromotorem a s kluzné
ulofenymi podélnymi a pFi&nymi tylemi pro stGl trepadky. Podstata
vynalezu spoéiva v tom, 2e pod podélnymi a priénymi tylemi jsou
v pevném ramu uloZeny sané&, na jejichZ jedné strané je stavéci
Sroub a na jejichz druhé strané je Cep pro ovladadni kulisy otol-
né spojené na jedné strané prostfednictvim excentrického Cenu s
mechanismemipro zménu excentricity, a pevné spojené na horni stra-

né s Eepem oto&nd uloZenym v plepaice spojujici podélné tyce.

V podrobném provedef se mechanismus pro zmé&nu excentricity
sklada z valcového pouzdra s Pemenici ulozeném v Lotiskach, v je-
ho: spodni vniténi &asti je posuvné uloien valcovy klin vy3Skové
ovladany ve spodni &asti Sroubem a opatfeny v horni &&sti 3ikmou
nlochou pro styk s kamenem vedenym vodorovné podélnym vyFezem ve
ve viku valcového pouzdra, pritemZ k horni strané& kamene je pii-

pevnén excentricky &en pro ovladani kulisy.

V alternativnim provedeni se mechanismus pro zménu excentri=-
city sklada z véLEového pouzdra s femenici uloZeném v LoZiskach,
v jeho? spodni vnitini Easti je valcovad vlioika vy§kové ovladana
ve spodni &&4sti Sroubem a v horni Casti valcove vloiky je vodo-
rovny vyfez pro vedent ¢epu, na kterém je upevnéna lLomena paka ulo-
Jend otoéné na pevném &epu uchyceném ve valcovém pouzdru, 2 do
horni rozvidlené &4sti Lomené paky zasahuje horni &epn upevnény
v kameni vedeném vodorovn& podélnym vyFfezem ve viku valcového
pouzdra, priéem? je k horni strané kamene piripevnén excentricky
&en pro ovladani kulisy.
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U trepadky podle vynadlezu odpadd moZnost vzniku rédzl. Dale

nemiZe dojit k nevyvaZenostenm, nebot nlocha styku kamene zOsta-

vd neménnéd v celém rozsahu volby excentricity. Mimo to je kamen
s excentrickym &epem trvale veden vikem s drédzZkou.

Hlavni vyhodou je moznost volby tvaru drahy stolu ttenadky.
Lze nastavit pohyb elipticky, kruhovy nebo pfimodary a to za
chodu tfepaéky. Lze tedy plynule ménit pohyb elipticky v kruhovy
a kruhovy v pifimodary a naopak, prilem? je moino ménit plynule
velikost excentricity, v3e za chodu tFepalky. Tato zména excentri-
city zplUsobuje zménu velikosti hlavnich a vedlejSich poloos u
eliptického pohyby, polomdru kru#nice u kruhového pohybu a délku
Useiky u primodarého pohybu. BEhem tFepdni existuje tedy moZnost
vyuziti celého rozsahu zmény pohybu a tim nalezeni optimalntho
druhu pohybu pro konkretni nébtﬁ michanych médii.

Trepaéka s plynulou zmé&nou pohybl stolu podle tohoto vynalezu
je zndzorné&na na pfiloZenych tifech vykresech, Obr. 1 zndzornuje
fez ttenalky, obr. 2 piredstavuje jeho pldorys. Na obr. 3 je me-
chanismus nro zménu velikosti excentricity pomoci valcového kli=
nu a na obr. 4 je podobny mechanismus, ve kterém s2 excentricita
nastavuje pomoci pravouhlé padky. Obrazy 5, 6 a 7 znazornuji sché-
maticky volitelné drahy pohybl nezndzornéného stolu tfrepalky.

V prikladném provedeni se titepatka s plynulou zmé&nou pohybl
stolu podle obr. 1 skladéd z kulisy 1, na jejiz horni ¢casti je
nehybné pfipevnén fep 2, ktery udili pohyb prepaZce 8, kterd
spojuje par podélnych ty&i 7 spojenych prilnymi tyéemi 6 uloZe-
nymi v samomaznych pouzdrech 12. Na t&chto ty&ich 6, 7 je uloZen
neznézornényistﬁL tfrepalky. bo vybrani kulisy 1 zasahuje pfesta-
vitelny tep 3 spojeny se sanémi 2 uloZenymi v pevném ramu 13,
Polohw sani 2 lze ménit stavé&cim Sroubem 4 jotoin& uloZenym v pev-
ném ramu 13. Pohyb kulise 1 se udili excentrickym Cepem 5,
ktery je souadsti mechanismu 14 pro zménu excentricity. Tento
mechanismus 14 je pohanén elektromotorem 10 pomoci klinového

Ffemene 11.

Mechanismus 14 pro zménu excentricity podle uspofadani na
obr. 3 sestavd z valcového pouzdra 15 uloZeného v loZiskach 16
usazenych ve vybrani pevného ramu 13. Na vné&j3i strané plasté
valcového pouzdra 15 je upevnéna fFemenice lzlgro klinovy remen
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11 pohénény elektromotorem 10. Ve spodni vnitfni &asti valcového
pouzdra 12 je kluzné zasunut valcovy kilin 18, jehoi horni kluzna
plocha je klinovité se$ikmenad. V dutiné spodni tasti valcového
klinu l§ je ulozeno horni LoZisko 12a, na které doseda hlava
$roubu 20. Dno valcového klinu dosedd na dolni loZisko 19b ulo-
_%2ené na prstenci 21 Sroubu 20. Sroub 20 prochazi matici 22

v pevném ramu 13. Na horni klinovitou plochu vélcového klinu 18
dosedad kamen 23. Je vyhodné, aby valcovy klin 18 byl spojen s ka=
menem 23 prismatickou draikou 25. Tim se zaru&i pFesny pfenos
oohybu z valcového klinu 18 na kamen 23 nahoru &i dolu. Na hor-
ni plochu kamene 23 je pFipevnén excentricky &ep 5 s excentrici-
tou E. Horni ¢ast kamene 23 prochazi podélnou drazkou ve viku

24 valcového pbuzdra 15. Tato drazka spolu s prismatickou drazkou
25 umoinuje kameni 23 pohyb vodorovny, ale nikoliv pohyb svisly.

Mechanismus 14 pro zménu excentricity v provedeni znazorné-
ném na obr. 4 sestadva z valcového pouzdra 15 uloZeného a pohané-
ného obdobn& jako v ptedchozim provedeni. V jeho spodni gasti je
kluzn& zasunuta valcovad vioika 26, ktera je ve spodni &asti vys-
kové ovladana Sroubem 20. V horni &asti valcove viozky 26 je vo-
dorovny vyfez 27 pro vedeni &epu 28 pevné spojeny s lomenou pé=-
kou 29, napfiklad pravouhlou. Lomend paka 29 je otolné uloZena
na pevném &epu 30 uchyceném pevnd ve valcovém pouzdru 15. Horni
rozvidlena &ast lLomené paky 29 obepind kolik 31 uloZeny v Kame=~
ni 23, k jehoz horni strand je pPipevnén excentricky &en 5. Val=-
cové pouzdro je uzavieno vikem 24, jehoZ podélnéd drazka umonuje
kameni 23 pouze pohyb vodorovny.

Funkce zafizeni podle obr. 1 a 2 spoliva v tom, Ze elektric-
ky motor 10 pohani pfes klinovy Femen 11 mechanismus 14 »ro zmé-
nu excentricity, ktery rotujicim excentrickym &epem 5 ovladd kuli-
su 1. Tato kulisa 1 se tudiZ kyve okolo &epu 3 spojeného sanémi
2, jejich: polohu Lze ménit natafenim stavéciho Sroubu 4, Cep 9
na horni strané& kulisy 1 koné takovy druh pohybu, ktery odnovida
poloze ¢epu 3 nastaveného stavécim Iroubem 4. Jestlize se gen 3
nichazi ve stfedu vzdalenosti mezi osou rotace zatizeni pro zmé-
nu excentricity 14 a mezi stfedenm kfivky opisované Eepem 9, nak
je vysledny pohyb kruhovy, jak je znédzorné&no na obr. 5. Posou~ .
vame-1i Cep 3 smé&rem k Eepu 9, pfechazi pohyb kruhovy v eliptic~
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ky podle obr. 6. Nachazi-li se Eep 3 v ose Cepu 9, vznikne pod-
Le obr. 7 pohyb primotary, pfipadné pifi vét3i excentricité nohyb
ve tvaru leZaté osmicky. tep 9 ptrenadi zvoleny druh pohybu na
6, 7, které maji dva stup-

pfepazku 8 a tim i na soustavu u tyéi
né volnosti.

2

Velikost excentricity E Lze podle obr. 3 nbestavovat pomoci
mechanismu 14 pro zménu excentricity jak za klidu, tak i za pohy=-
bu trepatky. Otacime=-Li Sroubem 20, posouvéme pies loZiska 193,16
valcovy klin 18 ve sm&ru posuvu $roubu 20. Jelikoz je kémen 23
zajidtén vikem 24 proti svislému pohybu, miie se posunout pouze
ve sméru vodorovném, &im% se zméni poloha excentrického &epu 3

a tudiz i velikost excentricity E.

Velikost excentricity E lze nomoci mechaismu 14 ,zndzornd-
ného na obr. 4,rovnéz ménit za klidu i pohybu trepatky. Otadime-
Li &roubem 20, posouvame valcovou vloiku 26 ve sméru 3roubu 20,
Pomoci E&epu gg vedeného vodorovnym vyfezem 27 ve valcové vlozce
26, dojde k natoeni lomené paky 23 okolo pevného Cepu 30 a lo=-
mena paka 29 svym hornim rozvidlenym koncem obepina kolik 31,
ktery je pevnou tasti kamene 23. Kamen 23 se posune ve sméru

"

vodorovném a tim se zm&ni i poloha excentrického Cepu 5 a tim
i velikost excentricity E.
Lze ptedpokladat, Ze tFepaiku s plynulou zménou pohybd lze

pouzit v lLékatstvi, potravinaifstvi, chemickém nrimystu, biologii,

fyziologii a viude tam, kde je nutno aromichat nékolik komponent.
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Ttepaika s plynulou zmé&nou pohybl stolu, obsahujici pevny
ram 3 elektromotorem. a s kluzn& uloZenymi podélnymi a pifitny-
mi ty&emi »ro ulofeni stolu, vyznatena tim, Ze pod podélnymi
a priénymi ty&emi /5,7/ jsou v pevném raému /13/ ulozeny sané
/2/, na jejichz jedné stran& je stavéci &roub /l4/ a na jejichi
druhé strané je prestavitelny &ep /3/ pro ovl&dani kulisy /1/
otodné spojené na jedné strané prostfednictvim excentrického
gepu /5/ s mechanismem /14/ pro zmé&nu excentricity, a pevné
spojené na horni strané s &eoem /9/ oto&né& uloZenym v pFepdi-
ce /8/ spojujici podélné tyle /7/.

Ttepatka s plynulou zmé&nou pohybl stolu podle bodu 1, vyznale-

na tim, e mechanismus /14/ pro zménu excentricity se sklada

z valcového pouzdra /15/ s femenici /17/, uloZeném v LoZiskach
/16!, v jeho? spodni vnitfni &asti je posuvné uloZen valcovy

kLin /18/ vyskové ovladany ve spodni Easti &roubem /20/ a opatie-
ny v horni .Zasti Zikmou plochou pro styk s kamenem /23/ vede-

nym vodorovné podélnym vyrezem ve viku /24/ valcového pouzdra
115/, pritem? k horni strané kamene /23/ je pitipewvnén excentric-
ky &ep /5/ pro ovladani kulisy /1/.

Ttenadka s plynulou zménou pohybl stolu podle bodu 1, vyznale-
na tim, e mechanismus /14/ pro zm&nu excentricity se skladéd
2z valcového pouzdra /15/ s femenici /17/ uloieném v loZiskéch ‘
/16/, v jehoZ spodni vnitfni &ésti je valcovad vloika 126/ vy~
kové ovladanad ve spodni &asti 3Zroubem /20/ a v horni &asti vale~
cové vloiky /26/ je vodorovny vyftez /27/ pro vedeni &epu /28/,‘
na kterém je unevndna lomend paka /29/ uloZend oto&né na pev-
ném Seou /30/ uchyceném ve valcovém pouzdru /15/ a do horni
rozvidlené Easti Llomené paky 129/ zasahuje horni &ep /31/ upev-
nény v kameni /23/ vedeném vodorovné& podélnym vyfezem ve viku
/241 wAlcového pouzdra /15/, piritemi je k horni strané kamene
/23/ pripevnén excentricky &ep /5/ pro oviadani kulisy /1/.

3 vykresy
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