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(54) Zatfzen! na smekdni kuZelovych civek u
textilnfho stroje

(57) zarfzenf na smekdn{ kuZelovych e 038 b1
civek u textilnfho stroje re3{ problém

pfenosu kuZelové dutinky z dopravniho
pésu do preddvac!f polohy, nebot kuelo-
véd dutinka nemd v otoZené poloze horizon-
té4lnf osu a je vlivem kuZelovitosti sklo-
néna, P¥i prevddénf kulelové dutinky

z dopravniho za¥fzen{ do pfeddvac{ polohy
pro prevzetl zand3ecim zatf{zenim, opisu-
Jje osa kuZelové dutinky kuZelovou plochu
a v pfeddvaci poloze nenf zajisténa jejt
sprdvnd poloha. Podstata spo&ivd v tom,
Ze odebfracf zarfzeni m4 na jednom svém
odebiracim ramenu Zelnf talifek umfst&ny
na posuvné prestavitelném, a na odebira-
cim ramenu upevnéném nosném &lenu, napo-
Jeném na ptestavovaci prosttedky pro
pfestaven{ v radidlnim sméru od nebo k
hfideli o nastavenou vzd4lenost H, pro
vyrovndni rozdilnych pram&rd konca
kuZelové dutinky.




268 A34 Bl 1

Predmdt vynslezu se tykd zaffzenf na smekdni kuZelovych civek u textilnfho stroje,
upraveného na pojizdném automatu a -zahrnujfct zand3ecf{ zaffzenf kuZelovyeh dutinek do
navijecich ramen a odebfrac{ zaffzen{ s dvojic{ odebiracich ramen kuZelovych dutinek
z dopravniho pésu, opatfenych &elnfmi talitky pro uchyceni gel, na'dopravnim ptivddécim
pésu leZict, kuZelové dutinky a spojenych s prendsecim zaffzenim pro ustaven{i do preddvact
polohy pro pfevzetf kutelové dutinky zand3ecim zatfzenim.

Je zndmo provedeni dopravnfho zaf{zen{ dutinek podél stroje nap¥. podle EP &. 149 980,
které privad{ dutinky pomoc{ krokového dopravniku, zasahujfciho do vodiciho %labu, a
umistuje je proti kaZdému pracovnimu mistu. Pojfzdny automat pak dvojicf odebfracfch
ramen pteb{rd pridzdné dutinky a ptevéd{ Je do pfeddvact polohy, dané pooto&enim odebiracich
ramen cca o 1809, kde se zand3ecim zatfzenim ptebirajf a zavddéif do navijecfich ramen po
smeku plné civky. Pro vdlcové dutinky 3je Fe3enf bez problémi.

PE1 pouZit{ kuZelovych dutinek pro ndvin kuZelovych civek v3ak vznikaj{ problémy,
nebot kuzelovd dutinka uloZend v dopravnim 2labu nemd horizontslni osu, ale ta je vlivem
kuZelovitosti sklongna. Pri ptevadén{ kulelové dutinky z dopravniho zaffzenf do pfeddvaci
polohy pro prevzetf zandZecim zatffzenim opisuje osa kuZelové dutinky kuZelevou plochu
a v preddvaci poloze odebiracich ramen nelze dosdhnout jednoduchymi prostfedky jejt
sprédvnou polohu pro pfevzetf do zandseciho zalfzeni. Tato nevyhoda je jesté zvyraznéna,
pokud se pro dopravu dutinek pouZije plochého dopravniho pésu.

_Ukolem jg vyfe3it zaffzeni pro zajiéténf sprdvné osové polohy kufelové dutinky
pri pfevédéﬁi prebiracich ramen s kuZelovou dutinkou, pfevzatou z dopravnfho pésu stroje,
do pfeddvac{ polohy, které by vyrovndvalo rozdfly dané menZf{m prim&rem Jednoho &ela
kuZelové dutinky, a tak se zajistile Jeji sprévné a spolehlivé prevzeti zand3ecim zatrfze-
nim pro zavedenf do navijecich ramen. ) .

Uvedeny kol fes{ zatfzenl na smekdni kuZelovych civek u textilnfho stroje, upravené
na pojfzdném automatu a zahrnujfci zaniZecf{ zaffzen{ kuZelovych dutinek do navijecfch
ramen a odebirac{ zaffzen{ s dvojicf odebiracich ramen kuZelovych dutinek z dopravniho
pdsu, opatfenych Zelnimi tali{fky pro uchycen{ &el, na dopravnim pFivadécim pdsu leZfc{
kuzelové dutinky, spojenych s prendZecim zaffzenim pro ustaveni do ptedivaci polohy,
pro prevzet{ kuZelové dutinky zansZecim zat{zenim, pfi¢em? podstata vyndlezu spodivs
v tom, Ze odebirac{ zafizeni mé na jednom odebfracim ramenu Celnf talifek, umistény
na posuvng prestavitelném, a na odebiracim ramenu upevnéném nosném &lenu, napojeném
na piestavovac{ prostfedky pro ptestaveni v radidlnim sméru od nebo k h¥fdeli o nastavenou
vzddlenost pro vyrovnin{ rozd{lnych pramérd konct kuZelové dutinky.

Talffek je tedy upraven na prebfracim ramenu pohyblivé, &I{m? se dosdhne snadného
vyrovndni rozdilnych délek, vyvolanych rozdi{lnymi praméry &el kuZelové dutinky. Vyrovnant
se dé&je automaticky pfi prechodu odebfracich ramen od dopravniho zaffzen{ do pteddvact
polohy, nebol posuv talitku je zajistovén pfestavo?acimi prostredky.

Podle jednoho vyhodného provedent Je pfestavitelny nosny &len tvofen pistem, uprave-
nym ve vdlcové dutind vodiciho télesa spojeného s jednim odebiracim ramenem. Provedeni
Je vyhodné v pripadé instalace tlakového vzduchu na pojizdném automatu.

Podle druhého vyhodného provedeni je ptestavitelny nosny &len tvoten kulisou, posuvng
uloZenou ve voditkéch na jednom odebiracim ramenu.

Podle prvého vyhodného provedeni je konstruking vyhodné, jestli?e ptrestavovaci v
prostredky zahrnujf ve vélcové duting z jedné strany ptestavitelného &lenu upravenou
pruZinu a s druhé strany na védlcovou dutinu napojeny stavitelny doraz s pojistnou matiel,
na kterém- je uchycena vzduchov4 hadice, napojend na vzduchovy ventil s ovlddact pdkou
pro napojeni na vzduchovy zdroj, ptigem? pska vzduchového ventilu je ptechodn& ve styku
s ovléddacim palcem pro jeho otevieni a zavieni pti pfechodu odebiracich ramen, z odebiraci
do preddvact polohy.

Toto provedeni je vyhodné zejména tim, Ze je jednoduché a spolehlivé a e pro
ovlddan{ prestavovdn{i neni nutno pouiiva{ dalsf vystup’elektronického #fdiciho systému,
ktery se tim zjednodu3uje. Vzduchovy ventil miZe byt upraven bud na rdmu a ovlddact
palec pak na h¥fdeli odebfracich ramen, nebo je vrstva kinematicky obrécena, tj. vzducho-

vy ventil je upraven na odebfracim ramenu a ovl4dac{ palec na rdmu pojfzdného automatu.
Toto uspotdddnt zaruduje kinematicky jednozna&nou funkci celého zaFfzent.
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Podle druhého vyhodného proveden{ je p¥estavitelny nosny &len spojlen s pFestavujicimi
prostiedky zahrnu)icimi téhlo zakon&ené vodicim tepem zasshujfcim do vatkové dréiky vodici
desky pevnd uchycené na rému pojizdného automatu. Toto provedeni je vyhodné u &isteé
mechanickych systémd ovldddni obsluiného automatu a je provozn& velmi spolehlivé. Pro
zajisténi spolehlivého drZeni dutinky, aby nebylo pti prestavovéni nebezpet{ jejfho
uvolnéni a dutinka stdle zaujimala jednoznanou polohu je vyhodné, jestliZe talitky jsou
opattfeny té4st{ kulové plochy pro uchyceni &el kuZelové dutinky.

Pro pouZivédn{ papirovych dutinek, kde by prokluzem dutinky o talifek mohlo dochdzet
k jejimu po3kozenf, je vyhodné, jestlile talifky jsou uchyceny na ramenech nebo prestavi-
telném nosném &lenu prostiednictvim kulového kloubu.

Popis pfikladného provedenf je uveden v ndsledujic{ &4sti pomoc{ pF¥iloZenych vykresd,
kde na obr. 1 je zndzornZna jen &4st zalffzeni na smekdni kuZelovych civek na pojfzdném
automatu, které se dotykd bezprostiednd vyndlezu, tj. odebiracich ramen, priemZ ostatn{
navazujfci &4sti jsou zndzorn&ny jen symbolicky, na obr. 2 je zndzorn&no druhé moZné
provedeni odebiracich ramen s mechanickymi pfestavovacimi prostifedky a na obr. 3 pak ez
ku?elovou dutinkou uchycenou v talitkédch odebiracich ramen.

Na pojfzdném automatu 1, pojfidéjfcim podél rdmu 2 textilniho stroje s dopravnim
ptivddécim pédsem 3 kuelovych dutinek 4, je upraveno jednak bliZe nezndzorn&né znémé
zand3eci zaffzeni 5 kuZelovych dutinek 4 do navijecich ramen § pro jejich navijeni navije-
cim vdlcem 7, jednak odsbiraci za¥fzeni 8 pro odebirdni kuZielovych dutinek 4 z dopravntho
ptivddéciho pdsu 3 a jejich ptendseni do preddvaci polohy 9 pro pfevzetf uvedenym zandSe-
cim zaFfzenim 5. Odebiraci zafizeni 8 se sklddd z dvojice odebiracich ramen, a to pravého
odebfractho ramene 10 a levého odebfracfho ramene 1ll. Odebirac{ ramena 10, 11 jsou uloZena
pomoc{ 8epd 12 vykyvn& na dridcich 13, uchycenych pevn& na hifdeli 14. Hfidel 14 je uloZen
v pojizdném automatu 1 v blf¥e nezndzorn&né pohonné jednotce, urlené pro natddeni hifdele '

14 s dvojic{ odebiracich ramen 10, 11 do odebiraci polohy pro ptfevzetl kuZelové dutinky

4 z dopravntho ptivddé&ciho pdsu 3, jak je na obr. 1 znédzorndno plnymi &arami, a do prfedd- .
vac{ polohy 9, v které je kuZelovd dutinka 4 pievzata zandSecIm zaffzenim 3, jak je
zndzorn&no &drkovan&. Na volném konci pravého odebiraciho ramene 10 je uchyceﬁ velky
“talifek 15 pro uchyceni kuZelové dutinky &4 za jej{ v&t3{ &elni stranu (otvor). Velky tali-
¥ek 15 je uchycen na ramenu 10 bud pevn&, nebo oto&n&, nap¥. na nezndzorn&ném loZisku,

a je opatfen &4sti kulové plochy 16 pro uchyceni &ela 17 kuZelové dutinky 4. Velky talifek
15 mbZe byt také s vyhédoﬁ uchycen na odebfracim ramenu 10 prostfednictvim bliZe nezndzor-
néného kulového kloubu. Na levém odebiracim ramenu 11 je uchycen menS{ talifek 18, a to

v prestavitelném nosném &lenu 19, ktery je upraven na ramenu posuvné. Ptestavitelny

nosny &len 19 je tvofen napf. pistem, ktery je upraven ve vdlcové duting 20 vodiciho
télesa 21 spojeného s odebfracim ramenem 11. Men3{ talifek 18 opatfeny rovnéZ ¢édsti kulové
plochy 16 pro uchyceni men3iho &ela 22 kuzelové dutinky &4, je uchycen na ptestavitelném
nosném &lenu 19 pomoci napf. Zepu 23, coZ v3ak neni podminkou, ktery prochdzi podélnym
vybrénim 24 vodiciho t#lesa 21. Vélcovd dutina 20 je uzaviena vikem 25 a je v ni vloZena
pru¢ina 26, opfrajici se o viko 25 a prestavitelny nosny &len 19. Opa&ny konec pfestavi-
telného nosného &lenu 19 je napojen na prestavovaci prostfedky 21, 27, 28, 2%, 30,
zahrnujic{ na vodicim télese 21 ve dné& upraveny stavitelny trubkovy doraz 27 s pojistnou
maticf 28, na kterém je uchycena vzduchové hadice 29, napojend opagnym koncem na bliZe
nezndzornény vzduchovy ventil s ovléddaci pédkou 30 pro napojeni na nezndzorn&ny vzduchovy
tlakovy zdroj. Stavitelnym trubkovym dorazem 27 a pojistnou matic{ 28 se dd nastavit

ploha stavitelného nosného &lenu 19, a tim ovliviovat miru H. Ovlddact pdka 30 vzduchového
ventilu je upravena v dréze ovlddaciho palce 31, upraveném na htfdeli 4. Vzduchovy ventil

s ovlddaci pdkou 30 je upraven na pojlfzdném automatu b&Zng zndmym zpisobem a je napojen
na bl{%e nezndzorn&ny zdroj ttakového vzduchu. Je mo%né i provedeni, pfi kterém vzduchovy
ventil s ovlddac{ pékou 30 se umistl na odebirac{ rameno 11 a pf{sludny ovlédaci palec
31 se upravi na kostfe pojizdného automatu 1 tak, aby se v poZadovaném okamZiku dostal

do styku s uvedenou pékou 30.
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Druhé prikladné provedeni Je zndzorn&no na obr. 2, kde Je pfestavitelny nosny &len
19 v obdobném provedenf jako u obr. 1 spojen s pfestavovacimi prostfedky, kters zahrnuj{
odlisné prvky, a to téhlo 32 zakonZené vodicim Zepem 33, zasahujicim do vatkové drézky
34 vodici desky 35, kterd je upravena pevn& na pojizdném automatu 1l a timto ptestavitelny
nosny &len 19 nemus{ byt vytvofen Jako pist, ale miZe jej zcela dobie tvofit napt.
kulisa, posuvn& uloZens na voditkdch, upravend na odebifracfm ramenu 11. Provedeni ve
tvaru pi{stu se v3ak jevi Jjako nejvyhodn&3i3f pro snadnou a pfesnou vyrobu.

Vodici Zep 33 mOZe byt opatfen vodici kladiZkou 36 pro snifenf tfenf. V tomto
ptipad& nenf nutnd prufina ve vodicim tdlese 21, nebot t4hlo 32 je nucend& vedeno vodicim
gepem 33 podle drdhy vadkové dréiky 34. Odpadé pottebs vzduchu a’ zat{zent{ je funké&ns
zcela spolehlivé. Ostatnf leédaci prvky, upravené na pojfzdném automatu 1, nejsou pro
zjednodusent popisu vyndlezu znézornény, nebot jsou zndmy z Fady d¥{v&jsich vynilezd.

Funkce pojfzdného automatu pii vymé&ng civek a pfebfréni pridzdnych dutinek je ndsledu-
jict:

Pojfzdny automat 1 po smeku navinuté civky mus{ prevést prdzdnou kuZelovou dutinku
4 z dopravnfho pFivddéciho pdsu 3 do navijecich ramen 6. Ku?elovd dutinka 4 je uloZena
na dopravnim pfivdd&cim pdsu 3 v mistd neznszorniného zdsobniku na konci stroje a dopravnim
pésem ptivedena k pracovnimu mistu, kde je provad&na vymZna. Zadrien{ dutinky 4, jejf
doprava a uspoidddni dopravnfho pisu 3 Jje pFedmétem samostatného vyndlezu, nen{ proto
bliZe rozepisoviéno. Nezndzorn&nym ovlidacim za¥fzenim je uvedeno do &innosti odebfract
zaffzen{ 8. Hffdel 14 je s odebfracimi rameny 10, 11 vykyvnut smirem k le2fc{ kufelové
dutince 4 na dopravnim pdsu 3, pfigem? odebfracf ramena 10, 11 se blize nezndzorn&nym
zndmym zaf{zen{ v dr2dcfch 13, nato&enim kolem Zepd 12, od sebe na volnych koncfch s ta-
1ifky 15, 18 odd4l{i a ustavi se svymi talffky 15, 18 proti geldm 17, 22 kuZelové dutinky
4. ProtoZe kuZelovd dutinka A mé Zela s rozdilnymi proméry, Jsou i talfrky 15, 18 ptizpa-~
sobeny nejen prdim&rem, ale i umist&nim na ramenech 10, 11 z hlediska rozdilné vzdalenosti
od hifdele 14. Toto prizpisobent vzddlenosti napf. men3fho talffku 18 je déno tim, ’
Ze je umist&n na prestavitelném nosném &lenu 19, ktery je podle ptikladného provedeni
na obr. 1 tladen do prebiract polohy pruZinou 26, tj. pruzny nosny &len 1% je ve spodni
krajni poloze. Podle pfikladného provedeni na obr. 2 je pfebfrac{ poloha urdena va&kovou
drdZkou 34 a vodicim &epem 33, ktery vymezuje polohu ptestavitelnsho nosného &lenu 19
tdhlem 32. Po sevieni odebiracich ramen 10, 11 ‘nezndzorn&nym zatizenim v dr3scich 13
Je kuZelovd dutinka 4 uchopena za Zela 17, 22 a nato je uveden do pohybu hifdel 14, ktery
se nato&f cca o 180° do pteddvaci polohy 9 zndzorn&né. &4rkovans. PFi pohybu odebiracich
ramen 10, 11 do této preddvaci polohy 2 se podle ptikladného pfovedeni na obr. 1 dostane
ovléddaci palec 31 do styku s ovladacl pakou 30 vzduchového ventilu, kterym se vpust{
tlakovy vzduch pomoct{ vzduchové hadice 19 do vélcové dutiny 20 vodictho t&lesa 21. Tlako-
vym vzduchem se posune pfestavitelny nosny &len 19, tj. pist, do hornt krajnf polohy proti
G¢inku pruziny 26. Tim se meni{ promér kuelové dutinky 4 posune o miru H dopfedu a vyrov-
néd se tak rozdil v délkdch od hifdele 14. Presunutim pfestavitelného nosného &lenu 19
o miru H se provede pfesné nastaveni kuelové dutiny 4 do takové polohy, kterd odpovid§
odvalu na navijecim védlci 7.V této pfeddvaci poloze 9 je kuzelovd dutina 4 uchopena
za kuZelovy povrch zanid3ecim zafizenim 5, potom se uvolnf odebfrac{ ramena 10, 11, resp.
odd4lf, a8 zandZeci zatfzeni 5 pfemistf kuZelovou dutinku 4 do navijecich ramen 6. U pro-~
veden{ podle obr. 2 je posunuti men3fho pruméru &lena 22 o miru H déno vaskovou drézkou
34, kterd se vzdaluje spirdlovité smérem od h¥fdele 14. Pri pFechodu odebfracfch ramen
10, 11 s kuZelovou dutinkou 4 do pteddvact polohy 9 se plynule posouvs pfestavitelny
nosny &len 19 dopfedu o miru H. Uspotrddén{ piestavitelného nosného &lenu 19 mbZe byt
provedeno stejn& dob¥e i na pravém ramenu 10 s v&t3im talifkem 15, pticemz funkce posunu
o miru H se pak obrdtf, tj. zkracuje se délka k hifdeli 14. Je téZ mo%né upravit oba
talitky na prestavitelnych nosnych &lenech. Pfesnd ptebirdn{ kuzelové dutinky 4 a jeji
pfeddvdni v presn& stanovenych polohdch odstrafiuje moZné vypadnut{ dutinky z uvédénych
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ramen, a tim ptipadné poruchy pojizdného automatu. Je nasnad@ pti znalosti fe3eni podle
vynélezu, talfifek 18 drifc{ men${ prim&r kuZelové dutinky 4 ponechat nepohyblivy a pohyb-
1ivé podle vyndlezu upravit talffek 15 na druhém ramenu, kde v pfeddvaci poloze je vsak
nutno mechanismy upravit tak, aby do3lo ke zkrédceni ramena 10. Funkce tohoto feSen{ je
rovhocennd a probihd analogicky.

PREDMET VYNAKLEZU

1. Zatf{zeni na smekdni kuZelovych civek u textilnfho stroje, upravené na pojizdném
automatu a zahrnujict zand3ec{ zaff{zeni kuZelovych dutinek do navijecich ramen a
odebfracl zatizen{ s natdZivym h¥fdelem s dvojic{ odebiracich ramen, opatienych
gelnimi talirky pro uchycenf &el ku2elové dutinky leZfc{ na dopravnim pEiviéd&cim
p4su a spojenych s pfend3ecim zaffzenim pro ustaveni do pteddvac{ polohy, pro pfevzetil
kuzelové dutinky zang3ecim zaffzenf, vyznadujici se tim, Ze odebirac{ zatfzen{ (8)
mé na jednom svém odebfracim ramenu (11 nebo 10) Zelni talifek (15 nebo 18) umist&ny na
posuvné pfestavitelném, a na odebiracim ramenu (11 nebo 10) upevndném nosném &lenu (19),
napojeném na pfestavovaci prostfedky pro pfestaveni v radidlnim smdru od nebo k htideli
(18) o nastavenou vzddlenost (H), pro vyrovndn{ rozdilnych primérd koncd kuZelové
dutinky (4).

2. Zatfzeni podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze pfestavitelny nosny &len (19) je tvoten
pistem, upravenym ve védlcové duting (20) vodiciho t&lesa (21), spojeného s jednim
odebfracim ramenem (11 nebo 10).

3. Zatfzeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze ptestavitelny nosny &len (19) je tvoten
kulisou, posuvnd uloZenou ve voditkdch na jednom odebfracim ramenu (11 nebo 10).

4. Zatizeni podle bodu 1 a 2, vyznadujici{ se tim, Ze pfestavovact prostfedky zahrnuji
ve vdlcové duting (20) z jedné strany ptestavitelného nosného &lenu (19) upravenou pru-
sinu (26) a z druhé strany na vdlcovou dutinu (20) napojeny stavitelny doraz (27) s po-
jistnou matict (28), na kterém je uchycena vzduchovd hadice (29), napojend na vzduchovy
ventil s ovlddaci pékou (30) pro napojeni na vzduchovy zdroj, ptilenZ ovlddac{ pdka
(30) vzduchového ventilu je pfechodnd ve styku s ovlddacim palcem (31) pro jeho otev-
teni a zavieni pti prechodu odebfracfch ramen (10, 11) z odebirac{ do pteddvaci polohy
(9.

5. Zatf{zeni podle bodu 4, vyzna&ujfcf se tim, Ze vzduchovy ventil s ovlddaci pékou (30)
je upraven na rdmo pojizdného automatu (1) a ovlddaci palec (31) na hi¥ideli (14) odebi-
racfch ramen (10, 11).

6. Zakfzeni podle bodu 4, vyznaﬁuj(ci se tim, %e vzduchovy ventil s ovlddaci pdkou (30) je
upraven na jednom odebfracim ramenu (11 nebo 10) a ovlddaci palec (31) na rdmu pojizdné-
ho automatu (1).

7. Zatfzeni podle bodu 1 nebo 3, vyznafujici se tim, Ze ptestavovac{ prostfedky zahrnuji
t4hlo (32) napojené jednim koncem na pfestavitelny nosny &len (19) a druhym koncem na
vodici &ep (33), zasahujic{ do vatkové dréiky (34) vodici desky (35), pevng uchycené
na rému pojizdného automatu (1).

8. Zatizeni podle podu 1, vyznadujici se tim, %e &elni talffky (15, 18) jsou opatfeny &dsti
kulové plochy (16) pro uchyceni &el (17, 22) ku?elové dutinky (a).

9. Zatfzen{ podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze Zelnf talirky (15, 18) jsou uchyceny na
ramenech (10, 11) nebo na pfestavitelném nosném &lenu (19) prostfednictvim kulového kloubu.
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Obr. 3
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