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Walcarka

1
Niniejszy wynalazek dotyczy walcarki, zwlaszcza

o ukladzie trio, wykazujgcej réwnoczesnie zalety

typowych nawrotnych walcarek duo i walcarek trio
7 pochylajgcym stolem.

Walcarka wedlug wynalazku ma podnoszone
i opuszczane walce i obudowy lozyskowania wal-
cOw oraz stale samotoki lub loza rolkowe
rakteryzuje sie tym, ze jest wyposazona w osadze-
nie walcow z $rubami do nastawiania walcow pro-
wadnikami i belkami oporowymi z oporami pro-
wadnikbéw, przystosowane do podnoszenia lub cpu-
szczania miedzy kazdym przejSciem materiatu,
przy czym jest ona zaopatrzona w S$ruby dla prze-
noszenia nacisku walcowania bezposrednio z jed-
nej obudowy lozyskowania przejmujgcej nacisk
walcowania.

Walcarka wedlug wynalazku jest przedstawiona -

schematycznie na fig. 1—8, przy czym na fig. 11 2

‘pokazano uklad duo z walcami 1 i 2 odpowiednio
‘'w gornej i dolnej pozycji w stosunku do stalych

tozy rolkowych, znajdujgcych sie z obydwu stron
uktadu walcow. '

W dalszym ciggu opisu uklad walcéw poruszajg-
cy sie skokowo w gére i w dot zwany bedzie ukla-
dem skaczgcym.

Skaczace uklady walcéw duo moga byé stoso-
wane jako koncowe uktady w walcowni kes6w hut-
niczych, gdzie calkowita dlugo$¢ drogi walcowania
jest potrzebna jako przestrzen dla prowadnic do
réznych walcowanych pretow o przekroju okrag-
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lym. Uklad walcéw jest przystosowany do opuéz-
czania (albo podnoszenia)) w celu zabezpieczenia
wolnego przejScia do loza chtodzgcego dla prosto-
katnych ‘albo ptaskich ksztaltownikéw walcowa-
nych w uprzednim uktadzie walcow, usytuowanym
w tym samym %ozu rolkowym.

Na fig. 3 i 4 przedstawiono zespol do walcowa-
nia wlewkoéw, kesé6w hutniczych, blach, wstepnego
walcowania i walcowania pretéw stalowych. Ska-
czacy uklad walcow trio z ukladami napedowymi
jest pokazany schematycznie na fig. 9 przedstawia-
igcej walce 1, 2 i 3, napedowe wrzeciona 7, prze-
kladnie zebaty czolowgq 8, przelozenie zebate 9 i sil-
nik 10. Uklad walcéw w gérnym potozeniu przed-
stawiono linig przerywang. Gorny poziom.loza rol-
kowego jest oznaczony linig 34.

W poréwnaniu z ukladem walcow trio, majgcym
stét pochylajacy, walcarka z skaczacym ukladem
trio ma nastepujgce zalety.

Latwiej jest krawedziowaé w skaczgcym ukla-
dzie wlacow plaskie przekroje na skutek tego, ze
material spoczywa podczas krawedziowania na po-
ziomym nieruchomym lozu rolkowym 6, znajduja-
cym sie z obu stron ukladu walcéw 1, 2 i 3.

Gdy krawedziuje sie ptaskie przekroje w ukla-
dzie trio z stolem pochylajacym sie, nalezy prze-
puszczaé material walcowany w gérnym polozeniu,
a na koncu w szerokim przekroju, gdyz nie mozna
obnizy¢ dolnego walca ponizej poziomu loza rolko-
wego. Plaski ksztaltownik musi byé wprowadzany
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do walcarki przy tym samym pochyleniu ku gorze,
jak st6t pochylajacy. W tym wypadku walce zgi-
najg material krawedziowo tak, ze zostaje on za-
krzywiony na bokach i réwniez zgiety w spirale,
na skutek czego dalsze walcowanie w nastepnych
przejsciach bedzie trudne. Bedzie rowniez bardzo
trudne, o ile nie niemozliwe uzyskanie po walco-
waniu materialu bez skrzywien.

Przy walcowaniu innych przekrojéw niz plaskie,
material utrzymuje prosty ksztalt tatwiej przy sto-
sowaniu skaczgcego ukladu walcéw trio niz przy
stosowaniu ukladu trio ze stotem pochylajgcym, po-
niewaz w tym ostatnim przypadku kiedy material
przechodzi przez stét pochylajgcy w goérnej pozycji
jest on zginany w gére i w dél.

Latwiej jest wprowadzi¢ w skaczacym ukladzie
trio material miedzy walce 1, 2, 3, poniewaz mate-
rial jest prosty i porusza sie po poziomym lozu 6.
W ukladzie trio ze stolem pochylajgcym nie jest
mozliwe wytworzenie sily pozwalajacej na wpro-

"wadzenie materiaiu miedzy walce z uwagi na po-
chylenie w goére ltoza, kiedy : st6l pochylajacy jest
podniesiony. . i !

Latwiej jest stosowaé $rodki kontroli technicz-
nej, klatki osadcze i inne pomocnicze wyposazenie
w nieruchomym }ozu rolkowym 6 przy stosowaniu
skaczacego uktadu trio niz w wypadku stotu po-
chylajacego.

W poréwnaniu z walcarkami nawrotnymi duo,
skaczace uklady trio wykazuja nastepujace zalety.

W walcarkach nawrotnych duo prowadnice dla
poétokragltych rowkow, ktére wymagaja okolo dwa
razy wiecej miejsca, niz wilasciwy rcwek, musza
by¢ przesuniete do rowkéw, ktére w tym momen-
cie nie s3 w uzyciu, w celu umozliwienia uzytko-
wania catkowitej drogi walcowania. W ukladach
skaczacych trio calkowita diugo$¢ walcowania w
dolnej pozycji moze by¢ wypelniona prowadnicami
wlotowymi dla p6tokraglych rowkow, podczas gdy
przestrzen miedzy rowkami pélokraglymi o réz-
nych wymiarach jest wypelniona polgczonymi rol-
kowymi szablonami wykonczajgcymi i szablonami
przekagtnymi stosowanymi w gérnej pozycji. To sa-
mo ma miejsce gdy sg walcowane elementy pro-
filowane. .

W skaczacych ukladach trio mozliwe jest uzycie
silnik6w prgdu zmiennego, z koltami zamachowymi,
podczas gdy uklad nawrotny duo wymaga kosztow-
nych silnikéw statego pradu z przetwornicg Ilgne-
ra-Leonarda albo z prostownikiem.

Skaczacy uklad trio daje mozliwosé bezpieczniej-
szego walcowania w rowkach prostokatnych, ponie-
waz rowki prostokatne mogg by¢ zrobione glebsze
w dolnym polozeniu i w ten sposéb zabezpieczyc
lepszg kontrole przed pochyleniem, kiedy przekréj
prostokatny wchodzi miedzy walce po przejSciu
w gébrnym polozeniu. Dla drugiego przej$cia w tym
potozeniu, rowki prostokgtne w gérnej pozycji mo-
g3 by¢ wykonane z mniejszg glebokoScig bez oba-
wy pochylenia. .

‘W ukladzie nawrotnym duo glebokos¢ rowka pro-
stokgtnego jest okreSlona przez wysoko$é materia-
tu wchodzacego miedzy walce po drugim przejéciu
po obrocie w goére. W wyniku tego rowek jest ptyt-
ki tak, ze walce muszg by¢ odsuniete dla pierwsze-
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go przejééia w obrocie w gére, co stwarzalo wiek-
sze ryzyko pochylania. Z tego powodu jest prawie
niezbgdne wyposazenie walcarek nawrotnych duo
w urzadzenie manipulacyjne dla trzymania i pro-
wadzenia materiatu, gdy tymczasem przy walcarce
trio ze stolem pochylajacym, to samo bezpieczen-
stwo pracy uzyskuje sie przez zastosowanie palco-
wych klatek osadczych i pionowych klatek skrzyn-
kowych jako wlotowych elementéw prowadzgcych.

Skaczacy uklad trio daje mozliwosci bezpiecz-
niejszego walcowania przy stosowaniu bocznych
prowadnic (ramek prowadzgcych) przy wlocie, w
celu zapobieZenia chwytaniu albo pochylaniu gorg-
cego materialu walcowanego przez kolnierz walcu-
jacy rowki. o

W wielu wypadkach mozna osiggngé korzystniej-
sze konstrukcje prowadnic wyjSciowych niz w przy-
padku nawrotnych walcarek duo.

W takich przypadkach, gdzie walce sg nastawia-
ne miedzy kazdym przejSciem materialu, mozna

~ stosowaé mniejsza predko$é nastawiania w skacza-

cym ukladzie trio niz w ukladzie nawrotnym duo,
poniewaz przy ukladzie skaczgcym trio sy dwie
przerwy i jeden okres walcowania dostepny dla
luzowania dla przykladu gérnego walca 3 podczas
walcowania miedzy poSrednim i dolnymi walcami
2 i 1. Tym sposobem uzyskuje sie bardziej doklad-
ne nastawianie odstepu pomiedzy walcami.

Na fig. 5 i 6, przedstawiono skaczacy uklad trio
z matym walcem posrednim 2 i wiekszymi walca-
mi dolnym i gébrnym 1 i 3, czyli tak zwany uklad
trio Lauths’a przystosowany do.walcowania blach.

Na fig. 7 i 8 przedstawiono walcarke do blach
z trzema walcami roboczymi 1, 2, 3 i dwoma wal-
cami oporowymi 4 i 5.

Na fig. 10 pokazano skaczacy uklad trio w obni-
zonej pozycji w stosunku do poziomu loza rolko-
wego 34. Uklad ten sklada sie z walcow 1, 2 i 3,
obudéw lozyskowania la, 2a i 3a i ram oporowych
1b, 2b i 3b. Caly uklad walc6w jest prowadzony
przez elementy kadluba 21 i utrzymywany w row-
nowadze przez cylinder 23 z tloczyskiem osadzo-
nym Ww ramie oporowej 3b gérnego walca. Caly
uklad utrzymujacy w réwnowadze walce diwigaja
slupy 27 i dzwigary 28.

Ruch skaczacy walcow uzyskuje sie przez zasto-
sowanie przektadni 29 z wykorbieniami 30 i korbo-
wodami 31. Wsteczne hamowanie silnika 32 jest
osiggane za pomocg styk6w ograniczajgcych, a ha-
mulec dzwigniowy 33 zatrzymuje silnik i rowniez
odpowiednio uklad walcow w gérnej i dolnej po-
zycjii.

Ci$nienie w cylindrze réwnowazgcym 23 jest
ustalone przez zawor redukeyjny 26, najlepiej w ten

spos6b, by uklad walcow byl utrzymywany w po-

Sredniej pozycji (w polowie skoku L fig. 14). Obje-
tosé  zbiornika ci$nieniowego 25 fig. 10 moze byé¢
uregulowana przez zastosowanie cieczy 24, ktoéra
jest wtlaczana tak, ze uklad walcow otrzymuje
ckres$lony naped w goére + Pkp Fig. 14, w opuszczo-
nej pozycji i naped w d6t —P w pozycji podniesio-
nej, Mechanizm skaczgcy jest wiec wspomagany
przy startowaniu i hamowaniu ukladu walcow w
czasie ich podnoszenia i opuszczania.




51 356

5

Na fig. 14 ciéiar ukladu walcow jest oznaczony
liters Q. Powierzchnia zakreskowanego tréjkata +

wzglednie — kpm przedstawia prace wyko-

nang przez uklad réwnowazacy podczas ruchu w
gére lub w dol w zwigzku z rozruchem i hamowa-
niem.

Przy okreslonych obrotach n sﬂmka i okreslo-
nym GD? ukladu walcow wraz z wyposazemem na-
pedowym (zredukowanym do watu silnika), caly

uklad napedowy ma  energie kinetyczng réwng

=G.V2
—] kpm, w chwili gdy uklad-wal-

GDz2. nz(

7160 g2
cow przechodzi pozycje posrednia.
Przy regulacji objetoSci zbiornika ci$nieniowego
' GD?.n? /
— i1 uklad walcow

P
25, moze by¢ réwna

moze oscylowa¢ w gore i w dél w wyniku tego, ze
energia kinetyczna roztadowuje sie na energie row-
nowazenia walcOw w czasie ruch6w w gore i w dot.
Silnik potrzebny dla spowodowania oscylujgcego
ruchu zespotu walc6w w zasadzie nie potrzebuje
by¢ wiekszy niz ‘ego wymagaja opory tarcia i do\-
datkowa energia potrzebna przy zmianie skoku L
spowodowanej dla przykladu, przez zmiane luzu
miedzy walcami przy poszczegblnych przejSciach.

Przy walcarkach o duzej predkosci pracy, dla
przykladu przy samoczynnych walcarkach kontro-
lowanych fotokomérka, iloé§ skok6w moze byé¢ tak
duza, ze r6wnowazenie walcow jest bezwarunkowo

konieczne, gdyz inaczej uklad napedowy, powodu- "

jacy skokowe ruchy walcéw musialby byé niepro-
porcjonalnie drogi.

Na fig. 11 przedstawiono urzgdzenie, w kt6rym
skokowe ruchy zespotu walcOw sg powodowane za
pomocg Srub 40 i przekiadni §limakowych 41, na-
pedzane przez silnik 43 wyposazony w hamulec
dzwigniowy 42,

Na fig. 12 przedstawiono zesp6! powodujacy sko-
kowe ruchy walcéw, skladajgcy sie z cylindra hy-
draulicznego 54, poruszajacego zespOl walcow za
posSrednictwem tloczyska 53, dzwigni 52, 51 i cie-
gien 50.

Na fig. 13 cylinder réwnowazacy 62 oraz zbior-
nik ci$nieniowy 63 sg podwieszone na dzwigarze 64.
Do zespotu tego- jest zamocowany hydrauliczny cy-
linder 61, ktory za posrednictwem ttoczyska 60 pod-
nosi i opuszcza uklad walcéw ruchem skokowym.
Taka konstrukcja jest wskazana w przypadku, gdy
zesp6l powodujacy skokowe ruchy walc6w ma znaj-
dowa¢ sie ponad ukladem walcow.

Na fig. 15 pokazano widok boczny ukladu wal-
cOw trio w obn1zonym polozeniu z walcami 1, 2, 3
i przynaleznymi obudowami lozyskowania la, 2a,
3a oraz zespolami napedowymi le, 2e, 3e (fig. 16)
i zamocowanym lozem rolkowym 6.

Na fig. 16 przedstawiono ten sam uklad z przodu
a na fig. 17 odpowiedni widok z gory..

Uktad walcow jest prowadzony w pozycji walco-
wania przez kadluby 70 i 71 z pionowymi prowad-
nicami 70a (fig. 17). Prowadnice te wspélprécuja
z prowadnicami 71a w obudowach lozyskowania la,
2a, 3a. Prowadnice 7la wspoélpracujg z prowadni-
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cami wykonanymi na przyklad w belkach oporo-
wych 1b, 2b, 3b. '

Walce sg prowadzone w kierunku poosiowym
przez poosiowy element prowadzacy 72 odchylany
przez cylinder 72¢ i wyposazony w powierzchnie
prowadzgce i podparcie obrotowe 72b (fig. 15).

Powierzchnie prowadzace 72a  wspoélpracujg .
z osiowymi prowadnikami 1d, 2d, 3d w obudowach
tozyskowania walcow.

Cale osadzenie walca wspiera sie na wozku 79
z wydluionymi Srubami 2f poéredniej obudowy to-
zyskowama

Walce goérny i dolny moga byé ustawiane mledzy
przej$ciami na zadany luz w stosunku do walca po-
Sredniego za pomocy silnika i ukladu frub regula-
cyjnych 1g, 3g.

Woézek 79 na kolach 80 opiera sie na szynach 81

na podnoszonym i opuszczanym stole 82, ktory wy-
konuje ruchy skokowe wraz z mechanizmem 74, 75,
;76, 77, 78 i jest rownowazony przez cylindry 73.
' Za pomocg mechanizmu do nastawiania luzu 84 .
wozek 79 moze byé przeniesiony na wbézek wymia-
ny walcow 85, a podnoszony i opuskzczany stél opie-
ra si¢ wtenczas na trwalym fundamencie, kiedy
wykorbienia 75 mechanizmu powodujgcego ruchy
skaczace sg w najnizszym potozeniu, Przy szczeg6l-
nych miejscowych warunkach korzystniejsza moze
byé¢ wymiana walcow wtedy, kiedy uklad walcéw
jest w gbrnej pozycji.

Dla wymiany uktadéw (par) walcéw, walce gér-
ny i dolny 1 i3 odsuwa sie najpierw od posrednie-
go walca 2 i uklad walcOw opuszcza sie do-najniz-
szej pozycji, tak ze st6t 82 opiera sie na podsta- .
wie 83.

Glowice sprzegajace le, 2e, 3e moga byé¢ nastep-
nie podparte na wsporniku, ktéry utrzymuje je
w swojej pozycji zanim weciénie si¢ je na walce no-
wego ukladu walcéw.

Odchylna prowadnica osiowa 72 odchyla sie w
bok; a za pomocg mechanizmu luzowania 84 prze-
suwa sie uklad walcé6w na wozek 85 wymiany wal-
ca, ktorym dowozi sie¢ nowy uklad waléé6w prosto
na przeciw pozycji walcowania. Mechanizmem lu-
zowania 84 przesuwa sie nowy uklad walcow az do
sprzezenia z glowicami sprzegajacymi le, 2e, 3e,
a pi'owadnice; osiowg 72 odchyla sie z powrotem na
swoje miejsce. Wsporniki sprzegajacych glowic
zwalnia sie, po czym nowy uklad walcéw jest go-
towy do pracy.

Przez zastosowanie wyzej opisanej konstrukeji,
wymiana walcow moze by¢é wykonana bardzo szyb-
ko, co ma szczegblne znaczenie dla walcowania ma-
tych iloSci materialu.

Zastrzezenia patentocwe

1. Walcarka z stalymi samotokami lub lozami rol-
kowymi - i majgca urzadzenia podnosnikowe,
znamienna tyui, Ze urzadzenia podnosnikowe s3
pnlaczone z calym zespolem zawieszenia walcow
(1, 2, 3) wraz z §rubami nastawczymi, prowadni-
kami i belkami oporowymi (1b, 2b, 3b) pro-
wadnikéw, przy czym Sruby nastawcze walcOw
s3 umieszczone pomiedzy obudowami loiysko-
wania walcéw (la, 2a, 3a). .



51 356

7

Walcarka wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Ze
prowadniki (70, 71) zespotu walcoéw (1, 2, 3) ma-
ja powierzchnie prowadzace (70a) skierowane
w kierunku osi walcéw, przy czym osiowy pro-
wadnik (72) zespolu walcow jest odchylny.
Walcarka wedlug zastrz. 1 i 2, znamienna tym,
ze nastawcze Sruby (2f) posredniego walca (2)
sg skierowane w doét i opierajg sie o stot lub
woézek (79), przy czym jest ona zaopatrzona w
mechanizm podnoénikowy (74, 75, 76, 77, 78) oraz
mechanizm réwnowazacy (73).

Walcarka wedlug zastrz. 1—3, znamienna tym,
ze jest wyposazona w zesp6t réwnowazgcy (23,
24) potaczony z obudowami lozyskowania gér-
nego walca (3) oraz zesp6l podnosnikowy (32, 33,
29, 30, 31) potaczony z obudowami lozyskowania
dolnego walca (1), ,
Walcarka wedlug zastrz.'4, znamienna tym, ze
jej zesp6t podno$nikowy sklada sie z elektrycz-

Fig. 1

Do o

10

15

8
nego silnika, napedzajacego poprzez przeklad-
niowg skrzynke (29) korby (36), przy czym kor-
bowody tych korb sg potgczone z oporowymi
ramami (1b, 2b) walca dolnego (1) lub poéred-
niego (2).

. Walcarka wedtug zastrz. 1—3, znamienna tym,

ze urzgdzenia' podno$nikowe walcow sg wypo-
sazone w h);drauliczny cylinder (54) potgczony
z oporowymi ramami (1b, 2b) walca dolnego (1)
lub posredniego (2).

. Walcarka wedlug zastrz. 4, zaopatrzona w hy-

drauliczne urzadzenia podno$nikowe, znamienna
tym, ze urzadzenia podnos$nikowe skladajg sie
z zespolu hydraulicznych podno$nikéw (61)
i pneumatycznych urzadzen réwnowazacych (62,
63).

. Walcarka wedlug zastrz. 1—7, znamienna tym,

Ze jej urzadzenie réwnowazgce stanowi pneu-
matyczny pojemnik (25).

Fig 2
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