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(54) Tester ekonomického chodu vznétovych motort

Zatfzen{ epticky signslizuje eke- n
nemicky ched meteru a umeZnuje ebsluze
meteru stenevit tekevy reiim Cirmesti, 70
aby meter pracevel v pet¥ebném vikenu
pfi eptimdlni spetifeb&,Jehe pedstata
spedfivd v elektrerickém snimdnf teplety 72
8 stdlek meteru, pfifemi edpevidejic{
upravens nep#ti vytveX{ esmibiteveu ad-
resu_pre vyhedmevaci ebved, ktery tveli
peam&t PROM, ve které je napregramevéma
charakteristikes vzn¥tevéhe meteru, vys-
tupy pem¥ti evlddeji spimaci ebved tve-
feny tramzistery, které spimej{ kentrel-
ni Zérevky s barevaymi filtry, s te Zer-
venym, Zlutym, zelemym, piilem% Zervend
znomend neekememicky ched, Zlutd je eb-
lost zhersendhe ekenemickéhe chedu, ze-
lend imdikuje eptimdélni spetiebu pfi de-
ném vykemu. Zafizeni lze peuiit na me- 100
bilnich prest¥adcich :e‘vgngtovymi m;— l21_| 52 3; 35 ;ﬁ
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Vyndlez PeXf tester ekonomického chodu vzn¥tovy¥ch motord. Obsahuje obvody, které
sledujf @ vyhodnocuji oté&ky motoru s teplotou & dle charskteristiky daného motoru ur-
¥ujf, ve které oblasti spot¥eby Je z daného motoru odebireny vykon.

Tento problém lze Fe¥it jednodussfum zpdsobem, A to sniménim polohy ddvkovaci ty¥e.
Tato metoda mé& ¥adu nevyhod. Zdvih ddvkovac{ ty%e Je pom&rn® maly, komplikovenost mon-
té%e s ohledem na vibrace motoru a hlavni nevyhoda, které se brénf vyrobci motord, je
zasahovén! do konstrukce motoru pfi tomto zpdsobu.

Uvedend nedostatky odstranuje zaffzeni tester ekonomického chodu vazn&tovich motord.
Jeho podstata spodivé v tom, Ze vstupni obvod, ktery je opat¥en prvn{ vstupni svorkou,
je svym vystupem pFipojen na druhy vstup prvniho analogovd digitdlniho pPevodniku, na
Jjehoz prvni vstup je zdroven pripojen vystup #fdfctho oscildtoru. Vgstupy prvnfho ana-
logovd digitédlniho n¥evodniku jsou pFipojeny ne odpovidajfici vstupy prvni vyrovndvaci
pamdti, péty vystup prvnfho esnalogovd digitélnfho nievodniku Je veden do vstupu prvniho
zapisovaciho obvodu, jeho? v¥stup Je pPipojen nea péty vstup prvni vyrovndvaci pamdti,
jeji% v¥stupy jsou pFipojeny ne odpovidajfci vstupy vyhodnocovecfho obvodu. Druhd vstup-
ni svorke je pfipojena ns obvod prizplisobeni, kterf je svym vystupem p¥ipojen na druhy
vstup druhého esnalogové digitdlniho pFevodniiku, ne JjehoZ prvni vstup Je zéroven pipo=-
jen vy¥stup ¥idfcfho oscildtoru. V¥stupy druhého analogovd digitdlnfho prevodniku Jsou
pfipojeny na odpovidajfci vstupy druhé vyrovndvaci pam¥ti, pdéty vy¥stup druhého analo-
govd digitdlnino pfevodniku je pFipojen ne druhy zepisoveci obvod, jenZ Jje svym vys-
tupem pfipojen ne pdty vstup druhé vyrovndvaci pam&ti, kterd je svymi vystupy spojena
s odpovidajfcimi vstupy vyhodnocovaclho obvodu. Vyhodnovac{ obvod je svymi vystuoy piFi-
pojen na odoovidajfc{ vstupy koncovych spinadd, JejichZ vy¥stupy jsou pipojeny ne indi-
kaci.

Napdjeci svorka je oFipojena ne vstup zdroje zsfizeni a zérovem na dtvrty vstup
indikace. Prvy vystup zdroje je veden na prvni vyrovnévecl pem&i, druhou vyrovnévec{
pam&t, orvni zapisovac! obvod, druhy zepisovac{ obvod, ¥{idfcf oscildtor, prvni snalo-
gov§ digitdlni oPevodnik, druhy analogové digitdlnf pFevodnik, vstuonf obvod, obvod
p¥ispisobeni, vyhodnocovaci obvod a obvod koncovych spina&i. Druhy vystup zdroje Je
pFipojen na prvni e druhy snalogov& digitdlni pnfevodnik. St¥edni vystupni svorkas je
ukostiena.

Vyhody tskto provedendho zaPfzeni spodivej{ pfedeviim v tom, Ze se odstrani zdse-
hy do konstrukce vzn¥tového motoru, Jednoduchd montd%, Jjednoznalné vyhodnocen{ ekono-
miky chodu vzndtového motoru, ktery Jje indikovdn tfemi barevnymi svétly, a to zelenym,
Zlutym & Servenym. :

Zelené svdtlo znamend, %e motor Je zetdZovén pri optimdlni sootPebd, Zluté zne-
mend zhorSenou spotfebu a dervend znemend neekonomicky orovoz., Vstupni &dst testeru
ekonomického chodu vzn&tového motoru umo¥nuje pFipojenf termoelektrickych snimadd tep-
lot, Ne svorku obvodu pPizolisobeni je moZnost piipojit tachogenerdtor, tachodynemo.
PouZitim zefizenf, hlavnd v zem¥d&lstvi se zefektivni provoz techniky ne bézi vzn¥to-
vych motord s ohledem na spotiebu.

Ne pPipojendm vykrese je v blokové form& schématicky nakresleno provedeni zadizeni
podle vyndlezu.

Ne prvni vstupni svorku 11 vstupniho obvodu 10 je pfipojen nezndzorndny termo-
elektricky snima¥ teploty nap¥. snima& FeKo. Na druhou vstupni svorku 71 obvodu 70 pfig-
pisobeni Jje p¥ipojen nezndzorndny snimad otd¥ek napih. techogenerdtor, Svym vy¥stupem 12
je vstupn{ obvod 10 p¥ipojen na druhy vstup prvnfho analogovd digitdinfho nfevadnfku
20, na prvn{ vstup 21 prvnfho asnalogov® digitdlniho pPevodnfiku 20 Jje pfipojen v¥stup
121 #{dicfho oscildtoru }120. Prvn{ vy¥stup 23, druhy vystup 24, t¥eti v¥stup 25 Etvrty



3 251640

v¥stup 26 prvniho enalogov¥ digitélnfho pPevodniku 20 jsou spojeny s orvnim vstupem

A1, druhym vstupem 32, tFetim vstupem 33, ¥tvrtym vstupem 34 »rvn{ vyrovndvac{ pamdti 30.
Zéroven pdty vy¥stup 21 analogové dlgltdlnfho pfevodniku 20 je veden na vstup 41 prvntho
zepisovaciho obvodu 40, jehoZ vystup 42 je pPiveden na pdty vstup 39 orvni vyrovndvact
pem&ti 30, jejiZ vystupy prvn{ 35, druhy v¥stup 36, t¥etf vystup 37, &tvrty vystup 38
Jsou p¥ivedeny ne vstupy, pdty 105, Zesty vstup 106, sedmy vstup 107, osmy vstup 108
vyhodnocovaciho obvodu 100.

Na druhou vstupni svorku 71 obvodu 70 prizpisobeni je pFipojen vystup z nezndzor-
n&ného ¥idla otd¥ek a svym v¥stupem J2 je pripojen na druhy vstup 82 drunhého anslogovd
digitdlntho pfevodniku 80, na jehoZ prvni vstup 81 je pripojen vystup 121 #fdfcfho osci-
lédtoru 120, Vystuo. prvn{ 84, druhy 85, tretf 86, &tvrty 87 druhého analogovd digitdl~
niho pfevodniku 80 jsou spojeny se vstupy, prvnim 91, druhym 92, t¥etim 93, Etvrtym 94
druhé vyrovnévac{ pam¥ti 90, zdéroven pdty vystup 83 druhéno enslogov& digitélniho pfe=-
vodniku 80 je veden na vstup 131 druhéno zapisovactho obvodu 130, jehoZ vystup 132 je
pFiveden na pdty vstup 35 druhé vyrovndvac{ pam¥ti 90, jejfi% v¥stupy, orvnf 96, druhy
91, tietf 28, &tvrty 99 jsou privedeny ne vstupy, prvnf 101, druhy 102, tretf 103,
gtvrty 104 vyhodnocovacfho obvodu 100 jehoZ vystupy, prvnf 109, druhy 110, tPetf 111
jsou vedeny na vstupy, orvni 51, druhy 52, t¥etf 53 koncovych spinadl 50, jejich% vys-
tupy prvani 61, druhy 62, tretf 63, indikace 60.

Napdjec! svorka 144 Je souZasn& pfipojena na vstup 143 idroje 140 a na &tvrty vstup
64 indikace 60. Prvni vystup 141_ e druhy vystup 142 zdroje 140 jsou zopojeny ne nezné-
zorndné nsp&lové vstupy jednotlivyich blokd zapojeni, ofidem% st¥ed je ukost¥en.

Je-li zerizeni v &¥innosti, pFivede se na orvni vstupn{ svorku 11 vstupnfho obvodu
10 snelogové napdti z nezndzorndného termoelektrického snima¥e tenloty a na druhou
vstuoni svorku J1 obvodu J0 p¥izptsobeni anslogové nap&tii z neznézorndného &idle otdé¥ek
motoru., Ne vy¥stupu 12 vstupnfho obvodu 10 je upraveny enalogovy signdl pro druhy vetuo
22 prvniho enalogov¥ digitdlnfho ofevodniku 20. Na vystupu 72 obvodu p¥iznisoben? 70 je
upraveny stejnosmdrny signdél pro druhy vstup 82 druhého analogovs digitélniho pfevod-
nika 80 @ na prvn{ svorku 21 prvého enslogov¥ digitdlnfho pFevodniku 20 je niiveden sig-
nél z vystupu 121 Fidiciho oscildtoru 120, Tento signél ur¥uje psraleln{ kombinaci v k-
du BCD um&rnou velikosti vstupnich signdld na druhém vstupu 82 druhého analogové digi-
télniho pFevodniku 80 a ne druném vstuou 22 prvnfho analogovd digitdlniho pPevodniku 20,

Ustdleny stav dany komparaci signdlu prvnfho a druhého analogovd digitdlniho nie-
vodniku 20, 80 generuje vystupni signdly, které vstupujf do prvniho zepisovAcfho obvodu
40 8 do druhého zapisovectho obvodu 130 Z prvnfho zapisovactho obvodu 40 vystupuje za-
pisoveci impuls, ktery vstupuje do prvni vyrovnévaci{ nem¥ti 30 tento impuls zepi¥e v ké-
du BCD vstupni informaci vystupujici z prvnfho analogovd digitdlniho oPevodniku 20.

Z druhého zapisovaciho obvodu 130 vystupuje zapisovaci impuls, vstupuje do druhé .vyrovné-
- vacl pam¥ti 90. Tento impuls zapf3e vstupni informeci v kddu BCD druhé vyrovnévaci pa-
m&ti 90 vystupujic{ z druhého anslogovd digitdlnfho pFevedniku 80. Pisobenim zapisova-
cich impulsd ne pdtych vstupech 95 druhé vyrovndveci pam¥ti 90 a 39 prvn{ vyrovnévac{
pemdti 30 se jejich vystupni informece piivede do vyhodnocovacfho obvodu 100.

Kombinace t&chto signdld vytvér{ osmibitovou adresu, kterd dle programu odvozeného
z cherskteristik vzn¥tového motoru sktivuje naprogremovenéd jednotlivé bunky vemdti, kte-
ré pracuje ve funkcl vyhodnocovacfho obvodu 100, Vystupnf signdly vyhodnocovaciho obvodu
100 jsou dény programem, ktery je neprogremovin pro doty¥ny vzn&tovy motor. Koncovy
spinad 50, precuje ve funkci vykonového prizpdsobenf pro indikaci 60. Indikace 60 po=
zistdvéd z tPech Zdrovek a t¥ech barevnych filtri. Zelené, %luté, Zervend. Zelend indi-
kuje ekonomicky chod p¥i deném vykonu, Zlutd zhorSeny stav a ¥ervend neekonomicky provoz.
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Tester ekonomického chodu vzn¥tovych motord sestdvé ze vstupnich obvodd, dvou ana-
logové digitdlnich prevodnikd, dvou vyrovndvacich pem¥tf, dvou zapisovacich obvodd,
vyhodnovactho obvodu, koncovfch spfna&l, indikace, #f{dfcfho oscildtoru, obvodu piizpl-
sobeni, zdroje napdjen{, vyznafeny tim, %e vstupni obvod (10), JenZ Je opat¥en prvni
vstupni svorkou (11) Je svym vystupem (12) pripojen na druhy vstup (22) prvniho esnalo-
govdé digitdlnfho nFfevedniku (20), jehoZ prvni vstup (21) je pfipojen na vystup (121)
¥{dfciho oscildtoru (120), vystupy, prvani (23), druhy (24), treti (25), Ztvrty (26),
prvnfho snsdogovd digitélnfho pFevodniku (20) jsou p¥ipojeny na edpovidajici vstupy,
prvnt (31), druny (32), t¥eti (33), &tvrty (34) prvni vyrovnévaci pamdti (30), Jedii
pdty vstup (39) je p¥ipojen ne vystup (42) orvniho zapisovacfho obvodu (40), na jeho¥
vstup (41) je pPipojen vystup (27) prvniho snalogovd digitdlniho prevodniku (20), vys-
tupy, prvni (35), druhy (36), t#etf (37), ¥tvrty (38) prvni vyrovndvac{ pam&ti (30),
Jsou p¥ipojeny na odpovidajfci vstupy, péty (105), Sesty (106), sedmy (107), osmy (108),
vyhodnocovacfho obveodu (100), jeho% vstupy, prvnt (101), druny (102), t¥etf (103),
gtvrty (104) jsou ofinojeny na odpovidajict vystupy, prvni (96), drahy (97), tretf (98),
gtvrty (99), druhé vyrovndveci pamdti (90), kterd svymi vstupy, prvnim (91), druhym
(92), tretim (93), &tvrtym (94), Jje oP¥ipojena na odpovidsjici vy¥stuoy, prvnl (84), dru-
hy (85), treti (86), &tvrty (87), druhého snalogovd digitélnfho prevodniku (80), jenZ
Je svym prvnim vstupem (81) nPFipojen na vystup (121), ¥{dfcfho oscildtoru (120) a dru-~
hym vstupem (82) na vystup (72) obvodu (70) pkizpisobent, jeni je opatfen druhou vstup-
ni svorkou (71), péty vystup (83), druhého mnalogovd digitdlniho pFevodniku (80) je pPi-
pojen na vstup (131) druhého zapisovaciho obvodu (130), jehoZ v§stuo (132) je pfipojen
na pdty vstup (95) druhé vyrovndvaci pemdti (90), vystupy, prvni (109), druhy (110),
tFet! (111) vyhednovactho obvodu (100) jsou pFivojeny na odpovidajicl vstupy, prvni (51)
druhy (52), t¥et{ (53) koncovych spine¥d (50), které jsou svymi v¥stupy, prvaim (54),
druhym (55), t¥etfm (56) pFipojeny na odpovidajicf vstupy, prvanf (61), druhy (62), tfe-
t{ (63) indikace (60), na jejiZ &tvrty vstup (64) je pFipojena nepéjeci svorka (144),

k ni% je soudasnd pripojen vstup (143) zdroje (140),jen% je opatPen orvnim vystupem
(141) a druhym vystupem (142),

1 vykres
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