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【手続補正書】
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【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　複数の階を有する構造の屋内測位のための支援データを使用して、１つまたは複数のモ
バイルデバイスから垂直アクセス領域フィードバック情報を受信することと、前記垂直ア
クセス領域フィードバック情報が、前記構造内の推定位置でアクセスされる１つまたは複
数の階の識別を備える、
　前記推定位置の周囲の領域を垂直アクセス領域として指定することと、
　前記垂直アクセス領域の予測される垂直移動モデルを生成することと、前記予測される
垂直移動モデルが異なる階への移動の確率を提供する、
　前記垂直アクセス領域と、前記垂直アクセス領域の前記予測される垂直移動モデルとを
含むように前記支援データを修正することと
　を備える、方法。
【請求項２】
　前記垂直アクセス領域フィードバック情報に基づいて、前記垂直アクセス領域の垂直ア
クセスタイプを識別することをさらに備え、ここにおいて、前記垂直アクセスタイプが、
エレベータ、階段、およびエスカレータで構成されるグループから選択され、ここにおい
て、前記垂直アクセス領域が前記支援データ内の前記垂直アクセスタイプに関連付けられ
る、請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記垂直アクセス領域の追加の垂直アクセスフィードバック情報を受信することと、
　前記垂直アクセス領域フィードバック情報に基づいて、前記垂直アクセス領域の前記予
測される垂直移動モデルにおける前記異なる階への移動の修正された確率を生成すること
と、
　前記異なる階への移動の前記修正された確率で、前記支援データ内の前記予測される垂
直移動モデルを更新することと
　をさらに備える、請求項１に記載の方法。
【請求項４】
　前記構造の間取り図データを取得することと、
　垂直アクセス領域を検出するために前記間取り図データを分析することと、
　前記間取り図データと前記検出された垂直アクセス領域とを使用して前記支援データを
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生成することと
　をさらに備える、請求項１に記載の方法。
【請求項５】
　前記間取り図データが間取り図画像を備え、ここにおいて、前記垂直アクセス領域を検
出するために前記間取り図データを分析することが、オブジェクト認識に基づいて前記垂
直アクセス領域を識別するために前記間取り図画像の画像処理を実行することを備える、
請求項４に記載の方法。
【請求項６】
　前記間取り図画像を画像処理することが、垂直アクセスタイプのデータベースを使用し
て前記間取り図画像をパターンマッチングすることを備える、請求項５に記載の方法。
【請求項７】
　前記フィードバック情報内の前記推定位置が、前記支援データ内の指定された垂直アク
セス領域ではなく、ここにおいて、前記支援データを修正することが、前記推定位置を前
記垂直アクセス領域として指定することを備える、請求項４に記載の方法。
【請求項８】
　位置変更と、前記垂直アクセス領域での垂直移行の間の移行時間とのうちの少なくとも
１つに基づいて、前記垂直アクセス領域フィードバック情報から前記垂直アクセス領域の
垂直アクセスタイプを識別することをさらに備える、請求項４に記載の方法。
【請求項９】
　モバイルデバイスから垂直アクセス領域フィードバック情報を受信することが可能な外
部インターフェースと、
　前記外部インターフェースに結合されたプロセッサと
　を備え、前記プロセッサが、前記外部インターフェースによって、複数の階を有する構
造の屋内測位のための支援データを使用して、１つまたは複数のモバイルデバイスから垂
直アクセス領域フィードバック情報を受信することと、前記垂直アクセス領域フィードバ
ック情報が、前記構造内の推定位置でアクセスされる１つまたは複数の階の識別を備える
、前記推定位置の周囲の領域を垂直アクセス領域として指定することと、前記垂直アクセ
ス領域の予測される垂直移動モデルを生成することと、前記予測される垂直移動モデルが
異なる階への移動の確率を提供する、前記垂直アクセス領域と、前記垂直アクセス領域の
前記予測される垂直移動モデルとを含むように前記支援データを修正することとを行うよ
うに構成される、装置。
【請求項１０】
　前記プロセッサが、前記垂直アクセス領域フィードバック情報に基づいて、前記垂直ア
クセス領域の垂直アクセスタイプを識別するようにさらに構成され、ここにおいて、前記
垂直アクセスタイプが、エレベータ、階段、およびエスカレータで構成されるグループか
ら選択され、ここにおいて、前記垂直アクセス領域が前記支援データ内の前記垂直アクセ
スタイプに関連付けられる、請求項９に記載の装置。
【請求項１１】
　前記プロセッサが、前記外部インターフェースによって、前記垂直アクセス領域の追加
の垂直アクセスフィードバック情報を受信することと、前記垂直アクセス領域フィードバ
ック情報に基づいて、前記垂直アクセス領域の前記予測される垂直移動モデルにおける前
記異なる階への移動の修正された確率を生成することと、前記異なる階への移動の前記修
正された確率で、前記支援データ内の前記予測される垂直移動モデルを更新することとを
行うようにさらに構成される、請求項９に記載の装置。
【請求項１２】
　前記プロセッサが、前記構造の間取り図データを取得することと、垂直アクセス領域を
検出するために前記間取り図データを分析することと、前記間取り図データと前記検出さ
れた垂直アクセス領域とを使用して前記支援データを生成することとを行うようにさらに
構成される、請求項９に記載の装置。
【請求項１３】
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　前記間取り図データが間取り図画像を備え、ここにおいて、前記プロセッサが、オブジ
ェクト認識に基づいて前記垂直アクセス領域を識別するために前記間取り図画像の画像処
理を実行するように構成されることによって、前記垂直アクセス領域を検出するために前
記間取り図データを分析するように構成される、請求項１２に記載の装置。
【請求項１４】
　前記プロセッサが、垂直アクセスタイプのデータベースを使用して前記間取り図画像の
パターンマッチングを実行するように構成されることによって、画像処理を実行するよう
に構成される、請求項１３に記載の装置。
【請求項１５】
　前記フィードバック情報内の前記推定位置が、前記支援データ内の指定された垂直アク
セス領域ではなく、ここにおいて、前記プロセッサが、前記推定位置を前記垂直アクセス
領域として指定するように構成されることによって、前記支援データを修正するように構
成される、請求項１２に記載の装置。
【請求項１６】
　前記プロセッサが、位置変更と、前記垂直アクセス領域での垂直移行の間の移行時間と
のうちの少なくとも１つに基づいて、前記垂直アクセス領域フィードバック情報から前記
垂直アクセス領域の垂直アクセスタイプを識別するようにさらに構成される、請求項１２
に記載の装置。
【請求項１７】
　複数の階を有する構造の屋内測位のための支援データを受信することと、前記支援デー
タが、前記構造の階上の垂直アクセス領域と、前記垂直アクセス領域の予測される垂直移
動モデルとの識別を含み、前記予測される垂直移動モデルが、前記垂直アクセス領域によ
る異なる階への移動の確率を提供する、
　モバイルデバイスの推定位置が前記垂直アクセス領域にあると決定することと、
　前記推定位置での前記モバイルデバイスの垂直移動を検出することと、
　前記推定位置での前記モバイルデバイスの前記垂直移動を備える垂直アクセス領域フィ
ードバック情報を送信することと
　を備える、方法。
【請求項１８】
　前記推定位置での前記モバイルデバイスの前記垂直移動を備える垂直アクセス領域フィ
ードバック情報を送信することが、前記垂直アクセス領域によってアクセスされる前記階
の識別を報告することを備える、請求項１７に記載の方法。
【請求項１９】
　前記モバイルデバイスの前記垂直移動を検出する前に、前記方法が、前記モバイルデバ
イスが予測外の階にあることを示す前記垂直アクセス領域から前記モバイルデバイスが移
動する時に、前記モバイルデバイスの位置推定における不確実性の増加を監視することを
備える、請求項１７に記載の方法。
【請求項２０】
　前記垂直移動と、新しい階上の前記垂直アクセス領域の知られている位置との検出に基
づいて、前記モバイルデバイスの前記位置推定における前記不確実性を減少させることを
さらに備える、請求項１９に記載の方法。
【請求項２１】
　前記モバイルデバイスが前記推定位置にある時に階決定機能をオンにすることをさらに
備える、請求項１７に記載の方法。
【請求項２２】
　前記モバイルデバイスの前記垂直移動を検出することが、気圧計を監視すること、また
は利用可能なアクセスポイントを監視することを備える、請求項１７に記載の方法。
【請求項２３】
　前記支援データ内の指定された垂直アクセス領域ではない異なる推定位置での前記モバ
イルデバイスの垂直移動を検出することと、
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　前記異なる推定位置での前記モバイルデバイスの前記垂直移動を備える垂直アクセス領
域フィードバック情報を送信することと
　をさらに備える、請求項１７に記載の方法。
【請求項２４】
　前記異なる推定位置での前記モバイルデバイスの前記垂直移動を検出する前に、前記方
法が、前記モバイルデバイスが予測外の階にあることを示す前記異なる推定位置から前記
モバイルデバイスが移動する時に、前記モバイルデバイスの位置推定における不確実性の
増加を監視することを備える、請求項２３に記載の方法。
【請求項２５】
　前記モバイルデバイスが予測外の階にあることを示す前記垂直アクセス領域から前記モ
バイルデバイスが移動する時に、前記モバイルデバイスの位置推定における不確実性の増
加を監視することと、
　前記不確実性がしきい値を超えることに応答して、アクセスポイントのスキャンから受
信された信号のより良好な一致を提供する階に対して前記支援データを検索することと
　をさらに備える、請求項１７に記載の方法。
【請求項２６】
　前記プロセッサが、
　前記モバイルデバイスが予測外の階にあることを示す前記垂直アクセス領域から前記モ
バイルデバイスが移動する時に、前記モバイルデバイスの位置推定における不確実性の増
加を監視することと、
　前記不確実性がしきい値を超えることに応答して、アクセスポイントのスキャンから受
信された信号のより良好な一致を提供する階に対して前記支援データを検索することと
　を行うように構成される、請求項１７に記載の方法。
【請求項２７】
　モバイルデバイスであって、
　ワイヤレスインターフェースと、
　前記ワイヤレスインターフェースに結合されたプロセッサと
　を備え、前記プロセッサが、複数の階を有する構造の屋内測位のための支援データを受
信することと、前記支援データが、前記構造の階上の垂直アクセス領域と、前記垂直アク
セス領域の予測される垂直移動モデルとの識別を含み、前記予測される垂直移動モデルが
、前記垂直アクセス領域による異なる階への移動の確率を提供する、前記支援データと前
記ワイヤレスインターフェースによって受信されたワイヤレス信号とに基づいて、前記モ
バイルデバイスの推定位置が前記垂直アクセス領域にあると決定することと、前記支援デ
ータと前記ワイヤレスインターフェースによって受信されたワイヤレス信号とに基づいて
、前記推定位置での前記モバイルデバイスの垂直移動を検出することと、前記ワイヤレス
インターフェースに、前記推定位置での前記モバイルデバイスの前記垂直移動を備える垂
直アクセス領域フィードバック情報を送信させることとを行うように構成される、モバイ
ルデバイス。
【請求項２８】
　前記推定位置での前記モバイルデバイスの前記垂直移動が、前記垂直アクセス領域によ
ってアクセスされる前記階の識別を備える、請求項２７に記載のモバイルデバイス。
【請求項２９】
　前記プロセッサが前記モバイルデバイスの前記垂直移動を検出する前に、前記プロセッ
サが、前記モバイルデバイスが予測外の階にあることを示す前記垂直アクセス領域から前
記モバイルデバイスが移動する時に、前記モバイルデバイスの位置推定における不確実性
の増加を監視するようにさらに構成される、請求項２７に記載のモバイルデバイス。
【請求項３０】
　前記プロセッサが、前記垂直移動と、新しい階上の前記垂直アクセス領域の知られてい
る位置との検出に基づいて、前記モバイルデバイスの前記位置推定における前記不確実性
を減少させるようにさらに構成される、請求項２９に記載のモバイルデバイス。
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【請求項３１】
　前記プロセッサが、予測外の階にある異なる推定位置での前記モバイルデバイスの垂直
移動を検出することと、前記ワイヤレスインターフェースに、前記異なる推定位置での前
記モバイルデバイスの前記垂直移動を送信させることとを行うようにさらに構成される、
請求項２７に記載のモバイルデバイス。
【請求項３２】
　複数の階を有する構造の屋内測位のための支援データを受信することと、前記支援デー
タが、前記構造の階上の垂直アクセス領域と、前記垂直アクセス領域の予測される垂直移
動モデルとの識別を含み、前記予測される垂直移動モデルが、前記垂直アクセス領域によ
る異なる階への移動の確率を提供する、
　モバイルデバイスの推定位置が前記垂直アクセス領域にあると決定することと、
　前記推定位置が前記垂直アクセス領域にあると決定されることに応答して、少なくとも
１つの垂直移行センサをオンにすること、またはアクセスポイントのスキャンを実行する
ためのスケジュールを調整することと
　を備える、方法。
【請求項３３】
　前記推定位置での前記モバイルデバイスの垂直移動を検出することをさらに備え、ここ
において、前記垂直移動を検出することが、前記予測される垂直移動モデルによって提供
された異なる階への移動の前記確率に基づいて、階検索を実行することを備える、請求項
３２に記載の方法。
【請求項３４】
　前記階検索を実行することが、前記垂直移行センサ、またはアクセスポイントのスキャ
ンから受信された信号を監視することを備える、請求項３３に記載の方法。
【請求項３５】
　前記垂直移行センサが、気圧計を備える、請求項３２に記載の方法。
【請求項３６】
　前記モバイルデバイスの前記推定位置が前記垂直アクセス領域にあると決定することが
、前記モバイルデバイスが前記垂直アクセス領域の内側にあるか、または前記垂直アクセ
ス領域から設定距離未満離れていることを決定することを備える、請求項３２に記載の方
法。
【請求項３７】
　アクセスポイントのスキャンを実行するための前記スケジュールを調整することが、他
の階にあるアクセスポイントのスキャンを実行する頻度を増加させることを備える、請求
項３２に記載の方法。
【請求項３８】
　モバイルデバイスであって、
　ワイヤレスインターフェースと、
　垂直移行センサと、
　前記ワイヤレスインターフェースおよび前記垂直移行センサに結合されたプロセッサと
　を備え、前記プロセッサが、複数の階を有する構造の屋内測位のための支援データを受
信することと、前記支援データが、前記構造の階上の垂直アクセス領域と、前記垂直アク
セス領域の予測される垂直移動モデルとの識別を含み、前記予測される垂直移動モデルが
、前記垂直アクセス領域による異なる階への移動の確率を提供する、前記支援データと前
記ワイヤレスインターフェースによって受信されたワイヤレス信号とに基づいて、前記モ
バイルデバイスの推定位置が前記垂直アクセス領域にあると決定することと、前記推定位
置が前記垂直アクセス領域にあると決定されることに応答して、前記ワイヤレスインター
フェースを使用して、前記垂直移行センサをオンにすること、またはアクセスポイントの
スキャンを実行するためのスケジュールを調整することと
　を行うように構成される、モバイルデバイス。
【請求項３９】
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　前記予測される垂直移動モデルによって提供された異なる階への移動の前記確率に基づ
いて、階検索を実行することによって、前記プロセッサが、前記推定位置での前記モバイ
ルデバイスの垂直移動を検出するようにさらに構成される、請求項３８に記載のモバイル
デバイス。
【請求項４０】
　前記プロセッサが、前記垂直移行センサ、またはアクセスポイントのスキャンから受信
された信号を監視することによって、前記階検索を実行するようにさらに構成される、請
求項３８に記載のモバイルデバイス。
【請求項４１】
　前記垂直移行センサが、気圧計を備える、請求項３８に記載のモバイルデバイス。
【請求項４２】
　前記モバイルデバイスが前記垂直アクセス領域の内側にあるか、または前記垂直アクセ
ス領域から設定距離未満離れていることを決定することによって、前記プロセッサが、前
記モバイルデバイスの前記推定位置が前記垂直アクセス領域にあると決定するように構成
される、請求項３８に記載のモバイルデバイス。
【請求項４３】
　他の階にあるアクセスポイントのスキャンを実行する頻度を増加させるように構成され
ることによって、前記プロセッサが、アクセスポイントのスキャンを実行するための前記
スケジュールを調整するように構成される、請求項３８に記載のモバイルデバイス。
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