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(54) Zafizeni pro automatické rezani pasu materiidlu

Zarizeni pro automatickeé fezani pasu

materidlu sestava ze zasobniku civky (22)
rezaného pasu materialu (1), podavaciho
mechanlsmu pasu materlalu, tvorfencho hna-
cim valcen (5), prltlacnym vélcen (4)
a pPfidrzovacimi valcl (2), Pezaciho mecha-
nismu, tvofeného noZem (6), pneumatickym

igstem (7), prldrzovacl listou (8) a foto=-
gunkou (30) spojenou s pneumatickym pistem
(7), vyrazovaciho mechanismu, tvoleného
paméti (34) spojenou s fotobulikou (30,
31, 32) a dale spojenou s pisten (5) as
pistem (11) s noZem (10) podivade uriznu—
tého pasu materialu, tvoieného driakem
(13) s pistem (9), vodici 1isty (15) s
pistem (16), kotoulové rezacky s nozii (14)
a davkovaciho mechanismu naiezanych prou~
Zkl, tvoreného svodidlem (17), vibracni
nagypkou (18), stavitelnym raminkem (21)
a obalem (19) na podavac1 obalid (20).
Z2atizeni lze vyuzit pPi Pezéni pasu papi-
ru, félie a jineho materiidlu kotoucovyml
nozi, napifiklad pii vyrobé diagnostickych
prouzkie.
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Vyndlez se tykd celkového PeSeni Yezdni pdsu materidlu, t.j.
pPivodu materidlu, u¥iznuti presné dé1lky pdsu meteridlu, posunu
pFesné délky materidlu do kotoudovych noZl, Pezdni materidlu ko-
toudovymi noZi, chytdni na¥ezanych prouzkd materidlu, vyfazovédni

vadnych 3dsti materidlu a vzdjemné ndvaznosti jednotlivych operaci.

Dosud je materidl, na p¥iklad pds félie, Yezdn na prouZky
Yezadkou s kotoudovymi nofi., Materidl je p¥ivdd&n kontinudlné
z prededSlého za¥izeni, na p¥iklad lepidky diagnostickych zon.
Posun matridlu na poddvaci stil je FeSen dvéma horizontdlné uloZe=-
nymi vdlei s hladkym povrchem, jejichZ obvod md zarudovat pYesnou
délku pbsuvu. Poddvany materidl je Yezdn p¥iénym noZem. UPiznuty
pds fdlie je posunovédn na poddvacim stole plynule jedoucim Fet&=
zovym dopravnikem do kotoudovych noZd. Vadny usek materidlu je vy-
$azovdn menualnd a¥ po roz¥ezdni v kotoulovych noZich. NaPezané
prouzky padaji‘volnjm péddem do svodidla a odtud do pPistavené
rourky. Dosavadni za¥izeni pro ddvkovéni materidlu do kotoudovych
noz8 a chytdni na¥ezanych prouZki materidlu technicky nePesi vyra-
zovéni vadnych (sekl materidlu a p¥isun rourek pod svodidlo.
Ddvkovaci mechanismus je technicky sloZity a nezajidtuje spolehli-
vé Pezdni sekl materidlu poddvanych do kotoudovych noZd a souosé
zasunuyi ubiznutého materidlu do kotoudovych noZi. Vliivem elektro-
statického ndboje dochdzi k ulpivdni prouzki ve svodidle pod kotou-

dovymi noZi.
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Vy¥Se uvedené nedostatky jsou odstrandny zaiizenim pro auto-

matické ddvkovdni pdsu materidlu do kotoudovych nozi s automa-

tickym vy¥azovdnim vadnych uUsekd materidlu pied kotoudovymi noZi,

s automatickym chytdnim na¥ezangch proufkl meteridlu do oball.

Zafiéeni dle vyndlezu je konstrukénd a funkdn& jednoduché
a vyrobné& nendkladné. Spolehliv& zaruduje Fezdni pFesnych tsekl
nateridlu poddvanych do kotoudovych noZd, souosost mezi poddvanym
Usekem materidlu a kotoudovymi noZi, aﬁtomatické vytazovédni
vadnych Usek( materidlu p¥ed kotoulovymi noZi a automatické chytd-

ni na¥ezanych prouzkd materidlu.

Na pfiloieném-vjkresu je celkové schéma za¥izeni podle vynd-

lezu ve tdech pravoihlych prim&tech.

Zatizeni sestdvd z civky 22, na niZ je navinut fezahj mate-
ridl, Civka je nasazena na vertikdln& uloZenou h¥idel 23, opatienou
brzdicim ze¥izenim 25, na drZéku 24. Materidl, na p¥iklad péds
félie s indikednimi zdnami,bude tafen vertikdlnd ulo¥engm vélcem
s néhonem 3 a p¥itladnym vdlcem 4 ovlddanym pneumatickym pistem 5.
Zaddtek posuvu bude ¥izen spinadem spinajiciﬁ po vrdceni pistu
9 do vychozi polohy. Pist_gnzasouvé u¥iznut¥ pds félie,uloéenj
v podavadi 13,do kotoudovych noZd 14. Ukondeni posuvy e tim i za-
ji&t¥ni pFesné délky pédsu materidlu,bude #izeno fotobunkou ig
a zaji¥t&no pdrem pFidriovacich vdlch 2. Fotoburika 30 bude umists-
nae pred Pezaci mechanismus, ktery sestdvd z nofe 10, pneumatické-
ho pistu 11 a pneumaticky ovlddané piidrZovaci lidty 12. Po doje-
ti pdmm #411e pod fotobunku 30 pPedd tato signdl k uvolnéni
védlce 4 ovlddaného pistem 5. felo pdsu materidlu nerazi na ni¥ 10
uzavieného Yezaciho mechanizmu. Dojde k prokluzu mezi uvolndnjmi

poddvacimi vdlci 3 a 4 a pdrem pFidrZovacich vdleh 28 tim k vy-
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rovndni félin v podavadi 13. Ndsleduje uPiznuti pFesné délky
pdsu materidlu Yezacim mechanizmem, sestdvajicim z noze 6, pneu-
matického pistu 7 a pneumaticky ovlddané p¥idrZovaci listy 8.°
Vyfazovéni Useku vadného pdsu materidlu bude zajiSfovat foto-
bunka 31, umisténd v mist& Fezu p¥i&ného noZe 6. Po sejmuti
oznadeného vadného Waeku pdsu materidlu fotobunkou 31 dojde k
otevieni Yezaciho nofe 10 a k vy¥azeni z funkce fotobunky 30.
Oznadeny péds materidlu bude zasunovén poddvacimi vdlei 3 a4
do volného prostoru za noZem 10. Chyba zachycend fotobunkon 3
bude pfeddna do asové pamdti 34, Tato pam&f uvede v Einnost
fotobunku 32 aZ po projeti zaddtku oznadeného Useku materidlu
pod fotobunkou 32. Soudasnd bude pamdt zajistovat vybazani ozna-
denych Usekd ndsledujicich po sob8d v kratsi vzdél@nosti neZ je
vzddlenost mezi fotobunkami 31 a 32. Po projeti kénce oznadeného
dseku pdsu materidlu za fotoburkm: 32 pFedd fotobunka 32 signil
na pist no¥e.10 Yezaciho mechanizmu a soudasnd uvede do Sinnosti
fotobunku 30, kterd pPedd signdl k uvoln&ni vdlel 3 a 4 poddva~
ctho mechanizmu a k u¥iznuti bezchybného dsekuinésu materidlu
noZem 6. U¥iznutd 3dst materidlu no¥em 6, p#ipadnd noZzem b a 10,
zistane v podavadi 13. Souosost oddélenéhobmateriélu a kotouco=-
v¥ch nozl 14 zajistuje vodici 1ista 15 ovlddand pneumatickym
pistem 16. Poddvaci mechanizmus 13 bude ¥izen polohou noZe § ¥e-
zacTho mechanizmu. Signdl bude pPeddn v dob& ndvratu noze 6 do
vychozi polohy. P¥ed uvedenim pneumatického pistu 9 do &innosti
vodici 1idta 15 uvolni prostor p¥ed kotoudovymi nozi 14 tak, aby
poddvaci mechanismus 13 ﬁth uPiznuty pds materidlu zasunout do
“kotoucovych nozi. V prib&hu této operace bude materidl p¥idrfo-

védn v poddvacim mechanizmu 13 tak, aby nebyla naruSena jeho sou-
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osost s kotoudovymi noZi. Horizontdln& uloZené kotoudové noZe 14
budou vyst¥elovat natezané prouZky vertikdlné dold., ProuZky bu-
dou soust¥edény svodidlem 17 do vibracdni ndsyvky 18 a odtud do
p¥ipraveného obalu, na piiklad rourky 19. 7 vibradni ndsypky 18
budou vibrace prendSeny na dno obalu, na pPfiklad rourky s tavi-
telnym raminkem 21. P¥isun oball pod sbdrnou ndsypku bude ¥izen

fotobunkou 30.

7a¥izeni lze vyuZit p¥i Fezdni pdsu vaviru, fdlie a jiného
materidlu kotoudovymi noZi, na p¥iklad pPi vyrobd diagnostickygch

prouZki.

PEEDMET VYNALEZU

Za¥izeni pro automatické Fezéni pdsu materiélu,vyznaéené
tim, Ze sestdvd ze zdsobni civky (22) Fezaného pésu;materiélu (1),
poddvaciho mechanizmu pdsu materidlu, tvoFeného hnacim véal-
cem (3), pPitladnym vdlcem (4) a pPidrZovacimi védlci (2), Peza-
ciho mechénizmu, tvo¥eného noZem (6), pneumatickym pistem (7),
pridr¥ovaci lidtou (8) a fotobunkou {20), spojenou s pneume-
tickym pistem (7), vy#azovaciho mechanizmu, tvoreného peméti (34),
spojenou s fotoburnkami (30),(31) a (32), a déle spojenou s
pistem (5) a @ pistem (11) s noZem (10), podavade u¥iznutého
pasu materidlu, tvoFeného dridkem (13) s pistem (9), vodici
1i%ty (15) s pistem (16), kotoudové rezadky s noi (14) a davko-
vaciho mechanizmu nafezanych”prouZkl, tvodeného svodidlem (17,
vibradni ndsypkou (18), stavitelnym raminkem (21) a obalem (19)
na podavacdi obalﬁ(éo).

1 vykres
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