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(54) Zariadenie na zna&kovanie sochorov

1

Vyndlez sa tyka zariadenia na znalkovanie sochorov hranatého a kruhového prierezu
zv143% sochorov velkého prierezu za studens vo valeovnach.

Doteraz zndme zariadenia na znalkovanie sochorov majd odsun gnafenych sochorov len
v jednom smere. Pre odsun sochorov do dvoch smerov boli by potrebné dve zariadenia. Stre-
diace mechanizmy si jednopdkové, &o stajuje stredenie a upnutie hranatych sochorov, kde
hroz{ zaklinenie a mo¥nost poZkodenia znalkovacej hlavy.

Uv:ﬁené nedostatky sud odstrdnené zariadenim na zna¥kovanie sochorov podTa vynélezu,
ktorého podstatou je, %e pozostdvae z presiuvacieho vleZnika, ktory je usporiadany medzi
védlcami srovndvacieho dopravnika a %e znaZkovecie hlave je usporiedand bo¥ne ned presivacim
vlie&nikom, kolmo na smer pohybu tohto prestivacieho vle¥nika. V ose zna¥kovecej hlavy smerom
0d znaZkovacej hlavy je uloZeny odsunovy dopravnik pre boZny odsun znelenych sochorov tak,
%e presivac{ vlednfik nim prechddza. Medsi velZekmi odsunového dopravnika v ose znalkovacej
hlavy si usporiadané strediace Zeluste pre stredenie a upnutie sochora .poZas gznalenis.

V ose zna&kovacej hlavy a v ose odsunového dopravnika je umiestnend vytlalnd tla¥ka.

Palsfm znakom je, %e strediace Zeluste pozostdvaji 2 pravej Zeluste a z Tavej ZeTuste,
ktoré si opatrené vymennymi vloZkemi a si ¥apmi spojené s pékemi parelelogramu, ktoré su
upevnené vonkaj3im pravym ¥apom, vonkaj¥im Yavym Zapom, vnitornjym pravym Eapom a vndtornym
Tavym Zapom v skrini. Ne vmitornom pravom ¥ape je upevneny pravy ozubeny segment a na vnd-
tornom Tavom ¥ape je upevneny Yavy ozubeny segment, ktoré sui ozubenim v zdbere. Na vonksjiom
pravom &ape je upevnené i pdka %apove spojenéd s pracovnym valcom, ktory Jje osou upewneny
v skrini.
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Pelsin znekom je, %e v ose zna¥kovacej hlavy oproti &elu sochora je usporiadand vy-
tla¥nd tlalke suvne ulofend vo vedeni stojana. Tladka Je spojkou spojend s priamodiarym
motorom upevnenym na konzole stojanu, priZom koniec tlalky Je opatreny kladkou.

Zariadenie na gnalkovanie sochorov podla vyndlegzu zluluje moZnost odsunu znadengch
sochorov do dvoch smerov jednym zariadenim. UmoZfuje bezpené stredenie a upnutie sochorov
pre gnafenie Iubovolného prieresu. Odstranuje mo¥nosi havérie znadkovacej hlavy a tym
odstmﬁujo mo¥nost drazu obsluhy. Tym, Ze pre posun sochora je pou%ity vle¥nfk mo¥no spra-
covdval veTké prieresy sochorov.

Na pripojenfch vykresoch Je zndzorneny priklad zariadenia na znalkovanie sochorov
veTkych prierezov podla vyndlezu, kde na obr. 1 je schématicky zndzorneny pbdorys tohoto
gariadenia. Na obr. 2 je zndzorneny rez rovinou A-A z obr. 1 pootoZeny o 909, Na obr. 3
je zndzorneny rez rovinou B-B z obr. ! a na obr. 4 je znézorneny prierez rovinou C-C z obr.
1 pootoZeny o 90°, Tyde si pre nédzornosi naekreslené slabou ¥iarou. Sipky znézornujd smer
pohybu ty&{i.

Zariadenie na znalkovanie sochorov pozostéva zo srovndvacieho dopravnika 1; z presi-
vacieho vle¥nike 2; zo strediacich ¥elustf 3; zo zna¥kovaceJ hlavy 4 a z odsunového doprav-
nika 5.

Srovndvaci dopravnik 1 sa skladé z hnanych velcov § a je ukon¥eny pevnou néraZkou J.
Medzi valcami § je usporiadany presivaci vle¥nik 2, kt.ory prechddza bo&ne pod znalkovaciu
hlavu 4 medzi hnané vel¥eky § odsunového dopravnika 5. Presiveci vlie¥nfk 2 sa skledd
z hnacfch kolies 9 naklinovangch na hriadeli 10 spojenej s pohonom 11. Hnacie kolesd 9 si
s napinacimi kolami 12 spojené retazami 13, na ktorych s upnuté pravy palec J_ a lavy
palec 15, ktoré vy¥nievaeji ned hornd plochu rému 27.

Znalkovecia hlava 4 je usporiadand bo¥ne nad presivacim vle¥nikom 2 kolmo na smer po-
hybu tohoto presuvacieho vlednfka 2. V ose znad¥kovacej hlavy 4 smerom od zna¥kovacej hlavy
4 Je uloZeny odsunovy dopravnik 5 pre bo¥ny odsun znadenych sochorov 16.

Zna¥kovecia hlava 4 sa skladd zo stojana 17, v ktorom je uloZfeny vzduchovy valec 18,
ktory cez prufinu 19 ovylédda ¥iselnfkowvi hlavu 20. V ose znalkovacej hlavy 4 a v ose odsuno-
vého dopravnika 5 oproti Zelu sochora 16 je usporiadand vytla¥nd tladka 21, ktord je suvne
uloZend vo veden{ 22 stojana 17. TlaZka 21 Jje spojkou 23 spojend s priamodiarym motorom 24,
napriklad pneuvalcom, ktory je upevneny na konzole 25. Koniec tlalky 21 je opatreny kladkou

&.

Odsunovy dopravn{k 5 sa skladd z hnanych vellekov 8, medsi ktorymi si usporiadand
strediace &eluste 3. Strediace ¥eTuste 3 pozostdvaji z pravej Zeluste 28 a z lavej Zeluste
29, ktoré sy opatrené vymennymi vloZkami 30. Vymenné vloZky 30 su pravouhlé vhodné pre
sochory 16 hranatého tveru. alebo méZu byl ukosové pre sochory kruhového tvaru (naznaZené
tiarkovene). JeTuste 28, 29 si ¥apmi 31 spojené a -pdksmi paralelogramu 32, ktoré si upevne-
* né vonkajsim pravym Japom 33, vonkajiim Yavym ¥apom 34, vnitornym pravym Zapom 33 e vnitor-
nym Tavym &apom 36 v skrini 37. Ne wnitornom pravom Zape 33 je upevneny} pravy ozubeny seg-
ment 38 & ne vnitornom Yavom ¥epe 36 Je upevneny Yavy ozubeny segment 33, ktoré si ozube=
nim v gébere. Na vonkajSom pravom Zape 33 je upevnend péke 40 ¥apove spojend s hydrovalcom
41, ktory je osou 42 upevneny v skrini 37.

Zakladnéd poloha zariadenia na znaékoﬁnie tydi je zndgornend ne obr. 2, 3, 4, kde Jje
gnalkovacia hlava 4 v hornej polohe; strediace Zeluste 3 sd rozovreté a palce 14, 15 presi-
vacieho vle¥nike 2 si vI'avo od sochora 16. Tladka 21 je zasunutd.
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Pri ¥innosti Je sochor 16 prisdvany zo strany v smere 3ipky g ne valce § srovnévacieho
dopravnika 1, kde je sochor 16 posdvang v smere 3ipky b af se Zelo sochore 16 oprie o né-
ratku J. Vtedy je pohybom presivacieho vleZnika 2 presuvany lavy palec 15 a pravy palec
4 v smere 3ipky ¢ @ tym je Iavym palcom 15 sochor 16 presunuty 2z priestoru velcov § do
priestoru valdekov 8 pod zna¥kovaciu hlevu 4. Teraz se zovri strediace Zeluste 3, ktoré
pravou Selustou 28 a lavou ¥elustou 29 ustredia sochor 16 do osi zna¥kovacej hlavy 4 a pev-
ne ho upni. Na to sa presivac{ vlednik 2 vrdti do zdklednej polohy. Fo upnuti sochora 16
je vzduchovym valcom 18 spustend ¥iselnfkovd hlava 20, ktord vyraz{ potrebny znak na povrch
sochora 16. Po vréten{ ¥f{selnfkovej hlavy 20 do hornej polohy sa rozivoria strediace te-
Tuste 3 a tym Je sochor 16 uvolneny. Medzitym na valce 6 bol v smere ¥ipky g prisunuty
da151 sochor 16 a v smere 3ipky b bol na nérafke srovnany.

Balsim pohybom presuvacieho vle¥nika 2 je teraz lavym palcom 15 presivany druhy “sochor
16 z priestoru velcov 6 do priestoru znaékovacej hlavy 4 a pravym palcom 14 je uZ oznadeny
sochor 16 presivany v smere Sipky @ k dal¥iemu spracoveniu, naprikled k viazaniu.

V pripade, %e nie je pofadované viazanie, uvedie sa do ¥innosti tlalka 21. Potom je
¥innost nasledovnd.

Po oznaZen{ sochora 16 sa roztvoria strediace &eluste 3, roztofiam sa velleky 8 odsuno-
vého dopravnika 5 v smere ¥ipky g a sddasne vzduchovy valec 24 vysunie tlaku 21, ktora ss
kladkou 26 oprie o Zelo ozna¥eného sochora 16 a tento vytladi z prizmy 43 stojana 17. Odsu-
novym dopravnikom 5 Jje ozna¥eny sochor 16 odvéZany k dal¥iemu sprecovaniu v smere 3ipky e.

PREDMET VYNALEZU

1. Zeriedenie na znalkovenie sochorov pouffvajice znafkovaciu hlavu vyznaZujice sa
tym, %e pogostdva z presivacieho vlednfka (2), ktory je usporiadeny medzi valcami (6) srov-
ndvacieho dopravnika (1) a %e zna¥kovacia hlava (4) Je usporiedand bo¥ne nad presdvacim
vle&nikom (2) kolmo na smer pohybu tohto presivacieho vlednika (2), pri¥om v ose znalko-
vacej hlavy (4) smerom od znelkovacej hlavy (4) je ulo¥feny odsunovy dopravnik (5) pre boZny
odsun znadengfch sochorov (16) tak, %e presivaci viednik (2) nim prechéddze a medzi val¥ekmi
(8) odsunového dopravnika (5) v ose znalkovacej hlavy (4) si usporiadané strediace Zeluste
(3) pre stredenie a upnutie sochora (16) polas zne¥enis, pri¥om v ose znaZkovacej hlavy (4)
a v ose odsunového dopravnika (5) je umiestnend vytla¥nd tladka (21).

2. Zariedenie na znalkovanie sochorov podYa bodu 1 vyznalené tym, Ze strediace Zeluste
(3) pozostdvaji z pravej ¥eluste (28) a z Yavej Zeluste (29), ktoré su opatrené vymennjmi
vliotkami (30) a sd Zapmi (31) spojené s pdkemi paralelogramu (32), ktoré si upevnené von-
kajs8{m pravym ¥apom (33), vonkajsfm Tavym ¥apom (34), vmitornym pravym Zapom (35) a vnitor-
nym Tavym Zapom (36) v skrini (37), prifom na vnitornom pravom ¥ape (35) je upevneny pravy
ogubeny segment (38) a na vmitornom Pavom ¥ape (36) je upevneny ravy ozubeny segment (39),
ktoré sd ozubenim v zdbere a na vonkejSom pravom &ape (33) je upevnend i péka (40) Zapove
spojend s pracovnym valcom (41), ktory je osou (42) upevneny v skrini (37).

3. Zariadenie podla bodu 2 vyznalené tym, e vymennd vloZke (30) je pravouhld alebo
dkosové.

4, Zariadenie podYa bodu | vyznaZené tym, Ze v ose zna¥koveacej hlavy (4) oproti Zelu
sochora (16) Jje umiestnend vftladnd tla¥ka (21) suvne uloZend vo vedenf (22) stojena (17),
ktord je spojkou (23) spojené s priamoliarym motorom (24) upevnenym na konzole (25) stojanu
(17), pri%om koniec tla¥ky (21) je opatreny kladkou (26).

4 listy vykresov
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