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@ L'invention concerne un dispositif perfectionné de préhen- 231
sion de couches souples. Ce dispositif comprend un bloc-sup-
port 201 sous lequel est montée mobile une téte de préhen-
sion 213 conforme & celle du brevet principal. Cette téte est
solidarisée & une tige 209 qui peut coulisser avec un jeu j dans
un alésage 208 du bloc-support; un piston 203 logé dans une
chambre du bloc-support prolonge ia tige et est soumis & une
pression d'air comprimé agissant vers le haut lorsque la téte 25

1ons),.

1l

S —

vient contre le bloc-support, grace & un joint d'étanchéité 215 27
qui -obture le jeu j: ia t8te se trouve ainsi automatiquement

verrouillée dans cette position haute correspondant & la posi- . 25

tion de pincement du tissu. Le déverrouiliage peut étre produit . 20521

par une pression d'air agissant un bref instant au-dessus du
piston afin de faire redescendre celui-ci.
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1

DISPOSITIF PERFECTIONNE DE PREHENSION DE COUCHEé SOUPLES,
EN PARTICULIER TEXTILES

) L'invention concerne un dispositif
perfectionné de préhension de couches textiles, tricotées,

tissées ou autres. Elle vise un dispositif du type de celui

décrit dans le brevet brincipal, se rattachant en particulier
aux revendications 17-32 de celui-ci.

Ce brevet principal décrit un dispositif de
préhension qui permet de saisif la couche supérieure d'un
empilage, & l'exclusion de toute autre, de .fagon & la décoller
des couches inférieures en vue de la transférer. Ce dispositif
permet, & la fois, d'une part, d'assurer une saisie ferme de
ladite couche supérieure afin d'éviter que celle-ci se détache
en cours de transfert, d'sutre part, de garantir le décrochage
de cette couche au terme du transfert au moment de 1a déposer.

A cet effet, le dispositif visé comporte une
surface d'appui, et une aiguille mobile par rapport & celle-
ci : cette aiguille coopdre avec une partie ajourée et avec
une fine rainure que dnmporte la surface d'appui,. pour’
réaliser, dans un premier temps, un repli de la couche &
saisir, repousser ensuite ce repli vers la partie ajourée et-
pincer ou piquer celui-ci en fin de mouvement.

La présente in?ention se propose de
perfectionner le dispositif pbur en simplifier la structure et
la mise en oeuvre et en accrolitre encore la fiabilité.

_ Le dispositif visé'par 1'invention comprend
comme moyens de base : un bloc-support, une téte montée mohile
en translation par rapport au bloc-support entre une position
rapprochée et une positidn écartée, unehsurfacé d'appui située
sur la t2te & l'opposé du bloc—suppdrt, une partie ajourée
ménagée dans ladite surfeace d'appui, une fine rainure ménagée
dans la tete de fagon & couper la partie ajourée et &
déboucher sur la surface d'appui, une aiguille située dans le
plan de la rainure, une biellette porte-aiguille articulée sur
le bloc-support de fagon & permettre & l'aiguille de pivoter
dans le plan de la rainure et des moyens de guidage
cinématique de 1l'aiguille par rapport & la téte aptes 2 guider‘

l'extrémité de l'aiguille entre, d'une part, une position dite
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initiale correspondant & la position écartée de la tete,.
position ol l'extrémité de l'aiguille se trouve d'un cdté de
la partie ajourée et, d'autre part, une position finale
correspondant & la position rapprochée de la téte, position ol
l1'extrémité de l'aiguille traverse la partie ajouréé et est
située en retrait par rapport & la surface d'appui.

' Selon la présente invention, ledit dispﬁsitif
de préhension se caractérise en ce qu'il comprend les moyens
éuivants combinés aux moyens de base

- une tige solidarisée & la téte du cdté du
bloc~support, '

. - un alésage ménagé dans le bloc-support en”
regard de la téte de fagon & permettre le coulissement de la
tige avec un jeu (j) assurant une fuite d'air, 7

- un piston prolongeant la tige & l'intérieur
du bloc-support et de section supérieure & celle de ladite
tige, _

: - une chambre ménagée dans le bloc-support et
de dimensions ajustées & celles du piston pour permettre un
coulissement de celui-ci & frottement doux, -

- un canal d'air comprimé ménagé dans le

bloc-support pour déboucher dans l'alésage ou dans la chambre

au voisinage dudit alésage,

- des moyens de connexion d'une arrivée d'air

“comprimé avec le canal précité,

- un moyen d'étanchéité agencé sur la tige. a
proximité de la téte pour obturer le jeu -j- de l'alésage et
arr2ter ainsi la fuite d'air lorsque la téte parvient en
position rapprochée, de fagon 4 verrouiller ladite téte dans

cette position par 1l'effet de la poussée pneumatique

35

490

s'exercant sur le piston,

' -~ . un moyen de rappel de la téte, adapté pour
assurer son retour dans 1la position écartée lorsque la
pression d'air est interrompue dans le canal -d'air comprimé. '

Cans le dispositif du brevet'de base, un
capteur de proximité détectait 1'instant ol la téete parvenait
dans la position rapprochée afin d'assurer un verrouillage de
celle-ci au moyen d'un vérin, ce verrouillage permettant

pendant le transfert de garder la couche de tissu fermement
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pincée par l'aiguille, le déverrouillage étant réalisé en fin
de transfert pour libérer'le tissu et permettre sa dépose.
Dans le dispositif de la présente invention,
le verrouillage est un autoverrouillage s'effectuant de facgon
automatique (sans nécessiter un capteur de proximité ourﬁn

vérin) lorsque la té&te mobile atteint la position rapprochée.

~En cours de saisie du_tissu, le .canal d'air comprimé est
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alimenté en air sous pression, mais grace & la fuite ménagée
dans l'alésage du bloc-support, 1l'action pneumatique sur la
tete mobile demeure négligeable. Lorsque la téte mobile

parvient en position repprdchée, le tissu étant pincé par

‘1'aiquille, le moyen d'étanchéité agencé sur la tige

interrompt 1la fuite d'air et l'ensemble mobile
tete/tige/piston est alors soumis & une force pneumatique en
raison de la différence de section entre pistoﬂ et tige ;
cette force appliquée sur le piston vers le haut verrouille
cet .ensemble dans la position rapprochée. La teéte mobile
demeure dans cette position tant que l'air sous pression est
délivré dans le canal. A la fin du transfert, on interrompt la
pression d'air et la tete peut ainsi>redescendre vers la
position écartée : 1'aiguille revient alors vers la position
initiale et libzre le tissu. ’

. De préférence, le moyen de rappel de 1a téte
est de nature pneumatique et comprend une admission d'air
comprimé, ménagée'dané le bloc-support pour déboucher dans la
chambre contenant le piston & l'opposé du canal précité qui
conditionne le verrouillage. A la fin du transfert, 1l suffit,
au moyen d'une électrovanne, d'interrompre la pression d'air
dans ce canal. et de la diriger vers l'admission située 2
l'opposé pour assurer le retour du piston et, en conséquence,
le retour de la t2te vers la position écartée. I1 est & noter
gqu'il est également possible de produire dans le canal d'air
de verrouillage une aspiration pneumatique pour assurer le
déverrouillage. Dans une autre version, le moyen de rappel de
la t2te peut 2tre essentiellement constitué par le poids de
celle-ci et/ou par des moyens élastigques, adaptés pour assurer
le retour vers la position écartée par les forces de gravité-
et/ou par les forces élastiques lorsque l'air comprimé est

coupé.
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: Ainsi le dispositif de la présente invention
est dépourvu de capteur de proximité et des cébles électriques
associés a ce type d'organe ; cette simplification constitue
un avantage important en'pratique car les c8bles électriques
soumis & des déplacements répétés finissent par se rompre au
terme d'un certain temps de fonctionnement. De plus, la fuite

~d'air qui se produit dans l'alésage du bloc-support au-dessus

de la téte mobile assure un nettoyage permanent de celle-ci et
évite toute accumuletion de bourres ou autres débris textiles
sur la téte. '

Par ailleurs, dans un mode de réalisation
préféré, les moyens de guidage cinéﬁatique de l'aiguiile
comprennent une plaquette de guidage solidarisée & la téte et
comportant une lumigre traversée par l'aiguille, et des moyens
élastiques agencés pour solliciter'i'aiguille dans le sens de
son éqartement‘par rapport & la téte vers une position extréme
de butée dans la lumidre de la plaquette de guidage. Selon une
autre caractéristique de la présente invention, ces moyens
élastiques sont constitués par un ressort hélicoidal disposé
en regard de le biellette porte-aiguille dans un logement du
bloc-support et par une tige de liaison entre ledit ressort et
ladite biellette, cette tige étant agencée d'un codté en appui
contre une extr2mité dudit ressort par l'intermédiaire d'un
talon et, de l'autre, en appuil contre la biellette porte-
aiguille de fagon & solliciter ladite biellette en rotation
dans le sens de l'écartement de l'aiguille par rapport a lé
tete. S '

La fabrication d'un tel dispositif s'avére
plus simple et sa fiabilité plus grande en raison de la
suppression totale des risques d'échappement accidentel du
ressort ;3 celui-ci inséré dans son logement est facile &

mettre en place lors du montage et se trouve emprisonné dans

‘ledit logement. De plus une telle structure se préte & la

réalisation d'un dispositif symétrique par rapport au plan
axial contenant 1l'aiguille et 1la rainure. Cette symétrie
permet de fixer le bloc-support indifféremmenf d'un cdté ou de
l'autre sur un chassis-porteur suivant le mode de travail
désiré 3 1l suffit de prévoir sur les deux faces latérales du

bloc-support des moyens permettant d'opérer la fixation sur le
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chéssis-porteur. )
7 D'asutres caractéristiques, buts et avantages
de l'invention se dégageront de la description qui suit en
référence aux dessins annexés, lesquels en présentent & titre
d'exemple non limitatif un mode de réalisation préférentiel ;
sur ces dessins qui font'partie intégrante de 1la présente
description : , ) .
- la figure 1 est une vue schématique en
perspective du dispositif & échelle dilatée,
"= la figure 2 est une coupe verticale du’
dispositif par son plan axiel de symétrie P, .
- la figure 3 en est une coupe horizontale
par un plan AA',

- les figures &4, 5, 6 et 7, sont des coupes

"schémetiques partielles par le plan axial P, illustrant le

fonctionnement du dispositif. .

Le dispositif de préhension représenté a
titre d'exemple eaux figures est destiné & 2tre fixé sur un
chassis-porteur (ébauché en 1 & la figure 1) qui, comme

mentionné dans le brevet principal, est associé & des moyens

de transfert permettant d'entrainer le dispositif entre

plusieurs emplacements ol des pidces de tissu sont & saisir ou
a déposer.' '

' Le dispositif comprend un bloc-support 201 de
forme générale parallélépipédique rectangle, pourvu en partie
basse d'une extension latérale 202 formant une chape.

Ce bloc-support contient un pisten 203 logé
dans une chambre cylindrique 204 ménagé dans celui-ci. Cette
chambrg est pourvue d'une bague en un matériau anti-
friction 205 (notamment du type "Metafram") de diamdtre ajusté
de celui du piston de fagon que celui-ci puisse coulisser de
fagon étanche a frottement doux dans celle-ci. En partie haute
la chambre est dotée d'un évent d'échappément d'air 206 et est
munie d'un raccord d'admission d'air comprimé 207, vissé dans
un taraudage de la bague 205. Ce raccord est égquipé d'un
conduit souple 231 d'arrivée d'air comprimé.

’ La chambre 204 se prolonge en partie basse
per un alésage 208 de diamdtre inférieur qui débouche sur la

face inférieure du -bloc-support.



10

15

20

25

30

35

40

6 : 2631613

_ Le piston 203 se prolonge en partie basse par
une tige 209 dont le diamdtre est plus faible que celui de
l'alésage 208 de fagon & délimiter un jeu annulaire -j- entre
ladite tige et ladite chambre.

De part et d'autre de l'elésage 208,
débouchent deux canaux tels que 210 ; ces canaux débouchent
par leur autre extrémité (munie d'un taraudage de connexion)
sur les deux faces latérales opposées 201la et 201b du bloc-
support. Selon le type de montage, l'un de ces canaux est
obturé par un bouchon étanche vissé dans celui-ci et l'autre
est branché par un raccord 211 sur un conduit souple 212
d'arrivée d'air comprimé. Ce conduit 212 et le conduit déja
évoqué 231 sont reliés par l'entremise d'une électrovanne, &
une source d'air comprimé dont la ﬁression est de l'ordre de
6 bars. )

Par ailleurs, & l'extrémité inférieure de la
tige 209 est fixée une tdte 213 de forme générale
parallélépipédique rectangle. La tige 209 péngdtre dans une
lumidre de ladite tete et la fixation ést assurée par des
vis~-pressions 214. La téte7213 est guidée en translation
verticale par les flancs de la chape 202 du bloc-support et
peut se mouvoir entre deux positions : une position écartée
(figures 1, 2 et 4) correspondant & la position basse du
piston 203 dans sa chambre, et une. position rappréchég
(figure 6) ol la t&te vient au contact du bloc-support 201.

Autour de la tige 209 et contre la tate 213,
est disposé un joint annulaire d'étanchéité 215, en l'exemple
torique, adapté pour obturer le jeu -j- entre la tige 209 et
l'alésage 208 lorsque la tete parvient en position rapprochéé.
Pour que cette position soit définie de fagon précise, le
bloc-support 201 est pourvu en regard de la t&te d'une
rainure 21§, de profondeur inférieure 2 l'épaisseur du
joint 215, telle que la t&te vienne au contact du bloc-support
avec une compression du joint aedaptée pour assurer
1'étanchéité. o |

Dans cette .position, lorsque la pression
d'air comprimé est établie dans le canal 210, l'ensemble
mobile t&te/tige/piston est maintenu et verrouillé vers le

haut par les forces de pression s'exergaﬁt 8 la base du
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piston. Lorsque l'on interrompt la pression d'air dans le
canal 210 pour 1'établir un bref instent dans l'admission
opposée 207, la téte redescend vers la position écartée sous
l'action pneumatique s'exergant vers le bas sur le piston ;
elle demeure ensuite dans cette position, méme si la pression
est rétablie dans le canal 210 et interrompue dans
ltadmission 207 en raison de la fuite d'air passant le jeu -j-
qui interdit qu'une pression suffisante s'exerce sur le
piston. ' ' )
" Par ailleurs, la téte 213 est fendue dans sa
partie basse d'une fine rainure borgne 217 d'épaisseur
légdrement supérieure 2 celle de l'aiguille décrite plus loin.
Cette rainure s'étend dans le plan vertical axiasl P du
dispositif, perpendiculairement & la face inférieure de la
tate 218 constituant une surface d'appui avec la couche de

tissu & saisir ; la rainure 217 débouche sur cette surface

“d'appui.

) En outre, la te2te 213 possdde une partie
ajourée 219, en l'exemple de section circulaire, qui débouche
au centre de la surface d'appui 218. Cette partie ajourée 219
s'étend de part et d'sutre du plan axial P contenant 1la
rainure 217 qui la coupe diamétralement.

Le dispositif comporte une siguille 220 qui
est assujettie sur une biellette porte-aiguille 221 articulée
par un axe d'articulation 222 sur la chapé 202 du bloec-
support, cet axe étant décalé sur le cdté par rappdrt a la
téte. Cette aiguille est une aiguille courbe dont la concavité
est orientée vers la téte 213 comme le montrent 1es figures.
Elle est conformée pour posséder 2 son extrémité deux poiﬁtes
séparées et un arrgtoir comme décrit dans le brevet principal
et le premier certificat d'addition.

 Des moyens de guidage cinématique sont
associés & l'aiguille 220 et & sa biellette 221 de fagon 2
guider ledite aiguille entre deux positions lorsque la téte se
déplace par rapport au bloc-support : une position initiale
correspondant & la position écartée de la téte, dans laquelle
l'extrémité de l'aiguille 220 se trouve en légeére saillie par
rapport 2 la surface d'appui'218 au voisinage de la partie’
ajourée (figures 1, 2 et 4) et une position finale
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correspondant & la position rappfochée de la téte,. dans
laquelle l'extrémité de l'aiguille traverse la partie
ajourée 219 et est située en retrait par rapport a la surface
d'appui (figure 6). 7

Ces moyens de guidage cinématique
comprennent, en premier lieu, une plaquette de guidage 223 qui
est solidarisée & la t&te par une vis 224 ; cette plaguette
comporte en partie basse une lumigre 225 traversée par
l'aiguille.

En outre, des moyens élastiques sont prévus

pour solliciter l'aiguille dans le sens de son écartement par

rapport & l1a téte, vers une position extréme de butée dans
laquelle ladite aiguille se trouve en appui contre le bord
inférieur de la lumiegre 225f Ces moyens élastiques comprennent
un ressort hélicoidal 226 qui est inséré dans un logement
borgne 227 ménagé dans le bloc-support en regard de la
biellette 221. Ce ressort a tendance a repousser un talon 228
contre lequel est en appui une tige de liaison 229 laquelle
par son autre extrémité vient appuyer contre la biellette 221
en vue de la solliciter en rotation autour de son axe de
rotation 222. '

Les divers organes du dispositif de
l'invention sont symétriques par rapport au plan ‘axial
vertical P contenant la rainure 217, l'aiguille 220 et l'axe
de la tige 209 et du piston 203. Les deux faces latéralés 201la
et 201b du bloc-support sont paralldles & ce plan axial et
dotées de moyens qui permettent de fixer ledit bloc-support
sur un chéssis-po:teur 1 par l'une ou l'autre de ces faces. En
l'exemple ces moyens sont constitués par deux pergages tels
que 230 qui traversent le bloc et permettent sa fixation d'un
cdté ou de l'eutre au hoyeh de vis. '

; Lles figures 4, 5, 6 et 7 illustrent le
fonctionnement du dispositif.

Dans la.premiére phase (figure 4), 1la
tete 213 est en position basse écartée et le canal d'air 210
est alimenté en air comprimé (l'admission 207 ne 1l'étant pas).
Le jet s'échappant par le jeu -j- assure un nettoyage de la
tete mobile. L'empilage de .tissu dont la couche supérieure est
symbolisée en C est déplacé vers le haut et ladite couche
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supérieure C vient en contact avec la surface d'appui 218.

L'aiquille 220 repose alors contre ladite
couche et estllégérement repoussée par celle-ci par le jeu du
ressort 226 : on réalise ainsi un appui élastique, d'angle de
pénétration faible. 7 7 :
‘ Le rapprochement relatif entre l'empilage et
la t2te engendre ensuite un escamotage de la téte vers le haut
et un mouvement de l'aiquille vers la partie ajourée de
ladite te&te (figure 5). La couche supérieure de tissu forme un
repli qui se loge dans la partie ajourée et est pincé par
l'aiguille au niveau de 1'intersection de la rainure 217 et de
la partie ajourée 219, lorsque la tete parvient en position
haute rapprochée contre le bloc-support (figure 6).°

- Dans <cette position, le joint

d'étanchéité 215 obture le jeu -j- et arre2te la fuite d'air :
une pression pneumatique s'exerce vers le haut sur le
piston 203 et la t&te est automatiquement verrouillée dans la
position haute rapprochée. La couche de tissu ne peut plus se
détacher. L'empilage est ensuite écarté du dispositif et
celui-ci peut &tre déblacé‘pour transférer la couche saisie.

Pour déposer cette couche 2 l'emplacement
choisi, il suffit d'interrompre 1tair comprimé dans le
canal 210 et d'établir la pression un bref instant dans
I'admission 231, jusqu'a ce que la t&te soit redescendue en
position écartée (la figure 7 montre la t2te au cours du
retour) ; l'aiguille revient alors vers sa position initiale
ce qui a pour effet de libérer la couche de tissu.

L'air comprimé peut alors 2tre rétabli dans

le canal 210 pour un nouveau cycle de fonctionnement.
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matériau souple, se rattachant & l'une des revendications 17
4 32 du brevet prihcipal, et combrenant un bloc-support (201),
une tete (213) montée mobile en translation par rapport au
bloc~support entre une position rapprochée et une position
écartée, une surface d'appui {(218) situéde sur -‘la tete &
l'opposé du bloc-support, une partie ajourée (219) ménagée
dans ladite surface d'appui, une fine rainure (217) ménagée
dans la tete de fagon & couper la partie ajourée et &
déboucher sur la surface d'appui; une aiquille (220) située
dans le plan de la rainure (217), une biellette porte-
aiguille (221) articulée sur le bloc-subpcrt de fagon &
permettre & l'aiguille de pivoter dans le plan de la rainure
(217) et des moyens de guidage cinématique de l'aiguille par
rapport a la téte aptes & guider l'extrémité de l'aiguille
entre, d'une part, une position dite initia]e correspondant a
la position écartée de la téte, position ol l'extrémité de
l'aiguille se trouve d'un cdté de la partie ajourée (219) et,
d'autre parct, une position Fiﬁa}e éorrespondant & la position
rapprochée de la t2te, position ol l'extrémité de l'aiguille
traverse la partie ajourée (219) et est située en retrait par
rapport & la surface d'appuil (218), " ledit dispositif de
préhension étant caracférisé en ce qu'il comprend

- une tige (209) solidarisée & la téete (213)
du c8té du bloc-support (201), '

- un alésage (208) ménagé dans le bloc-
support (201) en regard de la téte (213) de fagon &
permettre le coulissement de la tige (203) avec un jeu (j)
assurant une fuite d'air,

- un piston (203) prolongeant la tige (209) &
l'intérieur du bloc-support et de section supérieure & celle
de ladite tige,

- une chambre (204) ménagée dans le bloc=
support (201) et de dimensions ajustées & celles du bisfon.
(203) pour permettre un coulissement de celui-ci & frottement
doux, . :

~ un canal) d'air comprimé (210) ménagé dans
le bloc-support (201) pour déboucher dans l'alésage (208) ou
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] 11
dans la chambre (204) au voisinage dudit slésage,

- des moyens (211) de connexion d'une arrivée
d'air comprimé (212) avec le canal (210) précité,

- un moyen d'étanchéité (215) agencé sur la
tige (209) & proximité de la téte (213) pour obturer 1le
jeu -j- de l'alésage et arréter sinsi la fuite d'aeir lorsque
la tete pasrvient en position rapprocﬁée, de fagon &

- verrouiller ladite téte dans cette'position par l'effet de la

poussée pneumatique s'exergant sur le piston (203),

. - un moyen (206, 231) de rappel de la téte,
adapté‘pour assurer son retour dans la position écartée
lorsque la pression d'air est interrompue dans le canal d'air
comprimé (210).

' 2/ - Dispositif de préhension selon la
revendication 1, caractérisé en ce que le moyen de rappel de
la téte comprend une admission d'air cémprimé (206), ménagée
dans le bloc-support (201) pour déboucher dans 1la
chambre (204) 3 l'opposé du canal (210).

3/ - Dispositif de préhension selon la

_revendication 1, caractérisé en ce que le moyen de rabpel de

la tete (213) est essentiellement constitué par son poids,
adapté pour assurer le retour dans la position écartée lorsqﬁe
la pression d'air est interrompue dans le canal dfair
comprimé (210).

4/ - Dispositif de préhension selon l'une des
revendications 1, 2 ou 3, caractérisé en ce que le moyen
d'étanchéité est constitué par un joint annulaire (215)
disposé autour de la tige (209) contre la téte (213) de facon
3 obturer le jeu annulaire (j) situé entre ladite tige et
l'alésage (208) du hloc-support lorsque la téte parvient en
position .rapprochée. '

5/ - Dispositif de préhension selon la
revendication 4, caractérisé en ce que le bloc-support (201)
est pourvu, en regard de la téte (213) d'une rainure (216) de
profondeur inférieure & l'épaisseur du joint annulaire (215),
de facon que celui-ci assure l'obturation étanche du jeu (j)
lorsque la t&te vient en position rapprochée en appui contre
le bloc-support. '

6/ - Dispositif de préhension selon l'une des
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revendications 1, 2, 3, 4 ou 5, caractérisé en ce que le canal
d'air comprimé (210) ménagé dans le bloc-support débouche d'un
cdté dans l'alésage (208) dudit bloc et, de l'autre, &
jtextérieur du bloc-support par un taraudage pour la connexion
d'un raccord (211) d'arrivée'd'air comprimé. ' .

7/ ~ Dispositif de préhension selon l'une des
revendications précédentes, caractérisé en ce que le
piston (203) et la tige (209) présentent une différence de
section adaptée pour assurer le verrouillage pneumatigue de la -
téte (213) en position rapprochée en présence d'une pression
d'air de l'ordre de 6 bars. '

8/ - Dispositif de préhension selon l'une des
revendications précédentes, dans lequel les moyens de. guidage
cinématique de l'aiguille comprennent une plaguette de
guidage (223) solidarisée a la téte (213) et comportant une
Jumidre (225) traversée par l'aiguille (220), et des moyens
élastiques agencés pour solliciter l'aiquille dans le sens de
son écartement pér rapport & la téte vers une position extréme -
de butée dans la lumiére (225) de la plagquette de guidage,
ledit dispositif ‘étant caractérisé en ce que les moyens
¢lastiques sont constitués par un ressort hélicoidal (226)
disposé en regard de la biellette porte-aiguille (221) dans un
logement (227) du bloc-support et ﬁar une tige (229) de
liaison entre ledit ressort et ladite biellette, cette tige
étant agencée d'un cdté en appul contre une extrégmité dudit
ressort par l'intermédiaire d'un talon (228) et, de 1l'autre,
en appui cdntre la biellette porte-aiguille (221) de fagon &
solliciter ladite biellette en rotation dans le sens de
l'écartement de J'algu11]e par rapport & la téte.

9/ - Dispositif de préhension selon l'une des
revendications précédentes, caractérisé en ce que le bloc-
support (201) comprend une extension latérale (202) s'étendant
au niveau de la tete (213), ladite extension étant adaptée
pour guider la téte dans son mouvement de translation par
rapport au bloc-support et pour former une chape
d'articulation de la biellette porte-siguille (221).

10/ - Dispositif de préhension selon l'une

des revendlcatlons précédentes, caractérisé en ce que ses

organes sont symétriques par rapport au plan axial (P)
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contenant la rainure (217) de la téte, l'aiquille (220) et
1'axe de la tige (209) et du piston (203), le bloc-support
(201) possédant deux faces latérales (201la, 201b) paralldles &
ce plan axial, chacune dotée de moyens (230) permettant de
fixer ledit bloc-support par l'une ou l'autre de ses faces

latérales.
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