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【手続補正書】
【提出日】平成27年3月4日(2015.3.4)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
電気駆動装置（１１６）に電力を供給するエネルギー・システム（１０２）であって、
直流（ＤＣ）リンク（１１４）に結合され、複数の入力チャネル（ａ、ｂ）を備える双方
向昇圧コンバータ（１１２）と、
前記双方向昇圧コンバータ（１１２）の第１の入力チャネル（ａ、ｂ）にＤＣバスを介し
て結合された第１のエネルギー貯蔵装置（１０８、１１０）と、を備えるエネルギー・シ
ステム（１０２）と、
前記エネルギー・システム（１０２）に結合された補助システム（１０４）であって、
補助エネルギー源（１１０、１２６、１６４）と、
補助負荷（１３０、１３４、１５８）と、
前記補助エネルギー源（１１０、１２６、１６４）と前記補助負荷（１３０、１３４、１
５８）とに結合された補助負荷コントローラ（１３２、１３６、１６０）と、を備える補
助システム（１０４）と、
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システム・コントローラ（１０６）であって、
前記電気駆動装置（１１６）に供給されることが要求される推進力量を決定し、
電流センサ（１４６）および電圧センサ（１４４）の一方から前記ＤＣリンク（１１４）
のフィードバック情報を受け取り、および
前記フィードバック情報に基づいて、前記推進力量を前記ＤＣリンク（１１４）へ供給す
る前記第１のエネルギー貯蔵装置（１０８、１１０）の能力を決定し、
前記前記電気駆動装置（１１６）に供給されることが要求される推進力量と前記第１のエ
ネルギー貯蔵装置（１０８、１１０）から供給することができる電力量との間の電力差を
決定し、および
前記補助負荷コントローラ（１３２、１３６、１６０）に、前記補助エネルギー源（１１
０、１２６、１６４）からの前記補助負荷（１３０、１３４、１５８）の消費電力を少な
くとも前記電力差に等しい量だけ減らさせるように、および
前記双方向昇圧コンバータ（１１２）に、前記補助エネルギー源（１１０、１２６、１６
４）から供給される電圧を昇圧させて前記昇圧電圧を前記ＤＣリンク（１１４）に供給さ
せるように、構成されたシステム・コントローラ（１０６）と、を備える推進システム。
【請求項２】
前記システム・コントローラ（１０６）は、前記補助負荷コントローラ（１３２、１３６
、１６０）に、前記補助エネルギー源（１１０、１２６、１６４）からの前記補助負荷（
１３０、１３４、１５８）の前記消費電力を止めさせるように、構成されている請求項１
に記載の推進システム。
【請求項３】
前記補助エネルギー源（１１０、１２６、１６４）は、
内燃機関（１２４）と、
前記内燃機関（１２４）に結合された交流発電機（１２６）と、
前記交流発電機（１２６）と前記双方向昇圧コンバータ（１１２）の第２の入力チャネル
（ａ、ｂ）とに結合された整流器（１２８）と、を含む請求項１または２に記載の推進シ
ステム。
【請求項４】
前記補助負荷（１３０、１３４、１５８）は、前記交流発電機（１２６）からＡＣエネル
ギーを受け取るように結合された交流（ＡＣ）負荷を含む請求項３に記載の推進システム
。
【請求項５】
前記補助負荷（１３０、１３４、１５８）は、前記整流器（１２６）からＤＣエネルギー
を受け取るように結合されたＤＣ負荷（１３４、１５８）を含む請求項３に記載の推進シ
ステム。
【請求項６】
前記ＤＣ負荷（１３４、１５８）は、ＡＣ負荷（１６２）に結合されたＤＣ－ＡＣインバ
ータ（１６０）を含む請求項５に記載の推進システム。
【請求項７】
前記補助エネルギー源（１１０、１２６、１６４）は、前記双方向昇圧コンバータ（１１
２）の第２の入力チャネル（ａ、ｂ）に結合された第２のエネルギー貯蔵装置（１６４）
を含み、
前記補助負荷（１３０、１３４、１５８）は、前記第２のエネルギー貯蔵装置（１６４）
からＤＣエネルギーを受け取るように結合されたＤＣ負荷（１３４、１５８）を含む請求
項１乃至６のいずれかに記載の推進システム。
【請求項８】
前記ＤＣリンク（１１４）と前記補助システム（１０４）とに結合された結合デバイス（
１５０）をさらに備え、
前記システム・コントローラ（１０６）は、前記結合デバイス（１５０）を制御して、前
記ＤＣリンク（１１４）を前記補助システム（１０４）に選択的に結合し、前記ＤＣリン
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ク（１１４）から前記補助システム（１０４）への電力の伝達を前記双方向昇圧コンバー
タ（１１２）を迂回させるように、構成されている請求項１乃至７のいずれかに記載の推
進システム。
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