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Uelem vyndlezu je zjednodu¥eni volby
otadek pracovniho hiidele, zv1lastd u krouz-
kovaciho stroje svriki obuvi. Uvedeného
Gicelu se dosahuje tim, Ze spouStéci Gstroji
spojky pracovniho hfidele je ovladéano elek-
tromagnetem, ktery je Fizen obvodem auto-
matické pFedvolby.

Podstata vynélezu spodivd v tom, Ze na
pracovnim hiideli (12) je uloZeno ovlddaci
t8leso (3), jeZ je vzepfeno proti spojkové
ploSe femenice (4) tladnymi pruZinami (15)
a je opatfeno spojkovym obloZenim, brzdo-
vym obloZenim a vafkovou drdhou (33}, ve
které je uloZena kladka (54) pFesouvaci péa-
ky [5), jeZz je jednim koncem uloZena v
konzole (2) pevné spojené s rdmem a opa-
tfené brzdovou plochou, zatimco druhy Kko-
nec presouvaci paky (5} je opatfen zédpad-
kovym kamenem, proti némuZ je upravena
zaradzka zajiStovaci péky, jejiZ volny konec
je spojen s kotvou elektromagnetu. Elektro-
magnet je napojen na obvod automatické
predvolby.

Vyndlezu lze vyuZit p¥i konstrukei riiz-
nych zalizeni pro ovlddani poétu otdcek
pracovniho hfidele, zejména u krouZkova-
ciho stroje svr3kit obuvi.
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Vynélez se tyka zafFizeni k ovldadédni poétu
ot4aek pracovniho hiidele, zv14sté krouzko-
vaciho stroje svr8kl obuvi, sklddajici se ze
spojkové a brzdové ¢4sti a z blokovaciho
astrojl.

Je zndmé zafizeni k ovlddani poltu oté-
¢ek pracovniho hfidele krouZkovaciho stro-
je svr8kl obuvi, které ma mechanicky ovlé-
danou zarédzku, jeZ se vysouva proti ozubu
blokovaciho tustroji. Toto fistroji je pomérné
sloZité, poruchové a znaéné hludné. Mecha-
nické vysouvani zard?ky vykyvem noZni pé-
ky je naméhavé. Sefizeni spravné polohy po-
ototeni p¥i zastaveni pracovniho hiidele je
u tohoto zafFizeni velmi zdlouhavé, nebot je
nutné zardzku uvolnit, posunout a znovu
upevnit a tento itkon pFipadné né8kolikrat
opakovat. DalSi nevyhodou tohoto vylutné
mechanicky ovlddaného zafizeni je to, Ze
k nému nelze pripojit tstroji elektronické
pfedvolby.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zafizeni
podle vyndlezu, jehoZ podstata spoliva v
tom, Ze na pracovnim hfideli je uloZeno
ovlddaci t&leso, jeZ je vzepfeno proti spoj-
kové ploSe Femenice tlaénymi pruZinami a
je opatfeno spojkovym obloZenim, brzdovym
obloZenim a vackovou drdhou, ve které je
uloZena kladka presouvaci pédky, jeZ je jed-
nim koncem uloZena v konzole pevné spo-
jené s rdmem a opatfené brzdovou plochou,
zatimco druhy konec pFesouvaci péky je
opatfen zdpadkovym kamenem, proti némuZ
je upravena zardZka zajiStovaci péky, jejiZ
volny konec je spojen tdhlem s kotvou elek-
tromagnetu. ZardZka je vloZena v draZce
zajiStovaci pédky a je opfena o stavéci pru-
Zinu, jeZ je nasunuta na dfikové Gdsti sefi-
zovaciho Sroubu. Elektromagnet je viazen
v zékladni vEtvi mezi noZnim spinaem a
prvnim kontaktem ptfepinade predvolhy, je-
hoZ druhym kontaktem je k zdkladni vétvi
paralelné pripojen obvod automatické pred-
volby s desitkovym ¢itadem, jehoZz &islicovy
pFepina€ je vystupem pfes omezovaci odpor
pfipojen na Fidici elektrodu tyristoru, kte-
rym je pfemostén prvni kontakt prepinale
predvolby. Druhy kontakt prepinace pied-
volby je v Fidici vEtvi obvodu automatické
pfedvolby pfipojen k oddslovaci diodég, k
niZ je déle pripojen srdZeci odpor, filtratni
kondenzator a napdjeci odpor a jeZ je ukon-
¢ena snimacem impulsd s clonkou uloZenou
na pracovnim hfideli a je pfipojena na dru-
hy vstup ¢tvrtého soufinového hradla, pfi-
¢emZ mezi srdZecim odporem, napdjecim od-
porem a filtratnim kondenzatorem jsou od
Fidici v&tve vyvedeny oba vstupy prvniho
soufinového hradla, jehoZ vystup je pfipojen
na prvni nulovaci svorku desitkového ¢i-
tate a na prvni vstup druhého souginového
hradla, jehoZ vystup je pfiveden na prvni
vstup tfetiho soudinového hradla, jehoZ vy-
stup je spolu s druhym vstupem druhého
sou¢inového hradla pfipojen na druhou
vstupni svorku desitkového &itale a druhy
vstup tfetiho soudinového hradla je spolu
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s prvnim vstupem C¢tvrtého soudinového
hradla napojen na vystup &islicového pfepi-
nafe desitkového ¢itafe, na jehoZ vstupni
svorku je napojen vystup &tvrtého souéino-
vého hradla.

Vy§§i acinek vyndlezu spodivd v tom, Ze
sepnuti elektromagnetu vyZaduje vynaloZeni
minimdlni sily obsluhy stroje. Pfesunuti
ovlddaciho t&lesa se provadi velmi-jednodu-
Se zapnutim nebo vypnutim elektromagnetu,
ktery ovlada zaji§tovaci pdku se zarazkou.
Nastavenim pfedpéti stav&ci pruZiny lze vel-
mi snadno sefidit sprdvnou polohu pooto-
éenim pFi zastaveni pracovniho hiidele. Sta-
véci pruZina navic sniZuje hluk p¥i dorazu
zdpadkového kamene na zardZku. Elektro-
nickou pfedvolbou podtu otdfek pracovniho
hiidele, tim tedy i po&tu vsazenych krouZkt
do svr3ku obuvi, se stdva krouZkovaci stroj
velmi snadno ovldadatelny. Vlastni pF¥edvol-
bu 1ze velmi snadno provést prestavenim
Celé elektronické zapojeni pFedvolby lze v
pfipadé poruchy velmi snadno vymeénit.

Priklad provedeni zafizeni podle vynéle-
zu je schematicky zndzornén na vykresech,
kde znaci obr. 1 celkovy padorys v klidové
poloze pracovniho hfihele s ¢astednymi Fe-
zy zarazkou, stav8ci pruZinou a elektromag-
netem, obr. 2 tentyZ plidorys v poloze otéa-
¢eni pracovniho h¥idele, obr. 3 fez rovinou
A—A podle obr. 2, obr. 4 &astefny fez ro-
vinou B—B podle obr. 1 a.obr. 5 schéma
zapojeni ovlddacich obvodil elektromagnetu.

K rdmu 1 {obr. 1) je upevné&na konzola
2, jeZ je opatfena brzdovou plochou 21 (obr.
3). Rdm 1 s loZiskem 11 a konzolou 2 tvori
podpéru pracovniho h¥idele 12. Na pracov-
nim hiideli 12 je uloZeno ovlddaci té&leso 3,
které je axidlné posuvné na perech 13 a je
opatieno spojkovym obloZenim 31, brzdovym
obloZenim 32 a vafkovou drdhou 33. Mezi
ovladacim télesem 3 a vnitfnim krouZkem
loZiska 11 je na pracovnim hiideli 12 uloZe-
na opérka 14 s tlaénymi pruZinami 15. Na
volném konci pracovniho hridele 12 je vol-
né otofné uloZena Femenice 4, jeZ je klino-
vym Ffemenem 41 spojena s neznizornénou
Femenici hnaciho elektromotoru. Remenice
4 je opatifena spojkovou plochou 42. V kon-
zole 2 je v pouzdie 22 (obr. 4) prvni dle-
povou &asti 52 uloZeno pédkové téleso 51.
K vrchnimu kuZelovému konci prvni Cepo-
vé asti 52 je upevn&na piesouvaci péka 5.
Druhd depovd Cast 53 pakového télesa 51 je
opatfena kladkou 54, jeZ je uloZena ve vac-
kové dréze 33 ovladaciho télesa 3. Druhy ko-
nec piesouvaci paky 5 je opatfen zdpadko-
vym kamenem 55, proti némuZ je upravena
zardzka 61, kterd je posuvné uloZena v draz-
ce 62 zajiStovaci paky 6. ZajiStovaci paka 6
je jednim koncem vykyvné& uloZena v kon-
zole 2 na €epu 23 a druhym koncem je pfes
tdhlo 63 napojena na kotvu 717 elektromag-
netu 7. Elektromagnet 7 je upevnén v na-
stavné Casti konzoly 2, na které je v misté
pohybu kotvy 71 upravena objimka 24 se
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stavdcim Sroubem 25. ZaraZka 61 je opFena
o staveci pruZinu 64, jeZ je nasunuta na
d¥ikové ¢&asti 65 sefizovaciho S3roubu 66.
Délka diikové Casti B5 je témér stejnd jako
délka stavéci pruZiny 64 pii maximAalnim
stladeni. ZajiStovac{ pdka 6 je dale opatfena
zédvésem 67, ktery nese vratnou pruZinu 68
ukotvenou druhym koncem na koliku 69,
jenZ je upevnén v télese konzoly 2.
Elektromagnet 7 je viazen v zdkladni vét-
vi v1 {obr. 5) mezi noZnim spinafem 51 a
prvonim kontaktem 182 prepinafe S2 pFed-
volby, jehoZ druhym kontaktem 282 je k zéa-
kladni vétvi vl paraleln& p¥ipojen obvod v2
automatické piedvolby s desitkovym C¢&ita-
¢em P, jehoZ ¢&islicovy pfepinal 83 je vy-
stupem pfes omezovaci odpor R4 pfipojen
na ¥dici elektrodu tyristoru D2. Tyristor D2
je vfazen v pomocné vétvi v4, kterd v zéa-
kladni v&tvi vl premosfuje prvni kontakt
182 piepinade $2 pfedvolby. Druhy kontakt
282 piepinace S2 predvolby je v Fidici vét-
vi v3 obvodu v2 automatické predvolby pfi-
pojen k oddélovaci diod& D1, k niZ je déle
pfipojen srdZeci odpor R1 a filtratni kon-
denzator C. Ridici vétev v3 je pfes napéjeci
odpor R2 ukondena snimadem B impulsi
a je pfivedena na druhy vstup &tvrtého sou-
¢inového hradla E4. Ke snimac¢i B impulsi
je pfirazena clona Bl, jeZ je uloZena na pra-
covnim hiideli 12. Mezi srédZecim odporem
R1 a filtrainim kondenzatorem C jsou pfes
uzemnény délici odpor R3 od Fidici vétve v3
vyvedeny oba vstupy prvniho soucinového
hradla E1. Vystup tohoto prvniho soucino-
vého hradla E1 je pfipojen na prvni nulo-
vaci svorku K1 desitkového ¢itate P a na
prvni vstup druhého soudinového hradla E2.
V§stup druhého soudinového hradla E2 je
priveden na prvni vstup tfetiho sou&inového
hradla E3, jehoZ vystup je spolu s druhym
vstupem druhého soufinového hradla E2 pFi-

pojen na druhou nulovaci svorku K2 desit- -

kového &itae P. Druhy vstup tfetiho sou-
¢inového hradla E3 je spolu s prvnim vstu-
pem ¢tvrtého soufinového hradla E4 napojen
na vystup Cislicového prepinafe 83 desit-
kového ¢itade P, na jehoZ vstupni svorku K3
je napojen vystup d&tvrtého soudinového
hradla E4. V8echna soufinovd hradla E1 aZ
E4 maji funkci negovaného logického sou-
¢inu a jsou zabudovédna do spole¢ného in-
tegrovaného obvodu E.

Cinnost zafizeni je ndsledujici. V klidové
poloze je ovlddaci téleso 3 posunuto proti

tlaénym pruZindm 15 tak, Ze brzdové oblo-

Zeni 32 dosedd na brzdovou plochu 21 kon-
zoly 2 a pPesouvaci pdka 5 se opird zédpad-
kovym kamenem 55 o zard?ku 61 [obr. 1).
Zapnutim nezndzorné&ného hnaciho elektro-
motoru se zafne otdet pouze Femenice 4.
Obsluha krouZkovaciho stroje pfepne pfe-
pina¢ S2 pfedvolby do polohy automatické
predvolby (tj. rozepne jeho prvni kontakt
182 a sepne druhy kontakt 282 a ¢islicovy
piepinaC S3 nastavi do polohy poltu poZa-
dovanych vsazenych krouZki). Tomuto sta-
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vu odpovidd obr. 5, kde je nastaveno pét
poZadovanych krouZki@i. Potom obsluha stro-
je vloZi svr8ek obuvi do dérovaciho ustroji
a sepne noZni spina¢ $1. Tim se pres oddé-
lovaci diodu D1 a sraZeci odpor R1 dostane
napéti drovné H (log 1) na oba vstupy prv-
niho soudinového hradla E1, na jehoZ vy-
stupu tak bude nap&tova droveii L (log 0).

Dédle na vystupu druhého soucinového
hradla E2 bude Groveii H a na vystupu tfe-
tiho sou¢inového hradla E3 bude droveil L.
Tak se zruSi troveil H na prvni nulovaci
svorce K1, i na druhé nulovaci svorce K2,
¢imZ se ukonéi nulovdni desitkového Citace
P, ktery je tak pfipraven k poditani. Pres
srdZeci odpor R1 a napdjeci odpor R2 se
dostane troveii H i na snimad¢ B impulsf,
ktery pracuje tak, Ze tato trovenn H bude
na jeho vystupu pouze tehdy, kdyZ je ozub
clonky B1 mimo snimaf B impulsi. Prochéa-
zi-11 ozub clonky Bl snimafem B impulsi,
bude na jeho vystupu uroveil L. Na vstupu
¢tvrtého soudinového hradla E4 tedy bude
droveii L jen tehdy, kdyZ ozub clonky Bl
prochdzi mezerou snimafe B impulst. Na
vystupu &tvrtého soudinového hradla E4 bu-
de v tomto pfipadé tdroveii H. Tato zména
stavu se v desitkovém Ccitaci P zapod&itd ja-
ko jeden impuls. ProtoZe clonka B1 méa sou-
hlasné otacky jako pracovni hiidel 12, kaZ-
dy zapod&itany impuls predstavuje jeho po-
ototeni o 360° a také vyd&rovéni, vsazeni a
roznytovani jednoho krouZku. Po napocita-
ni podtu impulst nastavenych C¢islicovym
prepinaem 83 se z vystupu desitkového &i-
tate P pfivede troveil L na vstupy tfetiho
a &tvrtého soudinového hradla E3, E4. Ctvr-
té soulinové hradlo E4 se tak zablokuje a
zabrdni prGchodu dal8ich impulsl do desit-
kového d&itafe P. Pfes omezovaci odpor R4
tato tdroveii L uzavie tyristor D2, ktery se-
pnul jiZ p¥i seSlapnuti noZniho spinale 81,
kdy se napéti dostalo na jeho anodu pres
elektromagnet 7. Uzavfenim tyristoru D2 se
elektromagnet 7 vypne. :

V diisledku sepnuti noZniho spinace S1
na podatku pracovniho cyklu se kotva 71
elektromagnetu 7 zasune a pfres tdhlo 63
vykloni zajiStovaci pdku 6 kolem d&epu 23
proti plsobeni vratné pruZiny 68 do té mi-
ry, Ze zaréZka 61 uvolni zdpadkovy kdmen
55. Ovlddaci t&leso 3 se plisobenim tlaénych
pruZin 15 posune na perech 13, brzdové
obloZeni 32 se odsune od brzdové plochy
21 a spojkové obloZeni 31 dosedne na Spoj-
kovou plochu 42 Femenice 4. Remenice 4
tak zalne pfendSet kroutici moment na pra-
covni h¥idel 12 a na ovladaci tZleso 3, je-
hoZ vatkovd drédha 33 pres kladku 54 a pa-
kové téleso 51 vykloni pFesouvaci pdku 5
kolem prvni Cepové Casti 52 (obr. 2 a 3).
Pracovni h¥idel 12 se tak otadi po celou do-
bu sepnuti elektromagnetu 7, tj. dokud de-
sitkovy pocitaC P nenapolitd poZadovany
pocet impulsii. Po tutéZ dobu vatkova dréha
33 vykyvuje p¥esouvaci paku 5 kolem prvni
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Cepové Casti 52 pdkového télesa 51. Vacko-
v4 drdha 33 je pfitom vytvarovina tak, Ze
jeji prevaZna c¢4st pfidrZuje presouvaci pé-
ku 5 v poloze, ktera umoZiiuje zasunuti za-
raZky 61 pfed zapadkovy kdmen 55. V oka-
mZiku, kdy tyristor D2 vypne elektromagnet
7, vratnd pruZina 68 vykloni zajiSfovaci péa-
ku 6 zpét do zé&kladni polohy a zardZka 61
se zasune pfed zdpadkovy kdmen 55, ovla-
daci té€leso 3 se uvolni a plsobenim vatko-
vé drdhy 33 a zablokované pfresouvaci paky
5 se presune proti tladnym pruZindm 13.
Brzdové obloZeni 32 ovlddaciho télesa 3 do-
sedne na brzdovou plochu 21 konzoly 2,
soucasné se uvolni spojkové obloZeni 31 a
pracovni h¥idel 12 se zastavi. Obsluha vyjme
svr8ek obuvi s poZadovanym podtem vsaze-
nych krouZkd z pracovniho astroji krouZ-
kovaciho stroje, a tim se ukonéi pracovni
cyklus.

PFi vySe popsané automatické predvolbé
podtu vsazenych krouZki, obsluha drZi noZ-
ni spinal S1 v sepnuté poloze, dokud se
pracovni hiidel samodfinné& nezastavi. Pak
obsluha noZni spina¢ 81 uvolnénim nohy
rozepne, a tim se drovné&mi H na vystupech
prvniho a tfetiho soudinového hradla El,
E3 vynuluje prvni i druhd nulovaci svorka
K1, K2 desitkového C¢itate P, ktery je tak
pripraven pro dalsi pracovni cyklus. Pokud
se obsluha z jakéhokoliv d@vodu rozepne,
noZni spinaé S1 d¥ive, neZ krouZkovaci stroj
vsadi do svrSku obuvi poZadovany pocet
krouzkfi, elektromagnet 7 odpadne (tj.vrat-
nd pruZina 68 vykloni zajiStovaci pdku 6
a pracovni h¥idel 12 se zastavi), avSak de-
sitkovy CitaC P se nevynuluje, nebot na vy-

stupu tfetiho soudinového hradla E3, tim
i na druhé nulovaci svorce K2, je drovei
L. Po opé&tovném sepnut! noZniho spinade
S1 tedy desitkovy ¢ita¢ P pokraduje v po-
¢itdni aZ do poctu krouzkli pfedvoleného na
¢islicovém pirepinaci S3.

Prepinaé 82 predvolby lze oviem piepnout
do polohy, pfi niZ je jeho prvni kontakt
182 sepnut a druhy kontakt 282 rozepnut.
V tomto pfripadé je cely obvod v2 automa-
tické predvolby vyrazen z ¢innosti a obslu-
ha ovlada pof¢et vsazenych krouZkl pFimo
délkou doby sepnuti noZniho spinade S1.

ZardZka 81 se opird o stavéci pruZinu
64, kterd usnadiiuje pohyb zaji¥tovaci paky
6 v konedné fazi jejtho vykyvu pfi zasouvé-
ni zardZky 61 pred zdpadkovy kamen 55
pfesouvaci pdky 5. Zastavovani pohybu pra-
covniho hiidele 12 se tak neprovadi tvr-
dym ndrazem, coZ mé piiznivy vliv na sni-
Zeni hlutnosti a na prodlouZeni trvanlivosti
zardZky 81 a zdpadkového kamene 55. Se-
Fizenim predpéti, tim i délky stavéci pruzi-
ny 64, sefizovacim Sroubem 66 Ilze velmi
presné nastavit thlové pootofeni pracovni-
ho hridele 12 p¥i jeho zastaveni. V pfipadg,
Ze stavé&ci pruZina 64 praskne, diikova Cést
65 3roubu 66 zabrani neZddoucimu otddeni
pracovniho hfidele 12. Potfebnou miru vy-
klonéni zajiStovaci pdky 6 lze seiidit sta-
vécim Sroubem 25, ktery vymezi posunuti
kotvy 71 elektromagnetu 7.

Vyndlez lze vyuZit pfi konstrukci rliznych
zafizeni pro ovladani podtu otdcek pracov-
niho hiidele, zejména u krouzkovaciho stro-
je svrski obuvi.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni k ovladani podtu otéfek pra-
covniho hfidele, zvlasté krouZkovaciho stro-
je svr8kd obuvi, sklddajici se ze spojkové
a brzdové {dsti a ze zdpadkového 1stroji,
vyznafujici se tim, Ze na pracovnim h¥ideli
(12) je uloZeno ovlddaci t&leso (3}, jeZ je
vzepfeno proti spojkové plo3e (42) feme-
nice (4) tlalnymi pruZinami (15), a je o-
patfeno spojkovym obloZenim (31), brzdo-
vym obloZenim (32) a vafkovou drghou
(33), ve které je uloZena kladka (54) pfe-
souvaci pdky (5}, jeZ je jednim koncem u-
loZena v konzole (2] pevné& spojené s ra-
mem (1) a opat¥ené brzdovou plochou (21),
zatimco druhy konec piesouvaci paky (5)
je opatien zdpadkovym kamenem (55), pro-
ti némuZ je upravena zardZka (61) zajiSto-
vaci pdky (6), jejiz volny konec je spojen
tdhlem (63) s kotvou (71) elektromagne-
tu (7).

2. Zafizeni podle bodu 1 vyznadujici se
tim, Ze zardZka (61) je vloZena v dréaZce
(62) zajiStovaci paky (6) a je opiena o sta-
vEcl pruZinu (64), jeZ je nasunuta na dfi-
kové C4sti (65) sefizovaciho Sroubu (66).

3. Zafizeni podle bodu 1 vyznadujici se
tim, Ze elektromagnet (7) je viazen v z4-
kladni vé&tvi (vl) mezi noZnim spinadem
(S1) a prvnim kontaktem (1S2) pFepinade
(S2) pfedvolby, jehoZ druhym kontaktem
[2582) je k zékladni vétvi (v1) paralelné& p¥i-
pojen obvod (v2) automatické pfredvolby s
desitkovym ¢&itafem (P), jehoZ ¢&islicovy
pFepina¢ (S3) je vystupem pfes omezovaci

- odpor (R4} pFipojen na fidic{ elektrodu ty-

ristoru (D2), kterym je pfemostén prvni
kontakt (1S2) prepinate (S2) predvolby.
4. Zarizeni podle bodu 3 vyznalujici se
tim, Ze druhy kontakt (2S2) prepinate (S2)
prfedvolby je v fidici vétvi (v3) obvodu
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(v2) automatické pfedvolby pfipojen k od-
dslovaci diod& (D1), k niZ je dale pFipojen
sraZeci odpor (R1), filtratni kondenzétor
(C) a napédjeci odpor (R2) a jeZ je ukonde-
na snimacdem (B) impulsd, s clonkou (B1)
uloZenou na pracovinim hi‘ideli (12), je pFi-
vedena na druhy vstup &tvrtého soudinové-
ho hradla (E4), piiemZ mezi srdZecim od-
porem (R1}), napdjecim odporem (R2) a
filtradnim kondenzdtorem (C) jsou od Fi-
dici vétve (v3) vyvedeny oba vstupy prv-
niho sou¢inového hradla (E1), jehoZ vystup
je pfipojen na prvni nulovaci svorku (K1)
desitkového c¢itade (P) a na prvni vstup

10

druhého soudinového hradla (E2), jehoZ vy-
stup je pfiveden na prvni vstup t¥etitho sou-
¢inového hradla (E3)}, jehoZ vystup je spo-
lu s druhym vstupem druhého soudinového
hradla (E2) pfipojen na druhou vstupni
svorku (K2) desitkového ¢&itace (P) a druhy
vstup tretiho soudinového hradla (E3) je
spolu s prvnim vstupem d¢tvrtého souéino-
vého hradla (E4) napojen na vystup Cisli-
cového pfepinade (S3) desitkového ¢&itace
(P), na jehoZ vstupni svorku (K3) je napo-
jen vystup ¢&tvrtého souéinového hradla
{E4).

4 listy vykresi
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