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Mechanizm do sterowania ruchem obrotu klap przepustnic zaporowych,
zwtaszcza duzych srednic

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do sterowania ruchem obrotu klap przepustnic zaporowych
zwlaszcza duzych $rednic przy przenoszeniu momentu obrotowego z napedu elektrycznego lub recznego na
klapg przepustnicy celem nadania jej zmiennego polozenia w stosunku do osi przelotu rurociagu zaleznie od
wymaganych warunkéw przeptywu. '

Dotychczas znane i stosowane uktady mechanizméw nepedzajacych watl przepustnic zaporowych duzych
$rednic ztozone z przekladni ko6t zebatych czotowych, wielokrotnych przektadni §limakowych,
kombinowanych przektadni zgbatych czotowo-katowych posiadaja t¢ wade, ze minimalne luzy w uktadzie k6t
zebatych tych przekladni stwarzaja mozliwosci odszczelniania zamknigtej klapy wzglednie jej niedoszczelnienia
przy ustalonej warunkami konstrukcji ilosci obrotéw watka napedu elektrycznego, co szczegélnie ujawnia sig
w zastosowaniu do przepustnic wielkogabarytowych, zaé ich budowa wymaga stosowania kosztownych obrabia-
rek, co podraza koszty produkcji.

Znane tez s3 uktady mechanizmdw z jedna dZwignia osadzona na wale klapy, stosowane w przepustnicach
matogabarytowych, ktére nie maja zastosowania do przepustnic duzych srednic ze wzgledu na bardzo wysokie
obcigzenia wyst¢pujace w tym uktadzie. Zasadnicza niedogodno$¢ znanych i obecnie stosowanych mechanizméw
do sterowania ruchem obrotu klap przepustnic polega na tym, Ze w razie uszkodzenia jednego elementu przekta-
dni przepustnicy musi ona byé wytaczona z obiegu. _

Celem wynalazku jest wyeliminowanie niedogodnosci znanych uktadéw mechanizméw do sterowania
ruchem obrotu klap przepustnic zaporowych, zwlaszcza duzych srednic przez uproszczenie konstrukcji,
zmniejszenie mocy silnikéw napgdowych, zwiekszenie doktadnosci i skutecznosci pracy oraz zmniejszenie czasu
otwarcia i zamknigcia klapy przepustnicy zaporowe;j.

Cel ten zostal osiagnigty przez opracowanie konstrukcji mechanizmu sterowania ruchem obrotu klap
zaporowych, zwtaszcza duzych srednic, wktérego uktadzie zastosowano przektadnig czotows rozdzielajgce
moment obrotowy z watka Zrédta napedu przez sprzeglo, ktéry przenoszony jest na watek z osadzonym nar
czotowym kotem zgbatym, na dwa uktady blizniacze, ktérych kota zgbate napedzaja dwa trzpienie z gwintem
samohamownym o przeciwnych kierunkach zwojow. Na trzpienie te s3 nalozone nakretki zdwoma czopami
zaopatrzonymi w toczne tozyska, przesuwajacymi si¢ w dwdéch parach widetek wykonanych na obydwu kosicach
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dwuramiennej dZwigni osadzonej na wale klapy i zaklinowanej w potowie dtugosci wpustami. Ruch posuwisty
nakretek przenoszony jest na oba ramiona dZwigni réwnoczesnie i w kierunkach przeciwnych powoduja obrét
watu klapy o okre§lony kat. Kraficowe potozenia klapy przepustnicy ustalane s3 Srubami z nakretkami
umieszczonymi w bocznej $ciance obudowy mechanizmu. Obudowa mechanizmu sktada si¢ z korpusu, bocznej
pokrywy i gérej pokrywy z nastawka napedu.

Odmiana mechanizmu do sterowania ruchem obrotu klap przepustnic zaporowych wedlug wynalazku
polega na tym, Ze nakretki z dwoma czopami zaopatrzone sa w kostki §lizgowe przesuwajace si¢ w dwéch parach
widetek na obu koricach dwustronnej dZwigni.

Powstale na uzebieniu k6t zebatych luzy wykonawcze likwidowane s3. w ukladne trzpiefi — na-
kretka — dZwignia, za$ wielko$é tych luzéw daje si¢ regulowaé przez wzajemne ustawienie z¢bow trzech
wspOtpracujacych ze sobg ko6t zgbatych, przy czym montaz, demontaz i wszelkie naprawy sa bardzo proste
i moga byé dokonywane bez koniecznosci wylaczania przepustnicy z obiegu, dzigki temu, ze przy remoncie
jednego uktadu dZwigniowego klapa nie zmienia swego potozenia, gdyz podtrzymywana jest przez drugi uktad
bliZzniaczy. Zmniejszenie wymiaréw gabarytowych mechanizmu umozliwit podziat sity momentu obrotowego na
dwie sktadowe sit uktadéw blizniaczych wystgpujacych podczas zmiany potozenia klapy przepustnicy.

Mechanizm do sterowania Tuchem obrotu klap przepustnic zaporowych zwlaszcza duzych $rednic jest
uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia mechanizm w ¢zesciowym
przekroju pionowym z odstonigta pokrywa obudowy, fig. 2 — szczegét altematywnego rozwiazania kostek Sliz-
gowych w nakretkach, za$ fig. 3 — przekrdj rzutu poziomego do fig. 2. Moment obrotowy napedu elektrycznego
lub recznego przekazywany jest zwatka 1 przez sprzegto 2 nawatek 3kota zebatego 4 jest na nim rozdzielany na
dwa kota zgbate 5, ktére napedzajg trzpienie 6 z gwintem samohamownym o przeciwnym kierunku zwojéw,.
wkrecone w nakretki 7z dwoma czopami 8 z natozonymi na nie tozyskami tocznymi 9 toczgcymi si¢ ruchem
obrotowym lub w odmianie wykonania kostkami dlizgowymi 9a przesuwajacymi si¢ w dwéch parach widetek 10
wykonanych na obu koricach dZwigni 11, ktéra w potowie swej dtugosci natozona jest na wat 12 klapy 13
i zaklinowana wpustami 14 ajej potozenia kraricowe ustalone sa Srubami 20 i nakretkami-21 umieszczonymi
w bocznej Sciance 15 obudowy mechanizmu 16, za$ catosé mechanizmu umieszczona jest w obudow1e 16, ktdrg
zamyka pokrywa 17 i 18 oraz nadstawka napedu 19.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm do sterowania ruchem obrotu klap przepustnic zaporowych, zwtaszcza duzych édrednic,
napedu bezposredniego lub odlegtosciowego, stuzacy do przenoszenia momentu obrotowego z napedu recznego
lub elektrycznego na klape przepustnicy zaporowej, znamienny tym, ze moment obrotowy z walka (1) Zrédta
napgdu pizez sprzeglo (2) przenoszony na watek (3) z kotem zebatym (4) jest rozdzielany na dwa uklady
blizniacze, w ktérych kola zgbate (5) napedzajg trzpienie (6) z gwintem samohamownym o przeciwnych
kierunkach zwojéw, na ktére natozone sg nakretki (7) z dwoma czopami (8) zaopatrzonymi w toczne tozyska
(9) przesuwajacymi si¢ w dwdch parach widetek (10) wykonanymi na obu koricach dwustronnej dZwigni (11)
osadzonej na wale (12) klapy (13) i zaklinowanej wpustami (14), ktérej kraficowe potozenia ustalone sg rubami

- (20) z nakretkami (21) umieszczonymi w bocznej $ciance (15) obudowy mechanizmu (16), przy czym obudowa
(16) sktada si¢ z bocznej pokrywy (17) i gérnej pokrywy (18) z nadstawkg napedu (19).

2. Odmiana wedlug zastrz. 1, znamienna tym, Ze nakretki (7) z dwoma czopami (8) uopatrzone sg

w kostki §lizgowe (9a) przesuwajace si¢ w dwdch parach widetek (10) na obu koricach dwustronnej dZwigni (11).
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