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Esta invencao refere-se a uma ferramenta mecanica (‘iO) a qual possui um motor (22)
montado no interior da mesma. O motor tem uma saida (20) para encaixar numa
entrada de um elemento de ligagdo (32) que se apresente na mesma. O acoplamento
entre a saida do motor (20) e o elemento de ligagéo (32) é feito através de encaixe por
adaptacdo por pressdo mediante bragos elasticamente inclinados (56), no interior da
ferramenta, encaixando com um recesso anelar (54) formado no elemento de ligagao
(32).
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DESCRICA

EPIGRAEE: |“FERRAMENTA MECANICA POSSUINDO CABECA PORTA -
FERRAMENTAS PERMUTAVEL”

Esta invencdo refere-se a uma ferramenta mecanica e tem relevancia
particular, se bem que nao exclusiva, relativamente a ferramentas mecanicas
alimentadas a baterias.

E convencional que as ferramentas mecénicas sejam concebidas e
construidas com um fim especifico, tal como uma broca, uma serra de vaivém ou
uma lixa. Se o utilizador necessitar de realizar uma operagédo de lixamento ele
utilizara uma ferramenta especifica para lixar. Se entdo fér necessario perfurar um
orificio numa pega, ele trocaré a lixa por uma ferramenta especifica para perfurar, e
assim por diante.

Enquanto a tal permuta de ferramentas especificas nao foér inconveniente isso
significa que, particularmente para a pessoa que raramente necessita de utilizar
ferramentas mecanicas, é gasta uma despesa consideravel na aquisicao destas
ferramentas mecéanicas especificas.

Além disso, no caso das denominadas ferramentas mecanicas “sem fios” ou
alimentadas a baterias, o utilizador necessitara de mudar o conjunto de pilhas
quando muda as ferramentas especificas, ou tera varias pilhas carregadas
disponiveis para uso. Estas opgdes alternativas sao, respectivamente, incomodas
ou dispendiosas

No passado varias solugbes para os problemas acima descritos foram
propostas, e uma dessas solugdes refere-se ao fornecimento de uma ferramenta
mecanica incluindo um accionamento motorizado que seja capaz de aceitar qualquer
um de uma pluralidade de distintos acessérios que realizam uma finalidade
especifica. Isto significa que, em vez da aquisicdo de uma ferramenta mecanica
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inteira especifica para cada trabalho, o utilizador tem apenas de adquirir um
acessério especifico (que é mais barato que uma ferramenta completa especifica), e
de trocar apenas os mesmos, conforme e quando necessario.

Mesmo com uma tal proposta de solugdo, persistem no entanto alguns
problemas. Verificou-se que o utilizador percebe como € problematico ou irritante o
facto de que o trocar os tais acessérios distintos poder levar algum tempo. Muitas
vezes o utilizador necessita assegurar a combinacg&o precisa das partes interligadas,
o que podera também requerer a ligagdo manual dos componentes individuais
através de, por exemplo, uma ligagéo parafuso e porca.

E assim um objecto da presente invengdo minorar, pelo menos, as
desvantagens acima mencionadas, fornecendo uma ferramenta mecanica na qual os
distintos acessoérios possam ser rapida e facimente acoplados e desacopiados do
corpo da ferramenta, sem ser necessario uma operagao de ligagdo manual
separada, tal como a acima descrita, pelo utilizador da ferramenta.

De acordo com a presente invengao, é fornecida uma ferramenta mecénica
compreendendo uma porgéao do corpo possuindo um invélucro definindo uma pega e
um motor montado no interior do invélucro, motor esse que estd disposto para
accionar um eixo de saida em parafuso da ferramenta, que se estende axialmente; a
porcdo do corpo definindo ainda uma abertura em redor do eixo de saida, cuja
abertura recebe qualquer uma de uma pluralidade de elementos de ligagao
apresentados ao mesmo; abertura essa da porgao corporal no interior da qual se
encontra um dispositivo de encaixe, para o encaixe selectivo com um segundo
dispositivo de encaixe co-operavel formado em ou a partir de um de uma pluralidade
de elementos de ligagao;

A ferramenta é caracterizada pelo facto de o primeiro dispositivo de encaixe
ser movel entre uma primeira posi¢ao para acoplar com o segundo dispositivo de
encaixe e uma segunda posigéo nao acoplada, do segundo dispositivo de encaixe;

E compreendendo o segundo dispositivo de encaixe um espigao projectando-
se a partir de um elemento de ligagao, espigao esse que define um recesso anelar
electivamente co-operavel com o primeiro dispositivo de encaixe, limitando, desse
modo, o deslocamento axial do elemento de ligagao relativamente a porgao do

corpo.
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As ferramentas mecéanicas, de acordo com o predmbulo da reivindicagao 1
si0 conhecidas a partir da Patente DE 1902315 U ou BE 643674 A.

Preferivelmente o primeiro dispositivo de encaixe € inclinado de forma a ser
impelido para encaixar num segundo dispositivo de encaixe co-operavel, na sua
posigdo de descanso. lIsto significa que, uma vez que o segundo dispositivo de
encaixe co-operavel se encontre em posicao, este permanecera ai e sera limitado
pelo primeiro dispositivo de encaixe.

Numa modalidade preferida, o primeiro dispositivo de encaixe & inclinado por
molas para a sua posigdo de descanso. Adicionalmente, é possivel que o primeiro
dispositivo de encaixe compreenda uma pluralidade de bragos.

Vantajosamente, o segundo dispositivo de encaixe co-operavel, quando
apresentado ao primeiro dispositivo de encaixe, € mantido num engate rigido com a
por¢do do corpo através do primeiro dispositivo de encaixe. Isto significa que a
ferramenta mecanica ficara entdo automaticamente pronta para ser usada.

Vantajosamente, quando o segundo dispositivo de encaixe co-operavel se
apresenta ao primeiro dispositivo de encaixe, o espigdo do segundo dispositivo
actua contra a inclinagdo do primeiro dispositivo de encaixe, possibilitando o
acoplamento do segundo dispositivo de encaixe co-operavel com o primeiro
dispositivo de encaixe.

Preferivelmente, o acoplamento entre o segundo dispositivo de encaixe
cooperavel e o primeiro dispositivo de encaixe consiste num acoplamento de ajuste
por pressdo. Isto assegura que a porgao do corpo e o elemento de ligagao se
encontram definitivamente num encaixe correcto a fim de que o utilizador seja capaz
de comegar a usar a ferramenta.

Preferivelmente o espigao esta disposto como uma extremidade principal
conica do segundo dispositivo de encaixe co-operavel.

Vantajosamente, o primeiro dispositivo de encaixe inclui um elemento de
libertagdo manualmente operavel, para libertar o encaixe selectivo entre o primeiro
dispositivo de encaixe e 0 segundo dispositivo de encaixe co-operavel. Isto permite
que o utilizador separe faciimente a porgdo do elemento de ligagdo, do corpo.

Preferivelmente, o elemento de libertagdo actua contra a inclinagdo do primeiro




dispositivo de encaixe. Também é desejavel que o elemento de libertacdo actue
para provocar o movimento dos bragos.

A presente invengdo sera agora descrita apenas como exemplo e com
referéncia aos desenhos anexos, nos quais:

A Figura 1 apresenta uma perspectiva frontal de uma porgao do corpo de uma
ferramenta mecanica, de acordo com a presente invengao;, e

A Figura 2 apresenta uma perspectiva parcial em corte da porgéo do corpo da
Figura 1;

A Figura 3 representa uma perspectiva lateral parcial seccionada da porgao
do corpo da Figura 1, sem um elemento de ligagao apresentada ao mesmo;

A Figura 4 representa uma perspectiva lateral parcial seccionada da porgao
do corpo da Figura 1, com um elemento de ligagao apresentada ao mesmo;

A Figura 5 representa uma perspectiva de corte parcial, terminal, da Figura 4,
€

As Figuras 6(a) e 6(b) representam, respectivamente, uma perspectiva de um
elemento de ligagdo, de acordo com a presente invencdo, que foi lateralmente
seccionada a partir de cima, e depois também a partir de cima, mas com o elemento
virado ao contrario.

Referindo primeiramente a Figura 1, é representada uma ferramenta em geral
com o numero (2), incluindo uma porgéo de corpo (4) formada de duas metades de
um revestimento plastico. As duas metades (6, 8) encaixam cooperativamente uma
na outra, de forma a encapsular os mecanismos internos da ferramenta mecanica,
que serdo descritos mais adiante. A porgao do corpo (4) define uma pega (10), que,
quando se utiliza a ferramenta (2) é agarrada pelo utilizador. A pega (10) é
configurada de forma a fornecer ao utilizador um facil acesso a um dispositivo de
comutagéo accionador (12), sob a forma de um cabo de pistola, convencional no
ramo das ferramentas mecanicas. A porgdo do corpo (4) é formada pelas duas
metades do revestimento (6, 8), também para definir uma abertura representada
geralmente por (14), através da qual podem passar as baterias (16), para accionar a
ferramenta. Os especialistas no ramo verificardo que a escolha das baterias para

accionar a ferramenta (2) depende do trabalho que se pretenda que a ferramenta
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efectue. As baterias por si s6 ndo fazem parte da presente inven¢ao pelo que nao
serdo aqui descritas mais detalhadamente.

Na extremidade oposta da porgao do corpo (4), & da abertura para as baterias
(14), as duas metades do revestimento (6, 8) definem uma abertura (18), através da
qual se encontra montado um eixo de saida (20), de um motor (22), alojado no
interior da porg&o do corpo (4) (e representada com maior detalhe na Figura 2).

Referindo agora as Figuras 2 e 3, o mecanismo interno da ferramenta (2) sera
descrito mais detalhadamente.

Na Figura 2 devera entender-se que a metade do revestimento (6) foi
removida para melhor compreens&o. Devera verificar-se que, através da abertura
para as baterias (14), foram instaladas um par de baterias (16) e estao
electricamente acopladas através dos terminais (24) e meios de ligagao (12), ao
motor (22). As baterias (16) estéo retidas no interior da sua abertura (14), através de
um mecanismo de retencdo (26), que pode ser operado manualmente, a fim de
permitir a remog&o das baterias (16), da porgéo do corpo (4).

O motor (22) é selectivamente acoplado as baterias (16), através de meios de
ligagao (12), de uma forma convencional. Activando os meios de ligagado (12), o
utilizador acopla selectivamente o motor (22) a bateria (16), activando o motor (22), o
que, por sua vez, actua como uma forga rotativa sobre o eixo de saida (20). No
exemplo apresentado, o eixo de saida (20) tem conectado ao mesmo uma peca
dentada, por razdes que se tornarao evidentes daqui em diante.

Como é convencional no ramo das ferramentas mecanicas, o motor (22) é
fornecido com um botao de avango/retrocesso (28), cujo funcionamento determina o
sentido de rotag&o do eixo de saida (20).

Enquanto se recorda, claro, que a metade do revestimento (6) ndo esta
representada na Figura 2, embora o motor (22) esteja montado no interior da porgao
do corpo (4), uma pluralidade de nervuras (30) fornece realmente apoio ao motor
(22), no interior da porgéo do corpo (4). As nervuras (30) podem ser vistas mais
claramente nas Figuras 2 e 3. E importante notar que, no exemplo representado
nestas figuras, a nervura dianteira (marcada 30(a)) ndo contacta realmente com o

proprio motor (22), mas para mesmo antes deste.




Seré evidente que, devido ao facto de a nervura dianteira (30(a)) nao
contactar directamente o proprio motor (22), o motor (22) tem um ligeiro grau de
movimento no interior da sua posicao de montagem, fornecida pela pluralidade de
nervuras (30). Também sera evidente para os peritos no ramo que qualquer uma
das combinagdes da pluralidade de nervuras (30) pode terminar perto ou contactar
directamente com o motor (22). O contacto directo entre as nervuras (30) e o-motor
(22), quando ocorre, deve ser rigido, para fornecer, desse modo, um bom grau de
suporte, para evitar que o motor (22) se mova neste ponto de contacto. Quando a
nervura (30(a)) & deliberadamente concebida para terminar perto, e, portanto, nao
estabelecer nenhum contacto directo ou rigido com o motor (22), é entdo permitido o
movimento do motor (22) relativamente a nervura (30).

Uma vez que no exemplo representado a nervura dianteira (30(a)) permite um
pequeno grau de movimento do motor (22) adjacente a este, sera evidente que o
eixo de saida (20) tera, assim, um ligeiro grau de movimento ou “folga”. Este grau
de “folga” ocorre num plano definido por um conjunto de eixos ortogonais
(convencionalmente desigandos x-y). O eixo x-y, no interior do qual o eixo (20) e
livre de ter um grau limitado de movimento, é representado mais nitidamente na
Figura 5.

Referindo agora particularmente a Figura 4, em adigéo as outras Figuras 1a3
e 5, pode verificar-se que uma ferramenta mecanica (2) tem apresentada na-mesma
um elemento de ligagdo (32), neste exemplo, uma broca/accionador para accionar
uma ponta de broca. Pode verificar-se que o mecanismo perfurador/accionador (32)
¢ apresentado a porgao do corpo (4), na abertura (18), para o eixo de saida (20). A
periferia externa do mecanismo perfurador/accionador (32) € configurada de forma a
adaptar-se perfeitamente no interior da abertura, e a combinar com a periferia
externa da porgéo do corpo (4). Conforme o mecanismo perfurador/accionador (32)
é colocado em posicdo, uma extremidade angular (34) do mesmo, apoia-se contra
um mecanismo de libertagao articuladamente movel (36). Quando isto ocorre, o lado
direito do mecanismo de libertagdo articulado (36) move-se para baixo, como se
verifica na Figura 4, e o lado esquerdo move-se para cima, permitindo dessa forma
que a patilha saliente (38) seja removida da sua posi¢éo previamente inclinada, na

qual mantinha o dispositivo de ignicao (12) permanentemente aberto. Isto




proporciona uma forma de seguranga do mecanismo de libertagao, o que evita a
activagao acidental do mecanismo de igni¢ao (12), até que o elemento de ligagao
ou, como neste exemplo, 0 mecanismo perfurador/accionador (32) esteja em
posi¢ao.

O mecanismo perfurador/accionador (32) tem um eixo accionador (40) ao qual
é acoplada, na sua extremidade, um elemento dentado fémea (42) que é concebido
para engrenar com o dente macho, no eixo de saida (20) do motor (22). Sera
apreciado que, quando os dentes macho e fémea, do eixo de saida (20) e do eixo de
accionamento (40) se unem, a actuagdo do motor (22) causara a rotagao simultanea
do eixo de saida (20) e do eixo de accionamento (40), rodando desta forma a
cabeca (44) do mecanismo perfurador/accionador (32).

E a apresentagdo do mecanismo perfurador/accionador (32), na abertura (18),
da porgao do corpo (4) que requer uma descrigido mais detalhada do movimento do
motor (22) no interior da sua pluralidade de nervuras fixadas (30). Como o motor
(22) é livre de girar ligeiramente em redor da porgao de montagem traseira definida
por essa pluralidade de nervuras (30), que se situam num contacto directo rigido
com o motor, permitindo dessa forma que ocorra um alinhamento automatico entre o
eixo de rotagao do eixo motor (20) e o eixo de rotagéo do eixo de accionamento (40).
Se nao for o caso, isto &, se o motor nao for livre de se mover ligeiramente, entao, na
apresentagdo do mecanismo perfurador/accionador (32) a abertura (18), néo existe
garantia de um alinhamento axial preciso quer do motor (22) quer do seu eixo de
saida (20) para o mecanismo perfurador/accionador (32) e o seu eixo accionador
(40).

Referindo ainda as Figuras 6(a) e 6(b), o método de ligagdo do mecanismo
perfurador/accionador (32), & por¢édo do corpo (4) sera agora descrito. Os
especialistas no ramo verificardo que, enquanto neste exemplo um mecanismo
perfurador/accionador (32) & descrito como um elemento de ligagdo, qualquer
dispositivo de ferrramenta mecénica adequada pode ser utilizado como alternativa.
O elemento de ligagdo, por exemplo, em vez de um mecanismo
perfurador/accionador (32), pode ser uma lixa ou uma serra de vaivém o elemento
de ligacdo. Contudo, como a escolha do acessério nao é relevante para a presente

invencao, nao sera feita nenhuma outra referéncia relativamente a este assunto.




Como pode verificar-se na Figura 6(a). 0 mecanismo perfurador/accionador
(32) inclui um elemento principal (46), que possui ai, no interior do mecanismo
funcional, para receber a saida rotativa do eixo (20) e transforma-la numa saida
rotativa engrenada do mecanismo perfurador/accionador. E a extremidade direita do
mecanismo perfurador/accionador (32), conforme verificado na Figura 6, que se
apresenta na abertura (18), da por¢ao do corpo (4). O mecanismo
perfurador/accionador (32) possui, nesta extremidade, um segundo dispositivo de
encaixe co-operavel, que, neste exemplo, € um espigdo (48). Este espigao (48) é
formado de forma a ter dois aneis anelares cénicos (50, 52) na porgéo dianteira do
mesmo. O proposito destes aneis (50, 52) sera descrito abaixo. O segundo
dispositivo de encaixe co-operavel também define um recesso anelar (54), para
cooperagao com um primeiro dispositivo de encaixe que € formado apartir da porgao
do corpo (4) no interior da abertura (18). Neste exemplo, o primeiro dispositivo de
encaixe compreende uma pluralidade de bragos inclinados (56), que estao
representados mais claramente nas Figuras 2, 3 e 4. Os bragos inclinados sao,
neste exemplo, inclinados por molas, da sua forma até a posigéo de repouso, que é,
pelo menos, ndo maior do que o didmetro méximo do recesso anelar (54).

Quando o utilizador pretende inserir o mecanismo perfurador/accionador (32)
na abertura (18), e, desse modo, encaixa-lo na porgao do corpo (4), de forma a que
a rotagdo do eixo (20) provoque a rot rotagéo do elemento fémea (42), do
mecanismo perfurador/accionador (32), é efectuado o seguinte procedimento: o
utilizador apresenta o espigao (48) na abertura (18), de forma a que, em adicéo a
operagao acima descrita referente ao rebordo conico (34) e mecanismo de libertagéo
giratério (36), os anéis anelares conicos (50, 52) forgarao a separagao dos bracos
(56), porque, como se pode verificar, particularmente a partir da Figura 6(a), visto
que a separagéo dos bragos (56) ndo € maior do que o didmetro do recesso anelar
(54), entao, os rebordos conicos alargarao ou forgaréo, claramente, a separacgao dos
bragos (56). A insergao continua do mecanismo (32), na abertura (18) colocara os
bragos (56) no seu lugar, numa estreita adaptagdo no interior do recesso (54),
quando alinhado com o mesmo devido & sua oscilagdo por molas. Desta forma, o
utilizador ouvira um “clic” quando a ligagdo por adaptagao se encontra colocada, e

saber-se-a entdo que toda a ferramenta esta preparada para ser utilizada. Além
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disso, se por alguma razdo o utilizador tentar puxar o mecanismo
perfurador/accionador (32) da porgao do corpo (4), isto n&o sera possivel devido ao
encaixe dos bragos (56) e do recesso anelar (54).

Quando o utilizador deseja remover ou alterar o mecanismo
perfurador/accionador (32), a operagdo requer o carregamento num elemento de
libertacao operavel manualmente, neste caso um botao (58),: cuja compressao
provoca o afastamento dos bragos (56). O utilizador deve assegurar-se que €
aplicada uma forga suficiente para carregar no botdo (58), numa intensidade
suficiente para separar os bragos (56), numa distancia suficiente para libertar o
recesso anelar (54), e também o anel anelar sobre o qual o anel cénico (52), em
particular, &€ formado. Quando isto acontece o utilizador pode simplesmente puxar
ou retirar o mecanismo perfurador/accionador (32) da abertura (18).

Assim, através da operagdo acima, o utilizador é capaz de encaixar
selectivamente a porg¢ao do corpo (4) no mecanismo perfurador/accionador (32).

Apesar de nas Figuras 6(a) e 6(b) o préprio mecanismo de mandril ndo estar
descrito pormenorizadamente, sera evidente para os peritos no ramo que a cabega
de mandril (44) fara parte deste mecanismo mas néo esta representada por razoes
de clareza.

Sera evidente que o motor (22) é formado por uma secgédo transversal
circular, o que é vantajoso para permitir que as nervuras (30) da pluralidade das
mesmas sejam configuradas de forma a acomodar o motor (22) mais facilmente.

Nido ha necessidade de o motor (22) ter uma secgao transversal circular ou
mesmo o mecanismo perfurador/accionador (32) ou os seus respectivos eixos (20,
40).

As nervuras (30) da pluralidade das mesmas foram formadas por material
plastico das metades do revestimento (6, 8). Se desejado, as nervuras (30) poderao
ser formadas por elementos separados, tal como metal ou outros elementos
plasticos, colados, ou doutra forma fixos as metades do revestimento (6, 8).

Os peritos no ramo apreciarao que, enquanto no exemplo acima foi descrita
uma ferramenta mecanica accionada por bateria, ndo tem necessariamente de ser

assim. As vantagens da presente invengdo sdo igualmente eficazes com




ferramentas com fio, ou as denominadas ferramentas alimentadas por corrente

eléctrica, assim como por baterias.
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REIVINDICACOES

1- Uma ferramenta mecanica (10), compreendendo uma porgéo do corpo
(4) possuindo um invélucro definindo uma pega e um motor (22) montado no interior
do invélucro, motor esse (22) que esta disposto para accionar um eixo de saida que
se prolonga, axialmente (20); a porg¢ao do corpo definindo ainda uma abertura (18)
em torno do eixo de saida, abertura essa que recebe qualquer um de uma
pluralidade de elementos de ligagao (32) que se apresentem na mesma; e
encontrando-se no interior da abertura da porgao do corpo um primeiro dispositivo
de encaixe (56), para encaixar selectivo com o segundo dispositivo de encaixe co-
operavel (48), formado em ou a partir de um de uma pluralidade de elementos de
ligagao, sendo a ferramenta caracterizada pelo facto de o primeiro dispositivo de
encaixe ser movel entre uma primeira posi¢ao, para se acoplar com o segundo
dispositivo de encaixe, e uma segunda posicdo de nao acoplada ao segundo
dispositivo de encaixe, e compreendendo o segundo dispositivo de encaixe um
espigao (48) que se projecta a partir de um elemento de ligacao, espigdo esse que
define um recesso anelar (54), selectivamente co-operavel com o primeiro
dispositivo de encaixe, para limitar, dessa forma, o deslocamento axial do elemento
de ligagéo, relativamente a porgao do corpo.

2- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado na reivindicagao 1,
caracterizada pelo facto de o primeiro dispositivo de encaixe definir uma posigdo de
descanso, e sendo inclinado de forma a ser impelido a encaixar com o segundo
dispositivo de encaixe cooperavel (48), nesta posicao de descanso.

3- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado na reivindicagéo 2,
caracterizada pelo facto do primeiro dispositivo de encaixe (56) ser articulado por
molas para a sua posigao de descanso. )

4- Uma ferramenta mecénica, conforme reivindicado nas reivindicagoes 1-
3, caracterizada pelo facto de o primeiro dispositivo de encaixe (56) compreender
uma pluralidade de bragos (56).

5- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado em qualquer uma
das reivindicagbes precedentes, caracterizada pelo facto de o segundo dispositivo

de encaixe co-operavel (48), quando apresentado ao primeiro dispositivo de encaixe,




ser mantido num encaixe rigido com a porgéo do corpo (4), pelo primeiro dispositivo
de encaixe.

6- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado na reivindicagéo 5
quando dependente da reivindicagao 2, caracterizada pelo facto de, quando o
segundo dispositivo de encaixe co-operavel é apresentado ao primeiro dispositivo de
encaixe, o espigao (48) do segundo dispositivo de encaixe actuar contra a inclinacao
do primeiro dispositivo de encaixe, possibilitando desta forma o acoplamento do
segundo dispositivo de encaixe co-operavel com o primeiro dispositivo de encaixe.

7- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado na reivindicagao 6,

‘ caracterizada pelo facto da ligagdo entre o segundo dispositivo de encaixe co-

operavel e o primeiro dispositivo de encaixe ser um acoplamento por adaptagao por
encaixe.

8- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado em qualquer das
reivindicagbes 6 ou 7, caracterizada pelo facto de o espigdo (48) estar disposto
como um rebordo dianteiro conico (50), do segundo dispositivo de encaixe co-
operavel.

9- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado em qualquer uma
das reivindicagoes precedentes, caracterizada pelo facto do primeiro dispositivo de
encaixe incluir um elemento de libertagdo operavel manualmente para libertar o

encaixe selectivo entre o primeiro dispositivo de encaixe e o segundo dispositivo de

‘ encaixe co-operavel.

10- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado na reivindicagéo 9,
quando dependependente da dicagdo 2, caracterizada pelo facto do elemento de
libertagéo actuar contra a inclinagdo do primeiro dispositivo de encaixe.

1- Uma ferramenta mecanica, conforme reivindicado na reivindicagao 10,
quando dependente da reivindicagéo 4, caracterizada pelo facto de o elemento de

libertagdo actuar para provocar o movimento dos bragos (56).
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