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(54) Za¥izeni k roz¥i¥ovdni trubek elektroimpulzivnim zplisobem |

Vyndlez se tykd zaPbizeni k rozdiYovédni trubek elektroimpulzivnim zpisobem, Toto zaw

Pizeni miZe byt pouZito zejména k roz¥iYovdni trubek vyméniki tepla.,

Je zndmo za¥izenti k rozZirovéni trubek elekiroimpulzivnim zphisobem kterd obsahuje
svislé vedeni, uloZené na stojanu, na ném# je posuvnd uspo¥dddna jednas elektroda a vo-
dorovnd vedeni, ne nich%Z jsou posuvné uloeny pohony pro svisly & vodorovny pohyb elektro—
dy. Tyto pohony obsahuji za¥izend, kterd uréuji posuv elektrody, Pohony sestdvaji z pneu-
matickjch véled, které jsou opatieny pojistnymi ustrojimi ovlddanymi stladenym vzduchem,
které se p¥i pohybu t&lesa vdlce nebo jeho pistni ty8e postupnd zapinaji., Za¥izeni udé-
vajici posuv jéou provedens ve tvaru nastavitelnfch dorazd, uspofédénjch v kaZdém pneumeti-
ckém vélei. Toto za¥izeni oviem neumo¥huje provést v p¥ipadé zmdny uspordddni trubek ry-
¢hlé pFestaveni, Provedeni prestavovacich mechanismi ve tveru pheunmatickych vdlch nepos-—
kytuje také Zddnou moZnost presného nestaveni elektrody vzhledem k roz&iYované trubce,
¢imZ Je spot¥ebovdna ¥det energie na prora¥eni vzduchové mezery mezi elektrodou & prou-

-dovym vodiZem elektrického ndboje,
U¥elem vymdlezu je odstranit tyto nedostatky,

Ukolem vyndlezu je vytvorit takové pohony & zavizeni udévajici posuv elektrody,

které by poskytovaly mo¥nost zvySeni presnosti nagtavend elektrody vzhledem k rozZiYovans
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trubce & zjednoduSovaly prestavovdni celého za¥fzeni poale poZadovaného posuvu.

Tento tkol je vyrefSen za¥izenim X rozdiYovéni trubek elektroimpulzivaim zptsobem,
obsahujieim na stojanu umisténé svielé vedeni, ne némz je uspoiéddna pohyblivé elektroda,
a vodorovnd vedeni, ns nichi jesou usﬁofédény pohony pro svisly a vodorovny pohyb elektro-
dy, p¥idemZ ﬁﬁhon pro svisly pohyb elektrody je uspofédéh posuvné na vodorovnych vedenich
a kaZdy pohon obsehuje Ustroji.uddvdajici posuv elektrody spojenéd s ovlddaci soustavou
celéno za¥izenf, jeho’ podstata spo¥ivd v tom, Ze kaﬁdi pohon obsahuje Snekové soukoldl
& dstrojl pro posuv elektrody je tvoYeno pievodovym &étrejim, jeho#Z hnaci pastorek je
kinemeticky spojen se Enekem & jeho¥ hnené kolo mé ne svém hiideli desku, které je pii-

Yazen koncovy spinaed ¥idiei soustavy ze¥izeni,

Toto provedeni za¥izeni umo¥huje zvi¥it p¥esnost nestaveni elektrody vzhledem k roz-
éiiované trubce, cof vyluduje ztréty elektrické energie p¥i prirazu vzduchové mezery mezi

elektrodou & proudovym vodidem elektrického nédboje. : )

Vyndlez Je dédle bli%e objasnén na zdkladd popisu pPikladu provedeni a vykresu, kde

-Je zndzorndno schéma pohonu za¥izeni k roz¥iYovdni trubek elektroimpulzivanim zplisobem.

Zeiizeni k rozSiYovéni trubek elektroimpulzivnim zplsobem obsahuje na stojenu 1
ulofené svislé vedeni 2, na n¥m¥ je uspo¥ddén timen 3 s elektrodou 4, které se miZe pomoci
_pohohu 5 pro svisly pohyb posouvet, & védqrovné vedeni 6, ne nich¥ jsou uspoPdddny pohony
5 pro gviaif pohyb & pohony l-pro vodorovny pohyb elektrody 4. Pohon 5 pro svisly peohyb je
posuvay na.vodorovnjoh vedenich & pﬁsobenim_pohonu 1 pro vodorovny pohyb. Pohony 5, 1 Jsou
opatPeny ﬁstrojimi 8, 9, kterd uddvaji "krok",to jest posuv elektrody 4. Kaédé ustreji 8,
9 je tvoteno prevodovym dstrojim s hnecimi pastorky 10 ‘11 a ﬁnanjmi kolj 12, 13, Hnaci
paatorky 10, 11 jsou pohybové spojeny s pohonem 7T pro vodorovny pohyb & s pohonem 5 pro
svisly pohyb, které jsou tvoreny gnekovym soukolim. To znamend, Fe obsahuji vodici vie=
tene 14, 15, ktexrd jsou spojena s pYevédovymi vstrojimi 16, 17 & motory 18, 19. Hnand
kole 12, 13 maji ne svych j¥idelech 2B, 21 desky 22, 23, které &innd spolupracuji s kon-
covymi apinaci 24, 25, je% jmou elektricky spojeny s ¥id{c{ soustavou 26 celého zai{zent
a 8 generdtorem 27 proudovych impulsi.

" P¥ roz¥i¥ovdnl vimsnikd tepla s riznfm uspo¥dddnim trubek je napifklad vyhodné pou-
#{t vym&nitelné hneci péstorky 10, 11 nebo vym¥nitelnd hnené kéla 12, 13 dstroji 8, 3 pro
zkrdceni prestavovaoi doby, tstroji udévajicfho posuv elektrdy 4. Podet zubl viménnyoh kol
je zdvigly na posuvu elektrody 4 a.je zvolen tek, Ze se desky 22, 23 p¥i libovolné velikosti
posuvu elektrody 4 otodf vidy jen o thel 360°,

Za¥izeni podle vyndlezu pracuje takto:

"Prostredniotv1m.prevodovych dgtroji 16, 17 Jje kroutioi moment prendfen z motord 18,
19 ne hnaci pastorky 10, 11 dstroji 8, 9, které uddvaji posuv elektrody 4 & ne vodici
vietena 14, 15, kterd prestavuji pohon 5 pro pvisly pohyb ne. vodorovnfeh vedenich 6 a
a t¥men 3 & elektrodou 4 ne svislém vedeni . P¥i pohybu elektrody 4 o potFebny posuv
otéééji ge hnand kole 12, 13 o 360°, pri¥em? se ne jejich h¥idelech 20, 21 uapoiddans )
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desky 22, 23 otddeji rovhdZ o stejny tihel a st¥idavym pisobenim na koncové spinale 24,
25, spojené s ¥idici soustavou 26 za¥izeni, uddvaji povel k vybijeni generdtoru 27 proudovych
impulzli pomoci elektrody 4. Poté se elektroda 4 piesune k daldi rozZiYované trubce & cely

cyklus se opakuje.

Za¥izeni podle vyndlezu k rozditovdni trubek elektroimpulzivnim zplsobem vyluéuje
tedy ztrdty elektrické energie p¥i prirazu vzduchové mezery v diisledku presného nastavend

elektrody 4 vzhledem k roziiYované trubos, Eimi se znadnd zvyduje efektivnost celdho po=

chodu,

Pquéitivvjménnjch ozubenych kol v Ustrojich udévajicich posuv elekdrody 4 poskytuje
krom& toho moZnost zkrdtit dobu pFestavovdni t8chto dUstrolfi a zjednodusit znadnd celd pie~

stavovdni, &im% se znednd zvysi vykon celdho zai zeni,

PEEDMET vYNLLEZU

Za¥izeni k roz8itovdni trubek elektroimpulzivnim zpﬁaoBem, obsahujici na stojanu
unigténé sgvislé védeni, na ndmZ je uspo¥dddna pohyblivd elektroda a vodorovnd vedent,
na nichZ jsou uspo¥dddny pohony pro svisly a vodorovny¥ pohyb elektrody, p¥idem¥ pohon pro
gvisly poh&b élektrody je uspo¥dddn posuvnd na vodorovnfch vedenich & ka?d§ pohon obsahuje
dstroji uddvajici posuv elektrody, spojené s ovlddaci soustavou celého za¥izeni, vyznadu-
jilei se tim, %e kaZdy pohon (5, 7) obsahuje Znekové soukoli a tstrojdi (8, 9) pro posuv
elektrody je tvoPeno pPevodovym Ustrojim, jeho¥ hnaci pastorek (10, 11) je kinématicky spo~
jen se 8nekem a jehoZ hnané kolo (12, 13) mé ne svém hiddeli (20, 21) desku (22, 23), které

Je prirazen konceové spinad (24, 25) #idief soustavy (26) ze¥izeni,

1 vykres
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