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Uklad zdalnej

1
Przedmiotem wynalazku jest uklad zdalnej syg-
nalizacji przeznaczony do zdalnej kontroli obiektéw
zlokalizowanych w teletransmisyjnych nieobslugi-
wanych stacjach wzmacniakowych.

W znanym systemie czestotliwosciowym fptrz.esy-‘

tanie danych odbywa si¢ przy pomocy pradu zmien-
nego o kilku czestotliwosciach i pradu stalego zna-
kozmiennego po trzech przewodach. System ten nie
zapewnia cigglej kontroli sprawnosci urzadzen zdal-
nej sygnalizacji i linii przesylowej poniewaz sygnal
alarmowy jest wysylany dopiero po zmianie stanu
pracy kontrolowanego obiektu.

'W zaproponowanym ukladzie dane alarmowe o
stanie pracy kontrolowanego obiekitu sg przesylane
przy pomocy pradu zmiennego o kilku czestotliwo-

. $ciach jedynie po dwoéch przewodach. Uklad ten
poza tym zapewnia cigglg kontrole sprawnoséci urza-
dzen zdalnej sygnalizacji i linii przesylowej.

‘W innym ukladzie zdalnej sygnalizacji, przekazy-
wanie informacji o stanie pracy obiektéw znajdu-
jacych si¢ na stanowiskach kontrolowanych odbywa
sie za pomoca generatoréw mnadawczych posiadajg-
cych przestrajane obwody rezonansowe. Kazda in-
formacja jest przesylana przy pomocy dwéch syg-
naléw réznej czestotliwosei. Poniewaz wszystkie na-
dajniki zastosowane w-wyzej wymienionym uktadzie
posiadajag po trzy jednakowe czestotliwos$ci, to w
przypadku réwnoczesnej zmiany stanu pracy kilku
obiekté6w na stanowiskach kontrolowanych mie’ ist-
nieje mozliwo$¢é jednoczesnego ich okres$lenia.
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Wynalazek stawia sobie za cel stworzenia pro-
stego ukladu zdalnej sygnalizacji umozliwiajgcego
przesylanie po jednym torze pochodnym, trzech in-
formacji na stanowisko kontrolujgce, z kazdego sta-
nowiska kontrolowanego zlokalizowanego wzdiuz
kabla telefonicznego. Poza tym uklad zdalnej sygna-
lizacji zapewnia ciggla kontrole sprawnosci dzia-
lania urzadzen zdalnej sygnalizacji i linii przesy-
lowej.

Dotychczas znane czestotliwo$ciowe systemy zdal-
nej sygnalizacji nie spelniajg wszystkich wyzej po-
danych warunkéw, a ich zasada pracy rézni sie od
zasady stosowanej w zaprojetkowanym ukiladzie.

Zadaniem wynalazku jest zbudowanie ukladu
zdalnej sygnalizagji zawierajgcego odbiorniki sygna-
16w znajdujgce sie na stanowisku kontrolujacym
i nadajniki sygnaléw zlokalizowane na stanowi-
skach kontrolowanych umozliwiajgce przesylanie po
jednym torze pochodnym mna stanowisko kontrolu-
jace po trzy informacje z kilku stanowisk zdalnie
kontrolowanych.

Istota wynalazku polega na tym, ze nadajnik
zdalnej sygnalizacji zawierajgcy stopieni wzmocnie-
nia i generator samodlawny wykonany w ukladzie
Clapp’a bedacy odmiang ukladu Colpitts’a posiada
zacisk pierwszy dolgczony do emitera tranzystora
na ktérym jest zbudowany wzmacniacz, oraz zacisk
drugi potaczony ze Srodkiem dzielnika oporowego
znajdujgcego sie na wejSciu wzmacniacza, a po-
nadto zacisk trzeci wyprowadzony z punktu w ge-
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neratorze do ktérego jest podlaczony obwéd rezo-
nansowy i biegun dodatni mapiegcia zasilajgcego i
zacisk czwatry polgczony ze S$rodkiem dzielnika
oporowo-kondensatorowego wiaczonego miedzy baze
i emiter tranzystora na ktérym jest Zbudowany ge-
nerator, przy czym zaciski te sy polaczone ze sty-
kami czujnikéw umieszczonych w kontrolowanych
stanowiskach, tak, ze zmiana stanu czujnikéw po-
woduje zmiane polgczenn pomigdzy zaciskami ma-
dajnika, a tym samym zmiane warunkéw pracy
ukladu wysylania przez miego trzech rodzaji sygna-
16w; cigglego, impulsowego lub sygnalu o amplitu-
d2ig, callkowicie thumione;.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przykla-
dzie wykonania przedstawionym mna rysunku na
ktérym fig. 1 przedstawia blokowy uklad zdalnej
sygnalizacji, fig. 2 nadajnik sygnaléw, a fig. 3 prze-
bieg napiecia wyjsciowego. ‘

Nadajnik sygnaléw zawiera generator samodlaw-
ny 1 i stopien wzmocnienia 2. Z nadajnika wypro-
wadzono zaciski przeznaczone do podlgczenia sty-
kéw czujnikéw sterujacych pracg nadajnika. Zacisk
pierwszy Z1 polaczony z emiterem tranzystora na
ktorym jest zbudowany wzmacniacz 2, zacisk drugi

Z2 polgczony ze Srodkiem dzielnika oporowego R3,

R4 znajdujacego sie ma wejSciu wzmacniacza 2. Do
punktu lgeczacego obwdéd rezonansowy i biegun do-
datni napiecia zasilajagcego generator 1, jest dota-
czony zacisk trzeci Z3, a zacisk cawatry Z4 do Srod-
ka dzielnika - oporowo-kondensatorowego R2, C2
wlgczonego pomiedzy baze i emiter tranzystora na
ktérym jest zbudowany generator 1.

W stanie wyjSciowym napiecie zasilajgce jest
dolaczone na stopieft wzmocnienia 2 i [POprzez zZwar-
ty zestyk czujnika, laczacy zaciski pierwszy Z1 oraz
trzeci' Z3, na generator samodlawny 1. Poza tym
zestyk - innego czujnika zwiera zacisk pierwszy Z1
z czwartym Z4. W tym przypadku nadajniki Nl...
Nn wysylajg napiecie sinusoidalne o okre§lonej am-
plitudzie i czestotliwo§ci — krzywa ,a” fig. 3. Je-
Z2ell czujnik zwierajagcy w czasie normalnej pracy
swoimi stykami zacisk pierwszy Z1 i czwarty Z4
rozewrze na skutek zmiany stanu pracy kontrolo-
wanego obiektu swoj zestyk, a wiec i polaczenie po-
miedzy zaciskami pierwszym Z1 i czwartym Z4 to
woéwczas nadajnik zmienia warunki pracy, zamiast
sygnalu cigglego wyssyla sygnaly okresowo tlumio-
ne — krzywa ,b” fig. 3.

‘W przypadku gdy sa zwarte poprzez zestyki c¢zuj-
nikéw zaciski.pierwszy Z1 z trzecim Z3 i pierwszy
Z1 z drugim Z2, lub gdy sa rozwarte zaciski pierw-
szy Z1 z trzecim Z3, nadajnik (N1..Nn) nie wysyla
napiecia — krzywa ,,¢” fig. 3.

W zalezno$ci od wyzej przedstawionych warun-
k6w pracy nadajnikéw N1..Nn dziala sygnalizacja
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optyczna i akustyczna na stanowisku “kontrolujg-
cym. W czasie normalnej bezawaryjnej pracy urzg-
dzen, gdy na znane odbiomniki sygnaléw skladaja-
cych sie z filtréw waskopasmowych i wzmacniaczy,
przychodzg sygnaly ciggle o ustalonej czestotliwo-
$ci i-amplitudzie, lampki sygnalizacyjne podporzad-
kowane poszezegélnym odbiornikom On 53 wéwczas
wylaczone. Sygnalizacja diwickowa jest réwniez
wylaczona. Jezeli na stanowiskach kontrolowanych
powstaly zmiany w wyniku ktérych niektére czuj-
niki zmienily wamnki pracy odpowiednich nadaj-
niké6w N1..Nn na stan w kiérym wysylaja one
sygnaly okresowo tlumione, krzywa ,b” fig. 3, to
na stanowisku kontrolujgcym wspélpracujace z nimi
odbiorniki wlaczajg lampki sygnalizacyjne, na czas
zaniku wysylanego napiecia i na- stale 'sygnalizacje
dzwiekowa.

Przy powstaniu uszkodzenia na stamowisku kon-
trolowanym, lub gdy zostajag w odpowiednich na-
dajnikach N1..Nn na skutek dzialania czujnikéw,
rozwarte zaciski pierwszy Z1 z trzecim Z3 albo
zwarte zaciski pierwszy Z1 z drugim Z2, nastepuje
zanik napiecia wyj$ciowego na tych nadajnikach na
stanowisku kontrolujgcym zostanie wigczona sygna-
lizacja optyczna i akustyczna.

Zastrzezenie patentowe

Ukitad zdalnej sygnalizacji umozliwiajacy przesla-
nie-trzech danych z kazdego z kilku stanowisk kon-
trolowanych na stanowisko kontrolujace, skladajg-
cy sie z odbiornikéw sygnaléw i nadajnikéw syg-
natéw zawierajacych stopiefi wzmocnienia, genera-
tor samodlawny wykonany w ukladzie Clapp’a be-
dacym odmiang ukladu Colpitts’a znamienny tym,
ze kazdy z jego nadajnik6w (N1..Nm) posiada za-
cisk pierwszy (Z1) dolaczony do emitera tranzysto-

- ra na ktérym jest zbudowany wzmacniacz (2) oraz

zacisk drugi (Z2) polaczony ze $rodkiem dzielnika
oporowego (R3, R4) znajdujgcego sie na wejsciu
wzmacniacza (2), a ponadto zacisk trzeci (Z3) wy-
prowadzony z punkitu w generatorze (1) do ktérego
jest podiaczony obwéd rezomansowy i biegun do-
datni napiecia zasilajgcego generator (1) i zacisk
czwarnty (Z4) polaczony ze Srodkiem dzielnika opo-
rowo-kondensatorowego (R2, C2) wlaczonego mie-
dzy baze i emiter tranzystora na ktérym jest zbu-
dowany generator (1), przy czym zaciski te sg po-
tgczone ze stykami czujniké6w umieszczonych w
kontrolowanych stanowiskach tak, ze zmiana stanu
czujnikéw powoduje zmiane polaczenn pomiedzy za-
ciskami nadajnika (N1..Nn) a tym samym zmiane
warunkéw pracy ukladu i wyslanie przez niego
trzech rodzaji sygnaléw; cigglego, impulsowego lub
sygnalu o amplitudzie calkowicie ttumionej.
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