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Apparat til transport, hdndtering
og eventuelt forarbejdning af pap=
kasser.

Den foreliggende opfindelse angdr et apparat til transport,
hiandtering og eventuelt forarbejdning af papkasser og i gvrigt af
den i den indledende del af krav 1 angivne type.

Nermere betegnet angdr opfindelsen et apparat, som er indrettet
til at trzkke sammenlagte papkasseemner eller kartoner ud fra et ma-
gasin og til at fremfgre disse pd ordnet mdde og i dben eller ud-
foldet tilstand til én eller flere positioner, hvor kasserne behand-
les eller videretransporteres.

Szdvanlige transportbéand, der kan vare udstyret med drivaggrega-
ter til kontinuerlig eller diskontinuerlig bevagelse, omfatter nor-
malt et fleksibelt organ, der beveger sig i en endelgs bane, sdsom
to keder hvorpd der er fastgjort organer til at bringe kasserne i
stilling og til at medfgre disse. Disse organer er anbragt passende
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fordelt, siledes at der mellem efter hinanden fglgende par af or-
ganer dannes en flade, p& hvilken en kasse md anbringes, ndr den
trazkkes ud fra magasinet.

En sadan flade har samme lzngde som en af kassens bunddimensio-
ner og er udformet sdledes, at den ngjagtigt passer til kassens bund-
areal, hvorved kassen s&ledes kan fastholdes i en forud valgt stil-
ling.

Transportbidnd af denne type er behzftet med den ulempe, at hver
kassemodtagende flade md vare udformet ngjagtigt efter kassens bund,
for at kassen kan fastholdes i position, og som fglge heraf md trans-
portbandets bevagelse vere ngjagtigt synkroniseret med den mekanisme,
som udtager kasserne fra magasinet og overfgrer dem til transportbdn-
dets kassemodtagende flade under en samtidig &bning af kasserne. Selv
den mindste faseforskel vil bevirke, at de dbnede kasser ikke rammer
transportbdndets kassemodtagende flader pd korrekt mdde, hvorved kas-
serne vil blive deformeret med standsning af produktionen til fglge.
P4 grund af kravet om stadigt stgrre arbejdshastigheder af hensyn til
en gkonomisk produktion er det efterhdnden blevet sardeles vanskeligt
at foretage og opretholde en sddan ngjagtig synkronisering i kendte
transporfapparater af den ovenfor omtalte indretning.

En anden ulempe i forbindelse med konventionelle transportappa-
rater bestdr i, at det er ngdvendigt at andre afstanden mellem de
kassemedbringende og fastholdende organer, ndr der skal omstilles til
kasser eller asker af andre dimensioner. Dette ngdvendigggr en uhel-
dig og forholdsvis langvarig standsning af produktionen.

Apparat ifglge opfindelsen er ejendommeligt ved det i den kende-
tegnende del af krav 1 angivne. Som fglge af det for apparatet i-
fglge opfindelsen specielle medbringerarrangement kan der arbejdes
- med hgje produktionshastigheder uden problemer med hensyn til syn-
kronisering mellem apparatets transportgr og apparatets mekanisme
til udtagning og &bning af kasser fra magasinet. Som fglge af at
medbringerne virker pd diametralt modstdende kanter af en kasse,

vil denne sdledes kunne give efter uden at blive deformeret eller
@gdelagt, hvis synkroniseringen af én eller anden &rsag ikke er helt
perfekt. Endvidere vil medbringerne selv kunne fremkalde eller fuld-
fgre en kasses &bning eller udfoldning, hvis dbne- og overfgrings-
mekanismen af én eller anden arsag ikke fremkalder en fuldstzndig
udfoldning til den endélige kasseform.

Med den i krav 2 angivne udfgrelsesform bliver det muligt at
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foretage en hurtig og enkel omstilling til behandling af forskellige
kassestgrrelser, idet kassemedbringerne pd den ene transportgrkade
kan forskydes under &t i forhold til medbringerne pd den anden trans-
portgrkede blot ved at indstille den relative vinkelstilling for
transmissionens to drivaksler. '

I udfgrelsesformen ifglge krav 3 er hver af de to drivaksler
suppleret med et ringhjﬁl med herfra radialt udragende fingre, som
er sdledes anbragt og afpasset efter det for apparatet ifglge op—
findelsen specielle arrangement af kassemedbringere, at der ogsé
opnds en kontrolleret eller styret kasseafgivelse ved transportg-
rens afgangsende. Med de i krav 4 praciserede trak bliver denne ud-
fgorelsesform med kasseafgivemekanismen szrlig velegnet til at over-
fgre og afgive kasser til en anden kassetransportgr uden at en per-

fekt synkronisering er kritisk.

I det fglgende skal opfindelsen forklares nzrmere ud fra en
udfgrelsesform og under henvisning til tegningen, hvor

fig. 1 viser, set ovenfra, et transportapparat konstrueret i
overensstemmelse med den foreliggende opfindelse,

fig. 2 en afbildning set fra enden i retning af pilen A i fig. 1,

fig. 3-6 respektive operationstrin for en til apparatet ifdlge
opfindelsen knyttet mekanisme, som trzkker kasser ud fra et magasin
og indsztter disse i apparatets transportgr ved dennes tilgangsende,
samt 7

fig. 7-10 respektive operationstrin for en speciel udkaster-
eller overfgringsmekanisme ved afgangsenden af et apparat ifglge
opfindelsen, hvilken mekanisme overfgrer kasser til et andet tver-
gidende transportband.

Idet der nu henvises til fig. 1 og 2 pd tegningen, ses det
viste transportapparat ifglge opfindelsen at indeholde en transpor-
tgr med to kader 10, 11, der er vist skematisk, hvilke kzder kan
drives til at bevage sig i en endelgs slgjfe ved hjelp af et driv-
aggregat 38. Kazden 10 1lgber omkring tre kadehjul 12, 13 og 14, hvor-
imod kazden 11 lg¢ber omkring fire kedehjul 15, 16, 17 og 18.

Som det fremgdr af fig. 2, er kadehjulene 14 og 18 fastldst pa
deres respektive aksler 30 og 31, mens akselen 30 er fastgjort ind-
stilleligt p& drivakselen 39 med hensyn til drejningsvinkel eller
vinkelstilling ved hjzlp af en krave 40 med stilleskruer 41. Driv-
kraften fra akslerne 39 og 30 overfgres til akselen 31 ved hjelp af
en drivkzde 42, som forbinder de to tandhjul 43 og 44, idet disse
er fastgjort pd deres respektive aksler 30 og 31.
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P4 hver af kederne 10 og 11 er der fastgjort flere medbringere
19 henholdsvis 20; Som hver er dannet af vinkelformede stykker, der
er anbragt vertikalt. Som det klart fremgdr af fig. 1, er disse
A_vinke;stykker-fastgjort pa deres respektive kader og er passende
fordelt i forhold til hinanden. Vinkelstykkerne p& den ene kade er
anbragt sdledes, at de flader, som forlgber vinkelret mod transport-
apparatets centrale langdeakse, er beliggende i planer, der er for-
skudt et stykke, som er 1lig med en dimension (tykkelsen) for en en-
kelt kasse 21 i forhold til de tllsvarende flader pd den anden
kzdes v1nkelstykker.

Under kazderne 10 og li,findes to slidsker 45 for kasserne.

"Ved,transp0ft¢rens ene ende befinder der sig en mekanisme, som
er indrettet til at trazkke kasserne 21 ud fra et magasin 22, som er
vist skematisk, hvilket magasin er af den art, hvori kasserne er stab-
let fladt imod hinanden, idet sidevaggene er lukkede, og ldg og bund
er dbne. Da sddanne magasiner er velkendte, er de ikke her vist de-
taljerét, Denne mekanisme til udtrzkning af kasser er som helhed be-
tegnet med 23 og er opbygget af en arm 24, som drejer ved 25, sile-
des at den kan dreje en vinkel pa 90° mellem den stilling, der er
vist i fuld streg og stillingen, som er vist punkteret. Enden af ar-
men 24 har en sugekop 26, hvortil der kan sluttes et undertryk frem-
bragt;af en ikke vist sugeanordning af kendt art, gennem en suge-
ledning 27. ' '

"Ved den modsat mekanismen 23 liggende ende af transportgren
er der anbragt en anden mekanisme, som er indrettet til at fjerne
kasserne fra transportbandet, og til at overfgre kasserne til et an-
det transportband.

"En sddan mekanisme bestdr af to ringe 28 og 29, som er fast-
14st pd deres respektive aksler 30 og 31, som tillige bazrer kede-
hjulene 14 og 18. Ringen 28 har tre fihgre 32, som strazkker sig ra-
dialt udad og sidder lige langt fra hinanden. Den yderste ende af -
hver finger 32 er bgjet en smule bagud i forhold til ringens 28 om-
drejningsretning, der i fig. 1 svarer til urets omlgbsretning. Rin-
‘gen 29 har tilsvarende tre fingre 33, som gdr radialt udad og er
fordelt med lige stor afstand i forhold til hinanden. Den yderste
ende af hver finger 33 er, som det ses ved 34, bgjet bagud som en
krog i forhold til ringens 29 omdrejningsretning, der i fig. 1 er
modsat urets.

Som det klart fremgdr af tegningen, er af en drsag, som senere
vil blive forklaret, fingrene 32 lzngere end fingrene 33.
Det ovenfor beskrevne transportapparat fungerer pd fdglgende

vis.
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Kedeparret 10, 11 bevager sig kontinuerligt, hvorimod armen 24
bevaeges frem og tilbage mellem de to tidligere navnte endepositioner
synkroniseret med kadernes bevagelse, eller rettere med stillingen
af medbringerne 19 og 20.

Ved hver driftscyklus bringes armen 24 fra stillingen 1 fig. 1

til stillingen i fig. 3, hvor sugekoppen 26, hvori der hersker et
undertryk, griber fat pa vaggen af den fgrste kasse 21 i stabelen,
som er oplagret i magasinet 22. Under armens 24 tilbagelgb trakker
sugekoppen herved den fgrste kasse ud af magasinet (fig. 4). Som

det klart fremgdr af tegningen, har den sideveg i magasinet 22, som
ligger langst borte fra armen 24, en hage 35, som er bukket ind mod
magasinets indre. Denne hage 35 har til formdl at forhindre, at kop-
pen 26 trazkker mere end &n kasse ud under hver cyklus. Armens 24 re-
turnering til stillingen i fig. 1 bevirker en gradvis &bning af kas-
sen pd normal vis, indtil, som det vises i figurerne 4 og 5, kassen
indszttes helt &bnet mellem de to medbringere 19 og 20 (fig. 6). Nar
kassen er indfgrt mellem medbringerne, afbrydes sugekoppens 26 un-
dertryk, hvorefter transportgren frit kan trazkke kassen vak. Denne
ndr, efter at have varet behandlet ved den position, som skematisk
er vist ved S, den ende af transportgren, som ligger modsat magasi-
net 22. Som det her ses tydeligere i fig. 7, kommer fingrene 32 og
33 pd henholdsvis ringene 28 og 29, der drejer synkroniseret med
transportgren, i kontakt med den bageste ende af kassen 21 for at
presse kassen ud af transportﬁren; f.eks. ind mellem medbringerne 36
péd et andet tvargdende transportband 37, som bevager éig synkroni-
seret med transportgrkaderne 10, 11. Fingeren 32, som er langere end
fingeren 33, folder fgrst kassen som vist i fig. 8 for derved at
indsztte denne delvis mellem medbringerne 36, hvorpa den kroglignende
ende 34 af fingeren 33 fuldfgrer kassens indfgring som vist i fig.

9 og 10. '

Med et transportapparat ifglge opfindelsen er det forholdsvis
let at synkronisere bevagelsen af mekanismen, som trazkker kassen
ud, med kadernes bevegelse, selv ved hdje arbejdshastighedef, uden
at der i det store og hele bestdr mnogen risiko for, at kasserne ikke
indsazttes pd deres pladser pa transportbdndet.

En anden vigtig fordel ved transportapparatet ifgige opfindel-
sen bestdr i, at det, for at indstille apparatet pd forhdnd til
drift med en bestemt kassestgrrelse, kun er ngdvendigt at regulere
vinkeldrejningen af akselen 30, som barer kezdehjulet 14, i forhold
til drivakselen 39 pd en sddan mdde, at kaden 10 forskydes i for-
hold til kaden 11, hvormed medbringerne 19, 20 pd kaderne forsattes
mere eller mindre i forhold til hverandre.
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; Tfansportapparatet ifglge opfindelsen har vist sig at vare sar-
ligt'egnet til anvendelse sammen med maskiner til pdsatning af hzlde-
tud pi en beholders vag. Positionen S, hvorved bearbejdning finder
sted, kan omfatte en sddan maskine, og hzldetuden vises skematisk
ved 46 pd tegningen. _

~ Selv om den ovenfor beskrevne udfgrelsesform for apparatet i-
fglge opfindelsen har sdvel en udkastermekanisme som en kasseind-
fgringsmekanisme, kan udkastermekanismen i form af ringe med fingre
udelades, og mekanismen til udtrzkning af ®sker fra magasinet kan
- vere af en anden type uden herved at afvige fra opfindelsens grund-
liggende idé. '

" Den viste udfgrelsesform med udkastermekanisme i form af re-
spektive hjul med radialt udragende fingre er imidlertid sarlig
"hensigtsmassig og velegnet 'i forbindelse med transportapparatets
~ indretning i gvrigt. For det fgrste er det en enkel foranstaltning
‘at tildanne transportgrkzdernes drivaksler 30, 31, sdledes at ud-
kasterhjulene kan monteres herpd og dermed vare synkroniseret med
transportgren. For det andet er sidanne udkasterhjul szrligt hen-
sigtsmessige i forbindelse med det for apparatet ifglge opfindelsen
'spécielle kassemedbringerarrangement, idet der herved kan opnds en
styret eller kontrolleret kasseafgivelse.

Af fig. 7 vil det sdledes fremgd, at den viste kasse 21 ved
transportgrens afgangsendé vil kunne blive skubbet skavt pd en u-
kontrolleret midde, hvis der ikke var indrettet udkasterhjul, idet
medbringerne 19 slipper kassen fgr medbringerne 20. I visse til-
fzlde kan en sddan ukontrolleret kasseafgivelse vere uden betydning,
men specielt'hvis'kasserne 21 skal overfgres til et andet transport-
bdnd, kan en sddan utilstrakkeligt kontrolleret kasseafgivelse veare
uheldig, iszr i forbindelse med hgje arbejdshastigheder.

I figurerne 8-10 vises som allerede omtalt, hvorledes kasserne
21 kan overfgres til et tvargdende transportbdnd 37 med et konven-
tibnelt arrangement af medbringerpar 36, mellem hvilke kasserne skal
iﬁdpressés, I forbindelse hermed er det serligt hensigtsmessigt, at
fingfene 32 er i hovedsagen rette, mens fingrenes 33 kroglignende
ender 34 er buet bagud som vist. '

Med en afpasning af fingrenes laengder kan der sdledes ikke blot
opnds en kontrolleret kasseafgivelse men ogsd en svag deformation
af kassen 21 som vist i fig. 8, hvorved den ¢gverste venstre kant af
kassen i fig. 8 vil kunne fanges sikkert af en medbringer 36, ogsd
uden en helt perfekt synkronisering mellem transportbidndet 37 og
apﬁaratet ifglge opfindelsen.

Efter at den overfgrte kasse er grebet af en medbringer 36, vil
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en finger 33 fortsat vare i kontakt med kassen, som vist i fig. 9,
hvorefter fingeren 33 pd grund af dennes krogformede ende 34 fort-

sat vil stgtte og indpresse kassen helt mellem den fangende med-
bringer 36 og den nazrmest foranliggende medbringer pd transportbén-
det 37, som vist i fig. 10. Apparatet ifglge opfindelsen bliver dermed
velegnet til brug i forbindelse med konventionelle kassetransportgrer,

uden at synkroniseringen er kritisk.

Patentkrav

1. Apparat til transport,'héndtering og eventuelt forarbejdning
af papkasser, der skal tildeles en endelig parallelepipedisk form,
hvilket apparat omfatter en transportgr med i det mindste &t fleksi-
belt organ, som bazrer flere medbringere anbragt i passende afstand
fra hinanden, hvilket fleksible organ eller organer er arrangeret til
at danne to modstdende og parallelle 1gb med en mellemliggende af-
stand svarende til en fgrste hoveddimension for kasserne, og hvilket
fleksible organ eller organer drives pd en sddan midde, at de to pa-
rallelle 1gb fremfgres synkront og i den samme retning, et magasin,
hvori kasserne er lagret liggende fladt imod hinanden med sidevaeg-
gene lukket og enderne &bne, samt en mekanisme der er indrettet til
at trzkke kasser ud fra magasinet og til at overfgre disse til trans-
portdren under &bning af kasserne til deres sluttelige parallelepi-
pediske form, KENDETEGNET ved, AT de pad navnte fleksible organ eller
organer fastgjorte medbringere er arrangeret og fordelt pé en sadan
méde, at medbringerne (19) pd ét 1¢b er forsat et stykke i trang-
portretningen svarende til en anden hoveddimension for kasserne i for-
hold til medbringerne (20) pd det andet 1lgb, sdledes at der dannes
flere par af sammenhgrende og mod hinanden vendende fremspring, hvor
hvert par er indrettet til imellem sig at optage en kasse, som ved
eller langs to diametralt overfor hinanden liggende kanter ligger an
mod parrets fremspring.

2. Apparat ifglge krav 1, hvor nmvnte fleksible organ eller or-
ganer omfatter to endelgse keder eller bdnd (10,11), hvor hver kzde
eller band fastlzgger et af nazvnte to parallelle 1¢b, og hvor hver
kede eller band er indrettet til at kunne bevzges i1 respektive lukkede
baner af &t enkelt drivaggregat (38), som er drivmessigt forbundet til
kederne gennem en transmission, KENDETEGNET ved, AT transmissionen
indeholder to drivaksler (30,31), nemlig &n for hver kade eller band
(10,11), hvilke drivaksler er drivmessigt sammenkoblet, sdledes at
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de roterer synkront, samt AT drivaggregatet (38) er koblet til den
ene (30) af drivakslerne pd en indstillelig mdde med hensyn til rela-
tiv vinkelstilling for drivakslerne.
- 3. Apparat ifglge krav 2, hvor de to drivaksler er arrangeret
parallelt og overfor hinanden ved transportgrens afgangsende, KENDE-
TEGNET ved, AT hver drivaksel (30, 31) barer et ringhjul (28 h.h.v.29),
som er monteret til rotation sammen med den tilhgrende drivaksel, og
AT hvert ringhjul er udstyret med et szt af radialt fremstdende fingre
(32 h.h.v. 33), hvor fingrene i hvert szt er sdledes fordelt pd det
- tilhgrende ringhjul, at en finger (32) pd det ene ringhjul (28) og

en finger (33) pd det andet ringhjul (29) samtidigt gdr i indgreb med
bagveggen pd den sidste kasse (21} i transportgren ved dennes afgangs-
ende pi det tidspunkt, hvor den medbringer eller det fremspring(20),
- som er i indgreb med bagvaggen pd nazvnte sidste kasse, befinder sig
i omradet imellem de to drivaksler (30, 31) (fig. 7,9 og 10).
- 4. Apparat ifglge krav 3, KENDETEGNET ved, AT hver finger (33)

pé det ene ringhjul (29) har en kroglignende ende (34), der er buet
bagud,i forhold til ringhjulets rotationsretning, mens fingrene (32)
ﬁé det andet ringhjul er i det vasentlige rette.
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