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Bei einer Gewinnungsmaschine fur den Abbau von
untertagigen Lagerstitten mit einem Raupenfahwerk und
einem schwenkbaren Auslegerarm, an welchem Abbau-
werkzeuge rotierbar gelagert sind, ist der Auslegerarm an
einem in Maschineniangsrichtung verschieblichen Schiitten
um eine im wesentlichen quer zur Maschinenlangsrichtung
verlaufende Achse schwenkbar und anstellbar gelagert. Die
Schramwerkzeuge sind als Disken ausgebildet und an
einem um eine zur Schwenkachse des Auslegerarmes im
wesentlichen parallele Achse rotierbar und antreibbar am
Auslegeramm gelagerten walzenférmigen Kopf angeordnet,
die Disken sind um zur Rotationsachse des Kopfes im we-
sentlichen paraliele Achsen drehbar am Kopf in unter-
schiedlicher Entfernung von der Stirnflache des Kopfes
angeordnet und der mit dem Raupenfahrwerk verbundene,
den Schiitten tragende Maschinenrahmen ist in der Strecke
verspannbar.
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Die Erfindung bezieht sich auf eine Gewinnungsmaschine firr den Abbau von untertagigen La-
gerstatten mit einem Raupenfahrwerk und einem schwenkbaren Auslegerarm, an welchem Ab-
bauwerkzeuge rotierbar gelagert sind.

Streckenvortriebsmaschinen, welche zumeist auch fiur einen universellen Einsatz geeignet
sind, werden in erster Linie fur den Vortrieb von Strecken eingesetzt, wobei die Richtung, in welche
die Maschine bewegt wird, mit der Richtung, in welcher der Stollen oder der Tunnel vorgetrieben
wird, Ubereinstimmt. Derartige Maschinen weisen je nach der GroRe des maximal schrambaren
Profiles zumeist allseits bewegbare Auslegerarme auf, an welchen Schramwerkzeuge rotierbar
gelagert sind. Die Werkzeuge selbst werden quer zur Vortriebsrichtung dber die Ortsbrust bewegt
und in der Folge fir einen neuerlichen Einbruch in Langsrichtung der Maschine und damit in Stre-
ckenlangsrichtung wiederum versetzt bzw. verfahren.

Far den Abbau von Lagerstatten untertage sind Maschinentypen entwickelt worden, weiche
sich zumeist l&ngs eines Abfordermittels parallel zum Floz bzw. der Lagerstatte verfahren lassen.
Je nach Machtigkeits des Flozes sind unterschiedliche Ausbildungen bekanntgeworden, welche in
der Regel Uber Ketten oder Seilziige in der Abbaustrecke festgelegt werden. Aus der
DE-OS 38 09 768 ist beispielsweise ein Verfahren zum Abbau von Lagerstatten untertage be-
kanntgeworden, bei dem zwischen den zwei zunéachst vorgetriebenen Auffahrungsstrecken eine
vorlaufige Bohrung eingebracht wird und mit Hilfe eines Ketten- oder Seilzuges von der unteren
Auffahrungsstrecke zur oberen Auffahrungsstrecke ein Abfrasvorgang mit gegenlaufigen Fraswal-
zen vorgenommen wird. Bedingt durch die Steilheit der Abbaustrecke kann das freigelegte bzw.
abgebaute Material jeweils nach unten auf ein in einer Auffahrungsstrecke vorgesehenes Forder-
mitte! fallen. Insbesondere fur den Abbau von Mineralien bzw. Kohle sind Strebgewinnungseinrich-
tungen bekannt, wobei das Gewinnungswerkzeug auf einer Férderstrecke entlang verfahren wird.
So ist beispielsweise aus der DE-OS 195 40 362 ein Abbauwerkzeug bekanntgeworden, bei dem
das Hauptschramwerkzeug mit Disken besetzt ist, wobei diesen Disken vor- bzw. nachlaufig
Schramwalzen zugeordnet sind. Diese Einrichtung wird auf einer Fordereinrichtung in Langsrich-
tung der abzubauenden Strecke verfahren.

Die Erfindung zielt nun darauf ab, eine Gewinnungsmaschine der eingangs genannten Art zu
schaffen, welche auch ohne Zuhilfenahme von Seilen verfahrbar ist und welche auch fir niedrige
Fioze beliebiger Steilheit einsetzbar ist und insbesondere geeignet ist, auch harteres Material
sicher abzubauen und die Méglichkeit bietet ein automatisiertes ferngesteuertes Abbauverfahren
durchzufuhren. Zur Lésung dieser Aufgabe besteht die erfindungsgemaRe Ausbildung der Gewin-
nungsmaschine im wesentlichen darin, dal der Auslegerarm an einem in Maschinenlangsrichtung
verschieblichen Schlitten um eine im wesentlichen quer zur Maschineniangsrichtung verlaufende
Achse schwenkbar und anstellbar gelagert ist, daf die Schramwerkzeuge als Disken ausgebildet
sind und an einem um eine zur Schwenkachse des Auslegerarmes im wesentlichen parallele
Achse rotierbar und antreibbar am Auslegerarm gelagerten walzenformigen Kopf angeordnet sind,
daf die Disken um zur Rotationsachse des Kopfes im wesentlichen parallele Achsen drehbar am
Kopf in unterschiedlicher Entfernung von der Stirnfiache des Kopfes angeordnet sind und daR der
mit dem Raupenfahrwerk verbundene, den Schiitten tragende Maschinenrahmen in der Strecke
verspannbar ist. Dadurch, daR der Auslegerarm an einem in Maschinenlangsrichtung verschiebli-
chen Schiitten um eine im wesentlichen quer zur Maschinenléngsrichtung verlaufende Achse
schwenkbar und anstellbar gelagert ist, kann insgesamt eine sehr niedrige Bauhthe realisiert
werden, wobei ausgehend von einer Position, in welcher die Maschine entsprechend verspannt ist,
durch Verschiebung des Schiittens in Langsrichtung und Verschwenken des Schramarmes bzw.
Auslegerarmes ein dem Schlittenhub entsprechender Teilbereich des Flzes abgebaut werden
kann. Dadurch, daR die Schramwerkzeuge als Disken ausgebildet sind und an einem um einen
quer zur Schwenkachse des Auslegerarmes im wesentlichen parallele Achse rotierbar und antreib-
bar am Auslegerarm gelagerten walzenférmigen Kopf angeordnet sind, wird ein Schramwerkzeug
zur Verfugung gestellt, mit welchem es maglich ist auch hartere Materialien sicher abzubauen und
zu hinterschneiden, wobei das hinterschnittene Material jeweils Uber die Abbaustrecke abgeférdert
werden kann und auf diese Weise auf einen in der unteren Auffahrstrecke vorgesehenen Abforde-
rer abgefordert werden kann. Eine derartige Ausbildung zeichnet sich durch geringe BaumaRe bei
hoher Schneidleistung aus, wobei es fiir den Abbauvorgang genugt, diese rotierbar gelagerten
Disken jeweils um die im wesentlichen zur Sohle parallele Schwenkachse des Auslegerarmes
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aufwarts zu verschwenken und gleichzeitig in Langsrichtung des Flozes zu verschieben. Insbeson-
dere ist bei einem derartigen Abbauverfahrens der Langsschlitten am Beginn des Abbauverfah-
rens, bei welchem die Maschine selbst entsprechend verankert wird, volistandig ausgefahren,
wobei der Schramvorgang durch das vertikale Verschwenken der Schneidwalzen gleichzeitig mit
dem kontinuierlichen Zuriickziehen des Schramauslegers mittels des Langsschlitten erfolgt, sodal
die entsprechenden Einbruchvorgange und der Abbau durchgefihrt werden kann. Dadurch, dal
nun die Disken um zur Rotationsachse des Kopfes im wesentlichen parallele Achsen drehbar am
Kopf in unterschiedlicher Entfernung von der Stirnflache des Kopfes angeordnet sind, Jassen sich
mit einem derartigen Kopf eine Mehrzahl von Schnittspuren hinterschneidend erzielen, sodaf ein
rascher und sicherer Ausbruch auch harteren Materiales gelingt. Dadurch, daf die Maschine selbst
ein Raupenfahrwerk aufweist, ist sie in hohem Mafe manovrierfahig und kann auch selbstatig
ohne externe Verspannung verfahren werden, wobei die Verspannung des Maschinenrahmens in
der Strecke uber Seile oder, wie es einer bevorzugten Weiterbildung entspricht, Uber Stutzstempel
erfolgen kann. Mit Vorteil ist die Ausbildung daher so getroffen, daf der Maschinenrahmen Statz-
stempel zum Verspannen der Maschine zwischen Firste und Sohle tragt, sodaf bei mittelsteilen
abzubauenden Strecken auf eine Verankerung durch Seile verzichtet werden konnte, da die Ma-
schine ja selbst verfahrbar ist.

Um die Schneidleistung einer derartigen Maschine bei gleichzeitig geringsten Abmessungen
weiter zu erhohen, ist mit Vorteil die Ausbildung so getroffen, dal die Disken einen gemeinsamen,
sur Rotationsachse des Kopfes konzentrischen Hullkreis aufweisend angeordnet sind.

Um zu Beginn des Einbruchvorganges und am Beginn des Eintauchens in das Floz eine ent-
sprechend exakte Festlegung der jeweils abzubauenden Starke des Flozes zu erzielen, kann-die
Maschine mittels des Raupenfahrwerkes entsprechend positioniert werden. Eine raschere und
sichere Korrektur der korrekten Positionierung laRkt sich in einfacher Weise dadurch verwirklichen,
dal der Schlitten zusatzlich zu seiner Verschiebbarkeit in Maschinenlangsrichtung quer zur Ma-
schinenlangsrichtung verschieblich gelagert ist. Die Gewinnungsmaschine wird somit mittels des
Raupenfahrwerkes oder unter Zuhilfenahme von Seilwinden oder Ketten relativ zum StoR positio-
niert und in dieser Lage festgelegt, worauf eine Feinjustierung der Einbruchtiefe durch Querver-
schieben des Schiittens ermoglicht wird.

Mit Vorteil ist die Ausbildung so getroffen, dah die Achsen von wenigstens 4, vorzugsweise
wenigstens 6, Disken am Kopf angeordnet sind, wodurch mit langsam drehenden Kopfen ein wir-
kungsvolles Schneiden erzielt werden kann. Zum Antrieb der Kopfe konnen konventionelle hydrau-
lische oder elektrische Motoren eingesetzt werden, wobei der Schneiddruck im wesentlichen durch
den Verschiebeantrieb des Schlittens vorgegeben wird.

Die Disken an der Stirnseite des Kopfes kénnen, wie bereits erwahnt, in unterschiedlichem axi-
alen Abstand von dieser Stirnfléche angeordnet werden, sodafd bei einer Umdrehung des Kopfes
mehrere Schneidspuren konzentrisch und axial benachbart geschramt werden koénnen, wodurch
die Effizienz des Ausbruches wesentlich erhoht werden kann, Mit Vorteil ist die Ausbildung hiebei
so getroffen, dal jeweils bezuglich der Rotationsachse des Kopfes diametral gegenuberliegend
angeordnet Disken auf gleichem Abstand in Achsrichtung gesehen von der Stirnflache des Kopfes
angeordnet sind.

Zur Erhohung der Stabilitat der Maschine bei extrem kurzer und niedriger Bauweise ist die
Ausbildung vorzugsweise so getroffen, daR das Raupenfahrwerk relativ zur Langsmittelebene der
Maschine asymmetrisch angeordnet ist und daR die dem Kopf benachbarte Raupe in Maschinen-
langsrichtung gesehen gegentiber der gegeniiberliegenden Raupe zuriickversetzt angeordnet ist.
Wahrend des Abbauvorganges wird somit der mehrachsig belastete Kopf und der Auslegerarm
durch das gegenuberliegende Raupenfahrwerk auch dann hinreichend abgestitzt, wenn der Aus-
legerarm und der Schlitten sich in seiner voll ausgefahrenen Position befindet. Gleichzeitig erlaubt
gine derartige Anordnung eine entsprechende Positionierung von Stutzstempel zur optimalen
Aufnahme der Abspannkréafte, da an der dem Kopf gegenuberliegenden Seite des Maschinenrah-
mens im Bereich des weiter vorne angeordneten Raupenfahrwerkes am Maschinenrahmen noch
Platz fur die Anordnung eines Stitzstempels verbleibt. Mit Vorteil ist die Ausbildung hiebei so
getroffen, dal® wenigstens ein Abstitzstempel der Maschine nahe der der Abbaufront abgewandten
Raupe am dem Auslegerarm zugewandten Vorderende des Maschinenrahmens angeordnet ist,
wobei die Abstitzung noch dadurch verbessert werden kann, daf} wenigstens ein weiterer Abstutz-
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stempel nahe der zurlickversetzten, der Abbaufront zugewandten Raupe am Hinterende des
Maschinenrahmens angeordnet ist. Insgesamt ergibt sich somit bei einer leicht manévrierbaren
selbstverfahrbaren Maschine ein hohes MaR an sicherer Abstiltzung, sodaf insbesondere bei nicht
zu steilen Flozen auf eine zusétzliche Abspannung tUber Ketten oder Seile verzichtet werden kann.
Fur besonders steile Strecken ist aber die Ausbildung mit Vorzug so getroffen, dafl am Hinterende
des Maschinenrahmens und/oder der Raupentrager des Raupenfahrwerkes AnschluBstelien fur
Abspannseile, insbesondere Seilwinden, angeordnet sind, sodaR sich die erfindungsgemaRe
Maschine fur den universellen Einsatz eignet. Um temporére Gebirgssicherungen durchfithren zu
konnen, ist an der Gewinnungsmaschine mit Vorzug an der zum Stof abgewandten Seite mindes-
tens eine Ankerbohr- und -setzeinrichtung angeordnet.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines in der Zeichnung schematisch dargestellten Aus-
fuhrungsbeispieles naher erlautert. In dieser zeigen Fig. 1 eine schematische lllustration des Ab-
bauverfahrens, bei welchem zwischen zwei in verschiedener Héhenlage vorgetriebenen Strecken
ein geneigt verlaufendes Fl6z abgebaut wird, Fig. 2 eine perspektivische Ansicht auf die kleinbau-
ende Abbau- bzw. Gewinnungsmaschine gemaR der Erfindung, Fig. 3 eine Seitenansicht in Rich-
tung des Pfeiles lil der Fig. 2, Fig. 4 eine Draufsicht auf die Maschine gemaR Fig. 2 und Fig. 5
einen Schnitt nach der Linie V-V der Fig. 3.

In Fig. 1 ist ersichtlich, daB vor Beginn des Abbauverfahrens zunachst zwei Stollen 1 und 2 in
unterschiedlicher Hohenlage vorgetrieben werden, wobei sich das Floz im Bereich zwischen die-
sen beiden Stollen 1 und 2 erstreckt. In der Folge wird ein erster Verbindungsstolien 3 entlang des
Flézes und entsprechend der Flozstarke in herkdmmlicher Weise aufgefahren, wobei zu diesem
Zwecke noch Vortriebsmaschinen konventioneller Bauart oder aber Sprengbohrverfahren Verwen-
dung finden kénnen. Im oberen der beiden Vortriebsstollen wird eine Rampe 4 ausgebildet, an
welcher eine Seilwinde abgestutzt ist, sodaR die Maschine vollstandig aus dem Fléz austauchen
kann und neuerlich in den Abbaubereich entsprechend versetzt zuriickmanovriert werden kann.
Die Gewinnungsmaschine 5 ist, wie in Fig. 1 ersichtlich, tber Stempel 6 und 7 zwischen Sohle und
Firste im Stollen verspannt, wobei zusétziich Seile oder Ketten 8, welche an einer Seilwinde 9 am
Hinterende der Maschine festgelegt sind, eingesetzt werden kénnen. In Fig. 1 ist weiters schema-
tisch die die diskentragende Trommel 10 sowie der in Hohenrichtung schwenkbare Auslegerarm 11
ersichtlich, dessen Schwenkantrieb durch ein hydraulisches Zylinderaggregat 12 sichergestellt ist.
Die Maschine verfugt tber ein schematisch mit 13 bezeichnetes Raupenfahrwerk. Die Details
dieser Maschine sind in den nachfolgenden Figuren naher ersichtlich.

In Fig. 2 ist ersichtlich, daR das Raupenfahrwerk 13 zu beiden Seiten der Vortriebsmaschine 5
Raupen 14 und 15 aufweist, deren relative Lage zum Maschinenrahmen der Maschine 5 in Langs-
richtung versetzt ist. Die dem Kopf 10 des Auslegerarmes 11 benachbarte Raupe 15 ist gegenuber
der gegeniiberliegenden Raupe 14 entsprechend zurUckversetzt, sodall der Auslegerarm 11
gemeinsam mit einem Schiitten 16 in Richtung des Doppelpfeiles 17 entsprechend weit zum Ma-
schinenrahmen der Maschine 5 zurtickverfahren werden kann. Am Maschinenrahmen sind asym-
metrisch die Stutzstempel 6 und 7 angeordnet, wobei aufgrund des in Maschinenrichtung zum
Vorderende der Maschine weiter nach vorne gezogenen Raupenfahrwerkes 14 hier eine entspre-
chend weiter vorne liegende Abstitzung durch den Stempel 7 an der dem Schramkopf 10 gegenu-
berliegenden Seite ermoglicht wird, wodurch die Stabilitat erhoht wird. Am Rahmen bzw. an den
Stempel 7 ist zumindest eine Ankerbohr- und -setzeinrichtung 29 zur temporaren Absicherung
angeordnet. Der Schlitten 16 kann zum Zwecke der Korrektur der Position des Schramkopfes 10 in
Richtung des Doppelpfeiles 18 quer verfahren, sodal auch nach einem Abspannen und einem
Ausfahren der Stempel 6 und 7 noch Korrekturen der Position der Schramwerkzeuge erméglicht
sind.

Am Kopf 10, welcher rotierend um die Rotationsachse 19 beispielsweise durch einen Hydrau-
likmotor antreibbar ist, sind nun Disken 20, 21, 22 und 23 in unterschiedlichem axialen Abstand
von der Stirnflache des Kopfes 10 vorgesehen, welche bei Rotation des Schramkopfes 10 um die
Rotationsachse 19 entsprechend zueinander parallele Bahnen im Fl6z schneiden. Wie aus der
Seitenansicht gemaR Fig. 3 ersichtlich, kann der Auslegerarm 11 aus einer strichliert dargesteliten
Ausgangsposition 11' zu Beginn des Abbauvorganges in die zuriickgezogene zweite Position
verfahren werden, wobei zu diesem Zweck der Schiitten im Sinne des Doppelpfeiles 17 verfahren
wird. Dies wird nochmals anhand der Fig. 4 verdeutiicht, in weicher in der Draufsicht auf den rotie-
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renden Schramkopf 10 die unterschiedlichen axialen Positionen der SchneidmeiRel 20, 21, 22 und
23 nochmals deutlich erkennbar sind. Die Rotation des Kopfes 10 um die Rotationsachse 19 erfolgt
hierbei im Sinne des Doppelpfeiles 24, wobei die ausgefahrene Position des Auslegerarmes strich-
liert wiederum mit 11' angedeutet ist. Bei der Darstellung nach Fig. 4 ist weiters ersichtlich, daR am
Hinterende der Maschine Seilwinden 25 und 26 vorgesehen sind, iber welche eine Abspannung
der Maschine zusatzlich zu den hydraulischen Stempein 6 und 7 tber Seile oder Ketten ermaoglicht
wird.

In der Schnittdarstellung nach Fig. 5 ist der Schiitten 16 deutlich ersichtiich, welcher von einer
Schlittenfuhrung 27 Ubergriffen wird. Weiters ist der Hydraulikzylinder 12 ersichtlich, tber welchen
der Auslegerarm 11 in Hohenrichtung verschwenkbar ist, wobei diese zur Sohle im wesentlichen
parallele Schwenkachse mit 28 bezeichnet ist.

PATENTANSPRUCHE:

1. Gewinnungsmaschine fiir den Abbau von untertagigen Lagerstatten mit einem Raupen-
fahrwerk und einem schwenkbaren Auslegerarm, an welchem Abbauwerkzeuge rotierbar
gelagert sind, dadurch gekennzeichnet, daf der Auslegerarm (11) an einem in Maschinen-
langsrichtung verschieblichen Schlitten (16) um eine im wesentlichen quer zur Maschinen-
langsrichtung verlaufende Achse schwenkbar und anstellbar gelagert ist, daf die Schrém-
werkzeuge als Disken (20,21,22,23) ausgebildet sind und an einem um eine zur Schwenk-
achse des Auslegerarmes (11) im wesentlichen parallele Achse (19) rotierbar und antreib-
bar am Auslegerarm (11) gelagerten walzenférmigen Kopf (10) angeordnet sind, daB die
Disken (20,21,22,23) um zur Rotationsachse (19) des Kopfes (10) im wesentlichen paralle-
le Achsen drehbar am Kopf (10) in unterschiedlicher Entfernung von der Stirnflache des
Kopfes (10) angeordnet sind und dal} der mit dem Raupenfahrwerk (13) verbundene, den
Schlitten (16) tragende Maschinenrahmen in der Strecke verspannbar ist.

2. Gewinnungsmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR der Maschinen-
rahmen Stitzstempel (6,7) zum Verspannen der Maschine (5) zwischen Firste und Sohle
tragt.

3. Gewinnungsmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dal} die Disken
(20,21,22,23) einen gemeinsamen, zur Rotationsachse (19) des Kopfes (10) konzentri-
schen Hullkreis aufweisend angeordnet sind.

4. Gewinnungsmaschine nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dal® der
Schlitten (16) zusatziich zu seiner Verschiebbarkeit in Maschinenlangsrichtung (17) quer
(18) zur Maschinenlangsrichtung verschieblich gelagert ist.

5. Gewinnungsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dal
die Achsen von wenigstens 4, vorzugsweise wenigstens 6, Disken am Kopf (10) angeord-
net sind.

6. Gewinnungsmaschine nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dal jeweils bezuglich
der Rotationsachse (19) des Kopfes (10) diametral gegenuberliegend angeordnet Disken
(20,23) auf gleichem Abstand in Achsrichtung (19) gesehen von der Stirnflache des Kopfes
(10) angeordnet sind.

7. Gewinnungsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dai
das Raupenfahrwerk (13) relativ zur Langsmittelebene der Maschine (5) asymmetrisch an-
geordnet ist und daR die dem Kopf (10) benachbarte Raupe (15) in Maschinenlangsrich-
tung gesehen gegeniber der gegeniiberliegenden Raupe (14) zuriickversetzt angeordnet
ist.

8. Gewinnungsmaschine nach einem der Anspriche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dafd
wenigstens ein Abstiitzstempel (7) der Maschine (5) nahe der der Abbaufront abgewand-
ten Raupe (14) am dem Auslegerarm (11) zugewandten Vorderende des Maschinenrah-
mens angeordnet ist.

9. Gewinnungsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf}
wenigstens ein weiterer Abstitzstempel (6) nahe der zuriickversetzten, der Abbaufront zu-
gewandten Raupe (15) am Hinterende des Maschinenrahmens angeordnet ist.
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10. Gewinnungsmaschine nach einem der Anspriche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daly

1.

am Hinterende des Maschinenrahmens und/oder der Raupentrager des Raupenfahrwer-
kes (13) AnschluBstellen fur Abspannseile, insbesondere Seilwinden (25,26), angeordnet
sind.

Gewinnungsmaschine nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dal®
an der dem StoR abgewandten Seite der Gewinnungsmaschine (5) mindestens eine An-
kerbohr- und -setzeinrichtung (29) angeordnet ist.

HIEZU 5 BLATT ZEICHNUNGEN
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