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Uktad do automatycznego pomiaru doktadnosci wstrojenia zera
dyskryminatoréw czgstotliwosci

Przedmiotem wynalazku jest uktad do automatycmego pomiaru doktadnosci wstrojenia zera dvekrv-
minatoréw czgstotliwosci. Pod pojg¢ciem dokladnoéci wstrojenia zera dyskryminatora rozumie si¢ réznicg
pomiedzy czgstotliwoscig zera badanego dyskryminatora f°, i czestotliwo$cia f,, podang w wymaganiach
technicaych na dyskryminator. Pomiar tego parametru jest bardzo istotny zwlaszcza dla odbiornikéw
telewizji kolorowej systemu SECAM, w kt6rych dyskryminatory s3 stosowane w torze fonii i w dekoderze
chrominacji. Wystgpowanie jednoczesne trzech dyskryminator6w powoduje, ze nie jest mozliwe takie
dostrojenie odbiornika do sygnatu zespolonego za pomoca heterodyny, aby wystapilo jednoczesne dopaso-
wanie do zer wszystkich dyskryminatoréw. Dlatego w warunkach technicznych sg okreslone wymagania na
dokiadno$¢ wstrojenia zer dyskryminatoréw i w produkcji zachodz potrzeba kontroli tego parametru.

Dotychczas do kontroli doktadnos$ci wstrojenia zera dyskryminatora wykorzystuje si¢ generator sinu-
soidalny, przestrajany w pasmie roboczym dyskryminatora oraz miernik czgstotliwos$ci i woltomierz. Stoso-
wana jest roOwniez metoda wobuloskopowa z zewnetrznym wskaZnikiem czgstotliwosci.

W obu przypadkach wymagane jest r¢gczne dostrajanie generatora do zera dyskryminatora i nastgpnie
pomiar lub odczyt czgstotliwosci sygnatu sterujgcego dyskryminator.

Wada wyzej opisanych sposob6w jest dtugi czas pomiaru oraz duze wymagania stawiane realizatorom
pomiaréw w zakresie ich kwalifikacji i precyzji wykonania poszczegélnych faz pomiaru. Metoda wobulosko-
powa moze by¢ nieco szybsza od pierwszej, lecz za to doktadno$é ustalania czgstotliwosci znacznika na zero
dyskryminatora jest w metodzie tej mniejsza.

Istota rozwigzania wedlug wynalazku polega na zastosowaniu generatora sygnalu sterujacego dostraja-
nego automatycznie do czestotliwosci zera f°, badanego dyskryminatora i pomiarze rézmicy czgstotliwosci
(. - fo) za pomoca programowanego licznika rewersyjnego ustawianego wst¢pnie w stan f,.

W ukladze wedlug wynalazku wejScie mierzonego dyskryminatora jest polaczone z generatorem
przestrajanym napigciem za posrednictwem elektronicznego klucza natomiast wyj$cie dyskryminatora jest
polaczone z wejSciem sygnalowym detektora koherentnego, ktorego wyjscie jest dotaczone do wejécia
sterujacego generatora przestrajanego napigciem. Sygnal wyjsciowy detektora koherentnego jest sygnalem
regulacyjnym niosgcym informacje o rézmicy napigcia wyjSciowego dyskrymmatora przy braku wysterowa-
nia-oraz przy podawaniu na dyskryminator sygnalu z generatora przestrajanego i powoduje dostrojenie
generatora do zera dyskryminatora. Synchroniczng pracg detektora koherentnego i klucza elektronicznego
steruje generator kluczujacy. Wyjécie generatora przestrajanego dotaczone jest do wejscia elektronicznego
czstofciomierza z programowanym licznikiem rewersyjnym. Ukiad moze byé réwniez stosowany bez
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licanika rewersyjnego, ktéry w tym przypadku moze by¢ zastagpiony typowym czg¢stosciomierzem, wowczas
réinice czestotliwosci generatora i wartoéci 2adanej zera charakterystyki dyskryminatora oblicza si¢ lub
mierzy znanymi sposobami.

Korzyéci techniczne wynikajgce z zastosowania rozwiazania wediug wynalazku polegaja na uproszcze-
niu procesu pomiaru doktadnosci wstrojenia zera dyskryminatora, zwi¢kszeniu doktadnosci pomiaru przez
wyellmmowame btedéw wnoszonych przez operatora przy ustalaniu czgstotliwosci f,, oraz na skréceniu
czasu pomiaru przy zachowaniu duzej dokladnosci. Ponadto uproszczenie procesu pomiaru umozliwia
obstuge uktadu przez personel nizej kwalifikowany niz jest to niezbg¢dne przy dotychczasowych sposobach, a
przy zastosowaniu automatycznego podajnika plytek zawierajacych dyskryminatory oraz przy zastosowaniu
znanych metod rejestracji i klasyfikacji wynikéw pomiaru pozwala na peing automatyzacj¢ pomiaru doktad-
no$ci wstrojenia zera dyskryminatora.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykiadze wykonania na rysunku przedstawiajagcym schemat
blokowy uktadu do aytomatycznego pomiaru doktadnosci wstrojenia zera dyskryminatora.

Wejscie mierzonego dyskryminatora 1 jest potaczone poprzez elektroniczny klucz 2 z generatorem
przestrajanym napi¢ciem 8, natomiast wyjécie dyskryminatora 1 jest potaczone z wejéciem sygnalowym
detektora koherentnego 3. Wejscie sterujgce elektronicznego klucza 2 i wejscie heterodynowe detektora
koherentnego 3 jest dotaczone do wyjscia generatora kluczujgcego 4. Wyjscie detektora koherentnego jest
polaczone z wejSciem sterujacym generatora przestrajanego napi¢ciem 8, ktérego wyjécie jest potgczone z
elektronicznym kluczem 2 i z czgstosciomierzem 6 z programowanym licznikiem rewersyjnym. Czg¢stoscio-
mierz ten rézni si¢ od rozwiazania konwencjonalnego tym, ze posiada licznik rewersyjny, uktad wstepnego
ustawienia stanu licznika oraz ukiad przetaczajacy na zliczania proste przy dojéciu do stanu ,,O“ w czasie
zliczania odwrotnego.

Dzatlanie ukiadu jest nast¢pujace. Przebieg wyjsciowy generatora przestrajanego napigciem §, ktory jest
wstepnie dostrojony do czgstotliwodci f°, jest za pomoca elektronicznego klucza 2 formowany w paczki
przebiegu sinusoidalnego i w takiej postaci jest podawany na wejscie mierzonego dyskryminatora 1. Na
wyj$ciu dyskryminatora 1 pojawia si¢ w tych warunkach okresowa odpowiedz, ktéra poddawana jest detekcji
w detektorze koherentnym 3 pracujacym synfazowo z elektronicznym kluczem 2dz¢ki wspSinemu sterowa-
niu generatorem kluczujacym 4. Sygnat wyjsciowy detektora koherentnego 3 niosacy informacj¢ o réicy
napigcia wyjsciowego dyskryminatora przy braku wysterowania i przy podawaniu na dyskryminator sygnatu
Z generatora przestrajanego napigciem 8, jest kierowany na wejécie sterujace generatora przestrajanego
napi¢ciem jako sygnat regulacyjny, powodujacy dostrojenie generatora do zera dyskryminatora f°.. Po
dostrojeniu uruchamiany jest czgsto$ciomierz 6 z programowym licznikiem rewersyjnym. Czestosciomierz
ma licanik wstepnie ustawiony w stan f, i po uruchomieniu odlicza od tego stanu poczatkowego liczbg
okreséw napigcia wyjéciowego generatora przestrajanego napig¢ciem §, z tym, ze gdy liczba ta jest wigksza od
fo, to po dojéciu do stanu ,,O“ licznik rewersyjny jest automatycznic przestawiony na zliczanie proste, to
maczy dolicza pozostata cz¢$¢ okresdw, dajac w wyniku wskazania wartoéci i znaku rénicy f~fo

Zastrzezenia patentowe

1. Ukiad do automatycmego pomiaru dokladnosci wstrojenia zera dyskryminatora czestotliwosci
zawierajacy miernik czgstotliwosci, znamienny tym, Ze wejScie mierzonego dyskryminatora (1) jest pofaczone
z generatorem przestrojonym napi¢ciem (5) za posrednictwem elektronicznego klucza (2) a wyjscie dyskrymi-
natora jest pofaczone z wejSciem sygnatowym detektora koherentnego (3), ktérego wejscie heterodynowe jest
- polaczone z generatorem kluczujagcym (4) rownolegle z wejSciem sterujagcym elektronicznego klucza (2),
natomiast wyjscie detektora koherentnego (3) jest dotaczone do wejécia sterujacego generatora przestraja-
nego (S), przy czym wyjscie generatora przestrajanego (5) jest dotaczone do wejécia elektronicznego
cz¢stosciomierza (6).

2. Ukiad wedtug zastrz. 3, znamienny tym, ze cz¢sto$ciomierz elektroniczny (6) posiada programowany
licnik rewersyjny i dodatkowy ukiad automatycznego przestawiania licznika na zliczanie proste po osiagnie-
ciu stanu ,O“ w trakcie zliczania odwrotnego.



119 064

Nw

Non

o




	PL119064B2
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


