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prvku a skiiné rotoru rotorového
dopfadaciho zafizeni

(57)  Anotace:
Rotorové dopiadaci zatizeni (1) pro bezvietenové predeni
obsahuje skfin (2) rotoru pro ulozeni spradaciho rotoru
(3) a otacivého vikového prvku (8) pro uzavieni skiiné
(2) rotoru. Méfici civka (31) a méfici prvek (32) jsou
uloZeny tak, ze vzajemnym pohybem mezi skiini (2)
rotoru a vikovym prvkem (8) se méni impedance (Zm)
mefici civky, a jsou pfipojeny k vyhodnocovacim
prostfedkiim (33) pro snimani veliiny ovliviiované
impedanci (Zm) méfici civky (31). Pii sledovani
vzajemné polohy a/nebo pohybu vikového prvku a skiiné
rotoru rotorového dopradaciho zatizeni (1) pro
bezvietenové piedeni se pii provozu zatizeni (1) snima
veli¢ina ovliviiovana impedanci méfici civky (31), ktera
se vyhodnocuje srovndvdnim s pfedem uréenou hodnotou
nebo rozmezim hodnot pro tuto veli¢inu nebo
reprezentaci pfedem zaznamenaného stavu zatizeni (1).
Na zdklad¢ srovnani se tato veli¢ina prevadi na fidici
informaci nebo fidici signal pro fizeni, regulaci nebo
kontrolu rotorového dopiradaciho zatizeni (1) nebo
sledovani stavu provozu tohoto zatizeni (1).
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Rotorové dopradaci zafizeni pro bezvietenové piredeni a zptisob sledovani vzajemné polohy
a/nebo pohybu vikového prvku a sk¥iné rotoru rotorového dopfradaciho zafizeni

Oblast techniky

Vynalez se tyka rotorového dopradaciho zafizeni pro predeni s otevienym koncem (rotorového
dopradaciho zafizeni pro bezvietenove predeni), které obsahuje skfiri rotoru pro ulozeni spradaciho
rotoru, a vykyvny vikovy prvek pro uzavieni skfing rotoru. Dale se vynalez tyka zpusobu sledovani
vzajemné polohy a/nebo pohybu vikového prvku a skfiné rotoru tohoto rotorového dopradaciho
zafizeni.

Dosavadni stav techniky

DE 102004029020 A1 popisuje rotorové dopradaci zafizeni pro bezvietenové predeni se skfini
rotoru a vikovym prvkem. Z bezpecnostnich duvodi smi byt skfifi rotoru oteviena obsluznym
agregatem nebo obsluhujici osobou teprve tehdy, kdyz spradaci rotor dobiha s jiz jen znacné
snizenymi otackami. Dale musi byt pfi novém startu spradaciho rotoru zaruceno, ze skfin rotoru je
vikovym prvkem podle pfedpisi uzaviena. Proto se pfed novym startem spradaciho rotoru do
skfin¢ rotoru nejprve zavede podtlak. Privod podtlaku musi byt pro spradaci provoz beztak k
dispozici. Podtlakem je spradaci rotor uveden do otaceni, aniz by byl zatéZzovan jednotlivym
pohonem pohan¢jicim ve spradacim provozu rotor. Podtlak muze byt udrzovan jen pii zavieném
vikovém prvku, takze k otaceni spfadaciho rotoru dochazi jen pfi zavfeném vikovém prvku.
Otacenim spradaciho rotoru se otaci také elektricky motor pohanéjici spradaci rotor. Otaceni
motoru pak indukuje do vinuti motoru elektrické napéti. Méfenim napéti nebo odpovidajici
veli¢iny mize byt detekovano otaceni spiadaciho rotoru. Poté, co bylo detekovano, ze skiin rotoru
byla nalezit¢ uzaviena vikovym prvkem, je aktivovano zajiStovaci zafizeni a je zabranéno
nedovolenému otevieni vikového prvku.

DE 102004029020 A1 popisuje sice moznost, jak muze byt bez prfidavné¢ho senzorového zafizeni
snimano nalezit¢ zavirani vikového prvku. Pfidavna zrychleni rotoru v§ak vyzaduji ¢as a snizuji
produktivitu rotorového dopradaciho zafizeni pro bezvietenové predeni. Predev§im vSak neni
mozné zjiStovat zmény polohy vikového prvku béhem provozu nebo po delsi dobé provozu.

DE 102004044551 A1 se tyka rovnéz rotorového dopradaciho zafizeni pro bezvietenové predeni
se skfini rotoru a vikovym prvkem. Dale je zde popsano pojizdné obsluzné zafizeni. Pomoci toho
obsluzného zarizeni muze byt ¢as od ¢asu pfi otevieném vikovém prvku kontrolovano hloubkové
nastaveni rotoru. K tomu je prostfednictvim méficiho zptisobu méfena vzdalenost mezi méficim
zafizenim a zadni sténou spfadaci komory. Obnovenym méfenim po posunu méficiho zafizeni
muze byt méfena vzdalenost k predni strané rotoru. Rozdil obou délkovych hodnot je v
DE 10 2004044551 A1 oznacen jako hloubka rotoru.

Pro nalezity spfadaci pochod je rozhodujici veli¢inou vzdalenost mezi dnem misky spradaciho
rotoru a odtahovou trubi¢kou uloZenou ve vikovém prvku. Tato vzdalenost je také oznacovana jako
hloubka rotoru. Takto definovana hloubka rotoru nezavisi jen na spravném uloZeni spradaciho
rotoru ve skrini rotoru, ale také na spravném ulozeni vikového prvku. Vedle negativniho vlivu na
spradaci vysledek muze prili§ mala hloubka rotoru také poskozovat uloZzeni pohonu spradaciho
rotoru v loZiscich. Pfi prili§ malé vySce mohou privadéna vlakna vyvijet tlak na spradaci rotor a
tim 1 na jeho ulozeni.

Je proto ukolem vynalezu zlepsit sledovani polohy vika rotoru.
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Podstata vynalezu

Ukol je vyfesen rotorovym dopradacim zafizenim pro piedeni s otevienym koncem (rotorovym
dopfadacim zafizenim pro bezvietenové predeni) s méfici civkou a elektricky a/nebo magneticky
vodivym méricim prvkem, pfiéemz mérici civka a méfici prvek jsou ulozZeny tak, ze vzajemnym
pohybem mezi skfini rotoru a vikovym prvkem se méni impedance méfici civky, pfiéemz jsou
pfitomn¢ vyhodnocovaci prostfedky, jimiz muze byt snimana veliCina ovliviiovana impedanci
meéfici civky.

Predmétem vynalezu je ve znéni naroku 1 rotorové dopradaci zafizeni pro bezvietenové predeni,
obsahujici skrin rotoru pro ulozeni spradaciho rotoru a vykyvny vikovy prvek pro uzavieni skfing
rotoru, a dale nejméné jednu dvojici méricich prostiedki pro méreni polohy nebo pohybu vikového
prvku vuci skfini rotoru, z nichz jeden méfici prostfedek je ulozen na skfini rotoru a druhy méfici
prostfedek je uloZen na vykyvném vikovém prvku, pficemz podle vynalezu je jeden z méficich
prostredkii méfici civka a druhy z méficich prostfedku je elektricky a/nebo magneticky vodivy
meéfici prvek, a pfiCemz méfici civka je pfipojena k vyhodnocovacim prostfedkiim pro snimani a
vyhodnocovani veli¢iny ovliviiované impedanci méfici civky, zavislé na vzajemné poloze méficiho
prvku a méfici civky.

Vynalez vyuziva v principu znam¢ho zpusobu méfeni. Kdyz se elektricky vodi¢ pohybuje v
magnetickém poli, nebo je vystaven ménicimu se magnetickému poli, jsou v elektrickém vodiéi
indukovany vifivé proudy. Vifivé proudy jsou podle Lenzova pravidla orientovany proti pfi¢ing
jejich vzniku a oslabuji tak pole civky vytvarejici magnetické pole. Méni-li se relativni poloha
elektricky vodivého méficiho vodice viici méfici civee, méni se tak jednak jalovy odpor méfici
civky a jednak &nny odpor méfici civky. Cinny odpor a jalovy odpor uréuji impedanci méfici
civky.

Magneticky vodivy méfici prvek vyvolava pii priblizeni méfici civky ménéni impedance méfici
civky, nebot’ magneticky vodi¢ ma ucinek zesilujici tok. Jako magneticky vodi¢ muze byt
kupfikladu pouzit fenit. Pfi velké relativni permeabilit€é magnetick¢ho vodie se pfitom meéni
pfedevsim jalovy odpor méfici civky. Zména ¢inného odporu je zanedbatelna.

Jelikoz se elektrickym vodicem méni jak jalovy odpor, tak i ¢inny odpor méfici civky, je v principu
vhodné dat prednost elektrickym vodi¢im jako méficimu prvku. Vynalez se vSak da uskutecnit
také s magnetickym méficim prvkem.

Impedance méfici civky, respektive mé€néni impedance poskytuje vzdy pfimy zavér o poloze
vikového prvku. Indukénost je mira vzdalenosti mezi skfini rotoru a vikovym prvkem. Miize tak
byt rozpoznan a sledovan stav uzavieni. Dale jsou mozné zavéry o hloubce rotoru, to jest o
vzdalenosti mezi dnem misky spfadaciho rotoru a odtahovou hubici vikového prvku. Hloubka
rotoru pfitom miaze byt kontinualn¢ sledovana, zejména béhem spradaciho provozu.
Odpovidajicim ukladanim zjisténych hodnot je mozné dlouhodobé sledovani.

Snimani impedance méfici civky podle vynalezu pfitom zde neznamena nutné zjisténi konkrétni
hodnoty v ohmech. Mize byt pouzita nebo zjistovana jakakoli informace, ktera umoziuje zavéry
o impedanci nebo zméné impedance.

Dalsi znaky rotorového dopradaciho zarizeni podle vynalezu jsou uvedeny v narocich 2 az 8.

S vyhodou sestava alespon ¢ast rotorového dopradaciho zafizeni pro bezvietenové predeni, to jest
¢ast skring rotoru nebo vikového prvku, z elektricky a/nebo magneticky vodivého matenalu. V
tomto pripad¢ neni bezpodmineéné potfebné osadit samostatny méfici prvek, ktery ma vyluéné
funkci ovliviiovat impedanci. SpiSe muze jako méfici prvek slouzit ¢ast rotorového dopradaciho
zafizeni pro bezvietenové pfedeni, ktera je beztak pfitomna pro jiné funkéni ucely. Prirozené muze
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také skrin rotoru nebo vikovy prvek plné sestavat z elektricky a/nebo magneticky vodivého
materidlu a slouzit tak jako méfici prvek.

Podle jednoho provedeni vynalezu je méfici prvek piifazen vikovému prvku a méfici civka skrini
rotoru.

Podle jiného provedeni vynalezu je méfici prvek pfifazen skfini rotoru a méfici civka vikovému
prvku.

Pro ur¢eni impedance mohou vyhodnocovaci prvky obsahovat kondenzator, ktery s méfici civkou
tvori elektricky oscilacni obvod. Pfi takovém usporadani muze amplituda, fazovy posun nebo
rezonancni kmitoc¢et buzené¢ho kmitani oscilacniho obvodu udavat impedanci méfici civky.

Vhodnym ulozenim dvou méficich civek muze byt snimano posunuti vikového prvku vici skfini
rotoru.

S vyhodou muze byt pro ukladani veliCiny ovliviiované indukcénosti méfici civky pouzita
energeticky nezavisla pamét’. Timto zpusobem muze byt provadéno dlouhodobé sledovani polohy
vikového prvku v zavieném stavu. Je tak kupfikladu mozné rozpoznavat inavu materialu vikového
prvku nebo otocné¢ho mechanismu nebo jiné zmény pred tim, nez by vedly k uplnému vypadku
prislusného spradaciho zafizeni.

Vynalez se dale tyka zpusobu provozovani rotorového dopradaciho zafizeni pro bezvietenové
pfedeni. Podle vynalezu se snima veli¢ina ovliviiovana impedanci méfici civky, pfi¢emz méfici
civka a elektricky a/nebo magneticky vodivy méfici prvek jsou uloZeny tak, Ze relativnim pohybem
mezi skfini rotoru a vikovym prvkem se méni impedance.

Predmétem vynalezu, pokud jde o zpusob, je ve znéni naroku 9 zpusob sledovani vzajemné polohy
a/nebo pohybu vikového prvku a skfin€ rotoru vyse uvedeného rotorového dopradaciho zafizeni
pro bezvfetenové predeni, pficemz podle vynalezu se pii provozu rotorového dopradaciho zafizeni
snima veli¢ina ovliviiovana impedanci méfici civky, zavisla na vzajemném pohybu nebo poloze
vikového prvku a skfin€ rotoru, ktera se vyhodnocuje srovnavanim s pfedem urcenou hodnotou
nebo rozmezim hodnot pro tuto veli¢inu nebo reprezentaci prfedem zaznamenaného stavu zafizeni
a na zaklad¢ tohoto srovnani se tato veliina pfevadi na fidici informaci nebo fidici signal pro
pouziti pro fizeni, regulaci nebo kontrolu rotorového dopfadaciho zafizeni nebo sledovani stavu
provozu rotorového dopradaciho zafizeni.

Podle vyhodného provedeni zpisobu podle vynalezu je snimana vzdalenost vikového prvku od
skfin¢ rotoru. K tomu je zapotfebi odpovidajici kalibrace, jaka vzdalenost odpovida, jaké
impedanci.

V souladu s tim muze byt vyvhodnym zpisobem sledovan stav uzavieni vikového prvku.

Podle dalsiho vyhodného provedeni je snimana vzdalenost dna spradaciho rotoru ulozeného ve
skfini rotoru od odtahové hubice uloZzené¢ ve vikovém prvku. K tomu muze byt provedeno
odpovidajici kalibrovani pro jednotlivé spradaci rotory a odtahové hubice. Je také mozné vypoditat
pfislusn¢ hloubky rotoru ze vzdalenosti skfin¢ rotoru a vikového prvku a geometrie spradaciho
zafizeni.

S vyhodou se veli¢ina ovliviiovana impedanci snima béhem provozu rotorového dopradaciho
zafizeni pro bezvietenové predeni. Tim mohou byt véas rozpoznany zmény a chyby. Napriklad
muze rezonancemi dojit k mechanickym kmitanim dopfadaciho stroje a dopradaciho zafizeni.
Méfenim impedance méfici civky jsou tato kmitani rozpoznavana a je mozné provést protiopatfeni,
jako napriklad ménéni poctu otacek rotoru.
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V extrémnich pripadech muze byt v zavislosti na zjiStén¢ impedanci nebo z ni odvozené veliiny
vydavan varovny a/nebo odpojovaci signal pro rotorové dopfadaci zafizeni pro bezvietenove
predeni.

Podle dalsiho vyhodného provedeni zpusobu podle vynalezu jsou veliina ovliviiovana impedanci
meéfici civky nebo z ni odvozena veli¢ina ukladany do paméti. Timto zpusobem mohou byt
rozpoznany eventueln¢ pokracujici chyby nebo je mozné najit alespori zachytné body pro mozné
pfi¢iny chyb. Do paméti uloZené hodnoty impedance mohou byt napiiklad porovnavany s do
pam¢ti uloZzenymi kvalitami prize a mohou tak byt ukazovany mozné divody pro zménu kvality.

Dalsi znaky zpusobu podle vynalezu jsou uvedeny v narocich 10 az 15.

Objasnéni vvkresu

Vynalez je dale blize vysvétlen pomoci pfikladu provedeni znazoméném na pripojenych
vykresech. Na vykresech jednotlivé obrazky znazoriuyji:

obr. 1 rotorové dopradaci zafizeni pro bezvietenové predeni podle vynalezu se zavienym vikovym
prvkem v pohledu z boku,

obr. 2 rotorové dopradaci zafizeni pro bezvietenové predeni podle vynalezu s odklopenym
vikovym prvkem v perspektivnim znazoméni,

obr. 3 elektricky oscilac¢ni obvod pro uréeni impedance.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Na obr. 1 znazoméné rotorové dopradaci zafizeni 1 pro bezvfetenové predeni obsahuje jako
obvykle skfin 2 rotoru, v niz se s vysokymi otackami otaci spradaci miska 26 spradaciho rotoru 3.
Spradaci rotor je pritom pohanén elektrickym motorovym samostatnym pohonem, s vyhodou
motorem 18 na stejnosmerny proud, a je svym diikem 4 rotoru nesen v magnetickém loziskovém
usporadani 5. Motor 18 na stejnosmémy proud je pfes vedeni 27 napajen elektrickou energii.

Jak je znamg, je skfin 2 rotoru, oteviena smérem dopfedu, béhem spradaciho procesu uzavrena
oto¢né (vykyvné€) ulozenym vikovym prvkem 8 a odpovidajicim sacim potrubim 10 je pfipojena
ke zdroji 11 podtlaku, ktery vyviji ve skrini 2 rotoru spradaci podtlak, potfebny pro zhotovovani
pfize. Jak je naznacéeno, je ve vybrani vikového prvku 8 ulozen adaptér 12 kanalové desky, ktery
obsahuje odtahovou hubici 13 pfize a oblast usti pfivodniho kanalu 14 vlaken. Na odtahovou hubici
13 prize navazuje odtahova trubic¢ka 15 pro odtahovani pfize.

Vikovy prvek 8, na némz je v prikladé provedeni upevnéna skiiin 17 ojednocovaciho valce pro
uloZeni ojednocovaciho valce 21 a vtahovaciho (pfivadéciho) valecku 22 vlakenného pramene, je
ulozen omezen¢ otacive (vykyvné) okolo osy 16 otaceni. Ojednocovaci valec 21 je pfitom pohanén
samostatnym pohonem 19, zatimco pohanéni vtahovaciho valecku 22 vlakenné¢ho pramene je
uskuteciovano samostatnym pohonem 20.

Rotorové dopradaci zafizeni 1 pro bezvietenové predeni obsahuje zajiStovaci ustroji 59, které
béhem provozu rotorového dopradaciho zafizeni 1 pro bezvietenové predeni zajiStuje vikovy
prvek 8. Tim je zabranéno nepfipustnému otevieni vikového prvku 8, zatimco spradaci rotor 3 se
otaci vysokymi otaCkami. Zajistovaci ustroji 59 je fizeno jako pohony 18, 19, 20 rotorového
dopradaciho zafizeni 1 pro bezvietenové predeni z fidici jednotky 30 tohoto zafizeni. ZajiS§tovaci
ustroji 59 je spojeno pres fidici vedeni 51 a signalové vedeni 52 s fidici jednotkou 30 rotorového
dopiadaciho zafizeni. Ridici spojeni pohona 18, 19, 20 se fidici jednotkou 30 nejsou znazoména z
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diavoda prehlednosti.

Rotorové dopfadaci zafizeni 1 pro bezvietenové predeni obsahuje podle vynalezu méfici civku 31,
ktera je pres vedeni 29 spojena s fidici jednotkou 30 rotorového dopradaciho zafizeni. Ridici
jednotka 30 obsahuje vyhodnocovaci prostfedky 33 pro zjistovani impedance Zymérici civky 31.

Ulozeni méfici civky 31 je blize patmé z obr. 2. M¢fici civka 31 je uloZena na sténé 36 skfin¢ 2
rotoru. V zavieném stavu vikového prvku 8 jsou sténa 32 vikového prvku 8 a sténa 36 skfing 2
rotoru vzajemn¢ rovnobézné. Adaptér 12 kanalové desky ma na svém vngjSim obvodé¢ tésnéni 9.
Timto zpusobem je skfifl 2 rotoru tésné uzaviena a mezi sténami 32 a 36 zistava mezera, v niz lezi

mefici civka 31. Alternativné muze byt méfici civka 31 také zapusSténa do zahloubeni stény 36.

Ve znazoméném prikladu provedeni je sténa 32 vytvorena z elektricky vodivého kovu. Sténa 32
tak slouzi soucasn¢ jako meérici prvek 320, ktery ovliviiuje indukénost méfici civky 31. Méfici
civka 31 je s vyhodou vinuta tak, ze kolmice k ploSe méfici civky 32 je v zavieném stavu
orientovana kolmo ke sténé 32 vikového prvku 8. Pi takovém usporadani vznika co mozna nejveEtsi
rozdil induk¢nosti Ly a ¢inného odporu Ry méfici civky 31 mezi otevienym a zavienym stavem
vikového prvku 8.

Obr. 3 znazoriuje zakladni stavbu zapojeni oscilatoru, jimz muze byt zjiStovana impedance Zm
respektive zména impedance méfici civky 31. Impedance Zyméfici civky 31 se urcuje z ¢inného
odporu Rva z indukénosti Ly méfici civky 31.

Zym=Rumtj olm

Impedance je komplexni velicina s realnou ¢asti a imaginami Casti. Realna ¢ast odpovida ¢innému
odporu Rma imaginami ¢ast indukénimu jalovému odporu wLy, pficemz @ predstavuje kruhovou
frekvenci.

Zapojeni podle obr. 3 obsahuje kondenzator C, ktery s méfici civkou 31 tvori elektricky oscilaéni
obvod 34. Me¢fici civka 31 ma pfitom impedanci Zy, ktera se méni s polohou vikového prvku 8.
Pro zjistovani impedance Zyméfici civky je oscilacni obvod 34 pres prediazeny odpor Ra vystaven
stfidavému napéti Ua s prfedem urcenou frekvenci. Amplituda kmitani je mira pro velikost
impedance Zyv méfici civky 31. Amplituda kmitani je tak vhodna udavat polohu vikového prvku 8
respektive vzdalenost vikového prvku 8 od skfing 2 rotoru. Tim se otvira fada moznosti sledovani.

Je mozné sledovat stav zavieni vikového prvku 8. Teprve kdyz zjisténa amplituda kmitani
signalizuje nalezité¢ dolehnuti vikového prvku 8 na skfini 2 rotoru, je aktivovano zajiS§tovaci
blokovaci ustroji 39 a je gencrovan uvolnovaci signal, ktery dovoluje rozbéh motoru 18 na
stejnosmerny proud.

Vedle stavu zavieni se da také sledovat hloubka rotoru, to jest vzdalenost dna spradaci misky 26
od odtahov¢ hubice 13 pro nit. MuzZe byt provedeno srovnani s pripustnymi meznimi hodnotami.
Takové srovnani muze byt provadéno pred zacatkem spradaciho procesu a béhem spradaciho
procesu.

Amplituda kmitani je s vyhodou sledovana béhem provozu rotorového dopradaciho zafizeni pro
bezvietenové piedeni. Zmény mohou byt thned rozpoznany a mohou spustit pfimérenou reakei.

Zmény namé¢fené¢ amplitudy kmitani mohou podle druhu zmény vyvolavat varovny nebo
odpojovaci signal.

Dale mohou byt namérené hodnoty amplitudy kmitani kontinualn¢ ukladany v paméti 37 fidici
jednotky 30 rotorového dopradaciho zafizeni. Na zaklad¢ téchto hodnot ulozenych do paméti
mohou byt provadéna dlouhodoba sledovani nebo mohou byt rozpoznavany mozné pficiny pro
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chyby rotorového dopradaciho zafizeni 1 pro bezvietenové predeni.

Pridavné k méfici civee 31 muze byt na st€né 36 skfin€ 2 rotoru uloZzena druha méfici civka 35.
Pro tuto druhou civku 35 tvori rovnéz elektricky vodiva sténa 32 vikového prvku 8 méfici prvek,
ktery méni impedanci méfici civky 35 pfi pohybu vikového prvku 8. Méfici civky 31 a 35 jsou
pfitom uloZeny tak, Ze lezi na protilehlych stranach spradaciho rotoru 3. Timto zpusobem muze
byt detekovano posunuti vikového prvku 8. Takové posunuti by mohlo byt napriklad zptisobeno
poskozenim osy 16 otaceni. Posunuti znamena v této souvislosti, ze se¢ vzdalenost stény 36 skiin¢
2 rotoru a stény 32 vikového prvku 8 na riznych méficich bodech lisi.
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PATENTOVE NAROKY

1. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro bezvretenové predeni, obsahujici skfin (2) rotoru pro
ulozeni spradaciho rotoru (3) a vykyvny vikovy prvek (8) pro uzavreni skfiné (2) rotoru, a dale
nejméng jednu dvojici méricich prostfedku pro méreni polohy nebo pohybu vikového prvku (8) vici
skfini (2) rotoru, z nichZ jeden méfici prostfedek je uloZen na skfini (2) rotoru a druhy méfici
prostfedek je ulozen na vykyvném vikovém prvku (8), vyznacujici se tim, z¢ jeden z méficich
prostredki je méfici civka (31) a druhy z méficich prostfedku je elektricky a/nebo magneticky
vodivy méfici prvek (320), a pfi¢emz méfici civka (31) je pripojena k vyhodnocovacim prostfedkiim
(33) pro snimani a vyhodnocovani veliiny ovliviiované impedanci (Zm) méfici civky (31), zavislé
na vzajemné poloze méficiho prvku (320) a méfici civky (31).

2. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro bezvietenové predeni podle naroku 1, vyznacujici se tim,
ze méfici prvek (320) je pfifazen vikovému prvku (8) a méfici civka (31) skfini (2) rotoru.

3. Rotorové¢ dopradaci zafizeni (1) pro bezvietenové predeni podle naroku 1, vyznacujici se tim,
ze mérici prvek (320) je pfifazen skfini (2) rotoru a méfici civka (31) vikovému prvku (8).

4. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro bezvietenové predeni podle naroku 2 nebo 3, vyznacujici
se tim, ze¢ m¢fici prvek (320) je tvoren casti skiin€ (2) rotoru nebo ¢asti vikového prvku (8),
sestavajici z elektricky a/nebo magneticky vodivého materialu.

5. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro bezvietenové predeni podle jednoho z predchozich naroki,
vyznacujici se tim, ze vyhodnocovaci prostfedky (33) obsahuji kondenzator (C), ktery tvori s méfici
civkou (31) elektricky oscilacni obvod.

6. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro bezvietenové predeni podle jednoho z predchozich naroki,
vyznacujici se tim, Ze obsahuje dvé méfici civky (31, 35) uloZené na odliSnych mistech stény (36)
skfiné (2) rotoru.

7. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro bezvietenové predeni podle jednoho z predchozich naroka,
vyznacujici se tim, ze méfici civka (31) ma vystup napojeny na fidici jednotku (30) rotorového
dopradaciho zafizeni (1).

8. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro bezvietenové predeni podle naroku 7, vyznacujici se tim,
z¢ fidici jednotka (30) obsahuje energeticky nezavislou pamét (37) pro ukladani veliCiny
ovliviiované impedanci (Zm) méfici civky (31).

9. Zpusob sledovani vzajemné polohy a/nebo pohybu vikového prvku a skfin€ rotoru rotorového
dopradaciho zafizeni (1) pro bezvretenové predeni podle kteréhokoliv z naroku 1 az 8, vyznacujici
se tim, Ze pii provozu rotorového dopradaciho zafizeni (1) se snima veli¢ina ovliviiovana impedanci
(Zm) méfici civky (31), zavisla na vzajemném pohybu nebo poloze vikového prvku (8) a skiing (2)
rotoru, ktera se vyhodnocuje srovnavanim s pfedem ur¢enou hodnotou nebo rozmezim hodnot pro
tuto veli¢inu nebo reprezentaci pfedem zaznamenaného stavu zafizeni (1) a na zakladé tohoto
srovnani se tato veliina pfevadi na fidici informaci nebo fidici signal pro fizeni, regulaci nebo
kontrolu rotorového dopradaciho zafizeni (1) nebo sledovani stavu provozu rotorového dopradaciho
zarizeni (1).

10. Zpisob podle naroku 9, vyznacujici se tim, Zze se prostfednictvim veli€iny ovliviiované
impedanci (Zyu) méfici civky (31) pii provozu rotorového dopradaciho zafizeni sleduje stav zavieni
vikového prvku (8).

11. Zpusob podle naroku 9 nebo 10, vyznacujici se tim, Ze se jako veliCina ovliviiovana impedanci

(Zm) méfici civky (31) snima pri provozu rotorového dopradaciho zarizeni (1) veliina
reprezentativni pro vzdalenost vikového prvku (8) od skfin¢ (2) rotoru.

-7-
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12. Zpusob podle jednoho z naroka 9 az 11, vyznacujici se tim, Ze se prostfednictvim veliCiny
ovliviiované impedanci (Zy) méfici civky (31) pfi provozu rotorového dopradaciho zafizeni (1)
snima vzdalenost dna spradaciho rotoru (3) uloZzen¢ho ve skfini (2) rotoru od na vikovém prvku (8)
uloZené odtahové hubice (13).

13. Zpisob podle jednoho z narokii 9 az 12, vyznaé€ujici se tim, Zze se veliCina ovliviiovana
impedanci (Zy) méfici civky (31) snima béhem spradaciho provozu rotorového dopradaciho zafizeni
(1) kontinualné.

14. Zpusob podle jednoho z naroka 9 az 13, vyznaclujici se tim, Ze v zavislosti na veliCing
ovliviiované impedanci (Zum) méfici civky (31) nebo z ni odvozené dalsi veliiny se vytvafi varovny
a/nebo vypinaci signal pro rotorové dopradaci zafizeni (1).

15. Zpisob podle jednoho z naroki 9 az 14, vyznacujici se tim, Ze veli¢ina ovliviiovana impedanci

(Zm) méfici civky (31) nebo z ni odvozena dalsi velicina se pfi provozu rotorového dopradaciho
zafizeni (1) ukladaji do paméti.

3 vykresy
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