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(54) Zarizeni k vyvozeni rota¥nfho pohybu upinacich hlav

Vyndlez se tykd zarfzeni k vyvozeni rotainfho pohybu upinacich hlav, zejména u kali-

cich za¥fzenf.

Dosud se pro zaJidtini rqvnomérné hloubky ohievu rota¥nich souddstek p¥i kaleni,
xdy je nutné Je jich rotace kolem vlastni osy, pousfvaj{ rizné konstrukce kalicich zafi-
zeni, Zpravidla ‘sestéva,j:( z oto¥ného vertikéd1ln¥ posuvného hifdele, na JjehoZ konci Je
pro upnut{ sou¥édsti uspofdddna upinacl hlavé. Po upnuti souldstky v up:’.nac;[ hlavé se
h¥{del za soudesné rotace zesune do ohfivactho zatizenf. Po ohFevu soutéstky na kalict
teplotu presune se h¥fdel s upinaci hlavou & souldstkou do kalicf{ ldzn&. Pri tomto pra-
covnim cyklu je viak mo¥no tepelnd zpracovat pouze Jjednu souldstku. Takto usporédand
kalic{ zafizenf! jsou s ohledem na mnofstvi zpracovanych kusd, vykon vysokofrekvenéniho
generdtoru a mno%stvi pracovnich cykld nevyhodné. Maj{ malou produktivitu, a jsou proto

znaénd neekonomické.

Vy§Se uvedené nedostatky v podstatd ‘odstrai'mje za¥fzeni k vyvozeni rofaéniho pohybu
upinacich hlav; spojenych nepffklad s h¥fdelem kaliciho zatf{zen{ podle vyndlezu, JehoZ
podstata spolivéd v tom, Ze na oto¥ném vertikdlnd posuvném hi{deli kalicitho siroje Je
upevndna kruhovéd zdkladna opatrend Jednak po Jejim obvodd oto¥n¥ uloZenymi upinacimi
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hlavami, v nich¥ Jsou vytvofeny upinaci otvory pro upindnf souldstif, jednak v ose o_toén&
uloZenou aretaini hlavou spojenou s upinacimi hlavami prostiednictvim Pfemene, dosedajicim
na jejich obvodové plochy, prifem% v &ele aretadni hlavy Jsou vytvofeny unéSeci vystupky
pro apojeni s aretalnim kolfkem, upevninym ve vertikdlnim sm¥ru na odprufeném a pfesta-
vitelném ereta¥nim &epu & v rostoru mezi areta¥nim ¥epem a kruhovou zékladnou je umfsti¥n
ohffvac{ induktor kalicfho stroje. Oh*fvacf induktor je umfstdn v mistech odpovidajicich
spraZeni aretadntho Zepu s aretainf hlavou. Aretani ¥ep je opatien p¥ftladnfm zaFfzenim
unistiném v ose aretadntho Zepu.

Zatizeni podle vyndlezu umoZhuje zpracovévat vice souséstek najednou, pfifem¥ pod-
minka rotace Jjednotliwfch kusd kolem vlastni osy zlstane zachovédna. Vyrobni produkce a
produktivita sa n¥kolikandsobn& zvySuje pFi ni¥S{ spot¥ebd elektrické energie a bez .
nékladd na speciélnf za¥fzent.

P¥{klad zarizeni k vyvozeni rotaénih; pohybu upinacich hlav je gnézorndn na pFipo-
Jenych vfkresech, na nich¥
obr. 1 piedstavuje axonometricky pohled na zufizenf a
obr, 2 &, b, ¢ jeho jednotlivé pracovni cykly.

ZaPizenl sestdvd z otodnd uloZeného hffdele ] kalictho stroje, umfstdného nad
chladicim médiem 2 a pfestavitelného ve vertikdlnim sméru. Na h¥fdeli 1 je upevnina kru-
hové zékladna 3, na ni% jJsou po jeJjim obvodd oto¥n¥ uloZeny upinaci hlavy _4.7 V ose
hifdele 1 Je otoZn¥ uloZena aretadn{ hlava 5. Tela § upfnacich hlav 4 Jsou opatfena upi~
nacim otvorem 7, v tomto pfipadd kruhovym, pro upindni souddst{ 8 urdenych ke kaleni,
Areta¥nf hlava 3 je na Zele § opatfena otvorem 9 a déle und¥ecimi vyetupky 10 se zedik-
menim pro snaz3f{ spojen{ & aretadnim kolfkem 1§6. Upinacf hlavy 4 jsou spojeny s aretadni
hlavou 3 prostfednictvim Femene 1], naptfklad gumového, ktery je opdsédn kolem jejich
obvodovych ploch, anebo pomoei t#ecich nebo ozubenych kol. Nad kruhovou zékladnou 3 Je
v konzole )2, upevniné na rému 13 kaliciho stroje, uloZen aretadni ¥ep l4. Ten Jje pie-
stavitelny ve vertikélnim sméru pomoci mznézornéného prestavovaciho zatfzenf{ a v tomto
sm&ru odpruZen prufici jednotkou 15. Proti aretadnf hlav¥ 5 je aretainf &ep ]4 opat¥en
aretainim kolikem 16, ktery spolupracuje s und¥ecimi vystupky 1O areta¥n{ hlavy 5. Are-
ta¥ni Zep 14 Je ddle opat¥en pritladnym zafizenfim 17 v podobd zéva%i plsobfcfhov ose are-
taintho Zepu J4. V prostoru mezi kruhovou zékladnou J a aretadnim Zepem 14 je umistdn na
rému 13 stroje ohffvaci induktor 18. Jeho umfsténi je pritom urdeno mfstem odpovidajfcim
epojeni unéSecfho kolfku ]§ aretadnfho Zepu )4 & unésecimi vystupky 1O eretainfi hlavy 5,
to Je v podstatd® v mistech vstupu sou¥dsti 8 do prostoru ohiifvactfho induktoru 18.

Hif{del ] 'Je spojena 8 neznézorninym néhonovym mechanismem, pridems p¥{slusnd dst
zaFfizeni, zejména kruhovéd zékladna 3J, upinacf hlavy 4, areta¥nf hlava 5 a aretadni ¥ep
14 Jsou zhotoveny z nemagnetickych materidld vzhledem k pFftomnosti elektromagne tického
pole oh¥ivactho induktoru 18. "

Postup pfi kaleni soudsti{ je znézorndn na obr. 2a, b, ¢ a Je nédsledujfc{. Po upnutf
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souddstf 8 do upinacich hlav 4 se uvede do chodu hi{del 1, neznézornénym néhonovym zafi-
zenim, ktery zadne otédet kruhovou zékladnou 3. Soulasn® se kruhovd zékladna 3 vysune nez-
nézornsnym prestavovecim za¥izenim sm&rem do ohi{vactho 1nduktoru.;§. Pred vstupem soudds-
t1 8 do prostoru oh¥fvactho induktoru 18 nastane spojen{ undZecich vystupkd 10 areta¥ni
hlavy‘ﬁ s aretadnim kolfkem 16 aretainfho &epu 1l4. Timto spojenim se zafixuje areta¥ni
hlava 5 a pomoci gumového Femene 1l se uvedou do. rotace upinac{ hlavy 4. Po Prisluénéﬁ
ohfevu souddstf 8 ohiffivacim induktorem 18 se pfesune hifdel 1 s kruhovou zékladnou 3 do
chladietho média 2, kde nastévd vlastni kalicf proces, piilem# oté¥ivy pohyb hif{dele 1

a kruhové zékladny 3 pfi n¥m stéle trvé. Pri tomto prestaven{ h¥fdele 1 a kruhové zéklad~
ny 3 dodlo k sutomatickému rozpojeni unddecich vystupkld 10 aretaini hlavy 3 od areta¥niho '
kolfku 16 eretainfho Sepu 14. Po zalmleni sou¥ésti & se h¥fidel 1 s kruhovou zékladnou 3
nastavi op&t do zdkladnf poiohy a provede se vymina souééstilg za nové., Postup je jich
zpracovéni se opakuje zplsobem, Jekym byl popsén. » -

PREEDMET VvYINALEZU

1. Zatizeni k vyvozeni rota&nfho pohybu upinécich ﬁlav, spoJjenych hapriklad s hifdelem
kalicfho stroje, vyznaZené tim, %¥e na otodném vertikdlnd posuvném hifdeli (1) kelici-
ho stroje Jje upevn¥na kruhové zékladna (3), opat¥end Jednak po Jejimiobvodé otodn¥&
uloZenymi upinacimi hlavemi (4), v nich%f jsou vytvoieny upinaci otvory (7) pro upiné~ .
ni souddsts (8), Jednak v ose oto¥n% uloZenou arétaéni hlavou (5) spojenou 8 upinaéimi
hlavami (4) prostiednictvim rfemene (1l) dosedajicim na jejich obvodové plochy, pfiéeﬁz
v %ele (6) aretadnf hlavy (5) Jsou vytvoifeny unéﬁeci.vystupky (10) a spojeni s aretad~
nim kolfkem (16), upevninym ve vertikélnim sméru na odpru!eném a ‘piestavitelném are-
tadnim &epu (14) a v prostoru mezi areta&nim Zepem (14) a kruhovou zékladnou (3) Je
umfstén oh¥ivaci induktor (18) kalicftho stroje.

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznaldené tim, %e oh¥fivaci induktor (18) je umfstén v mistech
odpovidajfcich sp¥aZenf areta¥nfho &epu (14) s aretadni hlavou (5).

3. Zaiizeni podle bodu 1, vyznaldené tim, %e aretadni Zep (14) Je opatfen pritlainym
za¥izentm (17) umfstdném v ose aretadnfho &epu (14).

2 vykresy
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Obr. 2a
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