POLSKA OPIS PATENTOWY | 128977
mf,z,';,",,sﬁ“”

7Y VELNIA

C

Patent dodatkowy
do patentu

U adu Patentoweq®
AT

oy hmes

Zgloszono: 78 05 16  /P.206831/

Int. CI° B293  5/02

i : 05 18 i
Pierwszerfistwo: 77 05 18 Republika GOSD 11/04

“ || Z A n Federalna Niemiec

P‘ IE " I ” WY Zgloszenie ogloszono: 79 02 26

P H l Opis patentowy opublikowano: 1985 06 28

Twérca wynalaskus

Uprawniony 2z patentu: Carl Schenck AG., Darmstadt /Republiks Federalna Kiemiec/

UKEAD POMIAROWY DO DOZOWANIA SRODEA WIAZ4CEGO DO KLBJENIA

Wynelazek dotyozy uktadu pomiarowego do dosowania Srodka wigzgoego do kleJenia dla
materiatéw, odpowiednich do wytwarzania piyt widrowyoch, jak wiéry, widékna, pyx lub tym
podobne.

Dotyochczas dozowanie érodka wig2goego do klejenia jest przeprowadzane za pomocs przy-
rzgddéw objetosciowych, na przyklad licznikéw zgbatych. Przy tego rodzaju dozowaniu objg-
todolowym 1istnieje nisbezpieczeristwo zanieczyszczenia drodka wigigcego, pomiaréw dokonuje
sie wraz z wtrgoeniami powietrza w Srodku wigzgcym, a takie wystgpuje wigksza sktonno$é
do zakiécefi dozowania wywolana przez agresywne czeéoi sktadowe lub ciaza obce w Srodku
wigigcym. Poza tym emulsja bardzo latwo wytrgoca sig 1 przez to blokuje urzgdzenia pomia-
rowe. Dokradno$é pomiaru tego rodzaju sérodka zaleiy od lepkosci dozowania Srodka wigZgce=-
go. Naleiy przeprowadzaé czeste oczyszozanie uktadu pomiarowego, co wymaga znacznego nak-
zadu ozasu, ktéry jest cenny przy wytwarzaniu piyt wiérowych.

Zadaniem wynalazku jJest opracowanie uktadu dozowania przy wyeliminowaniu niedogodnos-
ci wystgpu)gocych w stanie techniki, w ktérym byXoby zapewnione, 2e przy klejeniu piyt wib-
rowych otrzymuje sig stalg proporcjg, migdzy masg Srodka wigigcego a masg wibréw,

Zadanie to zostaio rozwigzane dsiekl temu, e siiomierz puszkowy wagli tasmowe] jest
pozgczony przez wzmacniacz z dzielmikiem napigoia, ktéry Jest polgczony przez sumator z
regulatorem ilofoi obrotéw silnika napedowego powpy dozujgcej i jednoczednie z przemienni-
kiem ozestotliwodcl napigoia oraz z komparatorem, ktéry jednoozednie jest poigozony z
przetwornikiem pomiarowym doprowadzajgcym sygnat, odpowiadajgcy chwilowemu pobieraniu masy
érodka wigigcego oraz z sumatorem. Przez taki uk}ad pomiarowy jest umozliwione cyfrowe
przetwarzanie wartofol zadanej i chwilowej masy widréwm i drodka wigZgcego.

Juz grawimetryczne okredlenie mas materiatu i drodka wigZgcego umozliwia bardzo doke-
tadne dozowanie, poza tym przez grawimetryczny pomiar iloscl Srodka wigzgcego na wyjdciu
£ zasobnika uzyskuje slg bardzo dok¥adng wartodé chwilowg ilosdol drodka wigigocego, ktéra
moze zmleniad sig, odpowiednio do ciggle zmieniajgcej sig wartosci pochodzgoej z wagl
tadmowe] w obwodzie regulacji dla silnike pompy dozujgcej tak, Ze Arodek wigigcy, takze
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przy nleznacznych zmianach dostarczans] masy msterialu, moie byé stale do u.ego doprowa=
dzany w stalej proporoji. Wedtug wynalazku umozliwia sig po raz plerwszy takie dozowanie
srodka wigigcego do masy materiatu, ktéry jest zaopatrzony w skiadniki z oiet astazych i
dotychozas nie mégt byé stosowany, poniewai powodowaly one zatykanie uktadu dozujgcego.

W rozwinigciu ukZadu jest zaproponowane, ie komparator zawiera licznik rewerayjny
dla impulséw pochodzgoych z przemiennika ozgstetliwodel i przetwornika pomiarowego, poig=-
ozony 2 konwerterem cyfrowo-analogowym, ktéry 3 kolei jeat polgozony do ukiadu mnoigcego,
do ktérego jest pozgczony dzielmnik napigcia. Przez przemiange analogowege sygnalu poaiarge
wego w cyfrowg wartodé osigga silg drobnostopniowsg regulacje.

W jeszoze dalszym rozwinigoiu ukzadu jest zaproponowane, e prsetwornik pomiarowy
zawiera wzmacniacz pomiarowy, do ktérego sg doprowadzone elektryczne sygnaly prsyohodzgce
2z sizomlerza puszkowego, pozgczony 2 jednostks poréwnu)gog napigole pozgczong 3 przemien=
nikiem czgstotliwosci napigcia, zawierajgoym urzgdzenie ograniczajsce retransmisjg sygna=
16w biegunowosci, ktére z koleli jest poigozone z liognikiem oyfrowym, przytsozonym po=-
przez konwerter cyfrowo-analogowy do jednostki poréwnujgoej napigcie oras z komparatorem.
Zwtaszoza przez zastosowanie urzgdzenia do ograniczenia retransmisji sygnazéw biegunowych
unika sie¢ bzednego dozowania wynikajgcego z wahad ilodoi Arodka wigigcego w zasobniku,.
Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykiadzie wykonania pna rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat urzgdzenia dozujgoego, fig. 2 = schemat blokowy ukiadu regu-
lacji, fige 3 = uksztaitowanie komparatora a fig. 4 = uksztaztowanie prsetwornika
pomiarowego.

Jedtug fig. 1 rateriar, odpowiedni do wytwarzania piyt widérowych lub podobnyoh, jak
wiéry, wibkna, pyt i tym podobne jest podawany, z nle przedstawionego magazynu zasilajg=-
cego, do wagi tasmowej 1, w ktére] przez silomierz puszkowy 2, umieszozony na wadze tad-
mowe] 1 okredla sig jego masg na jednostkg czasu. Na podstawie tej wartodei rozpoczyna
aig¢ teraz proces regulacji dozowania, w urzgdzeniu, ktére jest przedstawione na fig. 2.

W zaleznodci od wartosci, ustalonej do regulacjl przez silomiersz pusskowy 2, zasila sig
silnik 3 pompy dozujgcej 4. Silnik 3 jest silnikiem prgdu statego, w ktérym za pomoocs
zmiany napigoia wywotuje sig zmiane ilodoi obrotéw tak, se pompa dozujgca 4 osigga odpo=
wlednig zmiane ilodci obrotéw, odpowiadajgcg zmianie nateZenia przepiywu. W zaleinofoi
od ilosci obrotéw pompy dozujgcej 4 z zasobnika 5 jest podawany przez przewéd 6 Srodek
wig2gcy, & jednoczesnie przez inny silomlierz puszkowy ustala slg katdorazowo zmniejsza=
Jgcy sig ciezar zasobnika 5.

Dalej 4rodek wigzgcy jest podawany przez zawér 10 do maszyny klejgoej 11, przez
ktérej wlot 12 jest wprowadzany materiaz widrowy doprowadzany z wagl tasmowej 1.

Na wyjdoiu 13 maszyny klejgce] 11 otrzymuje saig materiat o statej propercji klejenia,
wymaganej do wytwarzania piyt widérowych lub podobnyoh.

Na fig. 2 elektryczny sygnax podawany 2 sizomierza puszkowego 2 Jjest wzmacniany we
wzmacnieczu 20 1 jako wartoéé chwilowa masy wiéréw Jest doprowadzany przez przewéd 21 do
dzielnika napiepia 22, Dzielnik napigoia 22 nastawla sig odpowiednio do przewidywanej
proporcji migdzy masg érodka wigigcego, a masg widréw, mianowilcie ma warto$é zadang dla
obydwu wartodci. Na wyjsoiu 23 dzielnika naplecia 22 wystepuje teraz wartodé zadana
drodka wiggqoego. Tg wartodé zadang doprowadsa sig & jednej strony bezpodrednio do suma-
tora 24, a z drugiej strony przez przewdd 25 do punktu rozgatezienia 26, z ktérego na-
pigcie, odpowladajgce wartosci zadanej Srodka wigZgoege jest doprowadzane przez prze=
wiéd 27 do przemiennika czgatotliwosdoi naplgcia 28 1 przez przewéd 29 do ozgdci analogo-
we) komparatora 30. Z drugiej strony do komparatora 30 sg doprowadzone przez przetwornik
pomiarowy 35 elektryczne sygnaly przychodzgce £ silomierza puszkowego 7. Dzigki temu
istnieje mo2liwoéé poréwnywania w komparatorze 30, w pestaci cyfrowej, wartosci zedanej
drodka wigfgocego i wartodcl chwilowe) Ssrodka wigigcego tak, %e z wyjdoia komparatora 30
przez przewfd 41 jest doprowadzany sygnat do sumatora 24, ktéry moie byé wykorsystany do
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dodatkowego doregulowania przes regulator ilodoi obrotéw 45 silnika S. Prses ten prooces
regulacji rospeosynajgoy 8i¢ w komparatorgze 30, ktéry tylko wtedy nastgpuje, gly istnieje
résnioca migdsy wartofols szadang i wartosdols ochwilows Srodka wigigcego jest oaiggnigte, %e
steruje sig regulatorem 1lofoli obrotéw 45 silnika 3 pompy dozujgce] 4, powodujao wprows-
dsenie przes zawér 10 /fig. 1/ odpowiednio mniej lub wigce] Srodka wig2goego.

Komparator 30 przedstawiony na fig. 3 posiada liocznik rewersyjny 50, na ktérege
Jednym wejfioiu 51 jest zliosana osgstotliwoss, wystgpujgoa jake cigg impulséw, prxycho=
dsgoyoh od przemiennika osgatotliwodoi napigoia 28, a na drugim wejfeiu 52 jest zliosany
oigg impulséw, ktéry odpowiada informacji nadchodzgcej s prseiwornika pomiarowego 35,
Na wyjéoiu 53 lioznika rewersyjnege 50 otrzymuje sig wynik oyfrowy, ktéry jest podawany
dalej do konwertera analogowo-oyfrowego 54. Napigole wystgpujgce na wyjsoiu analogowym 55
konwertera analogowo~-oyfrowego 54 Jako naplgcie korekcyjne jest podawane przez prsewéd 56
do ukladu mnotgcego 57, do ktérego jednoosesnie przes przewdd 29 Jest doprowadzana ana=
logowa wartodé sadana érodke wigigoego. Ha wyjsoiu 59 ukiadu mnoigcego 57 powstaje pa=~
pleocie przemienne nazotone na napieclie staXe, ktére podawane jest prses przewéd 41 do
sumatora 24.

Przetwornik pomiarowy 35 przedstawiony na fig.4 otrzymuje z wyjsoia sitomiersza pu=-
sszkowego 7 poprzes wgmaoniacs pomlarowy 61,elektryoszne napigole, ktére Jest doprowadzone
do jednostki poréwnujgce] napigoie 62 1 po wsmoonisniu podawane dalej do przemiernnika
czgstotliwadoi napieocia 63, uwzgledniajgcego biegunowodé przesyzanych sygnatéw. Napigoie
wyjdoiowe = przemiennika ozgstotliwosol napigolia 63 jest doprowadzane jJeko wartodd cyf-
rowa przez prsewéd 65 begzpodrednio do komparatora 30 oraz przez przewéd 66 do licsnika
oyfrowego 67. W zaletnedol od zmieniajgoyoh sig wartodol w licsniku 67 w doigczonym kon=

werterse analogowo-cyfrowym 69 tworzy sig¢ wartodé poréwnawozg, ktéra jest doprowadzona
s powrotem przes przewéd 70 do jednostki poréwnujgoe] napigole 62. Jezeli istnieje réw=
noéé miedzy wartoscls analogowg wzmaoniaoza pomiarowego 61 a wartoscig cyfrows liosnika
ocyfrowego 67 to prees przewdéd 65 nie jest podawany dalej zaden impuls do komparatera 30,
00 jest poréwnywalne z zaprzestaniem pobierania z zasobnika 5. Przy zmianach lub waha=
nlach wewngtrz zasobnika 5 powtarzalne impulsy mogiyby byé podawane dalej tak, fe impuls
bzedu docierazby do komparatora 30, _

Dla uniknigcia tego bzedu w przetworniku pomiarowym 35 jest przewidziane urzgdzenie.
72 dla ograniczenia retransmisji sygnatéw biegunowyoh tak, Ze tego rodzaju impulsy nie
mogs bydé podawane dalej. Jeteli urzgdzenie stanie sig nleskuteozne, dziatanie dokonuje
sig s gewngtrz za pomoocg nie przedstawionego sterowania, oo przyktadowo jest wtedy zna-
ozgce, Jjeiell zasobnik 5 napeinia sig nowg Miq drodka wigtgcego,

Zastrzetenia patentowe

1. Ukked pomiarowy do dozowania #Arodka wigzgcego do klejenia dla materiatéw, odpo-
wiednich do wytwarzania piyt widrowych, jak wiéry, wzdékna, pyt lub tym podobns,
snaovienny +tym, %e sitomiersz puszkowy /2/ wagi tadmowej] /1/ jest polgosony
przes wzmaoniacs /20/ s dsielnikiem napiecia /22/, ktéry jest poZgczony poprzes suma=
tor /24/ = regulatorem ilofol obrotéw /45/ silnika napgdowego /3/ poapy dozujgoe] /4/ 1
jednocsednie £ przemiennikiem czgstotliwofoi napigoia /28/ oraz s komparatorem /30/,
ktéry jednoozednie jest poigozony s przetwornikiem pomiarowym /35/ doprowadzajgoym syg-
naZ, odpowiedajgoy wartofol chwilowej pobierane)] masy érodka wigigoego oras z suma-
torem /24/. -

2, Ukiad wed2ug 388trs. 1, snamienny ¢tym, 2%e komparator /30/ zawiera
lieznik rewersyjny /50/ dla impulséw przychodsgoyoh od przemiennika cs¢stotliwosol pa-
plgoia /28/ i preetwornika pomiarowego /35/, poigozony £ konwerterem cyfrowc-analogo=
wya /54/, ktéry s koleli jest poigczony z ukiadem mnotgeym /57/, do ktérego jest prayig-
osony dsielnik napigeia /22/.
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3¢ Uk2ad wedZug zestrs. 2, snamienny +tym, &e przetwornik pomiaro-
wy /35/ zawiere wzmaoniacs pomiarowy /61/, do ktérego ag doprowadzane elektryczne sygna=
ty przychodzgce od silomierza puszkowego /7/ pelaczony z jednostkg poréwnujgcq napig-
ole /62/, potgozong 3z prsemiennikiem czgstotliwodci napigoia /63/, zawlerajsoym ursg-
dzenie /72/ ogranicsajgce retransmisje sygnatéw biegunowych, ktére s kolei jest poZgozo~
ne % licgnikiem oyfrowym /67/, prayisoczonym poprges konwertsr analegewo-oyfrowy /69/ do
Jednostki poréwnujgce) napigeie /62/ oraz = komparatorem /30/.

| o

S
il do
®
—b6 1 13
E::=-"=::J
¥ &0
76 4 Fig. 1
| |
J'M ,%J_.__M @'

e
I

|
>
1

|
21 22 3
Fig. 2



128 977

535

Fig.3

i

52

4

;

L

30— 53

55

61




	PL128977B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


