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KALIBROINTIJARJESTELMA JA -MENETELMA
PATENTTIVAATIMUKSET
1. Kalibrointijarjestelma, joka kasittaa:

aaltomuotogeneraattorin (14), joka on konfiguroitu tuottamaan jaksollinen

aaltomuoto; ja

ohjauspiirin (12), joka on signaaliyhteydessa aaltomuotogeneraattoriin

(14), jolloin ohjauspiiri (14) kasittaa:

analogia-digitaalimuuntimen (20), joka on konfiguroitu muuntamaan

jaksollinen aaltomuoto digitaalisiksi arvoiksi; ja

elektronisen laitteen, joka on signaaliyhteydesséa analogia-

digitaalimuuntimeen (20),
tunnettu siita, etta

ohjauspiiri (12) on konfiguroitu l&hettdamaan ohjaussignaali

ydinvoimalaitokseen liittyvalle toimilaitteelle (28) ja

elektroninen laite on maaritetty suorittamaan kalibrointirutiini seuraavien

kalibroinnin tarkistamiseksi jaksollisen aaltomuodon perusteella:
ohjauspiirin (12) ajoitus; ja
ohjauspiirin (12) eri jannitetasot.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kalibrointijarjestelma, jossa jaksollinen

aaltomuoto kasittda kolmioaallon tai siniaallon.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kalibrointijarjestelma, jossa elektroninen

laite kasittaa kenttaohjelmoitavan porttiryhman.

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kalibrointijarjestelma, jossa analogia-

digitaalimuunnin (20) muodostaa elektronisen laitteen osan.
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5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kalibrointijéarjestelma, jossa ohjauspiiri
(12) kasittaa lisaksi tulo-/lahtépiirin (18), joka on liitetty analogia-

digitaalimuuntimeen (20).

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen kalibrointijarjestelma, jossa tulo-/1ahtdpiiri

(18) muodostaa elektronisen laitteen osan.

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kalibrointijarjestelma, jossa ohjauspiiri
kasittaa lisaksi prosessorin (30), joka on signaaliyhteydessa ohjauspiiriin (12) ja/tai

elektroniseen laitteeseen.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen kalibrointijarjestelma, jossa prosessori

(30) muodostaa elektronisen laitteen osan.
9. Kalibrointimenetelma, joka kasittaa sen, etta:
tuotetaan jaksollinen aaltomuoto; ja

syotetaan tuotettu jaksollinen aaltomuoto elektronisen laitteen

ohjauspiiriin,
tunnettu siita, etta

l&hetetdan ohjaussignaali elektronisella laitteella ydinvoimalaitokseen

littyvalle toimilaitteelle (28); ja
suoritetaan kalibrointirutiini:

elektronisen laitteen ajoituksen kalibroimiseksi sy6tetyn jaksollisen

aaltomuodon perusteella; ja

eri jannitetasojen kalibroimiseksi elektronisessa laitteessa syétetyn

jaksollisen aaltomuodon perusteella.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen kalibrointimenetelma, jossa elektronisen
laitteen ajoituksen kalibrointi syétetyn jaksollisen aaltomuodon perusteella kasittaa

sy6tetyn jaksollisen aaltomuodon taajuuden méaarittdmisen.
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11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen kalibrointimenetelma, jossa elektronisen
laitteen ajoituksen kalibrointi syétetyn jaksollisen aaltomuodon perusteella kasittaa
liséksi sydtetyn jaksollisen aaltomuodon méaaritetyn taajuuden vertaamisen

tunnettuun taajuuteen.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen kalibrointimenetelma, jossa elektronisen
laitteen ajoituksen kalibrointi syétetyn jaksollisen aaltomuodon perusteella kasittaa
liséksi sen maarittdmisen, onko sydtetyn jaksollisen aaltomuodon maaritetty

tagjuus tunnetun taajuuden kynnystoleranssin sisalla.

13. Patenttivaatimuksen 9 mukainen kalibrointimenetelma, jossa eri
jannitetasojen kalibrointi elektronisessa laitteessa sy6tetyn jaksollisen
aaltomuodon perusteella kasittaa sydtetyn jaksollisen aaltomuodon naytteistettyjen

jannitetasojen vertaamisen odotettuihin jannitetasoihin.

14. Patenttivaatimuksen 13 mukainen kalibrointimenetelma, jossa eri
jannitetasojen kalibrointi elektronisessa laitteessa syétetyn jaksollisen aaltomuodon
perusteella kasittaa lisaksi sen maarittamisen, onko kukin syétetyn jaksollisen
aaltomuodon naytteistetyista jannitetasoista odotettujen jannitetasojen

kynnystoleranssin sisalla.
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