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(54) Mobelantrieb

(67) Mobelantrieb (4) zum Bewegen eines bewegbar
gelagerten Mébelteiles (3), umfassend:

- einen Tréager (9) zur Befestigung an einem
Mdébelkorpus (2),

- wenigstens einen um wenigstens eine erste
Drehachse (7a) drehbaren Stellarm (5) zum
Bewegen des bewegbar gelagerten Moébelteiles (3)
relativ zum Tréger (9),

- eine Schnittstelle (21) zur Befestigung einer
Synchronisationswelle (6), wobei durch die
Synchronisationswelle (6) eine Drehbewegung des
wenigstens einen Stellarmes (5) mit einer
Drehbewegung wenigstens eines Stellarmes (5)
zumindest eines weiteren Mobelantriebes (4)
synchronisierbar ist, wobei die Schnittstelle (21)
zumindest ein um eine zweite Drehachse (7b)
drehbares Bauteil (11) aufweist,

wobei die zweite Drehachse (7b) seitlich versetzt zur

ersten Drehachse (7a) des Stellarmes (5) angeordnet

ist.
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Zusammenfassung

Mobelantrieb (4) zum Bewegen eines bewegbar gelagerten Mébelteiles (3), umfassend:
— einen Trager (9) zur Befestigung an einem Mébelkorpus (2),
— wenigstens einen um wenigstens eine erste Drehachse (7a) drehbaren Stellarm
(5) zum Bewegen des bewegbar gelagerten Mébelteiles (3) relativ zum Trager (9),
— eine Schnittstelle (21) zur Befestigung einer Synchronisationswelle (6), wobei
durch die Synchronisationswelle (6) eine Drehbewegung des wenigstens einen
Stellarmes (5) mit einer Drehbewegung wenigstens eines Stellarmes (5)
zumindest eines weiteren Mébelantriebes (4) synchronisierbar ist,
wobei die Schnittstelle (21) zumindest ein um eine zweite Drehachse (7b) drehbares
Bauteil (11) aufweist, wobei die zweite Drehachse (7b) seitlich versetzt zur ersten

Drehachse (7a) des Stellarmes (5) angeordnet ist.

(Fig. 2a)
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Die Erfindung betrifft einen Mdébelantrieb zum Bewegen eines bewegbar gelagerten
Mébelteiles, umfassend:
— einen Trager zur Befestigung an einem Mdbelkorpus,
— wenigstens einen um wenigstens eine erste Drehachse drehbaren Stellarm zum
Bewegen des bewegbar gelagerten Mébelteils relativ zum Trager,
— eine Schnittstelle zur Befestigung einer Synchronisationswelle, wobei durch die
Synchronisationswelle eine Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes
mit einer Drehbewegung wenigstens eines Stellarmes zumindest eines weiteren

Mobelantriebes synchronisierbar ist.

Im Weiteren betrifft die Erfindung eine Anordnung mit zwei Mdébelantrieben der zu
beschreibenden Art, wobei der erste Mébelantrieb an einer ersten Seitenwand eines
Mébelkorpus und der zweite Mébelantrieb an einer der ersten Seitenwand
gegenuberliegenden zweiten Seitenwand des Moébelkorpus zu befestigen ist, wobei
eine Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes des ersten Mébelantriebes mit
einer Drehbewegung des wenigstens eines Stellarmes des zweiten Mdbelantriebes

durch die Synchronisationswelle synchronisierbar ist.

In der WO 2006/113953 A1 ist ein Mébel mit einem Mobelkorpus gezeigt, wobei zwei
Mébelantriebe an gegenuberliegenden Seitenwanden des Mdébelkorpus befestigt
sind. Die Mébelantriebe weisen jeweils einen drehbaren Teil auf, welcher mit einem
Stellarm zum Bewegen einer Mébelklappe bewegungsgekoppelt verbindbar ist.
Durch eine Synchronisationsstange ist eine Drehbewegung der drehbaren Teile der
Mobelantriebe miteinander synchronisierbar, sodass die Mébelklappe durch die
beiden Mdébelantriebe gleichmalig und ohne zu Verkanten anhebbar und absenkbar
ist. Die Synchronisationsstange ist auch dann mit den drehbaren Teilen verbindbar,
wenn die beiden Mdbelantriebe bereits am Mébelkorpus vormontiert sind. Ein
Nachteil dieser Konstruktion besteht darin, dass die Synchronisationsstange in einem
montierten Zustand das Verstauen und die Entnahme von Staugut in und aus den
Mébelkorpus behindern kann. Auerdem befindet sich die Synchronisationsstange in
einem montierten Zustand benachbart zu einer Stirnseite des Mébelkorpus, was

auch aus optischen Grunden stérend wirken kann.
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Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, einen Mébelantrieb der eingangs

erwahnten Gattung unter Vermeidung der oben diskutierten Nachteile anzugeben.

Dies wird erfindungsgemalf} durch die Merkmale des Patentanspruchs 1 gelost.
Weitere vorteilhafte AusfUhrungen der vorliegenden Erfindung sind in den

abhangigen Anspruchen definiert.

Gemal der Erfindung ist vorgesehen, dass die Schnittstelle zumindest ein um eine
zweite Drehachse drehbares Bauteil aufweist, wobei die zweite Drehachse seitlich

versetzt zur ersten Drehachse des Stellarms angeordnet ist.

Mit anderen Worten sind die erste Drehachse des Stellarmes und die zweite
Drehachse des drehbaren und mit der Synchronisationswelle zu verbindenden

Bauteiles versetzt zueinander angeordnet.

Auf diese Weise ergeben sich einige konstruktive Vorteile. Beispielsweise kann das
drehbare Bauteil in einem montierten Zustand des Mdbelantriebes am Mébelkorpus
an einer méglichst hohen Stelle im Mdébelkorpus angeordnet sein, wobei die mit dem
drehbaren Bauteil gekoppelte Synchronisationswelle das Verstauen und die

Entnahme von Staugut kaum behindert.

Konstruktiv kann dies dadurch erzielt werden, dass der Trager wenigstens eine
Stirnseite aufweist, durch welche der wenigstens eine Stellarm zumindest in einer
Relativstellung, welche einer Offenstellung des bewegbaren Mdébelteiles entspricht,
zumindest bereichsweise hindurchragt, wobei die erste Drehachse einen kleineren

Normalabstand zur wenigstens einen Stirnseite aufweist als die zweite Drehachse.

DarUber hinaus kann vorgesehen sein, dass das drehbare Bauteil in einem
montierten Zustand des Mdbelantriebes am Mébelkorpus an einer méglichst tiefen
Stelle in einer Richtung der Tiefe des Mdébelkorpus angeordnet ist, wobei die mit dem
drehbaren Bauteil gekoppelte Synchronisationswelle — auch durch eine vom
Mébelkorpus verursachte Schattenbildung — aus optischer Sicht kaum in

Erscheinung tritt.
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Konstruktiv kann dies dadurch erzielt werden, dass der Trager wenigstens eine
Oberseite aufweist, welche in einem montierten Zustand des Mdbelantriebes am
Mébelkorpus einem Oberboden des Mdbelkorpus zugewandt ist, wobei die erste
Drehachse einen gréReren Normalabstand zur wenigstens einen Oberseite aufweist

als die zweite Drehachse.

Gemal einem Ausfuhrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass wenigstens eine
Koppelvorrichtung vorgesehen ist, durch welche eine Drehbewegung des wenigstens
einen Stellarmes mit einer Drehbewegung des zumindest einen Bauteiles der
Schnittstelle koppelbar ist. Die Koppelvorrichtung kann beispielsweise

zusammenwirkende Verzahnungen und/oder wenigstens einen Seilzug umfassen.

Die wenigstens eine Koppelvorrichtung kann wenigstens eine Verzahnung
aufweisen, wobei die wenigstens eine Verzahnung wenigstens ein Zahnsegment

aufweist.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung ergeben sich aus der

nachfolgenden Figurenbeschreibung.

Fig. 1a, 1b zeigen ein Mébel mit einem bewegbaren Mdébelteil und mit zwei
Mobelantrieben zum Bewegen des Mdébelteiles, sowie das Mébel mit
entferntem Mébelteil,

Fig. 2a-2¢c zeigen die Montage einer Synchronisationswelle am drehbaren
Bauteil des Mébelantriebes,

Fig. 3a, 3b zeigen die Synchronisationswelle in einer Explosionsansicht sowie in
einem zusammengebauten Zustand,

Fig. 4a, 4b zeigen den Mébelantrieb in einer Seitenansicht und eine vergréRerte
Detaildarstellung hierzu,

Fig. 5a, 5b zeigen das drehbare Bauteil der Schnittstelle in einer
perspektivischen Ansicht sowie die miteinander zusammenwirkenden
Verzahnungen in einer Explosionsansicht,

Fig. 6a, 6b zeigen den mit dem Trager zu verbindenden Stellarm in einem
gelésten Zustand und in einem verbundenen Zustand mit dem

Trager.
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Fig. 1a zeigt ein Mébel 1 mit einem Mébelkorpus 2 und mit einem bewegbaren
Mobelteil 3 in Form einer relativ zum Mébelkorpus 2 anhebbaren Mébelklappe 3a. An
gegenuberliegenden Seitenwanden des Mébelkorpus 2 ist jeweils ein Mébelantrieb 4
zum Bewegen des bewegbaren Mébelteiles 3 befestigt. Die Mdbelantriebe 4 weisen
jeweils einen drehbar gelagerten Stellarm 5 auf, wobei eine Drehbewegung der
beiden Stellarme 5 der Mébelantriebe 4 durch eine Synchronisationswelle 6

miteinander synchronisierbar ist.

Fig. 1b zeigt das Mébel 1 gemal Fig. 1a mit entferntem Mdébelteil 3. Die beiden
Mobelantriebe 4 kénnen baugleich ausgebildet sein, sodass die hier angefuhrten

Erlauterungen jeweils fur beide Mébelantriebe 4 gultig sind.

Der Mdébelantrieb 4 weist einen am Mdébelkorpus 2 zu befestigenden, vorzugsweise
im Wesentlichen quaderférmigen, Trager 9 auf, an welchem wenigstens ein Hebel 5a
des Stellarmes 5 um eine erste Drehachse 7a schwenkbar gelagert ist. Die
Synchronisationswelle 6 ist hingegen um eine zweite Drehachse 7b rotierbar
gelagert, wobei die erste Drehachse 7a des Hebels 5a und die zweite Drehachse 7b
der Synchronisationswelle 6 zueinander seitlich versetzt, vorzugsweise parallel

voneinander beabstandet, sind.

Die versetzte Anordnung zwischen der ersten Drehachse 7a des Hebels 5a des
Stellarmes 5 und der zweiten Drehachse 7b der Synchronisationswelle 6 hat den
besonderen Vorteil, dass die Synchronisationswelle 6 beispielsweise an einer hohen
Stelle im Mébelkorpus 2, d.h. nahe an einem Oberboden 2a des Mdébelkorpus 2,

anordenbar ist.

Ferner kann vorgesehen sein, dass die zweite Drehachse 7b in einem montierten
Zustand des Mdbelantriebes 4 tiefer in einer Richtung der Tiefe des M&belkorpus 2
anordenbar ist, als es bei einer gemak dem Stand der Technik bekannten koaxialen
Anordnung zwischen der ersten Drehachse 7a und der zweiten Drehachse 7b der

Fall ware.

5730



5 86392-21/sv

Der Hebel 5a des Stellarmes 5 weist ein Beschlagteil 8 auf, welches mit einem am

Mobelteil 3 zu befestigenden Beschlagkérper (nicht gezeigt) I6sbar verbindbar ist.

Das Beschlagteil 8 kann mit dem Hebel 5a des Stellarmes 5 gelenkig verbunden sein

und kann derart ausgebildet sein, dass das Beschlagteil 8 mit dem am Mébelteil 3 zu

befestigenden Beschlagkdrper werkzeuglos verbindbar ist.

Fig. 2a-2c zeigen die Montage der Synchronisationswelle 6 am Md&belantrieb 4. Der

Stellarm 5 kann mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel 5a, 5b aufweisen,

vorzugsweise wobei

wenigstens zwei der vorgesehenen Hebel 5a, 5b des Stellarmes 5 in zumindest
einer Drehstellung, vorzugsweise in jeder Drehstellung, des Stellarmes 5
verschachtelt zueinander angeordnet sind, sodass die zwei Hebel 5a, 5b in
einer Draufsicht von der Seite im Wesentlichen spaltfrei zueinander ausgebildet
sind, und/oder

wenigstens ein Hebel 5b in einem Querschnitt U-férmig ausgebildet ist und ein
weiterer Hebel 5a zumindest abschnittsweise zwischen den Vertikalstegen der
U-Form anordenbar oder angeordnet ist, und/oder

der Stellarm 5 bezogen auf eine gedachte Mittelebene symmetrisch ausgebildet
ist, und/oder

wenigstens einer, vorzugsweise wenigstens zwei, der Hebel 5a, 5b des

Stellarmes 5 I6sbar mit dem Trager 9 des Mdébelantriebes 4 verbindbar ist.

Im gezeigten Ausflhrungsbeispiel ist der erste Hebel 5a um eine erste Drehachse 7a

und der andere Hebel 5b um eine weitere Drehachse 10 schwenkbar gelagert.

Der Mébelantrieb 4 umfasst eine Schnittstelle 21 zur Befestigung der

Synchronisationswelle 6, durch welche eine Drehbewegung des wenigstens einen

Stellarmes 5 mit einer Drehbewegung wenigstens eines Stellarmes 5 zumindest

eines weiteren Mébelantriebes 4 synchronisierbar ist.

Die Schnittstelle 21 umfasst ein um die zweite Drehachse 7b drehbar gelagertes

Bauteil 11, welches mit der Synchronisationswelle 6 |6sbar verbindbar ist. Zu
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erkennen ist, dass die erste Drehachse 7a des Hebels 5a und die zweite Drehachse

7b des Bauteiles 11 zueinander parallel beabstandet sind.

Das um die zweite Drehachse 7b drehbare Bauteil 11 weist eine
Aufnahmevorrichtung 11a zur Aufnahme der Synchronisationswelle 6 auf.
Vorzugsweise ist vorgesehen, dass die Aufnahmevorrichtung 11a einen nicht-
kreisférmigen Querschnitt zur Aufnahme der Synchronisationswelle 6 aufweist.
Besonders bevorzugt ist vorgesehen, dass die Synchronisationswelle 6 nur in einer
einzigen Drehstellung innerhalb eines Drehwinkelbereiches von 360° mit der

Aufnahmevorrichtung 11a verbindbar ist.

Die Synchronisationswelle 6 weist einen Wellenzapfen 6a auf, dessen AulRenkontur
mit einer Innenkontur der Aufnahmevorrichtung 11a im Wesentlichen korrespondiert.
Auf diese Weise ist eine Formschlussverbindung zur Ubertragung eines
Drehmomentes zwischen dem drehbaren Bauteil 11 und der Synchronisationswelle 6

herstellbar.

Ausgehend von Fig. 2a wird der Wellenzapfen 6a der Synchronisationswelle 6 in die
Aufnahmevorrichtung 11a des drehbaren Bauteiles 11 eingefuhrt (Fig. 2b).
AnschlieRend wird eine in Richtung der Langsachse (L) bewegbare Abdeckung 6b in
die Aufnahmevorrichtung 11a eingeschoben, wobei der Wellenzapfen 6a abdeckbar
ist (Fig. 2c).

Der erste Mdébelantrieb 4 wird an einer ersten Seitenwand des Mébelkorpus 2 und
der zweite Mébelantrieb 4 an einer der ersten Seitenwand gegentberliegenden

zweiten Seitenwand des Mdbelkorpus 2 befestigt.

Die Synchronisationswelle 6 ist in einem montierten Zustand mit den beiden drehbar
gelagerten Bauteilen 11 der Mdbelantriebe 4 drehfest verbunden, wobei eine
Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes 5 des ersten Mdbelantriebes 4 mit
einer Drehbewegung des wenigstens eines Stellarmes 5 des zweiten Mébelantriebes

4 durch die Synchronisationswelle 6 synchronisierbar ist.
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Fig. 3a zeigt die Synchronisationswelle 6 in einer Explosionsansicht. Die
Synchronisationswelle 6 umfasst ein mittleres Wellenstluck 6g, welches einen nicht-

rotationssymmetrischen Querschnitt aufweisen kann.

Ein Verbindungsteil 6g ist mit einem ersten Endbereich des Wellenstlckes 6g
verbindbar, wobei das Verbindungsteil 6g zur Aufnahme eines Federelementes 6d
ausgebildet ist. Der Wellenzapfen 6a ist an einem durch das Federelement 6a
beaufschlagbaren Teil 6¢ ausgebildet, wobei der Wellenzapfen 6a in einem
montierten Zustand der Synchronisationswelle 6 durch das Federelement 6d gegen

das drehbare Bauteiles 11 gedruckt wird.

Durch ein Begrenzungselement 6e wird verhindert, dass sich der Teil 6¢ vom
Verbindungsteil 6f I6st. Durch eine, vorzugsweise hulsenférmige, Abdeckung 6b ist

zumindest der Wellenzapfen 6a abdeckbar.

Am zweiten Endbereich der Synchronisationswelle 6 ist vorzugsweise kein
Federelement 6d vorhanden. Hier ist an einem Verbindungsteil 6h eine
Formschlussverbindung zum drehfesten Verbinden der Synchronisationswelle 6 mit
dem drehbaren Bauteil 11 des gegenuberliegenden Mdbelantriebes 4 und eine

verschiebbare Abdeckung 6i vorhanden.

Fig. 3b zeigt die Synchronisationswelle 6 in einem zusammengebauten Zustand.

Fig. 4a zeigt den Mébelantrieb 4 in einer Seitenansicht. Der Mébelantrieb 4 weist
wenigstens einen, vorzugsweise am Trager 9 gelagerten, Kraftspeicher 12,
vorzugsweise mit wenigstens einem Federelement 12a, auf, Uber welchen der (hier
nicht gezeigte) Stellarm 5 mit einer Kraft beaufschlagbar ist, um ein Gewicht des am

Stellarm 5 zu befestigenden Mébelteiles 3 zu kompensieren.
Durch einen Ubertragungsmechanismus 17 ist eine im Kraftspeicher 12 speicherbare

Kraft auf den Stellarm 5 Ubertragbar, vorzugsweise wobei der

Ubertragungsmechanismus 17
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— wenigstens einen um eine Drehachse 13a schwenkbaren Zwischenhebel 13
umfasst, vorzugsweise wobei der wenigstens eine Kraftspeicher 12 Uber eine,
vorzugsweise einstellbare, Angriffsstelle 14 mit dem wenigstens einen
Zwischenhebel 13 verbunden ist, und/oder

— wenigstens ein Druckstuick 15, vorzugsweise eine drehbare Druckrolle, und
wenigstens eine Stellkontur 16, an welcher das wenigstens eine Druckstuck 15
bei einer Bewegung des Stellarmes 5 verschiebbar abstutzbar ist, umfasst,
vorzugsweise wobei das wenigstens eine Druckstlck 15 an wenigstens einem
Zwischenhebel 13 des Ubertragungsmechanismus 17 und die wenigstens eine

Stellkontur 16 am Stellarm 5 angeordnet oder anordenbar ist, oder umgekehrt.

Die Schnittstelle 21 weist das um die Drehachse 7b drehbare Bauteil 11 auf, welches
mit einer Aufnahmevorrichtung 11a zur I6sbaren Aufnahme der

Synchronisationswelle 6 versehen ist.

Der Mdébelantrieb 4 weist wenigstens eine Koppelvorrichtung 18 auf, durch welche
eine Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes 5 mit einer Drehbewegung des
zumindest einen Bauteiles 11 der Schnittstelle 21 koppelbar ist. Zu erkennen ist,
dass die Drehachse 7a des Stellarmes 5 und die Drehachse 7b des drehbaren

Bauteiles 11 versetzt zueinander angeordnet sind.

Gemal einem Ausfuhrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass die wenigstens eine

Koppelvorrichtung 18 ein Unrundgetriebe aufweist.

Die Koppelvorrichtung 18 kann wenigstens eine Verzahnung 19, 20 aufweisen,
vorzugsweise wobei die wenigstens eine Verzahnung 19, 20 wenigstens ein

Zahnsegment 19a, 20a (Fig. 5a, Fig. 5b) aufweist.
Fig. 4b zeigt den in Fig. 4a eingerahmten Bereich in einer vergréRerten Ansicht, in

der die Koppelvorrichtung 18 zur Kopplung zwischen dem Stellarm 5 und dem

drehbaren Bauteil 11 naher hervorgeht.
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Fig. 5a zeigt die Schnittstelle 21 zur I6sbaren Befestigung der Synchronisationswelle
6.

Gemal einem Ausfuhrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass die wenigstens eine
Verzahnung 19, 20 wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a aufweist, wobei
— eines der beiden Zahnsegmente 19a mit dem wenigstens einen Stellarm 5 und
das andere der beiden Zahnsegmente 20a mit der Schnittstelle 21 verbunden
oder verbindbar ist, und/oder
— wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a schichtweise in Richtung der ersten

oder zweiten Drehachse 7a, 7b aneinander anliegend angeordnet sind.

Die wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a sind in der gezeigten Figur
schichtweise in Richtung der ersten oder zweiten Drehachse 7a, 7b aneinander
anliegend angeordnet, wobei eines der wenigstens zwei Zahnsegmente 19a, 20a aus
einem ersten Material und das andere der Zahnsegmente 19a, 20a aus einem
zweiten Material, welches eine geringere Harte als das erste Material aufweist,
besteht, vorzugsweise wobei das erste Material Stahl und/oder das zweite Material

Kunststoff ist.

Gemal einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung kann vorgesehen sein,
dass wenigstens zwei Zahnsegmente 20a, 20b schichtweise in Richtung der ersten
oder zweiten Drehachse 7a, 7b aneinander anliegend angeordnet sind, wobei eines
der wenigstens zwei Zahnsegmente 20a, 20b bezogen auf die erste oder zweite
Drehachse 7a, 7b in einer radialen Richtung Uber das andere der Zahnsegmente 20a

vorsteht.

Mit anderen Worten ist in Fig. 5a zumindest ein mittleres Zahnsegment 20a,
vorzugsweise aus elastischem Kunststoff, zwischen zwei dulReren Zahnsegmenten
20a, vorzugsweise aus Stahl, aufgenommen, wobei das mittlere Zahnsegment 20a in
einer radialen Richtung Uber die beiden dulieren Zahnsegmente 20a vorsteht. Auf
diese Weise kann das auftretende Spiel zwischen den Verzahnungen 19, 20 der
Koppelvorrichtung 18 reduziert und die Synchronisation zwischen den beiden

drehbaren Bauteilen 11 der Mébelantriebe 4 signifikant verbessert werden.
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Fig. 5b zeigt eine Explosionsdarstellung der miteinander zusammenwirkenden

Verzahnungen 19, 20.

Die Verzahnung 20 ist an der Drehachse 7b des drehbaren Bauteiles 11 angeordnet
und umfasst mehrere aneinander anliegende Zahnsegmente 20a. Die Zahnsegmente
20a sind im Wesentlichen scheibenférmig ausgebildet und sind an der Drehachse 7b

des Bauteiles 11 Uber Distanzstlcke 22 gelagert.

Die andere Verzahnung 19 ist hingegen an der ersten Drehachse 7a des Stellarmes

5 angeordnet.

Gemal einem Ausfuhrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass die wenigstens eine
Verzahnung 19 wenigstens ein Zahnsegment 19a aufweist, wobei wenigstens ein
Vorspannungselement 23 vorgesehen ist, durch welches wenigstens ein
Zahnsegment 19a bezogen auf die erste oder zweite Drehachse 7a, 7b in eine
radiale Richtung dréngbar ist, vorzugsweise wobei
— das wenigstens eine Vorspannungselement 23 elastisch nachgiebig oder als
mechanisches Federelement ausgebildet ist, und/oder
— das wenigstens eine Vorspannungselement 23 im Wesentlichen ringférmig
ausgebildet ist, und/oder
— das wenigstens eine Vorspannungselement 23 an der ersten oder zweiten
Drehachse 7a, 7b gelagert ist, und/oder
— wenigstens eine Fuhrung 26 vorgesehen ist, wobei das wenigstens eine
Zahnsegment 19a entlang der Fuhrung 26 bewegbar, vorzugsweise linear

verschiebbar, gelagert ist.

Mit anderen Worten ist in Fig. 5b zumindest ein mittleres Zahnsegment 19a oder
mehrere mittlere Zahnsegmente 19a zwischen zwei dul3eren Zahnsegmenten 19a
aufgenommen, wobei die mittleren Zahnsegmente 19a durch das
Vorspannungselement 23 radial nach aul3en gedruckt werden, sodass die mittleren
Zahnsegmente 19a in einer radialen Richtung geringflgig Uber die beiden &ulReren

Zahnsegmente 19a vorstehen. Auf diese Weise kann das auftretende Spiel zwischen
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den Verzahnungen 19, 20 der Koppelvorrichtung 18 reduziert und die
Synchronisation zwischen den beiden drehbaren Bauteilen 11 der beiden

Maobelantriebe 4 verbessert werden.

Zumindest eines der dulReren Zahnsegmente 19a kann eine FUhrung 26 zur

bewegbaren Lagerung eines mittleren Zahnsegmentes 19a aufweisen.

Beispielsweise kann vorgesehen sein, dass das zumindest eine mittlere
Zahnsegment 19a, 20a Uber die beiden aulleren Zahnsegmente 19a, 20a zwischen

0,01 mm und 0,1 mm, vorzugsweise zwischen 0,03 mm und 0,07 mm, vorsteht.

Wenigstens eine Verzahnung 19, 20 kann eine Verbindungsvorrichtung 27 zum
|6sbaren Verbinden eines Hebels 5a, 5b des Stellarmes 5 aufweisen. Die
Verbindungsvorrichtung 27 kann beispielsweise zumindest eine Ausnehmung 27a

zur bereichsweisen Aufnahme eines Hebels 5a, 5b des Stellarmes 5 aufweisen.

Durch ein von einer Feder 25 vorgespanntes Entriegelungselement 24 kann ein
Hebel 5a, 5b des Stellarmes 5 ausgehend von einem verbundenen Zustand mit dem
Trager 9, vorzugsweise ausgehend von einem verbundenen Zustand mit einer
Verzahnung 19, 20, entriegelt werden. Auf diese Weise ist der Stellarm 5 vom Tréger
9 trennbar. Durch eine Betatigung des Entriegelungselementes 24 entgegen einer
Kraft der Feder 25 ist die Verriegelung zwischen dem Stellarm 5 und der Verzahnung
19, 20 I6sbar.

Fig. 6a zeigt den mit dem Trager 9 zu verbindenden Hebel 5a des Stellarmes 5. Die
Verzahnung 19, vorzugsweise das Zahnsegment 19a, weist wenigstens eine,
vorzugsweise trichterférmige, Ausnehmung 27a zur bereichsweisen Aufnahme des
Hebels 5a auf. Zu erkennen ist, dass eine Kontur der Ausnehmung 27a einer Kontur
des Hebels 5a zumindest abschnittsweise angepasst ist, wobei der Hebel 5a in

einem verbundenen Zustand formschlussig in die Ausnehmung 27a eingreift.

Der Hebel 5a wird Uber eine erste Kerbe 28a an einem an der ersten Drehachse 7a
angeordneten ersten Verriegelungselement eingehangt. Beim Einschieben des

Hebels 5a in die Ausnehmung 27a wird ein zweites Verriegelungselement 29 durch
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das Zusammenwirken mit dem Hebel 5a entgegen einer Kraft der Feder 25 entlang
einer Fuhrungsbahn 30 bewegt. Am Hebel 5a ist ein Verriegelungselement 29a,
beispielsweise ein vom Hebel 5a seitlich vorspringender Zapfen, angeordnet, wobei
das Verriegelungselement 29a in einem verbundenen Zustand des Hebels 5a in eine
weitere Ausnehmung 29b eingreift. Die Verriegelung des Hebels 5a wird durch das
Verriegelungselement 29 hergestellt, welches durch eine Kraft der Feder 25 in die

zweite Kerbe 28b des Hebels 5a einrastbar ist (Fig. 6b).

Durch die Dreipunktverriegelung (Kerbe 28a an der Drehachse 7a,
Verriegelungselement 29a in Ausnehmung 27b, Verriegelungselement 29 in Kerbe
28b) ist eine besonders kippsichere Verbindung des Hebels 5a in Bezug zum Tréager

9 herstellbar.

Die Ausnehmung 27a der Verzahnung 19 kann einen Einfuhrtrichter zum EinfUhren
des Hebels 5a des Stellarmes 5 ausbilden, wodurch der Hebel 5a bei der Montage in
Richtung der Drehachse 7a zentrierbar ist.

Zum L&sen der Verriegelung zwischen dem Hebel 5a und dem Trager 9 wird das
Entriegelungselement 24 entgegen einer Kraft der Feder 25 bewegt, bis das zweite

Verriegelungselement 29 von der zweiten Kerbe 28b des Hebels 5a entriegelbar ist.

Innsbruck, am 22. Oktober 2020
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Patentanspruche

1. Mébelantrieb (4) zum Bewegen eines bewegbar gelagerten Mébelteiles (3),
umfassend:

— einen Trager (9) zur Befestigung an einem Mébelkorpus (2),

— wenigstens einen um wenigstens eine erste Drehachse (7a) drehbaren
Stellarm (5) zum Bewegen des bewegbar gelagerten Mdébelteiles (3) relativ
zum Trager (9),

— eine Schnittstelle (21) zur Befestigung einer Synchronisationswelle (6), wobei
durch die Synchronisationswelle (6) eine Drehbewegung des wenigstens
einen Stellarmes (5) mit einer Drehbewegung wenigstens eines Stellarmes
(5) zumindest eines weiteren Mébelantriebes (4) synchronisierbar ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die Schnittstelle (21) zumindest ein um eine zweite
Drehachse (7b) drehbares Bauteil (11) aufweist, wobei die zweite Drehachse (7b)

seitlich versetzt zur ersten Drehachse (7a) des Stellarmes (5) angeordnet ist.

2. Mébbelantrieb (4) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Trager (9)
wenigstens eine Stirnseite aufweist, durch welche der wenigstens eine Stellarm
(5) zumindest in einer Relativstellung, welche einer Offenstellung des bewegbaren
Mobelteiles (3) entspricht, zumindest bereichsweise hindurchragt, wobei die erste
Drehachse (7a) einen kleineren Normalabstand zur wenigstens einen Stirnseite

aufweist als die zweite Drehachse (7b).

3.  Mobbelantrieb (4) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der
Trager (9) wenigstens eine Oberseite aufweist, welche in einem montierten
Zustand des Md&belantriebes (4) am Mobelkorpus (4) einem Oberboden (2a) des
Mobelkorpus (2) zugewandt ist, wobei die erste Drehachse (7a) einen grélReren
Normalabstand zur wenigstens einen Oberseite aufweist als die zweite Drehachse
(7b).

4.  Mébelantrieb (4) nach einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,

dass wenigstens eine Koppelvorrichtung (18) vorgesehen ist, durch welche eine
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Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes (5) mit einer Drehbewegung des

zumindest einen Bauteiles (11) der Schnittstelle (21) koppelbar ist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens

eine Koppelvorrichtung (18) ein Unrundgetriebe aufweist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzeichnet, dass die
wenigstens eine Koppelvorrichtung (18) wenigstens eine Verzahnung (19, 20)
aufweist, vorzugsweise wobei die wenigstens eine Verzahnung (19, 20)

wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) aufweist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens
eine Verzahnung (19, 20) wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) aufweist, wobei
das Zahnsegment (19a, 20a) eine Verbindungsvorrichtung (27) zum lésbaren
Verbinden eines Hebels (5a, 5b) des Stellarmes (5) aufweist, vorzugsweise wobei
die Verbindungsvorrichtung (27) zumindest eine Ausnehmung (27a) zur

bereichsweisen Aufnahme eines Hebels (5a, 5b) des Stellarmes (5) aufweist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass die
wenigstens eine Verzahnung (19, 20) wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a)
aufweist, wobei
— eines der beiden Zahnsegmente (19a, 20a) mit dem wenigstens einen
Stellarm (5) und das andere der beiden Zahnsegmente (19a, 20a) mit der
Schnittstelle (21) verbunden oder verbindbar ist, und/oder
— wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der
ersten oder zweiten Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet

sind.

Mobelantrieb (4) nach einem der Anspruche 6 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass die wenigstens eine Verzahnung (19, 20) wenigstens ein Zahnsegment (19a,
20a) aufweist, wobei wenigstens ein Vorspannungselement (23) vorgesehen ist,
durch welches wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) bezogen auf die erste
oder zweite Drehachse (7a, 7b) in eine radiale Richtung dréngbar ist,

vorzugsweise wobei
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— das wenigstens eine Vorspannungselement (23) elastisch nachgiebig oder
als mechanisches Federelement ausgebildet ist, und/oder

— das wenigstens eine Vorspannungselement (23) im Wesentlichen ringférmig
ausgebildet ist, und/oder

— das wenigstens eine Vorspannungselement (23) an der ersten oder zweiten
Drehachse (7a, 7b) gelagert ist, und/oder

— wenigstens eine Fuhrung (26) vorgesehen ist, wobei das wenigstens eine
Zahnsegment (19a, 20a) entlang der Fuhrung (26) bewegbar, vorzugsweise

linear verschiebbar, gelagert ist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass
wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der ersten
oder zweiten Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet sind, wobei
eines der wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) aus einem ersten Material
und das andere der Zahnsegmente (19a, 20a) aus einem zweiten Material,
welches eine geringere Harte als das erste Material aufweist, besteht,
vorzugsweise wobei das erste Material Stahl und/oder das zweite Material

Kunststoff ist.

Mobelantrieb (4) nach einem der Anspruche 8 bis 10, dadurch gekennzeichnet,
dass wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der
ersten oder zweiten Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet sind,
wobei eines der wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) bezogen auf die erste
oder zweite Drehachse (7a, 7b) in einer radialen Richtung Uber das andere der

Zahnsegmente (19a, 20a) vorsteht.

Mobelantrieb (4) nach einem der Anspruche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet,
dass das um die zweite Drehachse (7b) drehbare Bauteil (11) eine
Aufnahmevorrichtung (11a) zur Aufnahme der Synchronisationswelle (6) aufweist,
vorzugsweise wobei die Aufnahmevorrichtung (11a) einen nicht-kreisférmigen
Querschnitt zur Aufnahme der Synchronisationswelle (6) aufweist, besonders
bevorzugt wobei die Synchronisationswelle (6) nur in einer einzigen Drehstellung
innerhalb eines Drehwinkelbereiches von 360° mit der Aufnahmevorrichtung (11a)

verbindbar ist.
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Mobelantrieb (4) nach einem der Anspruche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet,

dass der Stellarm (5) mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel (5a, 5b)

aufweist, vorzugsweise wobei

wenigstens zwei der vorgesehenen Hebel (5a, 5b) des Stellarmes (5) in
zumindest einer Drehstellung, vorzugsweise in jeder Drehstellung, des
Stellarmes (5) verschachtelt zueinander angeordnet sind, sodass die zwei
Hebel (5a, 5b) in einer Draufsicht von der Seite im Wesentlichen spaltfrei
zueinander ausgebildet sind, und/oder

wenigstens ein Hebel (5b) in einem Querschnitt U-férmig ausgebildet ist und
ein weiterer Hebel (5a) zumindest abschnittsweise zwischen den
Vertikalstegen der U-Form anordenbar oder angeordnet ist, und/oder

der Stellarm (5) bezogen auf eine gedachte Mittelebene symmetrisch
ausgebildet ist, und/oder

wenigstens einer, vorzugsweise wenigstens zwei, der Hebel (5a, 5b) des
Stellarmes (5) I6sbar mit dem Trager (9) des Mébelantriebes (4) verbindbar

ist.

14. Mébelantrieb (4) nach einem der Anspriche 1 bis 13, wobei der Mdbelantrieb (4)

15.

wenigstens einen, vorzugsweise am Trager (9) gelagerten, Kraftspeicher (12),

vorzugsweise mit wenigstens einem Federelement (12a), aufweist, Uber welchen

der Stellarm (5) mit einer Kraft beaufschlagbar ist, um ein Gewicht des am

Stellarm (5) zu befestigenden Mébelteiles (3) zu kompensieren.

Mébelantrieb (4) nach Anspruch 14, wobei ein Ubertragungsmechanismus (17)

vorgesehen ist, mit welchem eine im wenigstens einen Kraftspeicher (12)

speicherbare Kraft auf den Stellarm (5) Ubertragbar ist, vorzugsweise wobei der

Ubertragungsmechanismus (17)

— wenigstens einen um eine Drehachse (13a) schwenkbaren Zwischenhebel

(13) umfasst, vorzugsweise wobei der wenigstens eine Kraftspeicher (12)
Uber eine, vorzugsweise einstellbare, Angriffsstelle (14) mit dem wenigstens

einen Zwischenhebel (13) verbunden ist, und/oder

— wenigstens ein Druckstuick (15), vorzugsweise eine drehbare Druckrolle, und

wenigstens eine Stellkontur (16), an welcher das wenigstens eine Druckstuck
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(15) bei einer Bewegung des Stellarmes (5) verschiebbar abstitzbar ist,
umfasst, vorzugsweise wobei das wenigstens eine Druckstuck (15) an
wenigstens einem Zwischenhebel (13) des Ubertragungsmechanismus (17)
und die wenigstens eine Stellkontur (16) am Stellarm (5) angeordnet oder

anordenbar ist, oder umgekehrt.

16. Anordnung mit einem ersten Mdébelantrieb (4) nach einem der Anspriiche 1 bis 15,
einem zweiten Mébelantrieb (4) nach einem der Anspriche 1 bis 15 und mit einer
Synchronisationswelle (6), wobei der erste M&belantrieb (4) an einer ersten
Seitenwand des Mdbelkorpus (2) und der zweite Mébelantrieb (4) an einer der
ersten Seitenwand gegenuberliegenden zweiten Seitenwand des Mébelkorpus (2)
zu befestigen ist, wobei die Synchronisationswelle (6) in einem montierten
Zustand mit den beiden drehbar gelagerten Bauteilen (11) der M&belantriebe (4)
drehfest verbunden ist, wobei eine Drehbewegung des wenigstens einen
Stellarmes (5) des ersten Mdébelantriebes (4) mit einer Drehbewegung des
wenigstens eines Stellarmes (5) des zweiten Mdébelantriebes (4) durch die

Synchronisationswelle (6) synchronisierbar ist.

17. Anordnung nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass die
Synchronisationswelle (6) an zumindest einem Endbereich ein gefedertes Teil (6¢)
aufweist, welches an das drehbar gelagerte Bauteil (11) eines Mébelantriebes (4)

anlegbar ist.

Innsbruck, am 22. Oktober 2020
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Geéanderte Patentanspriche

1. Méobelantrieb (4) zum Bewegen eines bewegbar gelagerten Mdébelteiles (3),
umfassend:

— einen Trager (9) zur Befestigung an einem Mdbelkorpus (2),

— wenigstens einen um wenigstens eine erste Drehachse (7a) drehbaren
Stellarm (5) zum Bewegen des bewegbar gelagerten Mobelteiles (3) relativ
zum Trager (9),

— eine Schnittstelle (21) zur Befestigung einer Synchronisationswelle (6), wobei
durch die Synchronisationswelle (6) eine Drehbewegung des wenigstens
einen Stellarmes (5) mit einer Drehbewegung wenigstens eines Stellarmes
(5) zumindest eines weiteren Mdébelantriebes (4) synchronisierbar ist,

— wobei die Schnittstelle (21) zumindest ein um eine zweite Drehachse (7b)
drehbares Bauteil (11) aufweist, wobei die zweite Drehachse (7b) seitlich
versetzt zur ersten Drehachse (7a) des Stellarmes (5) angeordnet ist,

dadurch gekennzeichnet, dass der Trager (9) wenigstens eine Oberseite aufweist,
welche in einem montierten Zustand des Mdébelantriebes (4) am Mébelkorpus (4)
einem Oberboden (2a) des Mébelkorpus (2) zugewandt ist, wobei die erste
Drehachse (7a) einen gréReren Normalabstand zur wenigstens einen Oberseite

aufweist als die zweite Drehachse (7b).

2. Mébelantrieb (4) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Trager (9)
wenigstens eine Stirnseite aufweist, durch welche der wenigstens eine Stellarm
(5) zumindest in einer Relativstellung, welche einer Offenstellung des bewegbaren
Mobelteiles (3) entspricht, zumindest bereichsweise hindurchragt, wobei die erste
Drehachse (7a) einen kleineren Normalabstand zur wenigstens einen Stirnseite

aufweist als die zweite Drehachse (7b).

3.  Mébelantrieb (4) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass
wenigstens eine Koppelvorrichtung (18) vorgesehen ist, durch welche eine
Drehbewegung des wenigstens einen Stellarmes (5) mit einer Drehbewegung des

zumindest einen Bauteiles (11) der Schnittstelle (21) koppelbar ist.

26 /30




2 86392-21/sv
Mobelantrieb (4) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens

eine Koppelvorrichtung (18) ein Unrundgetriebe aufweist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
wenigstens eine Koppelvorrichtung (18) wenigstens eine Verzahnung (19, 20)
aufweist, vorzugsweise wobei die wenigstens eine Verzahnung (19, 20)

wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) aufweist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens
eine Verzahnung (19, 20) wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) aufweist, wobei
das Zahnsegment (19a, 20a) eine Verbindungsvorrichtung (27) zum lésbaren
Verbinden eines Hebels (5a, 5b) des Stellarmes (5) aufweist, vorzugsweise wobei
die Verbindungsvorrichtung (27) zumindest eine Ausnehmung (27a) zur

bereichsweisen Aufnahme eines Hebels (5a, 5b) des Stellarmes (5) aufweist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die
wenigstens eine Verzahnung (19, 20) wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a)
aufweist, wobei
— eines der beiden Zahnsegmente (19a, 20a) mit dem wenigstens einen
Stellarm (5) und das andere der beiden Zahnsegmente (19a, 20a) mit der
Schnittstelle (21) verbunden oder verbindbar ist, und/oder
— wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der
ersten oder zweiten Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet

sind.

Mobelantrieb (4) nach einem der Anspriche 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet,
dass die wenigstens eine Verzahnung (19, 20) wenigstens ein Zahnsegment (19a,
20a) aufweist, wobei wenigstens ein Vorspannungselement (23) vorgesehen ist,
durch welches wenigstens ein Zahnsegment (19a, 20a) bezogen auf die erste
oder zweite Drehachse (7a, 7b) in eine radiale Richtung drangbar ist,
vorzugsweise wobei

— das wenigstens eine Vorspannungselement (23) elastisch nachgiebig oder

als mechanisches Federelement ausgebildet ist, und/oder
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— das wenigstens eine Vorspannungselement (23) im Wesentlichen ringférmig
ausgebildet ist, und/oder
— das wenigstens eine Vorspannungselement (23) an der ersten oder zweiten
Drehachse (7a, 7b) gelagert ist, und/oder
— wenigstens eine Fuhrung (26) vorgesehen ist, wobei das wenigstens eine
Zahnsegment (19a, 20a) entlang der Fuhrung (26) bewegbar, vorzugsweise

linear verschiebbar, gelagert ist.

Mobelantrieb (4) nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass
wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der ersten
oder zweiten Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet sind, wobei
eines der wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) aus einem ersten Material
und das andere der Zahnsegmente (19a, 20a) aus einem zweiten Material,
welches eine geringere Harte als das erste Material aufweist, besteht,
vorzugsweise wobei das erste Material Stahl und/oder das zweite Material

Kunststoff ist.

Mobelantrieb (4) nach einem der Anspriche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
dass wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) schichtweise in Richtung der
ersten oder zweiten Drehachse (7a, 7b) aneinander anliegend angeordnet sind,
wobel eines der wenigstens zwei Zahnsegmente (19a, 20a) bezogen auf die erste
oder zweite Drehachse (7a, 7b) in einer radialen Richtung Uber das andere der

Zahnsegmente (19a, 20a) vorsteht.

Mobelantrieb (4) nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet,
dass das um die zweite Drehachse (7b) drehbare Bauteil (11) eine
Aufnahmevorrichtung (11a) zur Aufnahme der Synchronisationswelle (6) aufweist,
vorzugsweise wobei die Aufnahmevorrichtung (11a) einen nicht-kreisférmigen
Querschnitt zur Aufnahme der Synchronisationswelle (6) aufweist, besonders
bevorzugt wobei die Synchronisationswelle (6) nur in einer einzigen Drehstellung
innerhalb eines Drehwinkelbereiches von 360° mit der Aufnahmevorrichtung (11a)

verbindbar ist.
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12.  Méobelantrieb (4) nach einem der Anspruche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet,
dass der Stellarm (5) mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel (5a, 5b)
aufweist, vorzugsweise wobei
— wenigstens zwei der vorgesehenen Hebel (5a, 5b) des Stellarmes (5) in
zumindest einer Drehstellung, vorzugsweise in jeder Drehstellung, des
Stellarmes (5) verschachtelt zueinander angeordnet sind, sodass die zwei
Hebel (5a, 5b) in einer Draufsicht von der Seite im Wesentlichen spaltfrei
zueinander ausgebildet sind, und/oder
— wenigstens ein Hebel (5b) in einem Querschnitt U-férmig ausgebildet ist und
ein weiterer Hebel (5a) zumindest abschnittsweise zwischen den
Vertikalstegen der U-Form anordenbar oder angeordnet ist, und/oder
— der Stellarm (5) bezogen auf eine gedachte Mittelebene symmetrisch
ausgebildet ist, und/oder
— wenigstens einer, vorzugsweise wenigstens zwei, der Hebel (5a, 5b) des
Stellarmes (5) I6sbar mit dem Trager (9) des Mdébelantriebes (4) verbindbar

ist.

13. Mébelantrieb (4) nach einem der Anspriche 1 bis 12, wobei der Mébelantrieb (4)
wenigstens einen, vorzugsweise am Trager (9) gelagerten, Kraftspeicher (12),
vorzugsweise mit wenigstens einem Federelement (12a), aufweist, Uber welchen
der Stellarm (5) mit einer Kraft beaufschlagbar ist, um ein Gewicht des am

Stellarm (5) zu befestigenden Mébelteiles (3) zu kompensieren.

14. Mébelantrieb (4) nach Anspruch 13, wobei ein Ubertragungsmechanismus (17)
vorgesehen ist, mit welchem eine im wenigstens einen Kraftspeicher (12)
speicherbare Kraft auf den Stellarm (5) Ubertragbar ist, vorzugsweise wobei der
Ubertragungsmechanismus (17)

— wenigstens einen um eine Drehachse (13a) schwenkbaren Zwischenhebel
(13) umfasst, vorzugsweise wobei der wenigstens eine Kraftspeicher (12)
Uber eine, vorzugsweise einstellbare, Angriffsstelle (14) mit dem wenigstens
einen Zwischenhebel (13) verbunden ist, und/oder

— wenigstens ein Druckstuck (15), vorzugsweise eine drehbare Druckrolle, und
wenigstens eine Stellkontur (16), an welcher das wenigstens eine Druckstluck

(15) bei einer Bewegung des Stellarmes (5) verschiebbar abstutzbar ist,
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umfasst, vorzugsweise wobei das wenigstens eine Druckstick (15) an
wenigstens einem Zwischenhebel (13) des Ubertragungsmechanismus (17)
und die wenigstens eine Stellkontur (16) am Stellarm (5) angeordnet oder

anordenbar ist, oder umgekehrt.

15.  Anordnung mit einem ersten Mdébelantrieb (4) nach einem der Anspriche 1 bis 14,
einem zweiten Mdébelantrieb (4) nach einem der Anspriche 1 bis 14 und mit einer
Synchronisationswelle (6), wobei der erste Mébelantrieb (4) an einer ersten
Seitenwand des Mdbelkorpus (2) und der zweite Mébelantrieb (4) an einer der
ersten Seitenwand gegenuberliegenden zweiten Seitenwand des Mdébelkorpus (2)
zu befestigen ist, wobei die Synchronisationswelle (6) in einem montierten
Zustand mit den beiden drehbar gelagerten Bauteilen (11) der M&belantriebe (4)
drehfest verbunden ist, wobei eine Drehbewegung des wenigstens einen
Stellarmes (5) des ersten Mdébelantriebes (4) mit einer Drehbewegung des
wenigstens eines Stellarmes (5) des zweiten Mdbelantriebes (4) durch die

Synchronisationswelle (6) synchronisierbar ist.
16. Anordnung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die
Synchronisationswelle (6) an zumindest einem Endbereich ein gefedertes Teil (6¢)

aufweist, welches an das drehbar gelagerte Bauteil (11) eines Mébelantriebes (4)

anlegbar ist.

Innsbruck, am 23. September 2021
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