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1

© Vyindlez se tyka prevodu, ktery se skla-
da ze vstupmiho.a vystupniho ‘hfidele, una-
~3ele. s planetovymi koly, pfibazeného - jed-
“nomu hfideli, 'z pastorku a vnéjSiho ozube-
ného wvénce, ptifazeného druhému -hiideli,
z prvni spojky, ke spojovani a rozpojovéni
pastorku ‘a vndjsiho vénce, a z druhé spoj-
ky, ke spojovani a rozpojovani pastorku a
nehybné opéry.

V kombinaci s hydromechanickymi pf¥evo-
dovkami se opouZivdi mnoha typd tako-
vychto prevodl s vysokou t&innosti; jsou-
-1i vSak opatieny motoricky piesouvanou tfe-
ci spojkou, byvaji normélné velice t&Zké v
dtisledku potFebné vysoké kapacity spojky
a brzdy a/nebo nemwohou pienaSet kroutici
moment v obou smyslech otdfeni jednoho o-
zubeného soukoli, pouZiva-li se jako spojky
volnobéZky. TotéZ plati pro pripad, kdy je
pfevod misto do rychla vytvoren jako pie-
vod do pomala s volnobéZkou, kterd udrZu-
je jednu ¢4st planetového soukoli proti zp&t-
nému otécent.

Udelem vyndlezu je vytvorit pom&rné ma-
lou a levnou jednotku, schopnou pienaset
velky Kkroutici moment v obcu smérech a u-
moZiujici pouZiti spojek a brzd s pom&rné
malymi tfecimi plochami. Ddle je tufelem
vynédlezu zkonstruovat pfevod, kde alespoii
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v jednom z ozubemych soukoll nemusi byt

uvadén v ¢innost servomotor pro pchon.
Pfevod podle vyndlezu sestdvé ze vstupni-

ho a vystupniho hfidele, unasefe s planeto-

- vymi -koly, -pFifazeného jednomu h¥ideli, z

pastorku a vnéj$iho ozubeného vé&nce, pii-
razeneho druhému hrideli, z prvni spejky,
ke spojovani a rozpojovani pastorku a ne-

‘hybné opéry; podle vyndlezu obsahuje: pie-

vod servosystému k udrZovani prvni spojky
normalné v zapojené poloze pies pruZino-
vou soustavu, plisobici- mezi vn&j$im ozube-
nym véncem s pfifazenym hiidelem a Eastf
prvni spojky spojenou s pastorkem,
PruZinova soustava je ufeln& uloZena o-
to&né spolu s Casti prvni spojky; servosys-
tém k udrZovdni prvni spojky v zapojené
poloze je ulcien vzhledem ke druhé &asti
prvni spojky pomoci loZiska k- umoZné&ni re-
lativniho otdfeni mezi vstupnim hiidelem a
vystupnim hfidelem p¥i rozpojeni prvni
spojky. , '
PruZinovad soustava obsahuje pruZiny s
charakteristiltou pruZeni zvolenou pro piliso-
beni maximéalni pruZici sily p¥i zapojené prv-
ni spojce a pomérné malé pruZici sily pii

rozpojené prvni spojce a <zapojené druhé

spojce. PruZinami jsou ufelnd kruhové tali-
Fové komole kuZelového prifezu.
Druhd spojka, kterd spojuje a rozpojuje
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pastorek a nehybnou op&ru k vytvofeni ne-
bo uvolnéni pohonu, je ve skuteCnosti brz-
dou. Servosystém obsahuje meotodny pist,
spolupracujici s loZiskovou plochou té &éasti
druhé spojky, kterd je spojena s pastorkem.

Neoto&ny pist pfi uvedeni v ¢innost nejprve
preméhd maxaméalni pruZnou silu k p¥ipoje-
ni pFfimého pohonu a potom slouZi k p¥ipo-
jeni druhé spojky nebo brzdy. V dob& mezi
pfipojenim prvni spojky (piimy zabér) a
pfipojenim druhé spojky nebo brzdy zmen-
Suje pruZinové soustava svou axidlni silu.

Prevod podle vyndlezu je ohzvlast& vhod-
ny v kombinaci s hydrodynamickym méni-
gem momentu, jehoZ lopatkové kolo, pfené-
Sejici moment, md moZnost odpojeni; to to-
tiZ umoZiiuje zmendeni plochy tfecich sou-
¢éasti spojky a brzdy na minimum nebo a-
lespoil ma velikost umoZiiujici synchroniza-
ci, kdyZ se soucasné nepiena$i kroutici mo-
ment, natez se spojovaci sila zvdtsi k umoz-
néni pfenosu velkého krouticiho momentu.
Uprava podle vynédlezu rovnéZ zajiStuje mék-
ké Fazeni.

S vyhodou jsou obé& spojky komole kuZe-
lového tvaru. M4-li pFevod pracovat jako
rychlobé&h, je kuZelovitost prvni spojky men-
81 neZ kuZelovitost druhé spojky. SlouZi-li
naproti tomu prevod jako prevod do poma-
la, je kuZelovitost opaéna.

Ptevod podle vyndlezu miiZe byt opatien
volnob&’nou spojkou, napiiklad véletkovou,
mezi vstupnim a vystupnim h¥idelem para-
leln& s prvni spojkou, kde prvni spojka
pfenédsf nizky kroutici moment p¥i volném
dojezdu.

Vyndlez bude popsdn v souvislosti s pii-
klady provedeni, zndzorngnymi na vykrese,
kde obr. 1 ukazuje pFevod podle vynédlezu
bez volnob&Zky a obr. 2 znézoriiuje prevod
podle vynélezu s volnob&Zkou.

V obou pFipadech je prevod znézorn&n
. jako pfevodovka s hydraulickym mé&nitem
momentu s vysokym vykonem a zp&tnym
.chodem. Pfevod je na vykresech oznaden
pismenem G a hydraulicky m&nié pismenem
T. B
V pfevodu G je planetové soukoli P ulo-
Zeno soustfedn& vzhledem ke wvstupnimu
h¥ideli 18 a vystupnimu hifdeli 12. Planeto-
vé soukoli P mé uné3e& 14, ktery je spojen
se vstupnim hfidelem 10 spojem 18 na pero
. @ draZku. Na vykrese je znézorn&no pouze
‘jediné planetové kolo 18 mesené uné$edem
14. Pastorek 20 planetového soukoli je ulo-
. Zen na dilu 22, ktery tvo¥i spolednou &ast
prvni a druhé spojky, jak bude podrobn& po-
pséno v dal3im textu.

Vngjsi ozubeny vénec 24° planetového
soukolf mé kuZelovou vn&jsi plochu 28, kte-
rd s odpovidajici kuZelovou plochou 30 dilu
22 tvofi prvni spojku. Jak ukazuje obr. 1,
k vgstupnimu hifdeli 12 v mist¥ 32 je pri-
pojen nosny &len 24. Druhé spojka, kterou
lze rovnéZ povaZovat za brzdu, sestdva z ku-
Zelové plochy 34 na dilu 22 a z odpovidajict
kuielové plochy 36 na nehybné opére 38,
nesené sk¥inf 40 prevodu. '

4

Mezi kuZelovymi plochami 34, 36 druhé
spojky je pés friktniho materidlu 42. Spo-
jovani a rozpojovéni prvni spojky a druhé
spojky je vyvoldvano pruZinovou soustavou
S a servosystémem V.

PruZinové soustava S sestdvd z talifovych
pruZin 42°, které jsou uvnit¥ uloZeny na ku-
Zelovém loZisku 44 pomoci objimky 486.
Vngj§i strana talifovych pruZin 42' je pf¥i-
tlaCovdna k Céasti 22a dilu 22, kterou sleduje
pii otdfeni bez relativniho thlového pohy-
bu.

V poloze podle obr. 1 je prvai spojka ve
spojené poloze, pFitem# pruZiny 42‘ tlaéi dil
22 doprava ke ¢&lenu 24. Rozpojeni prvni
spojky a spojeni druhé spojky se provadi
servosystémem V proti sfle pruZin 42‘. Ser-
vosystém V sestdvd z neotofn& 1loZného
pistu 48, ktery je ut&sné&nd& osové pohyblivy
ve vélci 50 vytvofeném v ¢4sti 40a skiiné
49 prevodu. Mezi pruZinou 42' a pistem 48
je €ast dilu 22, kterd tvorli stfedni prstenco-
vy dil 22a, Jak ukazuje obr. 1, je vystupni
hiidel 12 loZiskem 54 nepfimo nesen valco-
vym meotofnym véalcem 50 servosystému V
a rotuje spolu s dily 22, 22a, 20, 42 a 46.
LoZiskovd plocha 52 prstencové Casti 22a
dilu 22 je mazana olejem prichézejicim ka-
nély 52b v pistu 48, ovlddaném tlakovym
olejem.

Je t¥eba podotknout, e p¥i kluzném ulo-
Zeni nastdvd mezi pistem 48 a prstencovou
Casti 22a pouze nepatrny relativni pohyb
b&hem kréatké prvni faze plisobeni pistu 48
do okam#Ziku, kdy za&ne pflisobit druhd spoj-
ka.

Konstrukce hydraulického ménife mo-
mentu neni pFedmétem vynélezu a nebude
proto podrobn& popisovéna.

Z obr. 1 je jasné patrno, Ze zndzornénd
uprava funguje jako prevod do rychla, je
v8ak zPfejmé, Ze prFevod podle vyndlezu lze
pouZit také jako pievod do pomala, coZ zna-
mend, Ze vstupni a vystupni hiidel si vy-
méni vzajemn& funkci. Pfevod podle vyné-
tezu ve spojeni s méni€em momentu, jehoZ
lopatkové kolo se miiZe pfipojovat nebo od-
pojovat ze z&bdru, vede k velkym vyhoddm
a vyZaduje pouze jiné dimenzovéni druhé
spojky tvoiici brzdu a h¥ideld. .

Z obr. 2, kde odpovidajici Césti piFevodu
jsou oznaceny stejnymi vztahov§mi znatka-
mi jako na obr, 1, je zFejmé, Ze podstatnym
rozdilem mezi ob&ma konstrukcemi je tipra-
va valcové volnob&Zky F, kterd je uloZena
paralelng& s prvni spojkou. Volnob&Zka F
je uloZena v prodlouZeni Clenu 24 a jeji
vnitfni dil 56 je pF¥imo spojen s ungSedem
14; volnob&Zka F slouZi k d&elu, ktery byl
uveden v pfedchozim textu.

Dédle je zfejmé, Ze prevod podle vynédle-
zu miZe pracovat jako zpédtetka zmé&nou
typu planetového soukoli tak, aby mélo dvé
vzdjemn& zabirajici planetovd kola mezi
pastorkem a wozubenym vé&ncem. V tomto
pfipadé nemiZe byt mezi vstupnim a vystup-
nim hiidelem volnobé&Zka.
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PREDMET VYNALEZU

1. Pfevod sestdvajici ze vstupniho a vy-
stupniho hiidele, unéSefe s planetovymi ko-
ly pfifazeného jednomu hrideli, z pastorku
a vné&jsitho ozubeného vénce pFifazeného
druhému hiideli, z prvni spojky, ke spojo-
vani a rozpojovani pastorku a vnéjsiho vén-
ce, a z druhé spojky, ke 'spojovani a rozpo-
jovéni pastorku a nehybné opéry, vyznateny
tim, Ze obsahuje servosystém (V) k udrZo-
vani prvni spojky normdlné zapojené v po-
loze pi'es pruZinovou soustavu (S}, plisobici
mezi vnéj§im ozubenym véncem (24‘} s pii-
Fazenym hridelem {12) a prvni Casti prvni
spojky, spojenou s pastorkem (20].

2. Prfevod podle bodu 1, vyznafeny tim, Ze
pruZinova soustava (S) je uloZena otoCné
spolu s druhou &4asti prvni spojky.

3. Pfevod podle bodll 1 a 2, vyznaCeny
tim, Ze servosystém (V) k udrZovdni prvni
spojky v zapojené poloze je uloZen wvzhle-
dem k prvini ¢asti [28) prvni spojky pomoci
loZiska (44) k umoZnéni relativniho otdfeni
mezi vstupnim hfidelem (10} a vystupnim
hiidelem (12) p¥i rozpojeni prvni spojky.

4, Pfevod podle bodd 2 nebo 3, vyznaleny
tim, Ze pruZinovd soustava (S) obsahuje
pruZiny (42‘) s charakteristikou pruZenf zvo-
lenou pro piisobeni maximalni pruZici sily
pri zapojené prvni spojce a pomérné malé
pruZici sily pfi rozpojené prvni spojce a za-
pojené druhé spojce.

5. Prfevod podle bodu 4, vyznadeny tim,
Ze pruZiny (42‘) jsou kruhové talifové pru-
Ziny komole kuZelového prifezu.

6. Pfevod podle bodi 1 aZ 5, vyznaleny
tim, Ze servosystém (V) obsahuje neoto&ny
pist (48) spolupracujici s loZiskovou plo-
chou (52) té Casti druhé spojky, ktera je
spojena s pastorkem (20).

7. Prevod podle bod@t 1 aZ 6, vyznadeny
tim, Ze obsahuje mé&ni¢ (T) momentu, ktery
mé lopatkové kolo Cerpadla mebo turbiny.

8. Prevod podle boddl 1 aZ 7, vyznaCeny
tim, Ze prvni spojka i druha spojka jsou tfe-
ci.

9. Prevod podle bodu 1, vyznafeny tim,
Ze kuZelovitost prvni spojky je menSi neZ
kuZelovitost druhé spojky a prevod pracuje
jako prevod do rychla.

10. Prevod podle bodu 1, vyznafeny tim,
Ze kuZelovitost druhé spojky je 'men$i neZ
kuZelovitost prvni spojky a pFevod pracuje
jako pfevod do pomala. '

11. PFevod podle bodii 1 aZ 10, vyznaden§
tim, Ze unaSe¢ (14) nese mezi pastorkem
(20} & ozubenym véncem (24') dve zabirajici
planetovd kola (18) k vytvofeni pievodu
pro pohon dopfedu a pohon dozadu.

12. Prevod podle bodu 1, vyznafeny tim,
Ze paralelné s prvni spojkou je uloZena vol-
nobéZka (F).

2 listy vykresil

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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