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(57) Die Erfindung bezieht sich auf einen Heberantrieb in
Druckmaschinen. Das 2iel der Erfindung ist, die Entstehung von
Schabestreifen im Feucht=- und Farbwerk zu verhindern. Aufgabe ist es,
die Heberwalze wechselweise mit der Unfangsgeschwindigkeit des
Duktors und mit der der Verreibwalze anzutreiben. Erfindungsgemds
wird dies dadurch geldst, daB die Heberwalze durch Zahnrider und
Elektromagnetkupplungen mit einem Energiespeicher taktweise
verbindbar ist. .
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AnwéndungSgebiet.der"Erfindung

Die Erfindung betrifft einen Heberantrieb fiir Farb=und Feucht-
werke von Druckmaschinen zur taktweisen Angleichung der Um-
fangsgeschwindigkeit eines Hebers an die Unfangsgeschwindig-
keit eines Duktors und einer Verreibwalze.

Charakteristik der bekannten technischen Lisungen

Die Einfirbequalitit eines Heberfarbwerkes héangt in hohem

MaBe von der taktweisen Angleichung der Unfangsgeschwindig-
kelt der Heberwalze an den langsam umlaufenden Duktor, sow1e
an.die mit Maschinengeschwindigkeit umlaufende Verreibwalze
ab. Diese Forderung wird durch einen in der DD-PS 121 300 be- -
kannt gewordenen Antrieb der Heberwalze erfiillt., Die Heber-
walze wird dabei durch einen Zahnradantrieb mittels Rever-
sierkupplungen wechselweis von der Verreibwalze oder vom

- Duktor angetrieben., Nachteilig hierbei ist vdrallem, daB die
'Drehenergie der Heberwalze beim Abbremsen auf Duktorgeschwin-
digkeit sténdig in Wérmeenergie umgesetzt wird. AuBerdem wird
beim Beschleunigen der Heberwalze auf die Farbwerkgeschwindig-
keit eine Ungleichférmigkeit in den Drehantrleb hineingebracht,
wodurch eine Streifenbildung beglinstigt wird,

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, einen Heberantrieb zu entwickeln,
durch den die Heberwalze so angetrieben wird, da8 das Ent-
stehen von Schabestreifen im Feucht=und Farbwerk vermieden
wird und der Antrieb selbst eine hohe Verschlelﬁfestlgkelt
aufwelst.,

Wesen der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Heberantrieb
zu schaffen, bei dem die Heberwalze wechselweis mit der Um-

- fangsgeschwindigkeit des Duktors und mit der der Verreibwalze
angetrieben wird, ohne dabei die Heberwalze durch getriebliche
Mittel mit der Verreibwalze oder mit dem Duktor zu verbinden,
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Effindungsgeméﬁvwird die Aufgabe dadurch geldst, daB die
Heberwalze durch Zahnréder und Elektromagnetkupplungen
mit einem Energiespeicher taktweise verbindbar ist., Dem
Energiespeicher wird beim'Angleibhén der Umfangsgeschwin-
digkeit der Heberwalze an die des Duktors Energie zugefihrt
und beim Angleichen an die Umfangsgeschwindigkeit der Ver-
reibwalze Energie entnommen, -

In einem ersten Ausfithrungsbeispiel ist auf einer parallel
zur Heberwalze verlaufenden Welle eine Hohlwelle gelagert,
auf der fest verbunden ein als Schwungmasse ausgebildeter'
Energiespeicher und zwei durch Elektromagnetkupplungen mif
der Schwungmasse taktweise drehstarr verbindbare Zahnréder
'angeordnet sind, die mit zwei auf dem.Lagerzapfen der Heber-
walZe'befestigten Zahnrédern in Zahneingfiff sind.

In einem zweiten Ausfiihrungsbeispiel sind in den Seitenwinden
im Schwenkmittelpunkt des Hebers zwei zueinander fluchtende
Wellen gelagert, die durch eine einen Energiespeicher bil-
dende Schraubenfeder verbunden sind. Auf der einen Welle ist
ein, durch eine Elektromagnetkupplung drehstarr mit der Welle
verbindbares Zahnrad angeordnet, welches mit einem auf dem
lagerzapfen der Heberwalze befestigten Zahnrad in Zshneingriff
ist, Diese Welle ist weiterhin mit einem an der Seitenwand
befestigten, eine Drehrichtung sperrenden Frellauf versehen,
Auf der anderen Welle ist eine mit der Seitenwand verbundene
Elektromagnetkupplung und ein in einer Drehrichtung gesperrtes,
mit einem Freilauf versehenes Zahnrad angeordnet. Dieses Zahn-
rad befindet sich mit dem auf dem Légerzapfen der Heberwalze |
befestigten Zahnrad in Zahneingriff. Die»Erfiﬁdung soll nach-
stehend an zwei Ausfilhrungsbeispielen néher erldutert werden.
In den zugehdrigen Zeichnungen zeigen:

Pig, 1: die Vorderansicht des Hebers mit Schwung-
magse ’

‘Fig. 2: die Seitenansicht von Fig. 1 im Schnitt

Fig. 3: die Vorderansicht des Hebers mit Schrau-
-benfgder
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Fig, 4: die Seitemensicht Fig, 3 im Sehnitt
Fig. 5: Schnitt A-A zu Fig. 4
Fig, 6: Schnitt B-B zu Pig. 4

In Fig, 1 wnd 3 wird der taktweise hin= und herschwenkende
Heber 1, die mit der Geschwindigkeit der Druckmaschine umlau-
Pende Verreibwalze 2,_der mit wesentlich geringerer Geschwin-
digkeit umlaufende Duktor 3 und der Parbkasten 4 gezeigt. Auf
den Antrieb zum Verschwenken'des Hebers 1 sowie auf den An-
trieb des Duktors 3 wird im nachfolgenden nicht néher einge-
- gangen. |

Nach dem ersten Ausfﬁhrungsbéispiel wird die Heberwalze»S'von
Lagerzapfen 6, die in Schwenkhebeln T gelagert gind, aufgenomn-
men. Die Schwenkhebel 7 sind auf der in den Seitenwinden 8
gelagerten Welle 9 befestigt. Auf der Welle 9 ist eine Hohl-
welle 10 gelagert, auf der eine als Energiespeicher 11 ausge-
bildete Schwungmasse 12 befestigt ist, Auf der Hohlwelle 10
gind auf beiden Seiten neben der Schwungmasée 12 zwei Elektro-
magnetkupplungen 13, 14 befestigt. Diese wirken mit den lose
auf der Welle 9 sitzenden Zahnrddern 15, 16 o zusammen, daB
taktweise eine drehstarre Verbindung zur Schwungmasse 12 her- -
gestellt wird. Die Zahnréder 15, 16 befinden sich mit den auf
dem Lagerzapfen 6 befestigten gehnradern 17, 18 in Zahnein-
griff. ' '

Wihrend eines Arbeitstaktes wird jede Elekiromagnetkupplung
13, 14 nur einmal wirksam. Vit dem Abheben der Heberwalze 5
von der Verreibwalze 2 wird die Elektromagnetkupplung 13
geschlossen, wodurch eine drehstarre Verbindung zum Zahnrad
15 entsteht. Es kommt somit zu einem Energieausgleich zwischen
der Heberwalze 5 und der Schwungmasse 12, Wahrend dieses Aus=-
gleiches wird die Drehzahl der Heberwalze 5 vermindert und -
die der Schwungmasse 12 erhdht. Der Schwungmasse 12 wird
demzufolge Energie zugefithrt. Die Elekiromagnetkupplung 14
wird mit dem Abheben der Heberwalze 5 vom Dukitor 3 wirksam,
indem eine drehstarre Vérbindung zum Zahnrad 16 geschaffen
wird, '
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Es kommt zu einem Energieausgleich zwischen der Heberwalze
5 und der Schwungmasse 12, Die Drehzahl der Heberwalze 5
wird dabei erhoht, wahrend die der Schwungmasse 12 vermin-
dert wird., D1e Schwungmasse 12 hat demzufolge Energie ab-
gegeben,

Das zweite Ausfithrungsbeispiel wird in Fig. 3 und Fig. 4
dargestellt, Die Heberwalze 5 wird von den in den Hebeln
19, 20 gelagerten Lagerzapfen 21, 22 aufgenommen., Die He-
bel 19, 20 sind mittels der Buchsen 23, 24 verschwenkbar
mit den Seitenwinden 25, 26 verbunden. Zur Erreichung einer
parallelen Schwenkbewegung sind die beiden Hebel 19, 20
durch die Rohrwelle 27 drehstarr miteinander verbunden,
Koaxial zur Rohrwelle 27 sind die Wellen 28, 29 in den
Seitenwinden 25, 26 gelagert. Die Welle 28 ist mit einem
Freilauf 30 versehen ( Fige 6 ) und damit in einer Dreh-
richtung gesperrt, Die Welle 28 und die Welle 29 sind durch
eine Schraubenfeder 31 verbunden. Das Zahnrad 32 ist lose
auf der Welle 28 angeordnet, kann aber durch die Wirkung
der daneben sitzenden Elekiromagnetkupplung 33 mit der Vel-
le 28 taktweise drehstarr verbunden werden. Das Zahnrad 32
ist mit dem auf dem Lagerzapfen 21 befestigten Zahnrad 34
in Zahneingriff, Auf der Welle 29 befindet sich das Zahn-

" rad 35, Dieses ist durch den Freilauf 36 ( Fig. 5 ) in
einer Drehrichtung gesperrt. Das Zahnrad 35 ist mit dem
auf dem Lagerzapfen 22 befestigten'Zahnrad‘37 in Zahnein-
griff. Die Elektromagnetkupplung 38 ist mit seinem Magnet-
korper auf der Welle 29 und mit seinem AuSenkrper an der
Seitenwand 26 befestigt. Durch die Wirkung der Elektromag-
netkupplung 38 wird die Welle 2S5 takitweise starr mit der
Seitenwand 26 verbunden.

Wehrend eines Arbeitstaktes wird jede'Elektfomagnetkupplung
33, 38 nur einmal geschaltet. Die Elektromagnetkupplung 33
wird mit dem Lssen der Heberwalze 5 von der Verreibwalze 2
geschlossen, wodurch eine drehstarre Verbindung zum Zahnrad
32 hergestellt wird. Die Elektromagnetkupplung 38 ist zur
‘'gleichen Zeit ebenfalls geschlossen, wodurch die Welle 29
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drehstarr mit der Seitenwend 26 verbunden ist. Die Rotations-
energie der Heberwalze 5 wird nun iiber die Zahnradder 34, 32
auf die Welle 28 geleitet und von der Schraubenfeder 31 ge-
speichert, Wenn die Unfangsgeschwindigkeit der Heberwalze 5
die des Duktors 3 erreicht hat, dann offnel die Elektiromagnet-
kupplung 33. Die Heberwalze 5 legt an den Duktor 3 an und
nimmt‘einen Farbstreifen ab und'lﬁst gich wieder vom Duktor 3.
Kurz vor Erreichung der Verreibwalze 2 wird die Umfangsge-
schwindigkeit der Heberwalze 5 auf die der Verreibwalze 2 be-
gchleunigt, indem die Elektromagnetkupplung 38 sffnet und die
Schraubenfeder'31 die aufgespeicherte Rotationsenergie uber
den Freilauf 36, die Zahnrader 35 und 37 an die Heberwalze 5
abgibt.
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Erfindungsanspriiche .

1.

2,

3.

4.

- Heberantrieb fiir Farb- und Feuchtwerke von Druckma-

schinen zur taktweisen Angleichung der Umfangsgeschwin-
digkeit der Heberwalze an die Uhfangsgeéchwindigkeit des
Duktors und der Verreibwalze, dadurch gekennzeichnet,

daB die Heberwalze ( 5 ) durch Zahnr#der ( 15,16,17,18;
32,34,35,37 ) und Elektromagnetkupplungen ( 13,14; 33,38 )
mit einem Energiespeicher ( 11 ) %aktweise verbindbar

ist,

Heberantrieb nach Punkt 1 dadurch gekénnzeichnet, dag

dem Energiéspeicher_( 11 ) beim Angleichen der Umfangs-

geschwindigkeit der Heberwalze ( 5 ) an die des Duktors
( 3 ) Energie zugefiihrt und beim Angleichen an die Um-
fangsgeschwindigkeit der Verreibwalze ( 2 ) Energie ent-
nommen wird,

. Heberantrieb nach Punkt 1, dadurch gekennzeichnet, daf
- auf der Welle ( 9 ) eine Hohlwelle ( 10 ) gelagert ist,

auf der fest verbunden ein als Schwungmasse ( 12 ) aus-
gebildeter Energiespeicher ( 11 ) und zwei durch Elektro-
magnetkupplungen ( 13,14 ) mit der Schwungmasse ( 12 )
taktwelse drehstarr verbindbare Zahnréder ( 15,16 ) an-
geordnet sind, die mit zwei auf dem Lagerzapfen ( 6 )

der Heberwalze ( 5 ) befestigten Zahnrddern ( 17,18 )

in Zahneingriff sind.

 Heberantrieb nach Punkt 1 und 2 dadurch gekennzeichneti,

daB in den Seitenwdnden ( 25,26 ) zwei zueinander fluch~
tende Wellen ( 28,29 ) im Schwenkmittelpunkt des Hebers
( 1) gelagert sind, die durch eine einen Energiespei-
cher ( 11 ) bildende Schraubenfeder ( 31 ) verbunden

sind und daB auf der einen Welle ( 28 ) ein durch eine
Elektromagnetkupplung (133 ) drehstarr mit der Welle

( 28 ) verbindberes Zahnrad ( 32 ) angeordnet ist, wel-’
ches mit einem auf dem Lagerzapfen ( 21 ) der Heberwalze

( 5 ) befestigten Zahurad ( 34 ) in Zalmeingriff ist und

14
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daB die Welle (.28 ) einen mit der Seitenwand ( 25 ) ver-
bundenen, eine Drehrichtung sperrenden Freilauf ( 30 ) trigi
und daB auf der anderen Welle ( 29 ) eine mit der Seitenwand

( 26 ) verbundene Elektromagnetkupplung ( 38 ) und ein in
einer Drehrichtung gesperrtes, mit einem Freilauf ( 36 ) ver-
sehenes Zahnrad ( 35 ) angeorduet ist, welches mit einem auf
dem Legerzapfen ( 22 ) der Heberwalze ( 5 ) befindlichen Zahn-
rad ( 37 ) in Zahneingriff ist,

Hierzu_#_Seiten Leichnungen
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