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(57)摘要

本发明提供一种自清洁和自动换水的宠物

饮水机，包括机体、自清洁结构和自动换水结构。

本发明的清洁和自动换水的宠物饮水机结构简

单，安装简单便捷。不仅可以自动清洁饮水碗，还

可以把包含灰尘、宠物毛发、食物残渣的污水排

走，并可以向饮水碗内注入新的净水。
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1.一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于：包括机体（100）、自清洁结构和

自动换水结构；所述机体（100）包括净水腔（101）、污水腔（102）、不锈钢宠物饮水碗（103）、

控制器（104）；所述自清洁结构包括附着在不锈钢宠物饮水碗（103）底部的超声波换能器

（201）；所述自动换水结构包括净水注入结构和污水排出结构；所述净水注入结构包括与净

水腔（101）依次连通的水管（311）、水泵或电磁阀（312）、注水水龙头（313）；所述污水排出结

构包括开设在不锈钢宠物饮水碗（103）底部的排水口（321）、连接排水口（321）和污水腔

（102）的排水管（322），所述排水管（322）在排水口（321）下方向下弯曲呈U字形、随后向上弯

曲呈倒U字形，倒U字形段（323）的顶部高于不锈钢宠物饮水碗（103）的顶部、随后再向下弯

曲呈U字形并自污水腔（102）底部穿入污水腔（102）、自下而上竖向设置在污水腔（102）内、

其顶端到达污水腔（102）的上部；所述污水排出结构还包括一根竖向设置在污水腔（102）内

部的抽气管（326），抽气管（326）抽气口的一端设在污水腔（102）的上部，抽气管（326）另一

端从污水腔（102）底部穿出并与一个设置在污水腔（102）底板之下的气泵（327）相连接,  抽

气管（326）位于污水腔（102）的上部的末端设有一段倒U形管段（330）以及浮力阀门（331），

所述浮力阀门（331）的主体结构为一个上下两端开口的圆柱体空腔，其上端与抽气管（326）

的末端倒U形管段（330）相连通，所述圆柱体空腔的侧壁的上部开有数个通孔（332），所述圆

柱体空腔的内部装有一个可以堵住通孔（332）倒U形管段（330）口且直径大于圆柱体空腔下

端开口的浮子（333）。

2.根据权利要求1所述的一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于所述机体

（100）还包括一个夹在净水腔（101）和污水腔（102）之间的竖向设备空腔（105），所述竖向设

备空腔（105）用以容纳净水注入结构和污水排出结构的高于不锈钢宠物饮水碗（103）、且不

设在净水腔（101）和污水腔（102）内的部件；注水水龙头（313）设置在竖向设备空腔（105）之

外的不锈钢宠物饮水碗（103）上方；所述机体（100）还包括一个设置在净水腔（101）、污水腔

（102）和不锈钢宠物饮水碗（103）下方的横向设备空腔（106），所述横向设备空腔（106）用以

容纳净水注入结构和污水排出结构的低于净水腔（101）、污水腔（102）和不锈钢宠物饮水碗

（103）的部件。

3.根据权利要求1所述的一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于所述污水

排出结构还包括开设在污水腔（102）上部或顶部的排气口（324），排气口（324）为直径小于

2mm的排气孔，或所述排气口（324）上方设有使污水腔（102）内气体只出不进的单向排气阀

（325）。

4.根据权利要求1所述的一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于所述净水

腔（101）内部还设有过滤装置（107）。

5.根据权利要求2所述的一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于所述竖向

设备空腔（105）内还设有至少一根紫外线消毒灯（109），所述竖向设备空腔（105）与净水腔

（101）、污水腔（102）相接的壁面为透明壁面。

6.根据权利要求2所述的一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于所述竖向

设备空腔（105）内的上部设有用于监测污水箱高水位的高位感应液面传感器（110），设备空

腔内的下部设有用于监测净水箱低水位的低位感应液面传感器（111）。

7.根据权利要求1、5或6所述的一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于所述

控制器（104）用于控制超声波换能器（201）、水泵或电磁阀（312）、气泵（327）、高位感应液面
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传感器（110）、低位感应液面传感器（111）和紫外线消毒灯（109）。

8.根据权利要求1所述的一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，其特征在于所述排水

管（322）位于污水腔（102）的上部的末端设有可拆卸的过滤头（329）。
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一种自清洁和自动换水的宠物饮水机

技术领域

[0001] 本发明涉及宠物饮水的技术领域，特别涉及一种自清洁和自动换水的宠物饮水

机。

背景技术

[0002] 随着人们生活水平的提高，饲养宠物的家庭越来越多，猫狗等宠物作为人们生活

中的好伙伴，其饮食卫生方面的问题也越来越得到人们的重视。水源是食物中不可或缺的，

人们需要定时为宠物更换清洁的饮用水。随着经济、技术的发展，现在有自动喂食机和宠物

饮水机来解放人力。

[0003] 宠物水碗壁上总是会有一层滑滑的粘液，研究发现，这其实是细菌生物被膜（或称

细菌生物膜Bacterial  biofilm），是指细菌粘附于接触表面，分泌多糖基质、纤维蛋白、脂

质蛋白等，将其自身包绕其中而形成的大量细菌聚集膜样物。细菌生物被膜是细菌为适应

自然环境有利于生存的一种生命现象，会不断吸引，繁殖，分化出更多的细菌。宠物水碗壁

上的细菌生物被膜多是由环境中的粉尘，细菌还有宠物喝水时口中的细菌聚集而成，源头

无法根除。气温越高，细菌生物被膜增长越快。

[0004] 所以不锈钢宠物饮水碗至少需要每天清理干净，而不是简单的加水，否则会大大

增加水中细菌含量，轻则影响宠物喝水欲望，严重甚至会导致宠物患上消化不良，泌尿系统

疾病等。

[0005] 目前常见的宠物饮水机一种是采用一个倒置的水桶，当饮水碗里的水位低于一定

值，则利用重力和气压作用，补充饮用水；另一种是采用水循环结构，将水箱里的水用类似

喷泉的形式流出，营造出“活水”的视觉，来吸引宠物饮用，实际上其循环的并不是新水源，

即使有的在循环水箱内部加上过滤网，其过滤的脏物仍然会浸在水中，对水造成污染。这种

结构缺点非常明显，其水循环结构复杂，有非常多的死角，是细菌繁殖的温床，且因为结构

复杂，即使人工清理也根本无法彻底清理。

[0006] 现有技术中常见的这些宠物饮水机主要实现了补充水或吸引宠物的功能，不具备

自清洁和自动换水的功能。如果宠物主人比较忙，甚至出差，这样的饮水机基本无法满足健

康水源的要求。

发明内容

[0007] 本发明的目的是：

[0008] 针对现有技术的不足，提供一种具有自清洁和自动换水功能的宠物饮水机，且结

构简单，安装简单便捷。不仅可以自动清洁饮水碗，还可以把包含灰尘、宠物毛发、食物残渣

的污水排走，并可以向饮水碗内注入新的净水。

[0009] 本发明的目的可通过以下的技术方案来实现：

[0010] 一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，包括机体、自清洁结构和自动换水结构；所

述机体包括净水腔、污水腔、不锈钢宠物饮水碗、控制器；所述自清洁结构包括附着在不锈
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钢宠物饮水碗底部的超声波换能器；所述自动换水结构包括净水注入结构和污水排出结

构；所述净水注入结构包括与净水腔依次连通的水管、水泵或电磁阀、注水水龙头；所述污

水排出结构包括开设在不锈钢宠物饮水碗底部的排水口、连接排水口和污水腔的排水管，

所述排水管在排水口下方向下弯曲呈U字形并自污水腔底部穿入污水腔、自下而上竖向设

置在污水腔）内；在某一优选方案中，所述排水管还可以在排水口下方向下弯曲呈U字形、随

后向上弯曲呈倒U字形，倒U字形段的顶部高于不锈钢宠物饮水碗的顶部、随后再向下弯曲

呈U字形并自污水腔底部穿入污水腔、自下而上竖向设置在污水腔内。所述排水管的倒U字

形段还设有用于监控不锈钢宠物饮水碗水位的水碗感应液面传感器。倒U字形段的起始点

需要高于不锈钢宠物饮水碗设计的最高水位的2cm以上，以便有足够空间放置水碗感应液

面传感器。

[0011] 所述污水排出结构还包括开设在污水腔上部或顶部的排气口，以及安装在排气口

之外的使污水腔内气体只出不进的单向排气阀，以及一根竖向设置在污水腔内部的抽气

管，抽气管抽气口的一端设在污水腔的上部，抽气管另一端从污水腔底部穿出并与一个设

置在污水腔底板之下的气泵相连接。在某一优选方案中，所述单向排气阀为一加设在污水

腔排气口顶端的柔性片状结构，所述柔性片状结构只有一侧固定在污水腔顶端且其固定连

接处不遮挡污水腔排气口。

[0012] 所述机体还包括一个夹在净水腔和污水腔之间的竖向设备空腔，所述竖向设备空

腔用以容纳净水注入结构和污水排出结构的高于不锈钢宠物饮水碗、且不设在净水腔和污

水腔内的部件；注水水龙头设置在竖向设备空腔之外的不锈钢宠物饮水碗上方。

[0013] 所述机体还包括一个设置在净水腔、污水腔和不锈钢宠物饮水碗下方的横向设备

空腔，所述横向设备空腔用以容纳净水注入结构和污水排出结构的低于净水腔、污水腔和

不锈钢宠物饮水碗的部件。

[0014] 所述净水注入结构还包括设置在水泵或电磁阀、注水水龙头之间的流量计。

[0015] 所述净水腔内部还设有过滤装置。

[0016] 所述气泵上还设有气泵排气管。

[0017] 所述竖向设备空腔内还设有至少一根紫外线消毒灯，所述竖向设备空腔与净水

腔、污水腔相接的壁面为透明壁面。

[0018] 所述竖向设备空腔内的上部设有用于监测污水腔高水位的高位感应液面传感器，

设备空腔内的下部设有用于监测净水腔低水位的低位感应液面传感器。

[0019] 所述控制器用于控制超声波换能器、水泵或电磁阀、气泵、流量计、水碗感应液面

传感器、高位感应液面传感器、低位感应液面传感器和紫外线消毒灯。

[0020] 所述排水管位于污水腔的上部的末端设有可拆卸的过滤头。

[0021] 所述抽气管位于污水腔的上部的末端设有一段倒U形管段以及浮力阀门，所述浮

力阀门的主体结构为一个上下两端开口的圆柱体空腔，其上端与抽气管的末端倒U形管段

相连通，所述圆柱体空腔的侧壁的上部开有数个通孔，所述圆柱体空腔的内部装有一个可

以堵住倒U形管段口且直径大于圆柱体空腔下端开口的浮子。

[0022] 本发明的有益效果是：

[0023] 1、可以自动清洁不锈钢宠物饮水碗，通过超声波去除饮水碗壁附着的细菌生物被

膜，清理非常有效。
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[0024] 2、可以把包含灰尘、宠物毛发、食物残渣的污水排走，巧妙利用负压的原理抽走污

水，不需要易产生堵塞的水泵，小型水泵无法处理带有毛发，食物残渣和可能的固体颗粒，

且水泵内部结构复杂，容易滋生细菌；利用多段U型段的排水管的设计，使排水管中的存水

尽可能的减少。不锈钢宠物饮水碗采用金属材料，感应式液位感应器无法适用，而U型管安

装感应式液位传感器段为非金属材料，且由于连通器原理，通过测量U型管水位而得到饮水

碗的水位。因为污水腔中的污水出口即排水管出口在液面以上，所以污水无法倒灌入饮水

碗，饮水碗也就不需要复杂的水封，且更容易排走大体积的污物。

[0025] 3、可以向饮水碗内注入新的净水，而并非传统的重复循环“旧水”。

[0026] 4、可以通过对控制器的设置，自行设置换水频率和清洁频率。当主人对健康要求

高的时候，可以设置每天清洁换水数次。当主人出差时，可以设置每天清洁换水1次，延长一

箱净水的使用时间。

[0027] 5、结构简单，节约成本，安装简单便捷，也便于后期维修和深度清洗，便于生产、推

广。

附图说明

[0028] 图1为本发明的主体结构示意图。

[0029] 图2为本发明的外观示意图之一。

[0030] 图3为本发明的外观示意图之二。

[0031] 图4为本发明的局部结构示意图之一。

[0032] 图5为本发明的局部结构示意图之二。

[0033] 图6为本发明的局部结构示意图之三。

[0034] 图7为本发明的局部结构示意图之四。

[0035] 图8为本发明的过滤头部件示意图之一。

[0036] 图9为本发明的过滤头部件示意图之二。

[0037] 图10为本发明的浮力阀门部件示意图之一。

[0038] 图11为本发明的浮力阀门部件示意图之二。

[0039] 图12为本发明的局部结构示意图之五。

[0040] 其中：

[0041] 100、机体；

[0042] 101、净水腔；

[0043] 102、污水腔；

[0044] 103、不锈钢宠物饮水碗；

[0045] 104、控制器；

[0046] 105、竖向设备空腔；

[0047] 106、横向设备空腔；

[0048] 107、过滤装置；

[0049] 108、水碗感应液面传感器；

[0050] 109、紫外线消毒灯；

[0051] 110、高位感应液面传感器；
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[0052] 111、低位感应液面传感器；

[0053] 112、排气通孔；

[0054] 201、超声波换能器；

[0055] 311、水管；

[0056] 312、水泵或电磁阀；

[0057] 313、注水水龙头；

[0058] 314、流量计；

[0059] 321、排水口；

[0060] 322、排水管；

[0061] 323、倒U字形段；

[0062] 324、排气口；

[0063] 325、单向排气阀；

[0064] 326、抽气管；

[0065] 327、气泵；

[0066] 328、气泵排气管；

[0067] 329、过滤头；

[0068] 330、倒U形管段；

[0069] 331、浮力阀门；

[0070] 332、通孔；

[0071] 333、浮子。

具体实施方式

[0072] 下面结合附图和具体实施例对本发明作进一步说明。

[0073] 如图1所示，本发明提供了一种自清洁和自动换水的宠物饮水机，包括机体100、自

清洁结构和自动换水结构。如图4所示，所述机体100包括净水腔101、污水腔102、不锈钢宠

物饮水碗103、控制器104。所述自清洁结构包括附着在不锈钢宠物饮水碗103底部的超声波

换能器201。

[0074] 所述自动换水结构包括净水注入结构和污水排出结构。如图4所示，所述净水注入

结构包括与净水腔101依次连通的水管311、水泵或电磁阀312、注水水龙头313。如图6所示，

所述污水排出结构包括开设在不锈钢宠物饮水碗103底部的排水口321、连接排水口321和

污水腔102的排水管322。

[0075] 如图12所示，在本发明的某一实施例中，所述排水管322在排水口321下方向下弯

曲呈U字形并自污水腔102底部穿入污水腔102、自下而上竖向设置在污水腔102内。

[0076] 如图7和图1所示，在本发明的某一实施例中，所述排水管322在排水口321下方向

下弯曲呈U字形、随后向上弯曲呈倒U字形，倒U字形段323的顶部高于不锈钢宠物饮水碗103

的顶部、随后再向下弯曲呈U字形并自污水腔102底部穿入污水腔102、自下而上竖向设置在

污水腔102内。如图7所示，倒U字形段323的起始点需要高于不锈钢宠物饮水碗103设计的最

高水位的2cm以上，以便有足够空间放置水碗感应液面传感器108。所述排水管322的倒U字

形段323还设有用于监控不锈钢宠物饮水碗103水位的水碗感应液面传感器108。如图1所
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示，所述排水管322位于污水腔102的上部的末端设有可拆卸的过滤头329，用于收集残渣、

拦截毛发等。可以在污水腔102里放置缓释杀菌消毒片，用于抑制污水腔中的细菌。如图8和

图9所示，所述过滤头329为一空腔并带有多个通孔的结构。

[0077] 如图2所示，所述污水排出结构还包括开设在污水腔102上部或顶部的排气口324，

以及安装在排气口324之外的使污水腔102内气体只出不进的单向排气阀325，以及一根竖

向设置在污水腔102内部的抽气管326。如图1所示，抽气管326抽气口的一端设在污水腔102

的上部，抽气管326另一端从污水腔102底部穿出并与一个设置在污水腔102底板之下的气

泵327相连接。如图4所示，所述气泵327上还设有气泵排气管328，这里所述的气泵排气管

328通常为气泵自带的部件，用于最终排出气体。

[0078] 如图1所示，所述抽气管326位于污水腔102的上部的末端设有一段倒U形管段330

以及浮力阀门331。如图10所示，所述浮力阀门331的主体结构为一个上下两端开口的圆柱

体空腔，其上端与抽气管326的末端倒U形管段330相连通，所述圆柱体空腔的侧壁的上部开

有数个通孔332。如图11所示，所述圆柱体空腔的内部装有一个可以堵住倒U形管段330口且

直径大于圆柱体空腔下端开口的浮子333。当满水时浮力阀门331可以阻止水进入气泵327，

当感应液面传感器发生故障或其它意外问题时浮力阀门331是第二重保障。

[0079] 如图1所示，所述机体100还包括一个夹在净水腔101和污水腔102之间的竖向设备

空腔105。如图5和图6所示，所述竖向设备空腔105用以容纳净水注入结构和污水排出结构

的高于不锈钢宠物饮水碗103、且不设在净水腔101和污水腔102内的部件；注水水龙头313

设置在竖向设备空腔105之外的不锈钢宠物饮水碗103上方。

[0080] 如图1所示，所述机体100还包括一个设置在净水腔101、污水腔102和不锈钢宠物

饮水碗103下方的横向设备空腔106。如图4所示，图4为拆除横向设备空腔106面板后的仰视

视角结构示意图，所述横向设备空腔106用以容纳净水注入结构和污水排出结构的低于净

水腔101、污水腔102和不锈钢宠物饮水碗103的部件。如图3所示，横向设备空腔106的后壁

还可加设一个与气泵排气管328连通的，用于气体排出的排气通孔112。

[0081] 上述竖向设备空腔105和横向设备空腔106的作用主要是隐藏部件，使饮水机外观

看起来更加简洁，隐藏部件的同时也保护了部件、延长了使用寿命。

[0082] 如图5或图6所示，所述竖向设备空腔105内还设有至少一根紫外线消毒灯109，所

述竖向设备空腔105与净水腔101、污水腔102相接的壁面为透明壁面。透明壁面的设置是为

了让紫外线穿过，优选采用亚克力材质的板面。

[0083] 如图6所示，所述竖向设备空腔105内的上部设有用于监测污水腔高水位的高位感

应液面传感器110，如图5所示，设备空腔内的下部设有用于监测净水腔低水位的低位感应

液面传感器111。

[0084] 如图5所示，所述净水注入结构还包括设置在水泵或电磁阀312、注水水龙头313之

间的流量计314。

[0085] 如图1所示，所述净水腔101内部还设有过滤装置107，图1为本发明的某一实施例

的结构示意图，图1中，所述过滤装置107由一个横向设置在净水腔101中的中间镂空可带有

卡槽的面板，以及卡在面板中间镂空处的的过滤滤芯组成。过滤装置107的过滤滤芯可选用

市面上容易购买、生产的水过滤滤芯，如活性炭滤芯等，由宠物主人定期更换滤芯。

[0086] 如图2所示，所述单向排气阀325为一加设在污水腔排气口324顶端的柔性片状结
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构，所述柔性片状结构只有一侧固定在污水腔102顶端且其固定连接处不遮挡污水腔排气

口324。所述柔性片状结构可采用橡胶片。

[0087] 所述控制器104用于控制超声波换能器201、水泵或电磁阀312、气泵327、流量计

314、水碗感应液面传感器108、高位感应液面传感器110、低位感应液面传感器111和紫外线

消毒灯109。这里所述控制超声波换能器201、水泵或电磁阀312、气泵327、流量计314以及感

应液面传感器均可采用现有技术，市面上可以直接购买到。控制器104与上述部件的连接，

可以采用电路连接等形式，其连接线路没有在示意图上表示。所述所述超声波换能器201可

选用深圳市洁力特超声洗净设备有限公司生产的超声波换能器陶瓷片（规格：43kHz，35W，

直径50mm*2.6mm）。水泵312可以选用安庆阳曦模型科技有限公司生产的“阳曦”牌6‑12V‑PC

款水泵。所述气泵327可以选用佛山市威力兹电子科技有限公司生产的12V微型真空抽气泵

（型号3035A）；或采用煌俊达电机生产的12v气泵（型号555）。所述流量计314可以选用广东

中江节能电子有限公司生产的“帝江”牌小水流流量传感器（型号YF‑S401）。所述水碗感应

液面传感器108、高位感应液面传感器110、低位感应液面传感器111可选用深圳市星科科技

有限公司生产的非接触式液位传感器（型号：XKC‑Y26‑NPN(5‑12V)）。所述控制器104为可编

程控制器，用以控制上述部件，可以把上述部件的驱动集成在一个电路板上，并通过简单的

编程即可实现对水位、流量的监测，并可设置自动换水和自动添加新的净水的时间。上述部

件的驱动由生产厂家即可提供，所述编程也是通过现有技术即可实现。

[0088] 本发明的工作过程和原理是：

[0089] 首先，关于自动清洁不锈钢宠物饮水碗的功能，通过超声波去除饮水碗壁附着的

细菌生物被膜，清理非常有效。本发明的宠物饮水机是在不锈钢宠物饮水碗103底部附着超

声波换能器201，通过产生的超声波在水中的空化作用、加速度作用及直进流作用对水和污

物直接、间接的作用，使污物层被分散、乳化、剥离而达到清洗目的。该方案的好处是不需要

复杂的机械结构，简单可靠且安全，不会在工作中伤到人和宠物。

[0090] 其次，关于排走污水的功能，本发明的宠物饮水机利用单向排气阀325对污水腔

102进行单向密封设计，空气只能出不能进。排水管322和抽气管326在污水腔102中的端口

都在设计液面以上。通过抽掉污水腔102内部的空气，形成负压，大气压就会把不锈钢宠物

饮水碗103的污水压进污水腔102。本发明的宠物饮水机靠近不锈钢宠物饮水碗103的排水

管322设计了多个U形段，这样尽可能减少管道内的存水，且这些U型管段紧靠水碗，能被超

声波清洗到。该方案的好处是，不需要水泵，小型水泵无法处理带有毛发，食物残渣和可能

的固体颗粒，且水泵内部结构复杂，容易滋生细菌。另外因为污水腔102中的污水出口在设

计液面以上，所以污水不会倒灌入不锈钢宠物饮水碗103，不锈钢宠物饮水碗103也就不需

要经过复杂的水封，且更容易排走大体积的污物。

[0091] 再次，关于注入新的净水的功能，本发明的宠物饮水机让净水储存在净水腔101

中，再通过水管311连接注水水龙头313，净水通过水管311、注水水龙头313注入不锈钢宠物

饮水碗103。净水腔101中的水源为事先存入的纯净水或自来水等。净水腔101可加设过滤装

置107，尤其是使用自来水时，自来水通过过滤器滤掉有害物质。水管311中间设有水泵或者

电磁阀312，在优选方案中采用食品级水泵或者食品级电磁阀，来控制水流。在排水管U型段

上，附有一个水碗感应液面传感器108，用来监控水碗中的水位。通过控制器104对水碗感应

液面传感器108进行监测，并预设关于时间的控制如定时换水等功能，保证注入净水时水不
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会溢出。净水管道即水管311中间还可以设有流量计314，监控每次注入的水量。

[0092] 虽然在这里通过某个或某些特殊配置描述和阐明本发明，然而其目的并不在于限

制所述细节，因为可能在专利要求范围内有各种修改和结构变更，并不偏离发明精神。

[0093] 本发明涉及部分均与现有技术相同或可采用现有技术加以实现。
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