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Sprawnosé transportu na wstrzasowych
stolach transportowych jest wtedy dobra,
gdy zmiany predkosci w czasie ruchu stolu
naprzéd i wstecz maja w przyblizeniu
przebieg, przedstawiony na wykresie pred-
kosci, na fig, 1, czyli ze przy$pieszenie sto-
tu podczas jego skoku w jedna i druga
strong, musza, byé réwnomierne, przynaj-
mniej w przybliZzeniu, natomiast tuz przed
ukoriczeniem skioku musi nastapié gwaltow-
ny spadek predkosci,

Powyzsze prawo ruchu stotu transporto-
wego jest latwe do urzeczywistnienia, jeze-

. li do napedu stolu uzywa sie silnika o ru-

chu zwrotnym, natomiast przy zastosowa-
niu silnika o ruchu obrotowym, uzywa sie
do napedu stolu mechanizmu korbowego,
skladajacego si¢ z korby, tacznika i waha-

cza. Gdyby lacznik takiego mechanizmu
korbowego byé doéé dhugi, to ksztalt krzy-
wej ruchu stolu bylby w przyblizeniu si-
nusowy, to znaczy, bardzo niekorzystay;
lepiej jest gdy tacznik jest krétki w stosun-
ku do promienia korby, ale i wtedy warun-
ki ruchu stolu nie sa jeszcze dostatecznie
zblizone do warunkéw idealnych.

W mys$l wynalazku zastosowany jest
krotki tacznik, ktéry wspétdziata z inng je-
szcze czeécia dodatkowa, a wynikiem tego
jest zblizenie sinusowego ksztaltu krzywej
ruchu korby do idealnego ksztaltu knzy-
wej wykresu ruchu stolu. Wspomniana
czes$cia dodatkows, moze by¢ np. wahacz,
ktorego dlugosé i potozenie sa tak dosto-
sowane do lacznika, zeby wplyw dzialania
wahacza na ruch stotu byl najkorzystnie;-
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bow,

szy; moima itet zastosowaé fuk zebaty, kto-
rego of obrotu jest potozona mimosrodowo
tidem srodka kola podziatowego ze-
albo mrozna uzyé dzwign: lub tym pe-
dobnych urzadzer, Jeszcze bardziej mozna
sie zblizyé do idealnego ksztaltu krzywej
wykresu ruchu stolu przez szeregowe wia-
czenie wspomnianych czgéci dodatkowych.

Rysunek przedstawia kilka przykiadéw
wykonania przedmiotu wynalazku,

Fig. 2 przedstawia nowy mechanizm w
podtuznym przekroju wedhuz linji II — 11
na fig. 3; fig. 3 — w poprzecznym przekro-
ju wzdtuz linji 111 — 1] ua fig. 2, a fig. 4—
w poziomym prizekroju wezdtuz linji IV—IV
aa fig. 2; fig. 5 przedstawia drugi przyktad
wykonania przedmiotu wynalazku, fig. 6—
trzeci, a fig, 7—cawarty przyklad. Do na-
pedu mechanizmu wedtug fig. 2 — 4 stuzy
np. silnik elekiryczny, pneumatyczny lub
inny, nieuwidoczniony na rysunku, Z wa-
tu napednego d ruch przenosi si¢ dalej za
posrednictwem két zebatych a, b, ¢, przy-
czem kéltko b moze byé zrobione z jednego
kawatka wraz z walem d. Zebate kolo ¢
jest osadzone na pryzmatycznym walku e
korby e, kitérej ruch obrotowy przenosi si¢
zapomoca lacznika f na jednoramienny
wahacz 8. Lacenik jest krétki w stosunku
do promienia korby e, mianowicie stosunek
promienia korby do dlugesci taczmika aie
powinmien by¢ wiekszy od 1:3,5. Lacznik
jest ‘wykonamy w postaci ramy f z lozyska-
mi dla czopa korbowego f3 i dla czepa wa-
hacza #¢, przyczem lozyska te sa masta-
wialne np. zapomoca, klina #. Odpowiednia
dlugoéé ramienia wahacza i jego majko-
rzysiniejsze potozenie katowe wzgledem
lacenika F okresla sie mnajlatwiej gra-
ficznie zapomoca wykresu (fig, 1) krzy-
wej ruchu stolv. Rwch wahacza prezenosi
sie za podrednickwem osi i na wahacz j,
ajdujacy si¢ nazewmatrz ostony n
wprawiajacy w ruch sté! r zapemocs tacz-
mika k. Przer zmisme katowego potozemia
wahaczéw g, j wogledem siebie i wagledem

tacznika f, mozna wplywaé na warunki ru-
chu (t. j. na ksztalt krzywej ruchu) stolu,
a przez wigksza, zmiane poloZenia jednego
z wahaczy (najlepiej wahacza j) moZna
nawet zmieni¢ kierunek dzialania stotu tak,
ze w razie potrzeby st6l moze przesuwaé
materjaly w przeciwnym kierunku, Wiobec
matej dlugosci tacznika ostona calego me-
chanizmu zajmuje niewiele miejsca, tem
bardziej, ze jest wipuszczona w rame fun-
damentowa m. Dalsza oszczedno$é miejs.a
osigga sig przez wykonanie kota zebatego ¢
z walem d z jednego kawatka, Wat 4 i wal
korbowy e spoczywaja w lozyskach kul-
kowych,

Korzystniejszy ksztalt krzywej wykresu
ruchu stolu transportowego otrzymuje sie
przez wlaczenie w maped wahacza, w po-
staci zebatego luku, ktérego o wahania
jest potozona mimosrodowo wzgledem
srodka kota podziatowego zebéw tuku. Wy-
konanie takie przedstawia fig, 5. Krétki
tacznik #, wprawiony w ruch tak samo, jak .
poprzednio, jest polaczony z zebatym }lu-
kiem s, ktérego o§ obrotu s! jest polozona
mimo$rodowo wzgledem srodka s? kota po-
dzialowego s® zebow tuku, Wahania tuku
z¢batego przenosza sie na zebatke p, ktéra
wprawia w ruch sté! transportowy. Ruch
z¢batki mode si¢ przenosi¢ na stét r bez-
posrednio, albo zapomoca acznika lub wa-
hacza, wzglednie (jak na fig. 5) zebatka
wprawia w ruch nakrywe n! ostony m, a
za posrednictwem nakrywy st6t r.

Chcac mieé moznwéé zmiany kiernnku
transportu mozna tez zastosowaé wahace,
wykonany w postaci dewigni (fig. 6), to-
czapej si¢ na edpowiedniej prowadnicy f.
Krotki tacznik f stuzy do polaczemia dzwi-
gni g' z korba e, Chcac jeszcze bardziej
zblizy¢ sie do idealnych warunkéw ruchu
stolu transportowego, mosna zastosowag .
naped skladajacy sie z kilku wahaczy,

W przykladzie wykonania wedtug fig. 7.
krétki tacenik f wprawia w much dwura-
mienny wahacz g2, ktéry zapomocy -drazka



u jest polaczony z drugim dwuramiennym
wahaczem g3, przenoszacym ruch na stél r
zapomocy drazka k. Dlugos$ci ramion waha-
czéw g2, g® nie sg jednakowe, natomiast
dlugosé tacznika moze byé mala, co wply-
wa réwniez korzystnie na ruch stolu,

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechanizm napedny wsirzasowego
stolu transportowego, wprawianego w ruch
silnikiem o ruchu obrotowym z wahaczem,
dzwignia lub tym podobnem urzadzeniem,
wlaczonem pomiedzy lacznik i stél trans-
portowy, znamienny tem, ze korbowéd me-
chanizmu jest krétki, to znaczy jego diu-
goéé co najwyizej 3,5 razy wigksza od pro-
mienia korby, wskutek czego wamunki ruchu
stolu, poprawione prizez zastosowanie krét-
kiego lacznika zblizaja si¢ jeszcze bardziej
do warunkéw idealnych,

2, Wykonanie mechanizmu napednego -

wedtug zastrz, 1, znamienne tem, Ze ruch
tego mechanizmu przenosi sie na wstrzaso-
wy stét transportowy za posrednictwem
krotkiego Yacznika,

3. Wykonanie mechanizmu napednego

wedlug zastrz, 1, znamienne tem, Ze sktada
si¢ z dwéch lub kilku wahaczy, przyczem
polozenie jednego z nich mozna tak zm'e-
nié, Zze kierunek transportu odwraca sie.

4, Wykonanie mechanizmu napednego
wedlug zastrz, 1 i 2, znamienne tem, Ze po-
fozenie katowe wahacza lub wahaczy
wzgledem tacznika lub. wzgledem siebie,
jest nastawialne, co umozliwia zmiane wa-
runkéw muchu stolu transportowego.

5. Wykonanie mechanizmu vapednego
wedlug zastrz. 1 — 3, znamienna tem, ze
wahacze sa dwuramienne, a dlugos¢ ra-
mion ject niejednakowa,

6. Wpykonanie mechanizmu napednego
wedlug zastrz, 1—4, znamienne tem, ze o-
stona jego jest wpuszczona w swoja rame
fundamentowsa. :

7. Wpykonanie mechanizmu napednego
wedlug zastrz, 1 — 5, znamienne tem, Ze
jedno lub wiecej két zebatych, wyrabia sie
z jednego kawalka z ich watami,

Gebr. Eickhofl
Zastepca: Dr. inz, M, Kryzan,
rzecznik patentowy.
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